SAVIOR OTOMASYON TEKNIK DESTEK BIRIMI

FPWIN PRO 7 de Fonksiyon Blok Olusturma

1)Programi agtiktan sonra sol tarafta bulunan meniiden ‘POUs’ ikonu istiine sag tik yaparak New POU segilir.
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2)Karsimiza boyle bir ekran gikacaktir.Bizim burada ‘yildiz_ucgen’ olarak tanimladigimiz kisma fonksiyonunuzun
ismini verebilirsiniz.Type kismindan ise FB segilerek devam edilir.Kullandigimiz programlama dilini ‘Language’
kismindan segebiliriz. Olusturulacak fonksiyon blokta en altta segili EN-ENO uglarinin olup olmayacagi segilebilir.
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| yildiz_ucgen Ok
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() Program {PRG)
() Function {(FUMN)
(@) Function Block (FE)

Function Block Diagram (FBD)
Instructon List (IL

Structured Text (ST)

EM/ENO:

Use with EM/EMO

3)Yaptigimiz ayarlamalardan sonra fonksiyon blogunun proje sayfasi agilir.
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FB igerisinde olusturulacak degisken

Sabit bir degisken(ismi ve tipi belirlenip

initial kisma sabit degeri yazilir.

Global’de tanimlanan kalici olmayan
degisken

& Global variables
v oz POUs
oE" Program_1 (PRG)

Tr* ylldi_ucgen (FE)

VAR_INPUT
VAR_INPUT_RETAIN
VAR_IN_OU
'VAR_OUTPUT

Olusturulan fonksiyon
blok

VAR_OUTPUT_RRTAIM
VAR_RETAIN

_ ‘Hﬁlobal’de tanimlanan sabit deger
VAR_EXTERMALT_OMSTAN

Global’de tanimlanan kalici degisken

Gorsel olarak blogun sol tarafina konacak
giris ucu

Gorsel olarak konacak olan kalici giris ucu

Gorsel olarak blogun sol tarafina konacak

giris ucu, bu uca atanan data igeriden de
deger alabilir.

Gorsel olarak blogun sag tarafina konacak

FB icerisinde kalici 6zelligi istenilen
bit ve Word icin kullanilir.

¢ikis ucu,bu cikisa gonderilen deger kalici
olarak tutulabilir.

4)FB de kullanilacak degisken tipleri segilir.

Olusturulacak fonksiyon blogunda kullanilacak
degisken tipleri tek tek secilmelidir.
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v @] Project [Untitled]

+ @ PLCIFP-X 32k C30T/RCO0T/

1F yildiz_ucgen

+ [ Libraries

- Tasks

v DUTs

#" Global variables

v oz POUs

g’ Program_1 (PRG
{t" yildiz_ucgen (FB

16 bit INT sadece pozitif sayi formati

N

16 bitlik bir alandir hexadecimal formatinda

5)FB blok olusturulamay

j > 1 X
gl @@
v.g@ ] Project [Untitled]
+ @@ PLC(FP-X 32k C30T/RC60T/
+ [ Libraries
v g Tasks
= DUTs
" Global variables
v oz POUs
o Program_1 (PRG)
:D:* yildiz_ucgen (FB)
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ya wagram.

I} yildiz_ucgen o x [CEEEIRRTEHREY

Class Identifier Type Initial Comment
0 VAR_INPUT start BOOL FALSE
1 VAR_INPUT zaman INT 0
2 VAR_OUTPUT motor BOOL FALSE
3 WAR_OUTPUT yildiz BOOL FALSE
4 VAR_QUTPUT dggen BOOL FALSE
5 VAR
1 ..............................................
........... '? . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .
J J_. .................................
2 - - | FB blok olusturulmaya baslandiginda 6nceden |- - - - - - - - - - - - -~
tanimh bit ve Wordleri kullanabilliriz. | -~
3 ..............

Class |dentifier Type Initial Comment
0 AR L,
Bir dizi ayni tip degiskeni gruplandirir. % Type selection X
Bit ozelligi - —
Bazi fonksiyonlara 6zel tarih formati S~ (8)Beme
; i BOOL
Bazi fonsiyonlara 6zel tarih ve saat formati ?- DATE | b
'DATE_AND_TIME
32 bit DINT decimal formati +/- yazilabilir. F 'DINT
. . ' DWORD
32 bit doubleworld hexedecimal formati *— INT
16 bit int decimal formati +/- yazilabilir. # REAL
SRING(R] 0 | b
32 bit noktali say1 formati f TIME
TIME_OF DAY
Karakter formati 32 karakter { ‘H?I:TNT
Bazi fonksiyonlara 6zel saat formati { MIORD
Bazi fonksiyonlara bir giinliik saat formati (00.00.00-23.59.59f """""""
32 bit DINT sadece pozitif sayi formati Help Cancel
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Tt yildz_ucgen o x EELZERRN Instructions H
Class Identier Type bl Comment %E?Cﬂt&gﬂr}f‘ @' b f*\ E
0 VARINPUT st Bo0L FALSE Fiter settings: <ALL> / <ALLs / <ALL %
1 VARINPUT  zaman INT 0 tm " J:
L VARQUTPUT - motor BooL FALSE V- g Bitwise Boolean instructions '.l]
3 VAROUTAUT  yilde BOOL FALSE v by FPinstructions E,
4 VAROUTPUT  iiggen BOOL FALSE it M EJ,
3 VAR v g Communication parameter inst §
I+ SeMEWTOCOL
V- g Timer intructions
e I V- ag FP nstructions
"""""" Sl B 3TV
IIIIIIIIIII ! U fF P DT
Fonksiyon blok igerisine timer eklemek istedigimizde ﬂ TV 100ms FB
/I I IR eger fonksiyon blogunu birden fazla yerde T — ﬂ M 10ms_FB
,,,,,,,,,,, kullaniyorsak sonunda FB ile ifade edilen timer o ﬂ T 1ms FB
------------------------------------------------ T M

e Fonksiyon blogunu birden fazla kullanacaksak bit ve Word isimlerini dahili olarak
kullanmamaliyiz.
e Orn: RO yerine start,DT yerine deger gibi.
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| BRIV RENZ I 1T yildiz_ucgen o x [EEEINNEN R

Class |dentifier Type Initial Comment
1 VAR_INPUT zaman INT 0
2 VAROUTPUT  motor BOOL FALSE
I VAROQUTPUT  yildez BOOL FALSE
4 VAROUTPUT  iggen BOOL FALSE
5 VAR tm1 TM_1s FB
(i

Timer 1 fonsiyon blok icerisine aldigimizda bir isim vermemiz gerekir.

isim kismina tm1 yazip Enter a basildiginda iistteki pencere agilir

ve herhangi bisey yapmadan OK tusuna basiniz.

Modify 'tm_1 X
----------------------------- Location <Headers yildiz_ucgen v
-------------------------- .?l Class VAR g
S S [
' Type  TM_1s_FB v
S I e < | nitial
...... S e Commer b
...... S e
oK Cancel
| &l =] & o o rsgE| g [ISESE | LB N | A e O )

~ I x I TM_1s_FB w3 Prograf

ompile all {Ctrl+Shift+A])
A % Compilefcheck messages — Type ) Initial Comment
. <Interrupt 5= ~ BEOOL FALSE
1301 <Interrupt 6z INT 0
<Interrupt 7=
<Periodic interrupt = BOOL FALSE
<Program_1 {PRG, LD) > BOOL FALSE
<Program_1: Header = BEOOL FALSE
es <Program_1: Body >
<ROM_Download Program code (21 steps) > TM_1s_FB
0 errors
1 (PR v
en (FE R
- - - - - - - - - motor
Minimize dialog after display ] \E :}
Show -= Error -= Warning Cancel Close oo
| ot 1 -
™_1s FB |- - - -
~ start T ,—-cil-cis-
- zaman S EV — - - -
motor - -cikise - - - - yildiz-
I 1}
= - motor - -cikis- - - - - (cgen
| | \( b
I
1. FB icerisine program yazildiktan sonra compile(derleme) islemi yapilir.Herhangi bir

hata bulunmuyor ise kapatip proje sayfasina gecebiliriz.
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Project  Object Edit Tools Online Monitor Debug Bxiras  Window  Help
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1 Program ] X 1 yildiz_ucgen

Project

PealvlEY
v g Project [Untitled]

v g PLC(FP-X 32k C30T/RCOOT/

v [ Libraries

g Tk [

111 |

' Global variables s

vz POUs

Bg Program_T (PRG, O steps)

ﬂ* yildiz_ucgen (FB) :

Class Identifier Type Initial Comment

| Ana proje (Program_1) sayfasina gegildikten sonraPOUs | - ..

kisminda Program_1 altinda yaptigimiz fonksiyon blogu [~
| gorebiliriz.

Project R LLNCRER | yildz ucgen

i
R TRV Clss dentfier Type il Comment

v- ] Project[Untitled] 0 |VAR motor? yldz_ucgen
+ g PLCIFP-X 32k C30T/RC60T/

b i Libraries

- g Tasks O motorfe <o
S (R wldw_ucgén\
EN  ENO

# Global variables

.......... 7— stat  motor
.......... 7— zaman yldiz
............ licgen

N\

-
Program_1 altinda bulunan Yildiz_ucgen fonksiyon blogu iizerine gelip
Mouse ile segtikten sonra Enter butonuna basar isek blogu mouse un ucuna
almis oluruz.Boylelikle program lizerinde herhangi bir noktaya birakabiliriz.
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Project ¥ L X 4 Global variables BRI GRICL MR yildiz_ucgen

)

kA | o Class |dentifier Type Initial Comment
v @] Project [Uﬂt'tl‘-‘d] 0 VAR maotor] yildiz_ucgen

- g@ PLC(FP-X 32k C30T/P.CO0T/

fi Libraries

& Tasks

= DUTs -motor? -
yildiz_ucgen ‘

& Global variables
w2 POUs (51 steps)
-0 Program_1 (PRG, 29 steps

. ] - yildiz_ucgen (FB, 22 steps

EN END

:bas’?g—'- start motor’r—-

f—— zaman yildiz

©_ Uggen —Y2

3* Compile/check messages - x

<ylldiz_ucgen: Header > A
<Program_1: Body =

Warning in NW1; Warning: 'R0'is an explict user address. Itis recommended tc
Warning in NW1: Warning: "Y' is an explict user address. It is recommended tc
Warning in NW1: Warning: 'Y 1'is an explict user address. It is recommended tc
Warning in NW 1; Warning: Y2 is an explict user address. It is recommended tc
<yildiz_ucgen: Body >

«<R0OM_Download Program code (74 steps) =

0 errors

v
L4 >
Minimize dialog after display
Show - Error -= Warning Cancel Close

Fonksiyon blogun giris ve cikis adreslerini
tanimladiktan sonra compile islemi yapilmali.

Compile islemi yapildiktan sonra bir sorun yoksa programi plc ye yiikleyebilriz.
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* 0 X 4 Globalvariables 0e: Program_1 1 yildiz_ucgen 1l.adim

| L _J
e | LAWRE Class Identifier Type Initial Comment

v @] Project [Untitled] 0 VAR motar] yildiz_ucgen

@ PLCFP-X32k C30T/RC6OT/Y| 1

b | Libraries

b g Tasks
[ DUTs e motorl - - - - - - - - o
F Globalvariables |0 @ | yildiz_ucgen ‘ ........................

(5 EN ENO — -« - o v
v- g POUs (51 steps)
b SRR | R [ PR balll — stat  metor ’LYB ---------------------

0" Program_1 (PRG, 20 steps
+3F yid ucgen (78, 22step T
e —

O I Compile project? X

Data for the current project is out of date.

3
............ 7 Compile all.. Compile incrementaly... Cancel

Compile all diyerek devem edelim.
Boylece programimiz PLC ye yiiklenmis oldu.
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Identifier Intia Comment

‘ matrr]

F Global varables
v-g POUs (51 steps)
-0 Program_| (PRG, 29:te
byl ucgen (B, 2 step

==

Sistem Online izleme moduna otomatik olarak gectikten sonra

artik programinizin galismasini izleyebilirsiniz.
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v B X4 Global variables ™ Program_1 e I yildiz_ucgen

AT R Rl L

Initial Comment

yildiz_ucgen

yildiz_ucgen

F R AN AV Clas dentier
v- @] Project Unitled] 0 VAR motor]
@ PLCIFP-X32k GOT/RCGOT/) 4 motor?
v | Libraries
o Tasks p——
r DUTs """""""
& Global variables S B &

v oy POUs (51 steps) 5
Mg Program_1 (PRG, 29 step
v IF yildiz_ucgen (FB, 22 steps

yildiz_ucgen

reds— stat  motor
f— zaman yldz

Eger fonksiyon blogu birden fazla kullanmak isterseniz sadece
kopyala yapistir yaptiktan sonra ismini degistirmeniz yeterli
olacaktir.

yildiz_ucgen

EN

stat  mator
zaman yldz




