SAVIOR OTOMASYON TEKNIK DESTEK BIRIMI

FPWINGR KARSILASTIRMA
KOMUTLARI

1.YONTEM

F60 karsilastirma komutunun durumuna gére R900A,R900B,R900C bitlerini kontrol edilmektedir.
R900A= Karsilastirma komuna gore karsilastirilan deger biylikse aktif olur.

R900B= Karsilastirma komuna goére karsilastirilan deger esit ise aktif olur.

R900C= Karsilastirma komuna gore karsilastirilan deger kiiciik ise aktif olur.

Bunlarin uglarina fiziksel ¢ikis (Y0,Y1,..) yada sanal réle baglanilabilir.(RO,R1,..)

FPWIMN GR - [FB0_karsilagtirma_komutu_grnek (Ladder Symbol View]]
WY File Edit Wizard Search Comment View Online Debug Tool Option Window Help

DEEHS 2% | M i 52 A = # | b I ?
140 Enmmentl Remark |

Mow changing... | FP-e 27K | 24/ 35 | Offline |Home

arnek 1

G_ -
R5010

— —F&0 cup , DT 10 , K 100 ] 1
R900A

6 |

EﬁD?B
[

R900C

10 |
arnek 2

R9010

— —[Fs0 cup , DT 10 , DT 150 ] 1

R900R E3

18 | [

R900B R4

]_
20 | [ -
]_

o]

[ue]

Lglm s

R300C R3

22 | [




SAVIOR OTOMASYON TEKNIK DESTEK BIRIMI

Asagidaki 6rnekte (32-45 satir arasi) DT10 degeri CMP komutu DT 0 ile karsilastirilir.DTO
adresi herhangi bir yerden gelen bir degisken olabilir.Karsilastirmanin durumlara gore kiiguk
karsilastirma bitleri aktif veya pasif olmaktadir.Yine asagidaki 6rnekte DT90040 (PLC lzerindeki VO
pot degeri) Dt10 adresine atilarak degisken bir degerle sabit degerlerin DT10 lizerinden
karsilastirilmasi gosterilmistir.
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2.YONTEM

Asagidaki resimde gorildiugi gibi Compare kismina girilerek karsilastirma ikonlarindan “=, > <”
kullanmak istedigimizi segerek karsilagtirma yapabilir.
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Asagidaki yazilimdaki gibi karsilastirma komutlari kullanilarak gereken islemler yapilabilmektedir.
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