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1. VACON 100 - BASLATMA

NOT! Bu kilavuzda ¢ok sayida parametre tablosu bulunmaktadir. Asagida sttun adlarini ve
acgiklamalarini bulabilirsiniz:

T9§ taklm!ndaki kopum Parametre degerleri ve/
gostergesi; Operatére Parametre adi Minimum parametre Maksimum Parametrenin ID veya islevi hakkinda kisa
parametre numarasini geri parametre degeri numarasi aciklama

gosterir degeri 9

\ \ 0\ /| /
o] Gy [ ] G

N —

Bu parametre ile ilgili daha fazla Parametre degerinin :
bilgi daha sonra kilavuzda birimi; Varsa s:lv)g:(ada ayarlanan 9304.emf
bulunacaktir. Parametre adina 9 ’
tiklayin.

1.1 BASLATMA SIHIRBAZI

Baslatma Sihirbazi'nda, sUrecinizi kontrol etmeyi baslatabilmeniz igin striicinin ihtiyag
duyacagdi énemli bilgiler sizden istenecektir.

1 Dil secimi (P6.1) Dil paketine baghdir
Rusya

2 Yaz saati uygulamasf (P5.5.5) QSD
KAPALI

3 Saat* (P5.5.2) ss:dd:sn

4 |vir(P55.4) yyyy

5 | Tarih* (P5.5.3) gg.aa.

*  Bu sorular, pil takiliysa goérinar
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6

Baslatma Sihirbazini Caligtir?

Evet
Hayir

Tam parametre de@erlerini manuel olarak ayarlamak istemiyorsaniz ‘Evet’ 6gesini segin ve OK

digmesine basin.

Onceden ayarlanmis uygulama
yapilandirmasini segin (P1.2
Uygulama (Kimlik 212))

Standart
Yerel/Uzak

Cok Kademeli Hiz
PID Kontrolu

Cok Amach

Motor Potansiyometresi

Not! Detayl bilgi icin, bkz.
bdlim 3.4.

P3.1.2.2 Motor Tarlnu segin
(cihaz etiketine gore)

PM Motor

Endiksiyon Motoru

Degeri P3.1.1.1 Nominal Motor
Voltage igin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Aralik: Degisir

10

Degeri P3.1.1.2 Motor Nominal
Frequency icin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Aralik: 8,00...320,00 Hz

11

Degeri P3.1.1.3 Nominal Motor
Speed icin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Aralik: 24...19200

12

Dederi P3.1.1.4 Nominal Motor
Akimi icin ayarlayin

Aralik: Degisir

13

Degeri P3.1.1.5 Motor Cos Fi igin
ayarlayin

Aralik: 0,30-1,00

Motor Turu i¢in ‘Endliksiyon Motoru segildiyse, asagidaki soru belirir: ‘PM Motor secildiyse,
P3.1.1.5 Motor Cos Fi parametresinin degeri 1.00 olarak ayarlanir ve sihirbaz dogrudan 14.

soruya atlar.

14

Degeri P3.3.1.1 Minimum
Frequency Reference icin ayarlayin

Aralik: 0,00...P3.3.1.2 Hz

15

Dederi P3.3.1.2 Maximum
Frequency Reference icin ayarlayin

Aralik: P3.3.1.1...320,00 Hz

16

Degderi P3.4.1.2 Acceleration
Time 1 igin ayarlayin

Aralik: 0,1...300,0 s

Tel. +358 (0) 201 2121 « Faks +358 (0)201 212 205
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1 7 Degeri P3.4.1.3 Deceleration Aralik: 0,1...300,0 s
Time 1 i¢in ayarlayin

1 8 Uygulama Sihirbazini Calistir? Evet

Hayir

Uygulamaya 6zgu sorularin bulundugu sihirbaza devam etmek istiyorsaniz, ‘Evet’ 6gesini
secin ve OK diigmesine basin. Segilen uygulamaya gore, 1.1.1 - 1.1.6 bolimlerindeki
uygulamaya 6zgu sihirbazlarin agiklamasina bakin.

Baslatma Sihirbazi tamamlanmisgtir.

Baslatma Sihirbazi P6.5.1 Fabrika varsayilanlarini geri yiikle parametresi etkinlestirilerek YA DA
B1.1.2 Baslatma Sihirbazi parametresi igin Etkinlestir 6gesi segilerek yeniden baglatilabilir.
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1.11 STANDART UYGULAMA SIHIRBAZI

Uygulama sihirbazi kullaniciya uygulamaya iliskin temel parametreleri girmesi igin yardimci

olur.

Standart Uygulama Sihirbazi tus takimi ile P1.2 Uygulama (Kimlik 212) parametresi igin
‘Standart’ de@eri secildiginde etkinlestirilir.

NOT! Uygulama sihirbazi baslatma sihirbazindan baslatilirsa, sihirbaz dogrudan 11. soruya

geger.

Motor Turu (P3.1.2.2) 6gesini PM Motor
segin (cihaz etiketine gore) Enduksiyon Motoru
Degeri P3.1.1.1 Nominal Motor ||Aralik: Degisir

Voltaji i¢in ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Degeri P3.1.1.2 Nominal Motor
Frekansi icin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Aralik: 8,00...320,00 Hz

Degeri P3.1.1.3 Nominal Motor
Hiziigin ayarlayin (cihaz etiketine
gore)

Aralik: 24...19200 rpm

()] £ w N | =

Degeri P3.1.1.4Nominal Motor
Akimi igin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Aralik: Degisir

Motor Taru i¢in ‘Endliksiyon Motoru’ segildiyse, asagidaki soru belirir: ‘PM Motor’ secildiyse,
P3.1.1.5 Motor Cos Fiparametresinin degeri 1.00 olarak ayarlanir ve sihirbaz dogrudan 7.

soruya atlar.

6

Degeri P3.1.1.5Motor Cos Fi igin
ayarlayin (cihaz etiketine gore)

Aralik: 0,3...1,00

Degeri P3.3.1.1 Minimum
Frekans Referansi igin ayarlayin

Aralik: 0,00...P3.3.1.2 Hz

Degeri P3.3.1.1 Maksimum
Frekans Referansi igin ayarlayin

Aralik: p3.3.1.1...320,00 Hz

9

Degeri P3.4.1.2 Hizlanma Siresi
1 icin ayarlayin

Aralik 0,1...300,0 s

10

Degeri P3.4.1.2 Yavaslama
Siresi 1 i¢in ayarlayin

Aralik 0,1...300,0 s

11

Kontrol yerini (sUricl baslatma/
durdurma komutlarinin frekans
referansinin verildigi yer) segin

G/C Terminali
Haberlesme
Tus takimi

Standart uygulama sihirbazi tamamlanmistir.
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1.1.2 YEREL/UzAK UYGULAMA SIHIRBAZI

Uygulama sihirbazi kullaniciya uygulamaya iliskin temel parametreleri girmesi igin yardimci
olur.

Yerel/Uzak Uygulama Sihirbazi tus takimi ile P1.2 Uygulama (Kimlik 212) parametresi igin
‘Yerel/Uzak' de@eri secildiginde etkinlestirilir.

NOT! Uygulama sihirbazi baslatma sihirbazindan baslatilirsa, sihirbaz dogrudan 11. soruya
gecer.

Motor Taru (P3.1.2.2) 6gesini PM Motor
secin (cihaz etiketine gore) Enduksiyon Motoru

Degeri P3.1.1.1 Nominal Motor | Aralik: Degisir
Voltaji igin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Degeri P3.1.1.2 Nominal Motor Aralik: 8,00...320,00 Hz
Frekansi icin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Degderi P3.1.1.3 Nominal Motor | Aralik: 24...19200 rpm
Hizi icin ayarlayin (cihaz etiketine
gore)

Degeri P3.1.1.4Nominal Motor Aralik: Degisir
Akimi icin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

A | | WO DN |-

Motor Tiru icin ‘Endliksiyon Motoru’ segildiyse, asagidaki soru belirir: ‘PM Motor segildiyse,
P3.1.1.5 Motor Cos Fi parametresinin degeri 1.00 olarak ayarlanir ve sihirbaz dogrudan 7.
soruya atlar.

Degeri P3.1.1.5 Motor Cos Fiicin | Aralik: 0,30...1,00
ayarlayin (cihaz etiketine gore)

Degeri P3.3.1.1 Minimum Frekans | Aralik: 0,00...P3.3.1.2 Hz
Referansi igin ayarlayin

O 00 N O

Degeri P3.3.1.2 Maksimum Aralik: P3.3.1.1...320,00 Hz
Frekans Referansi i¢in ayarlayin
Degeri P3.4.1.2 igin ayarlayin Aralik: 0,1...300,0 s
Hizlanma Suresi 1

1 0 Degeri P3.4.1.3 igin ayarlayin Aralik: 0,1...300,0 s

Yavaslama Siiresi 1

Uzak Kontrol Yerini (Uzak kontrol ||G/C Terminali
etkin durumdayken surlcu Haberlesme
1 1 baslatma/durdurma komutlarinin
frekans referansinin verildigi yer)
secin

24 saat destek +358 (0)201 212 575 « E-posta: vacon@vacon.com
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Uzak Kontrol Yeri icin ‘G/C Terminali’ secildiginde, asagidaki soru belirir: (Aksi halde, sihirbaz
dogrudan 14. soruya geger)

1 2 Analog giris 2 sinyali araligi 0=0...10V /0...20mA
(P1.26) 1=2...10V / 4...20mA
Yerel Kontrol Yerini (Yerel kontrol |Haberlesme
etkin durumdayken surtcl Tus takimi

1 3 baslatma/durdurma komutlarinin | G/C (B) Terminali
frekans referansinin verildigi yer)
secin

Yerel Kontrol Yeriicin ‘G/C (B) Terminali secildiginde, asagdidaki soru belirir: (Aksi halde,
sihirbaz dogrudan 16. soruya gecer)

14 Analog giris 1 sinyali araligi 0=0...10V /0...20mA
(P1.25) 1=2...10V / 4...20mA

Yerel/Uzak uygulama sihirbazi tamamlanmistir.

Tel. +358 (0) 201 2121 « Faks +358 (0)201 212 205
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113 CoK KADEMELI Hiz UYGULAMA SIHIRBAZI

Uygulama sihirbazi kullaniciya uygulamaya iliskin temel parametreleri girmesi igin yardimci
olur.

Cok Kademeli Hiz Uygulama Sihirbazi tus takimi ile P1.2 Uygulama (Kimlik 212) parametresi
icin ‘Cok Kademeli Hiz’ degeri segildiginde etkinlestirilir.

NOT! Uygulama sihirbazi baslatma sihirbazindan baslatilirsa, sihirbaz sadece strtici G/C
yapilandirmasini gdsterecektir.

Motor Turu (P3.1.2.2) 6gesini PM Motor
secin (cihaz etiketine gore) Enduksiyon Motoru

Degeri P3.1.1.1 Nominal Motor Aralik: Degisir
Voltaji icin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Degeri P3.1.1.2 Nominal Motor Aralik: 8,00...320,00 Hz

Frekansi icin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Degeri P3.1.1.3 Nominal Motor || Aralik: 24...19200 rpm
Hizi igin ayarlayin (cihaz etiketine
gore)

Degeri P3.1.1.4Nominal Motor Aralik: Degisir
Akimi icin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

A | A~ WO N =

Motor Tiru icin ‘Endliksiyon Motoru’ segildiyse, asagidaki soru belirir: ‘PM Motor’ secildiyse,
P3.1.1.5 Motor Cos Fi parametresinin degeri 1.00 olarak ayarlanir ve sihirbaz dogrudan 7.
soruya atlar.

Degeri P3.1.1.5 Motor Cos Fi igin ||Aralik: 0,30...1,00
ayarlayin (cihaz etiketine gore)
Degeri P3.3.1.1 Minimum Frekans ||Aralik: 0,00...P3.3.1.2 Hz
Referansi igin ayarlayin

Degeri P3.3.1.2 Maksimum Frekans | Aralik: P3.3.1.1...320,00 Hz
Referansi igin ayarlayin

Degeri_P3.4.1.2 Hizlanma Siresi 1 |Aralik: 0,1...300,0 s
icin ayarlayin

1 0 Degeri P3.4.1.3 Yavaglama Suresi |Aralik: 0,1...300,0 s
1icin ayarlayin

O 00 N O

Cok Kademeli hiz uygulama sihirbazi tamamlanmistir.
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1.1.4

PID KONTROL UYGULAMASI SIHIRBAZI

Uygulama sihirbazi kullaniciya uygulamaya iliskin temel parametreleri girmesi igin yardimci

olur.

Cok Kademeli Hiz Uygulama Sihirbazi tus takimi ile P1.2 Uygulama (Kimlik 212) parametresi

icin ‘PID Kontrolii’ de@eri secildiginde etkinlestirilir.

NOT! Uygulama sihirbazi baslatma sihirbazindan baslatilirsa, sihirbaz dogrudan 11. soruya

geger.

1

Motor Tart (P3.1.2.2) 6gesini PM Motor
secin (cihaz etiketine gore) Enduksiyon Motoru

Voltaji icin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Degeri P3.1.1.1 Nominal Motor Aralik: Degisir

Frekansi icin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Degeri P3.1.1.2 Nominal Motor Aralik: 8,00...320,00 Hz

Hizi icin ayarlayin (cihaz etiketine
gore)

Degeri P3.1.1.3 Nominal Motor  ||Aralik: 24...19200 rpm

Akimi icin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Degeri P3.1.1.4Nominal Motor Aralik: Degisir

Motor TurU icin ‘Endliksiyon Motoru’ segildiyse, asagidaki soru belirir: ‘PM Motor’ secildiyse,
P3.1.1.5 Motor Cos Fi parametresinin degeri 1.00 olarak ayarlanir ve sihirbaz dogrudan 7.
soruya atlar.

ayarlayin (cihaz etiketine gore)

Degeri P3.1.1.5 Motor Cos Fiicin ||Aralik: 0,30...1,00

Referansi igin ayarlayin

Degeri P3.3.1.1 Minimum Frekans | Aralik: 0,00...P3.3.1.2 Hz

Referansi igin ayarlayin

Degeri P3.3.1.2 Maksimum Frekans | Aralik: P3.3.1.1...320,00 Hz

Degeri P3.4.1.2 Hizlanma Suresi 1 ||Aralik: 0,1...300,0 s

icin ayarlayin

Degeri P3.4.1.3 Yavaglama Suresi 1 ||Aralik: 0,1...300,0 s
icin ayarlayin

Kontrol Yerini (strdcu baglatma/ | G/C Terminali
durdurma komutlarinin verildigi Haberlesme

yer) segin Tus takimi

Sureg Birimi Se¢imi (P3.13.1.4) Cesitli segimler

Tel. +358 (0) 201 2121
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% haricinde bir streg¢ birimi secilirse asagidaki sorular géruntulenir: Aksi halde, sihirbaz

dogrudan 17. soruya gecer.

13

Suareg Birimi Min (P3.13.1.5)

13. sorudaki se¢ime baghdir.

14

Suareg Birimi Maks (P3.13.1.6)

13. sorudaki se¢ime baghdir.

15

Strec Birimi Ondaliklari
(P3.13.1.7)

Aralik: 0...4

16

Geribildirim 1 Kaynak Segimi

(P3.13.3.3)

Secimler igin bkz. sayfa 137

Analog giris sinyallerinden biri segilmigse 18. soru belirir. Aksi halde, sihirbaz dogrudan 19.

soruya geger.

17

Analog Girig Sinyali Araligi

0=0...10V/0...20mA
1=2...10V/4...20mA

18

Hata Cevirme (P3.13.1.8)

0 = Normal
1 = Cevrilmis

19

Ayar NoktasI Kaynak Segimi

(P3.13.2.6)

Segimler igin bkz. sayfa 136

Analog giris sinyallerinden biri segilmisse 21. soru belirir. Aksi halde, sihirbaz dogrudan 23.

soruya geger.

‘Tus Takimi Ayar Noktasi 1’ ya da ‘Tus Takimi Ayar Noktasi 2’ segeneklerinden biri secilirse,

sihirbaz dogrudan 22. soruya gecer.

20

Analog Giris Sinyali Arahigi

0=0...10V/0...20mA
1=2...10V/4...20mA

21

Tus Takimi Ayar Noktasi
(P3.13.2.1/ P3.13.2.2)

20. sorudaki secime baghdir.

22

Uyku islevi?

0 = Hayir
1 = Evet

‘Evet’” secilirse, asagidaki sorular belirir. Aksi halde, sihirbaz dogrudan son bélimine geger.

23

Uyku Frekansi Limiti (P3.34.7)

Aralik: 0.00...320,00 Hz

24

Uyku Erteleme 1 (P3.34.8)

Aralik: 0...3000 s

25

Uyanma Seviyesi (P3.34.9)

Aralik, secilen sureg birimine
baghdir.

PID Kontroli uygulama sihirbazi tamamlanmistir.
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Vacon 100 - Baglatma

1.1.5

CoK AMAGLI UYGULAMA SIHIRBAZI

Uygulama sihirbazi kullaniciya uygulamaya iliskin temel parametreleri girmesi igin yardimci

olur.

Standart Uygulama Sihirbazi tug takimi ile P1.2 Uygulama (Kimlik 212) parametresi i¢in ‘Cok
Amaclr dederi secildiginde etkinlestirilir.

NOT! Uygulama sihirbazi baslatma sihirbazindan baslatilirsa, sihirbaz dogrudan 11. soruya

gegcer.

Motor Taru (P3.1.2.2) 6gesini
secin (cihaz etiketine gore)

PM Motor
Enduksiyon Motoru

Degeri P3.1.1.1 Nominal Motor
Voltaji igin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Aralik: Degisir

Degeri P3.1.1.2 Nominal Motor
Frekansi icin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Aralik: 8,00...320,00 Hz

Degeri P3.1.1.3 Nominal Motor
Hizi icin ayarlayin (cihaz etiketine
gore)

Aralik: 24...19200 rpm

1
2
3
4
5

Degeri P3.1.1.4Nominal Motor
Akimi igin ayarlayin (cihaz

etiketine gore)

Aralik: Degisir

Motor TurU icin ‘Endiiksiyon Motoru’ segildiyse, asagidaki soru belirir: ‘PM Motor’ secildiyse,
P3.1.1.5 Motor Cos Fi parametresinin degeri 1.00 olarak ayarlanir ve sihirbaz dogrudan 7.
soruya atlar.

Degeri P3.1.1.5 Motor Cos Fi igin
ayarlayin (cihaz etiketine gore)

Aralik: 0,30...1,00

Degeri P3.3.1.1 Minimum Frekans
Referansi igin ayarlayin

Aralik: 0,00...P3.3.1.2 Hz

Degeri P3.3.1.2 Maksimum
Frekans Referansi igin ayarlayin

Aralik: P3.3.1.1...320,00 Hz

Ol N O

Degeri P3.4.1.2 Hizlanma Siresi 1
icin ayarlayin

Aralik: 0,1...300,0 s

10

Degeri P3.4.1.3 Yavaglama Siresi
1 icin ayarlayin

Aralik: 0,1...300,0 s

11

Kontrol yerini (strtucu baglatma/
durdurma komutlarinin frekans
referansinin verildigi yer) segin

G/C Terminali
Haberlesme
Tus takimi

Cok Amagli uygulama sihirbazi tamamlanmigtir.
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1.1.6 MOTOR POTANSIYOMETRESI UYGULAMA SIHIRBAZI

Uygulama sihirbazi kullaniciya uygulamaya iliskin temel parametreleri girmesi igin yardimci
olur.

Standart Uygulama Sihirbazi tus takimi ile P1.2 Uygulama (Kimlik 212) parametresi icin ‘Motor
Potansiyometresi’ degeri secildiginde etkinlestirilir.

NOT! Uygulama sihirbazi baslatma sihirbazindan baslatilirsa, sihirbaz dogrudan 11. soruya
geger.

1 Motor Tart (P3.1.2.2) 6gesini PM Motor
secin (cihaz etiketine gore) Enduksiyon Motoru

Degeri P3.1.1.1 Nominal Motor Aralik: Degisir
Voltaji igin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Degeri P3.1.1.2 Nominal Motor Aralik: 8,00...320,00 Hz

Frekansi icin ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

Dederi P3.1.1.3 Nominal Motor Hizi ||Aralik: 24...19200 rpm
icin ayarlayin (cihaz etiketine
gore)

Degeri P3.1.1.4Nominal Motor Aralik: Degisgir
Akimi i¢in ayarlayin (cihaz
etiketine gore)

o | A~ WD

Motor Turu igin ‘Endliksiyon Motoru’ secildiyse, asagidaki soru belirir: ‘PM Motor' segildiyse,
P3.1.1.5 Motor Cos Fi parametresinin degeri 1.00 olarak ayarlanir ve sihirbaz dogrudan 7.
soruya atlar.

Degeri P3.1.1.5 Motor Cos Fiigin |Aralk: 0,30...1,00
ayarlayin (cihaz etiketine gore)

Degeri P3.3.1.1 Minimum Aralik: 0,00...P3.3.1.2 Hz
Frekans Referansi igin ayarlayin
Degeri P3.3.1.2 Maksimum Aralik: P3.3.1.1...320,00 Hz

Frekans Referansi igin ayarlayin

Degeri P3.4.1.2 Hizlanma Siresi |Aralik: 0,1...300,0 s
1 igin ayarlayin

OO N O

1 0 Degeri P3.4.1.3 Yavaslama Aralik: 0,1...300,0 s
Sdresi 1 i¢in ayarlayin
1 1 Motor Potansiyometre Artis Aralik: 0,1...500,0 Hz/s
Suresi (P1.36.1)
Motor Potansiyometre Sifirlama |0 = Sifirlama yok
12 |(P1.36.2) 1 = Durdurma Durumu
2 = Gl¢ Kesme

Motor Potansiyometresi uygulama sihirbazi tamamlanmistir.
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1.2 GOKLU POMPA SIHIRBAZI

Coklu Pompa sihirbazi Hizli Kurulum/Sihirbazlar menUsinde (B1.1.3) etkinlestirilir. Coklu Pompa
sihirbazi bir Coklu Pompa sistemi kurmak icin gereken en énemli sorulari sorar.Bu sihirbaz "bir
geribildirim/bir ayar noktasi" modunda PID denetleyicisini kullanacaginizi énceden tahmin

eder. Kontrol yeri G/C A, varsayilan sure¢ birimi ise '%' olacaktir.

Coklu Pompa sihirbazi agagidaki degerlerin ayarlanmasini ister:

1

Suareg birimi se¢imi (P3.13.1.4)

Cesitli secimler.

‘%' haricinde bir slreg birimi secilirse asagidaki sorular goruntilenir: Aksi halde, Sihirbaz 5.

adima gecger.

2

Min sureg birimi (P3.13.1.5)

1. adimdaki secime baghdir.

3

Maks sure¢ birimi (P3.13.1.6)

1. adimdaki secime baghdir.

4

Sureg birimi ondaliklari
(P3.13.1.7)

0.4

5

Geribildirim 1 kaynak seg¢imi

(P3.13.3.3)

Secimler icin bkz. sayfa 138.

Analog giris sinyallerinden biri segilmisse 6 sorusu gorunur. Aksi halde, 7 sorusu karsiniza

cikar.

6

Analog giris sinyali arahgi

0=0...10V/0...20mA
1=2...10V/4...20mA
Bkz. sayfa 113.

7

Hata cevirme (P3.13.1.8)

0 = Normal
1 = Cevrilmis

8

Ayar noktasi kaynak segimi

(P3.13.2.6)

Secimler igin bkz. sayfa 136.

Analog giris sinyallerinden biri segilmigse 9 sorusu gorunur. Aksi halde, 11 sorusu karsiniza

cikar.

Tus Takimi Ayar Noktasi 1 ya da 2 segilirse 10 sorusu goéruntilenir.

9

Analog giris sinyali araligi

0=0...10V/0...20mA
1=2...10V/4...20mA
Bkz. sayfa 113.

10

Tus takimi ayar noktasi
(P3.13.2.1/P3.13.2.2)

1. adimdaki secime baghdir.

11

Uyku islevi?

Hayir
Evet

‘Evet’ secilmisse, U¢ deger daha belirtmeniz istenir:

12

Uyku frekansi limiti 1 (P3.13.5.1)

0,00...320,00 Hz

13

Uyku erteleme 1 (P3.13.5.2)

0...3000 s

14

Uyanma seviyesi 1 (P3.13.5.6)

Aralik, segilen sireg birimine
baghdir.

15

Motor sayisi (P3.15.1)

1..6
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16 |Baglanti islevi (P3.15.2) ‘1) - E;Jkl:imlmlyor
17 |Otomatik degistirme (P3.15.4) |3 Etek\llrr]e disi

Otomatik degistirme islevi etkinlestirilirse, asagidaki t¢ soru gortnir: Otomatik degistirme
kullaniimayacaksa Sihirbaz dogrudan 21. soruya gecer.

18 |FCEkie (P3.15.3) ? : gfk‘l’;e dis!
1 9 El)atgr?gtlsk) degistirme araligi 0,0...3000,0 sa
20 ﬁ)r;t]?trin(?::tgfg%l)stlrme: Frekans 0,00...50,00 Hz
21 [Bant genisligi (P3.15.8) 0...100%

22 (B:;téé;)lghgl ertelemesi 0.3600 s

Bunun ardindan, tus takiminda uygulama tarafindan gergeklestirilen réle ¢ikisi yapilandirmasi
ve dijital giris gosterilir (sadece grafiksel tus takimi). Bu degerleri ileride kullanmak tzere not
edin.

Coklu Pompa Sihirbazi Hizli kurulum/sihirbazlar menistinde B1.1.3 parametresi icin Etkinlestir
secildiginde yeniden baslatilir.

1.3 ATESLEME MODU SIHIRBAZI

Atesleme Modu Sihirbazi Atesleme Modu islevinin kolayca devreye alinmasi igin
tasarlanmistir. Atesleme Modu Sihirbazi Hizli kurulum mendsiinde B1.1.4 parametresi igin
Etkinlestir segildiginde yeniden baslatilir.

NOT! Devam etmeden dnce 3.3.30 bolimindeki bazi sifre ve garanti kosullari ile ilgili bilgileri
okuyun.

1 Atesleme Modu frekansi kaynagi
(P3.17.2)

‘Atesleme modu frekansr’ diginda bir kaynak segilirse, sihirbaz dogrudan 3. soruya geger.

Cesitli secimler.

2 Atesleme modu frekansi

(P3.17.3) 8,00 Hz...MaxFreqRef (P3.3.1.2)

Sinyal etkinlestirme kontak agik
durumdayken mi yoksa kapall

3 Sinyal etkinlestirme? durumdayken mi gergeklestirilsin?
0 = Acik kontak

1 = Kapall kontak

Atesleme Modu etkinlestirme

ACIK (P3.17.4)/ Atesleme modunu etkinlegtirmek
4 Atesleme Modu etkinlestirme icin dijital girisi secin. Ayrica bkz.
KAPALI bolim 3.3.13.

(P3.17.5)
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Atesleme modunda geri yoni

etkinlestirmek icin dijital girisi

5 Atesleme Modu geri (P3.17.6) segin.

DigIn Slot0.1 = Her Zaman ILERI

Digln Slot0.2 = Her Zaman GERI

Atesleme Modu islevini
etkinlestirmek igin sifreyi belirleyin.

6 Atesleme modu sifresi (P3.17.1) | 1234 = Test modunu etkinlestir

1002 = Atesleme Modunu

etkinlestir
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2. SURUCUNUN TUS TAKIMI

Kontrol tus takimi Vacon 100 AC suricu ile kullanici arasindaki arabirimdir. Kontrol tus takimi
kullanilarak motor hizi kontrol edilebilir, donanim durumu denetlenebilir ve AC sUriclinin
parametreleri ayarlanabilir.

Kullanici arabirimi igin segebileceginiz iki tus takimi tirl mevcuttur: Grafik ekranli tus takimi ve
Metin tus takimi.

21 DUGMELER

Tus takiminin digme bolima her iki tus takimi tlriinde de aynidir.

Menlde geri gidin :Menliyi yukari kaydirin
Duzenleme modundan ¢ikin Degeri artirin
Uzun basarak hatalari sifirlayin

Kontrol yerini degistirin

Kontrol sayfasina erigin
Yon degistirin

Daha fazla bilgi igin, bkz.
bélim 2.4.1.3

imleci sola kaydirin imleci saga kaydirin

Diizenleme moduna girin
Baypas 6zelligi sayfasi

Durdurma Baslatma digmesi

digmesi Mendiyu asagi kaydirin

Degeri azaltin

9086.emf
Etkin seviyeyi/6geyi girin
Secimi onaylayin

Sekil 1. Tus takimi diigmeleri

2.2 EKRAN

Tus takimi ekrani, motor ve surtici durumunun yani sira, motor veya siricul islevlerindeki
bozukluklari da goésterir. Kullanici ekranda men iginde o anda bulundugu yer, sirtcl ve
gorunttlenen 6geye iliskin bilgileri gorur.

2.3 Tus TAKIMI UZERINDE GEZINTI

Kontrol tus takimindaki veriler meniler ve alt mendler seklinde bir yerlesime sahiptir. Yukari ve
Asagi oklarini kullanarak mentiler arasinda gegis yapabilirsiniz. OK (TAMAM) digmesine
basarak ilgili gruba/6geye girebilir, Geri/Sifirla digmesine basarak dnceki seviyeye
doénebilirsiniz.

Konum alani o anki konumunuzu goésterir. Durum alani ise, siriiciniin mevcut durumu
hakkinda bilgi verir. Bkz. Sekil 3.

Temel menl yapisi sayfa 17. aciklanmistir.
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Sekil 2. Tus takimi gezinti semasi
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2.4 VACON GRAFIKSEL TUS TAKIMI
Durum alani Durum alani
DURDUR/CALISTIR HAZIR/HAZIR DEGIL/HATA
Yoén ALARM Kontrol yeri:
\ / y / __PCIGC/TUS TAKIMI/HABERLESME
STOP READY —
‘(j ‘ ‘ Vo Konum alani (Parametre ID
Main Menu numarasi ve mevcut meni
- i konumu)

= Quick Setup Etkinlestirilen grup/6ge:
( 17) Girmek igin OK

N diigmesine basin
Monitor

(5)

—_, Parameters
(12)

\Gruptaki 6gde sayisi

9159.emf

Sekil 3. Ana meni

241 GRAFIKSEL TUS TAKIMININ KULLANILMASI

2.4.1.1 Dederlerin dizenlenmesi

Segilebilir degerlere grafiksel tus takiminda iki farkl sekilde erisilebilir ve bu degerler
dizenlenebilir.

Tek gecerli degere sahip parametreler

Tipik olarak, bir parametre bir degere ayarlanir. Deger, bir deger listesinden (asagidaki drnege
bakin) secilir ya da parametreye tanimlanan bir araliktan (6rn. 0,00...50,00 Hz) sayisal bir
deger verilir.

Asagidaki prosedurl izleyerek bir parametrenin degerini degistirin:
1. Parametreyi bulun.
2. Diizenleme moduna girin.

3. Yukari/asagi ok dugmelerini kullanarak yeni deger belirleyin. Degder sayisal ise sol/sag ok
dugmelerini kullanarak haneler arasinda gegis yapabilir ve yukari/asagdi ok digmesini
kullanarak degeri degistirebilirsiniz.

4. OK dugmesini kullanarak degisikligi onaylayin ya da Back/Reset (Geri/Sifirla) digmesiyle
degisimi reddedip bir 6nceki meni seviyesine donin.
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STCP‘G REN_‘N‘ ‘ 110 sm>|(j READY‘ | 1o STCP‘G m| ‘ 1o

Start/Stop Setup Rem Control Place Rem Control Place

E 1D:172 M3.2.1 1D: M3.2.1 M3.2.1 @
Rem Control Place B

170 Control oK Edit @

KeypadStopButton FieldbusCTRL B&)K
Yes @ tetp 170 controt 4 | =3
Start Fuggﬁg?ﬂg @ Add to favorites
se [G] reov | | o A [ wo

Start/Stop Setup S Rem Control Place
E] 1D:172 M3.2.1 M3.2.1
Rem Control Place
.
YA DA: 1/0 Control >
S KeypadStopButton
H) Yes 1/0 Control ¢

FieldbusCTRL

o Start Function
Ramping

9160.emf

Sekil 4. Grafiksel tug takimindaki degerlerin tipik olarak diizenlenmesi (metin degeri)

SToe REALN LA STOP EERAL 10 STOP BERALDY 10

MaxF reqgilefarence | | < >
000 Hz Mire 0.00HZ Mire 0.00Hz
PosquR&ﬂénalﬁ% " Mase 50.00Hz Mapz S0.00Hz
L0 Hz

9257.emf

SToe REALN LA

~ -~ -
v — 11.00Hz —
-~

Mine 0.00Hz
Mae S0.00HZ

Sekil 5. Grafiksel tug takimindaki degerlerin tipik olarak diizenlenmesi (sayisal deger)

Onay kutusu bulunan parametrelerin segimi

Bazi parametreler ¢esitli degerlerin secilmesine olanak saglar. Etkinlestirmek istediginiz her bir
deger igin asagida belirtildigi gibi bir onay kutusu segimi yapin.

STOP READY L0 STOP READY L0

9256.emf
Onay kutusu segimi simgesi

Sekil 6. Grafik tus takiminda onay kutusu degeri se¢iminin uygulanmasi
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24.1.2 Hatanin sifirlanmasi
Hata sifirlamayla ilgili talimatlari sayfa 221. sayfadaki 3.5.1 bolimunde bulabilirsiniz.

2.4.1.3 islev diigmesi
FUNCT (islev) digmesi dért islev icin kullanilir:

1. Kontrol sayfasina hizli bir sekilde erismek,

2. Yerel (Tus takimi) ve Uzak kontrol yerleri arasinda kolayca gegis yapmak,
3. donls yonind degistirmek ve

4. bir parametre degerini hizlica dizenlemek igin.

Kontrol yerleri

Kontrol yeri surticunun baslatilip durdurulabilecegi kontrol kaynagdidir. Her kontrol yeri, frekans
referans kaynagini se¢mek icin kendi parametresine sahiptir. Yerel kontrol yeri her zaman tus
takimidir. Uzak kontrol yeri P3.2.1 parametresiyle (G/C ya da Haberlesme) belirlenir. Secilen
kontrol yeri, tug takiminin durum ¢cubugunda gorilebilir.

Uzak kontrol yeri

G/C A, G/C B ve Haberlesme uzak kontrol yerleri olarak kullanilabilir. G/C A ve Haberlesme
en dusuk oncelige sahiptir ve P3.2.1 (Uzak Kontrol Yeri) parametresiyle secilebilir. G/C B, dijital
giris kullanan P3.2.1 parametresiyle secilen uzak kontrol yerini baypas edebilir. Dijital girig
P3.5.1.7 (G/C B Ktrl Glicli) parametresiyle segilir.

Yerel kontrol

Yerel kontrol durumunda, tus takimi her zaman kontrol yeri olarak kullanilir. Yerel kontrol
uzaktan kontrole gére daha ylUksek 6ncelige sahiptir. Bu nedenle, drnedin Uzak modundayken
dijital giris vasitasiyla P3.5.1.7 parametresi kullanarak baypas edilirse, Yerel secildigi takdirde
kontrol yeri Tug Takimina gegis yapar. Tus takimindaki FUNCT digmesine basilarak ya da
"Yerel/Uzak" (ID211) parametresi kullanilarak Yerel ve Uzak kontrol arasinda gegis yapilabilir.

Kontrol yerlerinin degistirilmesi
Uzak kontrolden Yerel/ kontrole gecis (tus takimi).

1. Menlnin herhangi bir yerinde, FUNCT digmesine basin.

2. Yukari ok ya da Asagi ok dUgmesine basarak Yerel/lUzak kontroll secin ve OK digmesiyle
onaylayin.

3. Bir sonraki ekranda Yerel ya da Uzak kontroll secin ve yeniden OK diigmesine basarak
onaylayin.

4. Ekran, FUNCT digmesine basildigi anda kaldigi en son konuma geri doner. Ancak, Uzak
kontrol yeri Yerel (Tus takimi) olarak degistiriimisse, tus takimi referansi konusunda uyari
mesaiji verilir.
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ste |G Ry | | Keypad sp [G] Reawy | | Keypad ste |G Ry | | Keyped
Main Menu 8'? Choose action 2 Local/Remote
D5 ML Q@ 1D:1805 A " 1D:211
Ty ] Monitor
(I12 ) Change direction \/
= Parameters Control page Local
(21) Local/Remote & @ Remote &
=— Diagnostics
(6)
ste (] ey | [ wo
Main Menu
1Dz M1
Monitor
12)
=~ Parameters
C21)

9161.emf

Di?ggo)stics

Sekil 7. Kontrol yerlerinin degistiriimesi

Kontrol sayfasina erisim
Kontrol sayfasi pek ¢cok énemli dederin kolayca izlenmesi ve kullaniimasi i¢in tasarlanmistir.

1. Menunun herhangi bir yerinde, FUNCT dugmesine basin.
2. Yukan ok ya da Asagi ok digmesine basarak Kontrol Sayfasi segenegini segin ve OK
digmesiyle onaylayin.

3. Kontrol sayfasi agilir
Tus takimi kontrol yeri ve tus takimi referansi kullaniimak tizere secgilmisse OK diigmesine
bastiktan sonra Tus takimi referansi ayarlayabilirsiniz. Diger kontrol yerleri veya referans
degerleri kullaniliyorsa, degistirilemeyecek bir deger olan Frekans referansi ekranda
gOruntdlenir. Sayfadaki diger degerler ise Coklu Izleme degerleridir. Burada izlenecek
degerleri segebilirsiniz (bu prosedur icin, bkz. sayfa 31).
sm‘(j READY | | o 3103|(j Ready ‘ ‘l@ypad STOD|G| READY ‘ ‘Keypad
Main Menu gi, Choose action H‘ Keypad Reference
1D: M1 @ 1D:1805 /\ 1D:184
Mo?ifgr) Change direction v @
Parameters Control page Output Frequency | Motor Torque
Bl (21) Local/Remote ¢ @ 0.00Hz 0.00%
/ Diagnostics Motor Current Motor Power
2N 6) 0.00A 0.00%
E‘ Keypad Reference
1D:168

o 000Hz v

Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00A 0.00%

9162.emf

Sekil 8. Kontrol sayfasina erigim
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Yon degistirme

Motorun donls yénu FUNCT digmesi kullanilarak hizh bir sekilde degistirilebilir. NOT! Secilen
kontrol yeri Yerel olmadigi stirece, menude Yén dedistirme komutu goérinmez.

1. Menlnin herhangi bir yerinde, Funct digmesine basin.

2. Yukari ok ya da Asagi ok diigmesine basarak Yonu degistir segcenegdini secin ve OK
digmesiyle onaylayin.

3. Ardindan motoru c¢alistirmak istediginiz yéna segin. Gergek dénis yonu yanip soner. OK
digmesi ile onaylayin.

4. D6nls yona hemen degisir ve durum alanindaki ok gdsterimi de degisir.

s10=|@ READY | | o RN ‘G] Ready ‘ ‘Ke'ypad RN|(7| Ready | |Keypad
Main Menu 8i Choose action 8? Choose action
ID: V1 6} 1D:1805 ,/\ @ 1D:1805 /\
Monitor N V
PaEaTset)e"s Change direction , Reverse ,
ontrol page orwar
C 1 \4 F d Vv
=— Diagnostics
(6) Local/Remote

Main Menu
1D: M1

sef O] Jroor [ | wo
C

Monitor

c7)

= Parameters

(15)

Diagnostics
6)

9163.ai

Hizh diizenleme

Hizli diizenleme iglevi ile, parametre ID numarasini girerek istenen parametreye hizli bir sekilde

erisebilirsiniz.

1. Menunun herhangi bir yerinde, FUNCT dugmesine basin.

2. Yukari ok ya da Asagi ok digmesine basarak Hizli Dizenleme segenegini secgin ve OK
digmesiyle onaylayin.

3. Erismek istediginiz parametrenin ID numarasini ya da izleme degerini girin. Onaylamak igin
OK dugmesine basin.

4. Ekranda istenen Parametre/izleme degeri belirir (diizenleme/izleme modunda.)
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2414 Parametrelerin kopyalanmasi
NOT: Bu 6zellik sadece grafiksel tus takiminda mevcuttur.

Parametre kopyalama iglevi, parametrelerin bir strictden digerine kopyalanmasi i¢in
kullanilabilir.

Parametreler dncelikle tus takimina kaydedilir, ardindan tus takimi ¢ikarilir ve diger sarticiye
baglanir. Son olarak parametreler bu tus takimindan yeni siriclye yuklenir.

Parametrelerin tus takimindan sirlclye basariyla kopyalanabilmesi icin, parametreler
yuklenmeden énce slrict durdurulmalidir.

« Ik olarak Kullanici Ayarlari menisiine gidin ve Parametre yedekleme alt meniisiinii bulun.
Parametre yedekleme alt menUstinde, Ug¢ islevden birini secgebilirsiniz:

» Fabrika varsayilanlarini geri yiikle se¢cenegdi tim parametre ayarlarini fabrikada belirlenen
orijinal de@erlerine geri dondurdr.

* Tus takimina kaydet segcenegi tum parametreleri tus takimina kopyalamanizi sadlar.

» Tus takimindan geri ylikle segenegi ise tus takimindaki tim verileri striclye kopyalar.

= Main Menu — User settings Parameter backup
@ @
10: V6 4] 10: V6.5 Iil 10: M6.5.1
i' I/E) gn;i Hardware @ Application selection @ (8)'i' Restore factory defaults @
= i P k ,
m Us?rAS;ettmgs Ij a{a;ne)ter backup %5 save to keypad
- £
Favourites o] Drive name o) <
R Restore from keypad
(0) Drive s ]

Sekil 9. Parametre kopyalama

NOT: Farkli boyutlardaki surtciler arasinda tus takimi degisimi yapilmissa, su parametrelerin
kopyalanmig degerleri kullaniimaz:

Nominal motor akimi (P3.1.1.4)
Nominal motor voltaji (P3.1.1.1)
Nominal motor hizi (P3.1.1.3)
Nominal motor giict (P3.1.1.6)
Nominal motor frekansi (P3.1.1.2)
Motor Cos Fi (P3.1.1.5)
Anahtarlama frekansi (P3.1.2.3)
Motor akim limiti (P3.1.3.1)

Hiz kesme akim limiti (P3.9.3.2)
Maksimum frekans (P3.3.1.2)

Alan zayiflama noktasi frekansi (P3.1.4.2)
U/f orta nokta frekansi (P3.1.4.4)
Sifir frekans voltaji (P3.1.4.6)
Baslatma manyetik akimi (P3.4.3.1)
DC fren akimi (P3.4.4.1)

Ak1 freni akimi (P3.4.5.2)

Motor termal zaman sabiti (P3.9.2.4)

Tel. +358 (0) 201 2121 « Faks +358 (0)201 212 205




Siiriiciiniin tus takimi VACON - 24

2415 Parametrelerin karsilastiriimasi

Bu islev ile, kullanici etkin parametre setini bu dort setten biriyle karsilastirabilir:
+ Set1(B6.5.4: Set 1'e kaydet, bkz. bélim 2.6.6.1)
+ Set 2 (B6.5.6: Set 2'ye kaydet, bkz. bdlum 2.6.6.1)

* Varsayilanlar (Fabrika varsayilanlari, bkz. bélim 2.6.6.1)
* Tus takimi seti (B6.5.2: Tus takimina kaydet, bkz. bélim 2.6.6.1)

Asagidaki sekle bakin.

NOT! Karsilastirilacak parametre seti kaydedilmemisse, ekranda “Karsilastirma basarisiz”
mesaji goéruntilenir

STOP G REATY 110 EToe REATY 10 EToe RERFDY Lo

tl Farme‘ter Bﬂckup @

©

Mal Active set—Set 2

@ Help

ya] Active set-Defaults [:,?- fickd to Favorites

(2 Y&y

£7)

9305.emf

Gegerli parametre degeri

Kargilastirilan set degeri

Sekil 10. Parametre karsilagtirma
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24.1.6 Yardim metinleri
Grafiksel tus takiminda, ¢esitli 6geler icin anlik yardim ve bilgi ekranlari vardir.

Tam parametreler anlik yardim ekrani sunar. Yardim islevini secip OK digmesine basmaniz
yeterlidir.

Hatalar, alarmlar ve baslatma sihirbazi icin de metin bilgileri sunulmaktadir.

sm‘(j READY| ‘ 1o 903‘(_7] FEADY| | 1o s10=|(j FEADY| ‘ 1o

Digital Inputs - Ctrl signal 1 A Ctrl signal 1 A
Iil 1D:403 M3.5.1.1 E 1D:403 M3.5.1.1 @ 1D:403 M3.5.1.1

S Ctrl Signal 1 A 5 ~ Start Signal 1 for control Place
Edit 1/0 A. Start Signal 1
[e] [¢] functionality chosen with 170 A

Logic in Start/Stop Setup Menu.

[} Ctrl Signal 2 A
S g @ Help ‘ N
E
Ctrl Signal 1 B @
%’i‘ 9 Add to favorites g

Sekil 11. Yardim metni 6rnegi

24.1.7 Sik kullanilanlara 6ge ekleme

Bazi parametre degerlerine veya diger 6gelere sikca ihtiya¢ duyabilirsiniz. Bunlari menu
yapisinda tek tek belirlemek yerine, kolayca erisebileceginiz Sik Kullanilaniar adli bir klasére
ekleyebilirsiniz.

Sik Kullanilanlar'daki bir 6geyi silmek igin, bkz. bélim 2.6.7.

s10=|(j READ{‘ | 1o 5103‘(7] READY| | 110 5103|(j F\EAD{‘ ‘ 1o
Ii] Basic Settings §i Motor Nom Freq §i’ Motor Nom Freq

Motor Nom Voltg

o O, A was added to

st 230.00 V @ Edit @ favorites. Press OK
to continue.

[?ﬂ Motor Nom Freq @ Help

50.00 Hz

Motor Nom Speed R
Q
1430 rpn €9 Add to favorites

9166.emf

Sekil 12. Sik Kullanilanlara 6ge ekleme
2.5 VACON METIN TUS TAKIMI

Kullanici arabiriminiz i¢in Metin tus takimi'ni da segebilirsiniz. Grafiksel tus takimi ile ayni
islevselliklere sahip olmakla birlikte, bazi iglevler sinirlidir.
251 TuS TAKIMI EKRANI

Tus takimi ekrani, motor ve surtici durumunun yani sira, motor veya siricl islevlerindeki
bozukluklari da gésterir. Kullanici ekranda menu i¢cinde o anda bulundugu yer, sirtcl ve
goruntilenen 6geye iligkin bilgileri gorir. Metin satirindaki metin ekrana sigmayacak kadar
blyulkse, metin tim yazinin gdsterilecedi bicimde soldan saga kaydirilacaktir.
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Gostergeler: Gostergeler:
Durum Alarm, Hata
READY RUN 5TOP ALARM  FAULT
A a o .

—_ —_ —— rup ya da
I’Vll' ’I / ,’ ,’-\/ L. /-- ITI, ’I _paraprrz/etre adi
,\/i ’ Menl konumu
M I ;

g

5

S
FW v /o KEYPAD BUS
Gostergeler: Gostergeler:
Yon Kontrol yeri
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2.5.2 METIN TUS TAKIMININ KULLANILMASI

2.5.2.1 Dederlerin dizenlenmesi

Asagidaki prosedurl izleyerek bir parametrenin degerini degistirin:
1. Parametreyi bulun.
2. OK dugmesine basarak Dizenleme moduna girin.

3. Yukari/agsagi ok dugmelerini kullanarak yeni deger belirleyin. Deder sayisal ise sol/sag ok
dugmelerini kullanarak haneler arasinda gecis yapabilir ve yukari/asagdi ok digmesini
kullanarak degeri degistirebilirsiniz.

4. OK dugmesini kullanarak degisikligi onaylayin ya da Back/Reset (Geri/Sifirla) digmesiyle
degisimi reddedip bir 6nceki meni seviyesine donin.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN S5TOP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT
a a a a a a S A

CTOoOT /70 TRigd CICM i T eI -1 /1 T -
LIHR TS5 TUH Rell O R JAULUniTRY D |
M T D O o

121,00 U U
BACK
RESET
| W | W h_4 h_4
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV o KEYPAD BUS

9168.emf

Sekil 13. Degerlerin diizenlenmesi

2.5.2.2 Hatanin sifirlanmasi

Hata sifirlamayla ilgili talimatlari sayfa 221. sayfadaki 3.5.1 bolimuinde bulabilirsiniz.

2.5.2.3 islev diigmesi
FUNCT (islev) dugmesi dort islev icin kullanilir:

Kontrol yerleri

Kontrol yeri surGcunun baglatihp durdurulabilecegdi kontrol kaynagidir. Her kontrol yeri, frekans
referans kaynagini se¢mek icin kendi parametresine sahiptir. Yerel kontrol yeri her zaman tus
takimidir. Uzak kontrol yeri P3.2.1 parametresiyle (G/C ya da Haberlesme) belirlenir. Secilen
kontrol yeri, tus takiminin durum gubugunda gértlebilir.

Uzak kontrol yeri

G/C A, G/C B ve Haberlesme uzak kontrol yerleri olarak kullanilabilir. G/C A ve Haberlesme
en dusik dncelige sahiptir ve P3.2.1 (Uzak Kontrol Yeri) parametresiyle segilebilir. G/C B, dijital
giris kullanan P3.2.1 parametresiyle secilen uzak kontrol yerini baypas edebilir. Dijital girig
P3.5.1.7 (G/C B Ktrl Giicli) parametresiyle segilir.

Yerel kontrol

Yerel kontrol durumunda, tus takimi her zaman kontrol yeri olarak kullanilir. Yerel kontrol
uzaktan kontrole gére daha ylUksek 6ncelige sahiptir. Bu nedenle, drnedin Uzak modundayken
dijital giris vasitasiyla P3.5.1.7 parametresi kullanarak baypas edilirse, Yerel secildigi takdirde
kontrol yeri Tus Takimina gegis yapar. Tus takimindaki FUNCT digmesine basilarak ya da
"Yerel/Uzak" (ID211) parametresi kullanilarak Yerel ve Uzak kontrol arasinda gegis yapilabilir.
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Kontrol yerlerinin degistiriimesi

Uzak kontrolden Yerel/ kontrole gecis (tus takimi).

1. Menidnidn herhangi bir yerinde, FUNCT digmesine basin.

2. Ok dugmelerini kullanarak Yerel/Uzak kontrolu segin ve OK digmesiyle onaylayin.

3. Bir sonraki ekranda Yerel ya da Uzak kontroll segin ve yeniden OK diigmesine basarak
onaylayin.

4. Ekran, FUNCT digmesine basildigi anda kaldigi en son konuma geri déner. Ancak, Uzak
kontrol yeri Yerel (Tus takimi) olarak degistiriimisse, tus takimi referansi konusunda uyari

mesaiji verilir.
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN 5ToP ALARM FAULT READY RUN S5TOP ALARM FAULT
a a a a a a
TSI TC O Nalal =T = Ix] S ITMOTE -
HHEHME TERY LULHL /RENG | A HE o C a
M T / M et
1z / @ U @
FWD REV Vo KEYPAD BUS % REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

9169.emf

Sekil 14. Kontrol yerlerinin degistiriimesi

Kontrol sayfasina erigim
Kontrol sayfasi pek ¢ok dnemli degerin kolayca izlenmesi ve kullanilimasi igin tasarlanmistir.

1. Menlnin herhangi bir yerinde, FUNCT digmesine basin.

2. Yukari ok ya da Asagi ok dUgmesine basarak Kontrol Sayfasi segenegini segin ve OK
dugmesiyle onaylayin.

3. Kontrol sayfasi agilir
Tus takimi kontrol yeri ve tus takimi referansi kullaniimak Gzere segilmisse OK digmesine
bastiktan sonra Tus takimi referansi ayarlayabilirsiniz. Diger kontrol yerleri veya referans
degerleri kullaniliyorsa, degistirilemeyecek bir deger olan Frekans referansi ekranda
gOrantdlenir.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a P a a
IIOMIET T I - Tan o - LT L3 T ST
HHEHNME TER'S Lurii f§II1_IL :UH\ KEYHHLD FREl O
M T ~ D s nn
I C 13, UU (ox
A4 Hz
i 4 i 4 i 4
FWD REV Vo KEYFPAD BUS FWD REV ] KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYFPAD BUS

9170.emf

Sekil 15. Kontrol sayfasina erigim
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Yon degistirme

Motorun dénls yoni FUNCT dugmesi kullanilarak hizli bir sekilde dedistirilebilir.NOT! Segilen
kontrol yeri Yerel olmadigi stirece, menlude Yén dedistirme komutu goérinmez.

1. Menlnin herhangi bir yerinde, Funct digmesine basin.

2. Yukari ok ya da Asagi ok diigmesine basarak Yonu degistir segcenegdini secin ve OK
digmesiyle onaylayin.

3. Ardindan motoru c¢alistirmak istediginiz yéna segin. Gergek dénis yonu yanip soner. OK
digmesi ile onaylayin.

4. D6nls yona hemen degisir ve durum alanindaki ok gdsterimi de degisir.

Hizh diizenleme
Hizli diizenleme iglevi ile, parametre ID numarasini girerek istenen parametreye hizli bir sekilde
erisebilirsiniz.

1. Menunun herhangi bir yerinde, FUNCT dugmesine basin.

2. Yukari ok ya da Asagi ok dugmesine basarak Hizli Dizenleme segenegini se¢in ve OK
digmesiyle onaylayin.

3. Erismek istediginiz parametrenin ID numarasini ya da izleme degerini girin. Onaylamak igin
OK digmesine basin.

4. Ekranda istenen Parametre/izleme degeri belirir (diizenleme/izleme modunda.)

2.6 MENU YAPISI

Hakkinda daha fazla bilgi almak istediginiz 6genin tzerine tikayin ve segin (elektronik kilavuz).

Tablo 1. Tus takimi mendileri

Hizh kurulum Bkz. bolim 3.2.
Monitor Coklu monitor*
Egilim egrisi*
Temel
G/IC

Ekstralar ve gelismis

Zamanlayici iglevleri
PID Denetleyicisi
Harici PID Denetleyicisi

Coklu Pompa

Bakim sayaclari

Haberlesme verileri

Parametreler Bkz. bolim 3.
Tani Etkin hatalar
Hatalarin sifilanmasi

Hata gegmisi
Toplam sayaglari

Durum sayaclari
Yazilim bilgileri
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Tablo 1. Tus takimi mendileri

G/C ve donanim Temel G/C

Slot C

Slot D

Slot E

Gergek zaman saati
GUg birimi ayarlari

Tus takimi
RS-485
Ethernet
Kullanici ayarlari Dil segimleri

Uygulama segimi

Parametre yedekleme*

Siricl adi

Parametre karsilastirma

Sik kullanilanlar Bkz. bolim 2.4.1.7.

Kullanici seviyeleri Bkz. bdélim 2.6.8.

*.  Metin tus takiminda mevcut degildir
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2.6.1 HizLI KURULUM

Hizli Kurulum grubu farkl sihirbazlari ve Vacon 100 Uygulamasi hizli kurulum parametrelerini
icerir. Bu gruptaki parametreler hakkinda detay!i bilgileri 3.2 bélimunde bulabilirsiniz.

2.6.2 MONITOR

Coklu monitoér

NOT: Bu menu, metin tug takiminda mevcut degildir.

Coklu monitdr sayfasinda, izlemek istediginiz dort ile dokuz degeri belirleyebilirsiniz. izlenen
Ogelerin sayisi 3.11.4 parametresiyle segilebilir.

ste |(G] Ry | | o se [(F] ey | | o
Main Menu Monitor
1D: M1 1D: M2.1
Quick Setup @ Multimonitor
pooe. @
Monitor E Basic
(12) (@)
Parameters Timer functions
21) (13)
se |(G] Ry | | o ste |(G] Reay | | wo
@ Multimonitor FreqReference
1D25 FreqReference 1D:1 M2.1.1.1
[HELREVEIgENTS Output Freq | Motor Speed @ Output frequency 0.00 Hz
0.00HZz 0.0rpm [v] Freqreference 10.00 Hz
Motor Curre | Motor Torque|Motor Voltage @ Motor Speed 0.00 rpm
0.00A 0.00% 0.0V [v/] Motor Current 0.00 A
DC-link voltfUnit Tempera [Motor Tempera @ Motor Torque 0.00 %
0.0ov 81.9°C 0.0% [ ] Motor Power 0.00 %

9171.emf

Sekil 16. Coklu izleme sayfasi

Degerin hicresini etkinlestirerek (sol/sag ok dugmeleri ile) izlenen degeri degistirin ve OK
digmesine basin. Ardindan Izleme degerleri listesinde yeni 6geyi segin ve OK diigmesine
tekrar basin.

Egilim egrisi
Egilim Egrisi 6zelligi ayni anda iki monitor degerinin grafiksel bir sunumudur.
Temel

Temel izleme degerleri, secgilen parametrelerin, sinyallerin, durumlarin ve dlgtimlerin gercek
degerleridir.

GIC

Cesitli giris ve ¢ikis sinyali degerlerinin durumlari ve seviyeleri buradan izlenebilir. Bkz. bélim
3.34.

Ekstralar ve geligmis
Haberlesme degerleri gibi farkli gelismis degerlerin izlenmesi. Bkz. bolim 3.3.6.

Zamanlayici iglevleri
Zamanlayici islevlerinin ve Gergek Zaman Saatinin izlenmesi. Bkz. bélim 3.3.7.
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PID Denetleyicisi

PID denetleyicisi degerlerinin izlenmesi. Bkz. bdlim 3.3.8.

Harici PID Denetleyicisi

Harici PID denetleyicisi degerlerinin izlenmesi. Bkz. bolim 3.3.9.

Coklu Pompa

Cesitli surtctlerin kullanimiyla ilgili degerlerin izlenmesi. Bkz. bélim 3.3.10.
Bakim sayaclari

Bakim sayaclariyla ilgili degerlerin izlenmesi. Bkz. b6lim 3.3.11.
Haberlesme verileri

Haberlesme verileri, haberlesmenin devreye alinmasi gibi hata ayiklama amaglari igcin monitor
degerleri olarak gdsterilir. Bkz. bolim 3.3.12.

2.6.3 PARAMETRELER

Bu alt mentden uygulama parametresi gruplarina ve parametrelere erisebilirsiniz.
Parametreler hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz. bolum 3.

264 TANI

Bu menlde Etkin hatalar, Hatalarin sifirlanmasi, Hata ge¢misi, Sayaglar ve Yazilim bilgileri
segeneklerini bulabilirsiniz.
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2.6.4.1 Etkin hatalar

Tablo 2.

Menii islev

Not

Etkin hatalar Bir hata veya hatalar goérinince,
hata adini gosteren ekran yanip
sdnmeye baslar. Tani menlsune
donmek i¢cin OK dugmesine basin.
Etkin hatalar alt menlslinde hata
saylisi goruntilenir. Hatayi secin ve
hata zamanina ait verileri gérmek

icin OK digmesine basin.

Hata, Reset diigmesine basilana (2
saniye sureyle) ya da G/C
terminalinden veya haberlesmeden
sifirlama sinyali gelene kadar ya da
Hatalarin sifirlanmasi secilene kadar
etkin kalir (asagiya bakin).

Etkin hatalar bellegi, meydana
gelme siralarina gére maksimum 10
hatayi kayitli tutar.

26.4.2 Hatalarin sifirlanmasi
Tablo 3.
Menii islev Not
Hatalarin Bu menide hatalari A\ DIKKAT! Sriictnun istem digl
sifirlanmasi sifirlayabilirsiniz. Daha fazla bilgi | olarak yeniden baglatiimasini
icin, bkz. bélim 3.5.1. Onlemek igin, hatay! sifirlamadan
once harici Kontrol sinyalini kaldirin.
2.6.4.3 Hata gecmisi
Tablo 4.
Menii islev Not
Hata gecmisi Hata ge¢misinde en giincel 40 Hata ge¢misine girilip segilen hata

hata saklanir.

Uzerinde OK digmesine basilinca
hata zamani verileri (ayrintilar)
gOsterilir.

Tel. +358 (0) 201 2121 « Faks +358 (0)201 212 205



Siiriiciiniin tus takimi

VACON - 34

2.64.4

Toplam sayaclari

Tablo 5. Tani mendisi, Toplam sayag parametreleri

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

V4.4.1

Enerji sayaci

Degisir

2291

Kaynak sebekeden alinan
enerji miktari. Sifirlama yok.
METIN TUS TAKIMI ICIN
NOT: Standart tug takiminda
gOsterilen en ylksek eneriji
birimi MW'dir. Toplanan ener;ji
999,9 MW degerini asarsa,
tus takimindan birim
gOsterilmez.

NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir

V4.4.3

isletim siiresi
(grafiksel tus takimi)

a d ss:dak

2298

Kontrol birimi igletim slresi
NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir

V4.4.4

isletim siiresi
(metin tus takimi)

Kontrol birimi toplam igletim
suresi (yil)

NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir

V4.4.5

isletim siiresi
(metin tus takimi)

Kontrol birimi toplam igletim
sUresi (guin)

NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir

V4.4.6

isletim siiresi
(metin tus takimi)

sa:dak:sn

Kontrol birimi igletim slresi
(saat, dakika ve saniye)
NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile secilen
uygulamaya baghdir

V4.4.7

Calisma suresi
(grafiksel tus takimi)

a d ss:dak

2293

Motor ¢alisma stiresi
NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir

V4.4.8

Calisma suresi
(metin tus takimi)

Motor toplam ¢alisma suresi
(i)

NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile secilen
uygulamaya baglidir

V4.4.9

Calisma suresi
(metin tus takimi)

Motor toplam g¢aligma siiresi
(glin)

NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile secilen
uygulamaya baghdir

V4.4.10

Calisma suresi
(metin tus takimi)

sa:dak:sn

Motor toplam ¢alisma siiresi
(saat, dakika, saniye)

NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir
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Tablo 5. Tani mendisii, Toplam sayag¢ parametreleri

Agilma suresi

Glg biriminin o ana kadar
calistigi sure. Sifirlama yok.

V4.4.1 ) a d ss:dak 2294 | NOT: Varsayilan deger 1.2
(grafiksel tus takimi) g :
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir
Toplam acgilma suresi (yil).
Agilma suresi NOT: Varsayilan deger 1.2
V4.4.12 . a i :
(metin tus takimi) parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir
Toplam acgilma suresi (gln)
Acilma suresi NOT: Varsayilan deger 1.2
V4.4.13 . d i :
(metin tus takimi) parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir
Toplam agilma suresi (saat,
Acllma slresi dakika, saniye)
V4.4.14 ¢! sa:dak:sn NOT: Varsayilan deger 1.2
(metin tus takimi) L -
parametresi ile secilen
uygulamaya baghdir
V4.4.15 | Baslat komutu sayaci 2295 Gg biriminin toplam

calistirima sayisi.

NOT! Sayaclarla ilgili daha fazla bilgi i¢in, bkz. bolim 3.4.1

2.6.4.5

Durum sayaclari

Tablo 6. Tani mendsi, Durum sayaclari parametreleri

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P4.5.1

Enerji Durum Sayaci

Degisir

2296

Sifirlanabilir enerji sayaci.
NOT: Standart tus
takiminda gdsterilen en
yuksek enerji birimi MW/dir.
Toplanan enerji 999,9 MW
degerini asarsa, tus
takimindan birim
gOsterilmez.

Sayaci sifirlamak igin:
Standart metin tus takimi:
OK diigmesi lizeren uzun (4
sn.) basin.

Grafiksel tus takimi:

OK diigmesine bir kez
basin. Sayag sifilama
sayfasi belirecektir. OK
digmesine bir kez daha
basin.

NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir

P4.5.3

isletim siiresi
(grafiksel tus takimi)

a d ss:dak

2299

Sifirlanabilir. Bkz. P4.5.1.
NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir
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Tablo 6. Tani mendisii, Durum sayaglari parametreleri

Toplam isletim siresi (yil)
isletim siiresi NOT: Varsayilan deger 1.2
P4.5.4 ) a g .
(metin tus takimi) parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir
Toplam isletim siiresi (giin)
isletim siiresi NOT: Varsayilan deger 1.2
P4.5.5 ) d d .
(metin tus takimi) parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir
Toplam isletim siiresi (saat,
Isletim siiresi dakika, saniye)
P4.5.6 ve sa:dak:sn NOT: Varsayilan deger 1.2
(metin tus takimri) g .
parametresi ile secilen
uygulamaya baghdir
2.6.4.6 Yazilim bilgileri
Tablo 7. Tani mendsd, Yazilim bilgileri parametreleri
Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama
Yazilim paketi
V4.6.1 (grafiksel tug takimi)
\V4.6.2 Yazilim paketi kimligi
e (metin tus takimi) Yazilim tanimlama kodu
Yazilim paketi
V4.6.3 surimu
(metin tus takimi)
V4.6.4 Sistem yilkii o | 100 % 2300 ﬁ?tro' birimi CPU'sunda
Uygulama adi
V4.6.5 (grafiksel tus takimi) Uygulamanin adi.
V4.6.6 Uygulama kimligi Uygulama kodu.
V4.6.7 Uygulama sutrdmi
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2.6.5 G/C VE DONANIM

Secgeneklere baglh cesitli ayarlar bu mentde toplanmistir. Bu menideki degerlerin islenmemis
degerler oldugunu, yani uygulama tarafindan dlgeklenmedigini unutmayin.

2.6.5.1 Temel G/C
Giriglerin ve ¢ikislarin durumunu buradan izleyebilirsiniz.

Tablo 8. G/C ve Donanim mendtisii, Temel G/C parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
V5.1.1 Dijital giris 1 0 1 0 Dijital giris sinyalinin durumu
V5.1.2 Dijital giris 2 0 1 0 Dijital giris sinyalinin durumu
V5.1.3 Dijital giris 3 0 1 0 Dijital giris sinyalinin durumu
V5.1.4 Dijital giris 4 0 1 0 Dijital giris sinyalinin durumu
V5.1.5 Dijital giris 5 0 1 0 Dijital giris sinyalinin durumu
V5.1.6 Dijital giris 6 0 1 0 Dijital giris sinyalinin durumu
Analog girig sinyali igin
segilen modu (atlama telli)
V5.1.7 Analog giris 1 modu 1 3 3 gOsterir
1=0...20mA
3=0..10V
V5.1.8 Analog giris 1 0 100 % 0.00 Analog girig sinyalinin
durumu
Analog giris sinyali igin
secilen modu (atlama telli)
V5.1.9 Analog giris 2 modu 1 3 3 gOsterir
1=0...20mA
3=0..10V
V5.1.10 Analog giris 2 0 100 % 0.00 Analog girig sinyalinin
durumu
Analog cikis sinyali igin
secilen modu (atlama telli)
V5.1.11 Analog cikis 1 modu 1 3 1 gOsterir
1=0...20mA
3=0...10V
V5.1.12 Analog cikis 1 0 100 % 0.00 g‘”a'°g ¢ikig sinyalinin
urumu
V5.1.13 Roéle cikisi 1 0 1 0 Role c¢ikis sinyalinin durumu
V5.1.14 Roéle ¢ikisi 2 0 1 0 Roéle ¢ikis sinyalinin durumu
V5.1.15 Roéle ¢ikisi 3 0 1 0 Réle ¢ikis sinyalinin durumu

Tel. +358 (0) 201 2121 « Faks +358 (0)201 212 205




Siiriiciiniin tus takimi VACON - 38

2.6.5.2 Secenek karti yuvalari

Bu grubun parametreleri, takilan segenek kartina baglidir. C, D veya E yuvasinda bir secenek
karti takili degilse, hi¢bir parametre gériinmez. Yuvalarin konumu igin 3.3.13 bdlimune bakin.

Bir segenek karti ¢ikarilinca, ekranda 39 Cihaz ¢ikarildi bilgi metni gérintilenir. Bkz. Tablo 135.

Tablo 9. Segenek kartiyla ilgili parametreler

Menii islev Not

Slot C Ayarlar Secenek kartiyla ilgili ayarlar.
izleme Secenek kartiyla ilgili bilgileri izleyin.

Slot D Ayarlar Secenek kartiyla ilgili ayarlar.
izleme Secenek kartiyla ilgili bilgileri izleyin.

Slot E Ayarlar Secenek kartiyla ilgili ayarlar.
izleme Secenek kartiyla ilgili bilgileri izleyin.

2.6.5.3 Gercek zaman saati

Tablo 10. G/C ve Donanim menlisi, Gergek zaman saati parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama

Pilin durumu.

V5.5.1 Pil durumu 1 3 2 2205 |1 = Takil degil
2 = Takili
3 = Pili degistirin

P5.5.2 Saat ss:dd:sn 2201 | O anki saat

P5.5.3 Tarih gg.aa. 2202 | O anki tarih

P5.5.4 Yil yyyy 2203 | O anki yil
Yaz saati uygulamasi kurali
1 = Kapali

2 = AB; Mart ayinin son
Pazar gunu baglar, Ekim
ayinin son Pazar glini sona
P5.5.5 | Yaz saati uygulamasi 1 4 1 2204 |erer

3 = ABD; Mart Ayinin 2.
Pazar glini baglar, Kasim
ayinin 1. Pazar gini sona
erer

4 = Rusya (sabit)
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2.6.54 Gic birimi ayarlari

Fan

Fan optimize edilmis ya da her zaman agik modda galisir. Optimize edilmis modda, fan hizi
sicakhk dlgimlerinden veri alan sirtcu dahili mantigina gore kontrol edilir ve strticu Hazir

durumundayken fan 5 dakika i¢cinde durur. Her zaman agik modunda, fan durmaksizin son

hizda calisir.

Tablo 11. Glig birimi ayarlari, Fan

Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama
P5.6.1.1 | Fan kontrol modu 0 1 1 2377 |0 = Her zaman agik
1 = Optimize edilmis
Fren kesici

Tablo 12. Gii¢ birimi ayarlari, Fren kesici

Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama

0 = Devre digl

1 = Etkin (Calistir)

2 = Etkinlestirildi (Calistir ve
Durdur)

3= Etkinlestirildi (Cahstir, test
yok)

P5.6.2.1 Fren kesici modu 0 3 0

Sinis filtresi

Sinus filtresi destegi asiri modilasyon derinligini kisitlar ve termal koruma islevlerini azalan
anahtarlama frekansindan korur.

Tablo 13. Glig birimi ayarlari, Sinds filtresi

Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama

o . 0 = Devre digl
P5.6.4.1 Sinis filtresi 0 1 0 1 = Etkin
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2.6.5.5

Tus takimi

Tablo 14. G/C ve Donanim menlisd, Tus Takimi parametreleri

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P5.7.1

Zaman asimi siresi

60

min

Ekranin, P5.7.2
parametresiyle tanimlanan
sayfaya donmesi i¢in
gecmesi gereken sire.

0 = Kullanilmiyor

P5.7.2

Varsayilan sayfa

Sirucuye gg verildiginde ya
da P5.7.1 parametresiyle
tanimlanan siire doldugunda
tus takiminin gésterdigi
sayfa. Deg@er O olarak
ayarlanirsa, en son ziyaret
edilen sayfa gosterilir.

0 = Yok

1 = Mendi dizini gir

2 = Ana meniu

3 = Kontrol sayfasi

4 = Coklu monitér

P5.7.3

Menu dizini

istenen sayfa icin menii
dizinini belirleyin ve P5.7.2 =
1 parametresiyle etkinlestirin.

P5.7.4

Kontrast”

30

70

%

50

Ekran kontrastini ayarlayin
(%30...70).

P5.7.5

Arkaplan aydinlatma
suresi

60

Arkaplan aydinlatmasinin
etkin kalacagi sureyi
ayarlayin (0...60 dak). 0
olarak ayarlandiysa,
arkaplan aydinlatmasi her
zaman agik olur.

*.  Sadece grafiksel tug takiminda mevcuttur
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2.6.5.6

Haberlesme

Farkh haberlesme kartlariyla ilgili parametreler G/C ve Donanim menusinde de bulunabilir. Bu

parametreler ilgili haberlesme kilavuzunda daha detayli olarak agiklanmistir.

Tablo 15.
Alt meni Alt menu seviyesi  Alt meni seviyesi 3 Alt meni seviyesi 4
seviyesi 1 2
RS-485 Ortak ayarlar Protokol NA
Ethernet Ortak ayarlar IP adresi modu NA
IP adresi NA
Alt a§ maskesi NA
Varsayilan ag gecidi NA
MAC adresi NA
Modbus/TCP Ortak ayarlar Baglanti limiti
Slave adresi
iletisim zaman asimi
BacNet IP Ayarlar Ornek numarasi
iletisim zaman asimi
Protokol kullanimda
BBMD IP
BBMD portu
Akim verme zamani
izleme FB protokol durumu

iletisim durumu

Gergek 6rnek

Kontrol ifadesi

Durum Ifadesi
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2.6.6 KULLANICI AYARLARI
Tablo 16. Kullanici ayarlari meniisi, Genel ayarlar
Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama
P6.1 Dil secimleri Degisir | Degisir Degisir 802 | Dil paketine baghdir.
P6.2 Uygulama segimi 801 Kulllanllacak uygulamayi
segin.
M6.5 Parametre yedekleme Asagidaki 2.6.6.1 bolimine bakin.
M6.6 Parametre
karsilastirma
P6.7 Siiriicii ads Gereklyqrga surdcinin
adini belirtin.
2.6.6.1 Parametre yedekleme
Tablo 17. Kullanici ayarlari menisi, Parametre yedekleme parametreleri
Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama
Etkinlegtirildiginde,
Fabrika varsayllan parametre
P6.5.1 varsayilanlarini geri 831 | degerlerini geri yukler ve
yukle BaslatmaSihirbazini
baslatir
Parametre degerlerini tus
takimina kaydedebilirsiniz,
. bdylece baska bir siriciye
P6.5.2 | Tus takimina kaydet 0 1 0 kopyalayabilirsiniz.
0 = Hayir
1 =Evet
Tus takimindan geri Tus taklmlndavn surycuye
P6.5.3 el % parametre degerleri
yukle - .
yukleyin.
Ozellestiriimis bir parametre
B6.5.4 Set 1'e Kaydet setine geri yukleyin
(uygulamada bulunan tiim
parametreler)
B6.5.5 | Set1'den Geri Yikle Ozellestirilmis parametre
setini srtclye yukleyin.
Bagska bir 6zellestiriimis
B6.56 | Set2ye Kaydet parametre setine geri
yukleyin (uygulamada
bulunan tim parametreler)
B6.5.7 | Set2den Geri Yiikle Ozellestirilmis parametre
seti 2'yi surtcuye yukleyin.

*

Sadece grafiksel tus takiminda mevcuttur
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2.6.7 SIK KULLANILANLAR
NOT: Bu menu, metin tug takiminda mevcut degildir.

Sik kullanilanlar genellikle herhangi bir tus takimi mentsinden gelen sinyalleri izlemek veya
parametre seti toplamak icin kullanilir. Sik kullanilanlar klasériine 6ge ya da parametre
ekleyebilirsiniz, bkz. bolim 2.4.1.7.

Sik Kullanilanlar klasériinden bir 6geyi veya parametreyi silmek icin sunlari yapin:

s1tp|(j| msm‘ ‘ o s10=|(j] FEADY‘ ‘ 1o

Ij Favorites Motor Nom Freq

Motor Nom Freq Q Monitor
50.00 Hz @
@ Help

€9 Rem from favorites

9172.emf

2.6.8 KULLANICI SEVIYELERI

Kullanici seviyesi parametreleri, parametrelerin goranurligund sinirlandirmak ve tus takimi
Uzerinde yetkisiz ve dikkatsiz parametre ayari yapiimasini énlemek icindir.

Tablo 18. Kullanici seviyesi parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama

1 = Normal; Ana mentde
tiim mendler gortnir

2 = izleme; Ana meniide
sadece Monitdr ve Kullanici
P8.1 Kullanici seviyesi 1 3 1 1194 | Seviyeleri mendleri gérundar.
3 = Sik kullanilanlar; Ana
meniide sadece Sik
kullanilanlar ve Kullanici
Seviyeleri mendleri géranur.

Ornegin Normal kullanici
seviyesi etkinken izlemeye
gegmeden Once 0'dan
baska bir deger ayarlanirsa,
Normal seviyesine donmeye
calisildiginda bir erisim
kodu istenir. Bu sayede de,
tus takiminda yetkisiz
parametre

ayari yapilmasi onlenmis
olur.

NOT! Kodu kaybetmeyin!
Kodun kaybolmasi
durumunda, litfen en yakin
servis merkezine/is ortagina
basvurun.

P8.2 Erigim Kodu 0 99999 0 2362
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3.

VACON 100 UYGULAMASI

Vacon AC slrucusu, hemen kullanim igin bir 6n yuklt Vacon 100 uygulamasi igerir.

Bu uygulamanin parametreleri bu kilavuzun 3.3.13 béliminde siralanmisg, 3.4 boliminde ise
detayli olarak agiklanmistir.

3.1

VACON AC SURUCUSU OZEL ISLEVLERI

Ozellikler

Kapsamli sihirbazlar - baglatma PID kontrolli, Coklu pompa ve devreye alma islemini
kolaylastirmak Uzere Atesleme Modu igin

‘Funct’ diigmesi - Yerel (tus takimi) ve Uzak kontrol yeri arasinda kolay gecis sunar.
Uzak kontrol yeri bir parametreyle (G/C ya da Haberlesme) secilebilir.

8 onceden ayarlanmis frekans

Motor pontansiyometresi islevleri

Joystick kontrolii

Yavas hareket iglevi

2 programlanabilir artig siiresi, 2 denetim ve 3 yasak frekans araligi

Zorlamali durdurma

Kontrol sayfasi - pek ¢cok dnemli degerin kolayca izlenmesi ve kullaniimasi i¢in
tasarlanmistir.

Haberlesme verileri esleme

Otomatik sifirlama

Farkli 6n 1sitma modlari - yogusma sorunlarinin énlenmesinde kullanilir

320Hz maksimum ¢ikis frekansi

Gergek zaman saati ve zamanlayici islevleri (istege bagl pil gereklidir). Strtcudeki
farkli iglevlerin kullaniimasi igin 3 zaman kanali programlanabilir (6rn. Baslatma/
Durdurma ve Onceden ayarlanmis frekanslar)

Harici PID denetleyicisi mevcuttur. AC slriciniin G/C'sini kullanan valf gibi
elemanlari kontrol etmek icin kullanilabilir

Uyku modu islevi - enerjiden tasarruf etmek amaciyla, kullanici tarafindan belirlenen
seviyelerde slrtclyU otomatik olarak etkinlestirip devre digi birakir.

2 bolgeli PID denetleyici - (2 farkli geri bildirim sinyali; minimum ve maksimum kontrol)
iki ayar noktasi kaynagi - PID kontrolii icin. Dijital girisle secilebilir

PID ayar noktasi yiikseltme iglevi

ileri bildirim islevi - siirec degisimlerine olan yanitin gelistiriimesini saglar

Sire¢ degeri denetimi

Coklu Pompa kontrolii

Bakim sayaci

Pompa kontrolii iglevleri: Hazirlama Pompasi Kontroll, Jokey Pompa Kontrol,
Pompa Pervanesi Otomatik Temizleme, Pompa Giris Basinci Denetimi ve Buzlanma
Koruma iglevi
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3.2 HiZLI KURULUM PARAMETRE GRUBU

Hizl Kurulum menUsu, kurulum ve devreye alma sirasinda en ¢ok kullanilan parametreleri
iceren bir settir. Bunlar, kolayca ve hizlica bulunabilmeleri amaciyla birinci parametre grubunda
toplanmistir. Ancak bunlara parametre menustndeki kendi parametre gruplari Gzerinden de
ulasilabilir ve buradan dizenlenebilir. Hizli kurulum grubundaki bir parametre degerinin
degistiriimesi bu parametrenin kendi grubundaki degerinin de degistiriimesine neden olur

Hizl Kurulum parametre grubunda, sizden bir dizi temel verilerin istenmesiyle surtcinizin
hizl bir sekilde kurulmasina yardimci olacak ilave sihirbazlar da bulacaksiniz.

Hizl Kurulum parametre grubunda, slricu i¢in énceden ayarlanmis uygulama
yapilandirmasinin secilmesi igin parametre (P1.2 Uygulama) de bulacaksiniz. Onceden
ayarlanmis uygulama yapilandirmalari P1.2 Uygulama parametresi degistirildiginde, 6nceden
tanimlanmis degerlere hemen yeniden bir parametre grubu tanimlar. Ayrica, P1.2 Uygulama
(Kimlik 212) parametresinin degeri tus takimi kullanilarak degistirilirse, bir uygulama sihirbazi
baslatilacaktir. Uygulama sihirbazi, segilen uygulamaya iligkin temel parametrelerin isteminde
size yardimci olacaktir. Uygulama sihirbazlari hakkinda daha fazla bilgi i¢in, 1.1.1-1.1.6
bdélumlerine bakin.

Uygulama sec¢imi parametreleri manuel dizenleme gereksinimini minimum dizeye indirir ve
Vacon 100 surtcusunun kolayca devreye alinmasini saglar.

Asagidaki dnceden ayarlanmis uygulama yapilandirmalari segilebilir:

Uygulama Aciklama

Tipik olarak 0zel islevlere gerek duyulmayan (pompalar, fanlar ve

Standart konveyorler gibi) basit hiz kontrolli uygulamalarda kullanilir.

Tipik olarak iki farkli kontrol yeri arasinda gegis yapilmasi gereken hiz

Yerel/Uzak kontrolli uygulamalarda kullanilir.

Tipik olarak gesitli sabit hiz referanslari gereken (test tezgahlari gibi) hiz

Cok Kademeli Hiz kontrolli uygulamalarda kullanilir.

Tipik olarak islem degiskeninin (basing gibi) motor hizinin (pompa veya fan
gibi) kumanda edilmesiyle kontrol edildigi uygulamalarda kullanilir. Strtict
PID Kontrolii bir ayar noktasi ve bir geribildirim sinyali i¢in yapilandirihr. Dogrudan
frekans referansi ve PID kontrollt frekans referansi arasinda gecis
mumkunddr.

Tipik olarak gelismis motor kontrolu ayar islevlerinin gerektigi

Cok Amagli uygulamalarda kullanlir.

Tipik olarak motor frekans referansinin dijital girisler araciligiyla kontrol

Motor Potansiyometresi edildigi (artinldigi/azaltildigr) islemlerde kullantlir.
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3.21 STANDART KONTROL UYGULAMASI

Standart uygulama tipik olarak 6zel islevlere gerek duyulmayan basit hiz kontrollG
uygulamalarda (pompalar, fanlar veya konveyoérler gibi) kullanilir.

Sirlciu Tus takimi, Haberlesme ya da G/C terminalinden kontrol edilebilir.

G/C terminali kontrollinde, surlicl frekans referansi, referans sinyali tirtine bagli olarak Al1
(0...10V) ya da Al2'ye (4...20mA) baglanir. Ayrica U¢ 6nceden ayarlanmis frekans referansi
mevcuttur. Onceden ayarlanmig referanslar DI4 ve DI5 ile etkinlestirilebilir. Striicl baslatma/
durdurma sinyalleri DI1 (baglat-ileri) ve DI2'ye (Baglat-geri) baglanir.

Tam sUricl ¢ikiglart bagimsiz olarak yapilandirilabilir. Temel G/C kartinda bir analog ¢ikis
(Cikis Frekansi) ve Ug role cikisi (Calistir, Hata, Hazir) mevcuttur.

Kontrol baglantilari

Standart kontrol uygulamasi varsayilan kontrol baglantilari.
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Standart G/C karti
k T T
T ‘[ : ] ‘{ 1 ‘ |+10Vref | |Referans clkis! | | |
I
\
Referans potansiyometre : -
-4 2 All+ Analog giris 1+
101 : Frekans referansi
| (varsayilan 0...10V)
i 3 Al1- Analog giris 1-
4 Al2+ Analog girig 2+
Frekans referansi
(varsayilan 4...20mA)
5 Al2- Analog girig 2-
___________________ 6 |24V0ut ® | |24V yardimcel giris voltaji | | |
| l 7 ‘ |GND ® | |G/Q topraklama | | |
e {78 | [on | [Diital giris 1 || Baslat ileri |
TR {9 ][or | [piital giris 2 || Baslat geri |
booot oo { 10 | [os | [pital giris 3 || Harici hata |
| [ 11 | [om ® | | [pi1-Di6igin ortak || |*)
E l 12 ‘ |24Vout [ ] | |24V yardimcl girig voltaji | | |
E re--- ﬁ 13 ‘ |GND [ ] | |G/Q topraklama | | |
S R | [Diital giris 4 I ——
| - 1 Kapali Agtk Onceden ayarlanmig frek. 1
Fe-e” oo { 15 | [ois | [oijtal gris 5 RN e et
R PR { 16 | [oi | [pital giris 6 || Hata sifilama |
l | [17 | [cm ® | | [or-Di6igin ortak || %)
! I
! |
S S et 18 AO1+ Analog ¢ikis 1 +
Lo A \, | Cikis frekansi (varsayilan:
AN A 0..20mA)
! Soof--b--- 419 AO1- @ | |Analog cikis 1-
| l
‘ : 30 +24Vin 24V yardimci giris voltaji
! |
! |
! ! RS485 Seri veri yolu, negatif
| ! Modbus RTU
' : B RS485 Seri veri yolu, pozitif
E | 21 RO1/1 NC Réle gikigi 1
P GAUSTIR L "22 | [rotizcm : CALISTIR
| I
[ ""’ """ 23 RO1/3 NO —
: | 24 | |RO2/1NC Role cikisl 2
|
! HATA L----] 25 | |[RO2/2CM : HATA
L= @ -------- 26 | [RO2/3NO —
32 RO3/2 CM L Réle gikisi 3
HAZIR
33 RO3/3 NO .
9301.emf

*) Dijital girisler topraklamadan bir DIP anahtari ile yahtilabilir, agsagidaki sekle bakin

&) [
S|
O, @ fl
S|
9
S|
S Dijital girigler
g Kaydirma
g $ GND'ye bagli (Varsayilan!)
it
S|
= S|
S|

9109.emf
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M1.1 Sihirbazlar

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

Baslatma sihirbazi

1170

0 = Etkinlestirme

1 = Etkinlestir
Etkinlegstir 6gesinin
secilmesiyle Baslatma
Sihirbazi baglatilr (bkz.
bolim 1.1).

Coklu Pompa Sihirbazi

1671

Etkinlegstir 6gesinin
segilmesiyle Coklu Pompa
Sihirbazi baglatilir (bkz.
bolim 1.2).

Atesleme Modu
Sihirbazi

1672

Etkinlegtir 63esinin
secilmesiyle Atesleme Modu
Sihirbazi baglatilir (bkz.
bélim 1.3).

M1 Hizh

Kurulum:

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

1.2

Uygulama

212

0=Standart

1=Yerel/Uzak

2=Cok Kademeli Hiz
3=PID Kontroli

4=Cok Amagli

5=Motor Potansiyometresi

1.3

Minimum Frekans
Referansi

0,00

P1.4

Hz

0,0

101

izin verilen minimum frekans
referansi.

1.4

Maksimum Frekans
Referansi

P1.3

320,0

Hz

50,0

102

izin verilen maksimum
frekans referansi.

1.5

Hizlanma Siresi 1

0,1

300,0

SN

5,0

103

Cikis frekansinin sifir
frekanstan maksimum
frekansa kadar yikselmesi
icin gereken sureyi tanimlar.

1.6

Yavaslama Siresi 1

0,1

300,0

SN

5,0

103

Cikis frekansinin maksimum
frekanstan sifir frekansa
kadar dismesi icin gereken
sureyi tanimlar.

1.7

Motor Akim Limiti

I_H*0,1

Degisir

107

AC siritcustnden gelen
maksimum motor akimi.

1.8

Motor Tari

650

0=Endiiksiyon Motoru
1=Sabit Miknatisli Motor

1.9

Nominal Motor Voltaji

Degisir

Degisir

Degisir

110

Motorun gu¢ etiketinde bu Uy,
degerini bulun. Kullanilan
baglantiyi da ayrica dikkate
alin (Uggen/Yildiz).

Nominal Motor
Frekansi

8,0

320,0

Hz

50 Hz

111

Motorun gug etiketinde bu f,
degerini bulun.

Nominal Motor Hizi

24

19200

Rpm

Degisir

112

Motorun gug etiketinde bu nj,
degerini bulun.

Nominal Motor Akimi

|_H*0,1

IS

Degisir

113

Motorun glg etiketinde bu I,
degerini bulun.

Motor Cos Fi

0,3

1,00

Degisir

120

Motorun gii¢ etiketinde bu
degderi bulun.
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Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

Enerji Optimizasyonu

666

Sdrtcu, enerjiden tasarruf
edilmesi ve motor
glrdltistnin azaltilmasi
amaciyla minimum motor
akimini arar. Bu iglev 6rnegin
fan ve pompa
uygulamalarinda kullanilabilir.
0=Devre digI

1=Etkin

Tanimlama

631

Otomatik motor tanimlamasi
optimum motor ve hiz
kontroll igin gerekli olan
motor parametrelerini
hesaplar veya olger.

0 = Eylem yok

1 = Beklemede

2 = Donls halinde

NOT: Motor etiketi
parametreleri tanimlama
islemi yirGtilmeden 6nce
ayarlanmalidir.

Baslatma islevi

505

0=Artis
1=Hizh Basglangi¢

Durdurma Islevi

506

0=Serbest durus
1=Artis

Otomatik sifirlama

731

0=Devre digl
1=Etkin

Harici Hataya Yanit

701

0=Eylem yok

1=Alarm

2=Hata (Durdurma moduna
gore durdurma)

3=Hata (Serbest durusla
durdurma)

1.20

Al Dusuk Hatasina
Yanit

700

0=Eylem yok

1=Alarm

2=Alarm+06nceden
ayarlanmig hata frekansi (par.
P3.9.1.13)

3=Alarm + 6nceki frekans
4=Hata (Durdurma moduna
gore durdurma)

5=Hata (Serbest durusla
durdurma)

1.21

Uzak Kontrol Yeri

172

Uzak kontrol yeri
(baslat/durdur) segimi.
0=G/C kontrolu
1=Haberlesme kontroli
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Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Kontrol yeri G/G A oldugunda
frekans referans kaynagi
secgimi
0 = Onceden Ayarlanmis
Frekans 0
1 = Tus Takimi Referansi
2 = Haberlesme
G/C Kontrol Referansi 3=Al
1.22 A Secimi 0 9 5 117 |4 =AI2
¢ 5= Al1+AI2
6 = PID Referansi
7 = Motor Potansiyometresi
8 = Joystick Referansi
9 = Yavas Hareket Referansi
NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir
123 | Tus Takimi Kontrol 0 9 1 121 |Bkz. P1.22.
Referansi Segimi
124 | Haberlesme Kontrol 0 9 2 122 |Bkz. P1.22.
Referansi Segimi
. . o 0=0..10V/0..20mA
1.25 Al1 Sinyali Araligi 0 1 0 379 1=2 10V / 4.20mA
. . o 0=0..10V/0..20mA
1.26 Al2 Sinyali Aralig 0 1 1 390 1= 2 10V /4. 20mA
1.27 RO1 islevi 0 51 2 1101 |Bkz. P3.5.3.2.1
1.28 RO2 Islevi 0 51 3 1104 |Bkz. P3.5.3.2.1
1.29 RO3 islevi 0 51 1 1107 |Bkz. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 Islevi 0 31 2 10050 |Bkz. P3.5.4.1.1
Mi.31 Standart
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayillan | Kimlik Aciklama
N Dijital giris DI4 tarafindan
1311 | OncedenAvarlanmis | oy 5 | by g |, 10,0 105 | secilen Onceden Ayarlanmis
Frekans 1
Frekans.
B Dijital giris DI5 tarafindan
1312 | OncedenAvarlanmis | oy 4 | gy |y, 15,0 106 |segilen Onceden Ayarlanmig
Frekans 2
Frekans.
= Dijital giris DI4 ve DI5
1313 | OncedenAyarlanmig | oy 5 | pyg |, 20,0 126 |tarafindan segilen Onceden

Frekans 3

Ayarlanmis Frekans.
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3.2.2 YEREL/UzAK KONTROL UYGULAMASI

Yerel/Uzak uygulamasi tipik olarak iki farkh kontrol yeri gerektiginde kullanilir. Yerel ve Uzak
kontrol yerleri arasinda gegis DI6 tarafindan gergeklestirilir. Uzak kontrol etkin durumdayken,
baslat/durdur komutlari Haberlesme ya da G/C terminalinden (DI1 ve DI2) verilebilir. Yerel
kontrol etkin durumdayken, baslat/durdur komutlari Tus Takimi, Haberlesme ya da G/C
terminalinden (D14 ve DI5) verilebilir.

Her bir kontrol yeri i¢in, frekans referansi tus takimi, Haberlesme ya da G/C terminalinden (Al1
ya da Al2) bagimsiz olarak secilebilir.

Tam sUrici ¢ikiglart bagimsiz olarak yapilandirilabilir. Temel G/C kartinda bir analog ¢ikis
(Cikis Frekansi) ve Ug role cikisi (Calistir, Hata, Hazir) mevcuttur.

Kontrol baglantilari

Yerel/Uzak kontrol uygulamasi varsayilan kontrol baglantilari
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Standart G/C karti
R
‘r { : ] ﬁ 1 ‘ ‘+10Vref ‘ ‘Referans cikis! ‘ ‘ ‘
Referans potansi%/.c.v.r?gtkng 3 \L 1, A+ Analog giris 1+ —
| Frekans referansi
[ 13 All- Analog girig 1- (varsayilan 0...10V)
Uzakreferans =~~~ "~ "7 77 4 Az Analog girls 2+ UZAK:
(4...20mA) Frekans referansi
”””””” 5 Al2- Analog giris 2- (varsayilan 4...20mA)
[ 6 |[avot @ | [24V yardime giris voltaji | | \
Uzak kontrol (+24V) . ‘ 7 ‘ ‘ GND ® ‘ ‘G/C topraklama ‘ ‘ ‘
————— r--" -------4 8 ] [on | [iital giris 1 | [uzAK: Baslat ieri \
. P
Lo’ R {9 |[pe | [piltal giris 2 | [UzAK: Baslat ger \
T {10 | [oi | [Dilital giris 3 | [Harici hata \
Uzak kontrol topraklamast ™44 ] [cm ® | | [o11-Di6icin ortak || *)
fmmmmmmmm o 4 12 ‘ ‘24Vout (] ‘ ‘24V yardimel girig voltaji ‘ ‘ ‘
3 r---113 ] [onD ® | [G/C toprakiama | |
S Iy | [ | [iitat giris 4 | [YEREL: Baslatleri \
S 737 —--{ 15 | [oi5 | [piital giris 5 | [ YEREL: Baglat geri \
Lo T |[oe Dijital giris 6 YEREL/UZAK segimi
| -1 16 || | [itar girs | gm |
! 3 [ 17 | [cm ® | | [Di1-Di6 igin ortak || %)
|
3 //‘\V\*if — 1 18 AO1+ Analog ¢ikis 1 +
Lo [ Cikis frekansi (varsayilan:
N mA ! 0...20mA)
| Soof — i — — 119 AO1-/GND ® | |Analog gikis 1 -
| |
| |
: 3 30 +24Vin 24V yardimcl girig voltaji
|
: 3 ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Seri veri yolu, negatif ‘
| ‘ — — Modbus RTU
: | ‘ B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘ Seri veri yolu, pozitif ‘
| | P
I ! 21 RO1/1 NC Roéle ¢ikisi 1
| GALISTIR :F ---+4 22 | |RO12CM j CALISTIR
- ---+----[ 23 | [RO13NO —
|
I ! Réle gikisi 2
| ‘ 24 | |RO2/1NC cikis
' HATA oo -- 25 | [Ro22CM -/ HATA
- @ fffffff 1 26 | [Ro2i3NO —
| 32 | [RoszcMm | [~ Roleckisi3 on
[ 33 | [Roaizno [

*) Dijital girisler topraklamadan bir DIP anahtari ile yahtilabilir, agsagidaki sekle bakin

A

| = ==

WismN
N— Qll \%m

Dijital girigler
Kaydirma
GND'ye bagh (Varsayilan!)

9109.emf
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M1.1 Sihirbazlar

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0 = Etkinlestirme

1 = Etkinlestir
Etkinlestir 6gesinin
segilmesiyle Baglatma
Sihirbazi baglatilr (bkz.
bolim 1.1).

Etkinlestir 6gesinin
segilmesiyle Coklu Pompa
Sihirbazi baglatilr (bkz.
bolim 1.2).

Etkinlestir 6gesinin
segilmesiyle Atesleme Modu

1.1.1 Baslatma sihirbazi 0 1 0 1170

1.1.3 | Coklu Pompa Sihirbazi 0 1 0 1671

Atesleme Modu

1.1.4 Sihirbazi 0 ! 0 1672 Sihirbazi baglatilr (bkz.
bolim 1.3).
M1 Hizli Kurulum:
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
0=Standart

1=Yerel/Uzak
2=Cok Kademeli Hiz

1.2 Uygulama 0 5 1 212 3=PID Kontrolii
4=Cok Amagli
5=Motor Potansiyometresi

13 Minimum Frekans 0,00 P14 Hy 0.0 101 1zin verilen minimum frekans

Referansi referansi.
14 Maksimum Frekans P13 320,0 Hz 50,0 102 I1zin verilen maksimum
Referansi frekans referansi.
Cikis frekansinin sifir

15 Hizlanma Siiresi 1 0,1 300,0 | sn 5,0 103 | frekanstan maksimum
frekansa kadar ylUkselmesi
icin gereken sureyi tanimlar.
Cikis frekansinin maksimum

16 | Yavaglama Siresi 1 0,1 3000 | sn 5,0 104 |frekanstan sifir frekansa
kadar dismesi icin gereken
sureyi tanimlar.

1.7 Motor Akim Limiti | I_H*0,1 | IS A Degisir | 107 |AC surucustnden gelen
maksimum motor akimi.
0=Endiksiyon Motoru

1.8 Motor Tiri 0 1 0 650 | 1=Sabit Miknatish Motor

Motorun gti¢ etiketinde bu U,
degderini bulun. Kullanilan
baglantiyi da ayrica dikkate
alin (Uggen/Yildiz).

1.9 Nominal Motor Voltaji | Degisir | Degisir Vv Degisir 110

Nominal Motor Motorun gug etiketinde bu f,

1.10 Frekansi 8,0 320,0 Hz 50 Hz 111 | degerini bulun.

Motorun gug etiketinde bu n,
1.1 Nominal Motor Hizi 24 19200 Rpm Degisir 112 | degerini bulun.

Motorun gug etiketinde bu I,

1.12 Nominal Motor Akimi | |_H*0,1 IS A Degisir 113 L
degerini bulun.
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Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

Motor Cos Fi

0,30

1,00

Degisir

120

Motorun gig etiketinde bu
degeri bulun.

Enerji Optimizasyonu

666

Sdricu, enerjiden tasarruf
edilmesi ve motor
gUrultistnin azaltilmasi
amaciyla minimum motor
akimini arar. Bu iglev 6rnegin
fan ve pompa
uygulamalarinda kullanilabilir.
0=Devre disi

1=Etkin

Tanimlama

631

Otomatik motor tanimlamasi
optimum motor ve hiz
kontrolu igin gerekli olan
motor parametrelerini
hesaplar veya olger.

0 = Eylem yok

1 = Beklemede

2 = D6nus halinde

NOT: Motor etiketi
parametreleri tanimlama
islemi yuratulmeden énce
ayarlanmalidir.

Baslatma islevi

505

0=Artis
1=Hizli Baslangi¢

Durdurma Islevi

506

0=Serbest durusg
1=Artis

Otomatik sifirlama

731

0=Devre disi
1=Etkin

Harici Hataya Yanit

701

0=Eylem yok

1=Alarm

2=Hata (Durdurma moduna
gbre durdurma)

3=Hata (Serbest durusla
durdurma)

1.20

Al Duslik Hatasina
Yanit

700

0=Eylem yok

1=Alarm

2=Alarm+06nceden
ayarlanmig hata frekansi (par.
P3.9.1.13)

3=Alarm + dnceki frekans
4=Hata (Durdurma moduna
gbre durdurma)

5=Hata (Serbest durusla
durdurma)

1.21

Uzak Kontrol Yeri

172

Uzak kontrol yeri
(baglat/durdur) segimi.
0=G/C kontrolii
1=Haberlesme kontrolu
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Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Kontrol yeri G/G A oldugunda
frekans referans kaynagi
secgimi
0 = Onceden Ayarlanmis
Frekans O
1 = Tug Takimi Referansi
2 = Haberlesme
G/C Kontrol Referansi 3=Al
1.22 A Secimi 0 9 3 117 |4=AI12
¢ 5= Al1+AI2
6 = PID Referansi
7 = Motor Potansiyometresi
8 = Joystick Referansi
9 = Yavas Hareket Referansi
NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir
123 | Tus Takimi Kontrol 0 9 1 121 |Bkz. P1.22.
Referansi Segimi
124 | Haberlesme Kontrol 0 9 2 122 |Bkz. P1.22.
Referansi Segimi
. . o 0=0..10V/0..20mA
1.25 Al1 Sinyali Aralig 0 1 0 379 1=2 10V / 4.20mA
. . o 0=0..10V/0..20mA
1.26 AlI2 Sinyali Araligi 0 1 1 390 1= 2 10V / 4.20mA
1.27 RO1 islevi 0 51 2 11001 | Bkz. P3.5.3.2.1
1.28 RO2 Islevi 0 51 3 11004 | Bkz. P3.5.3.2.1
1.29 RO3 islevi 0 51 1 11007 |Bkz. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 Islevi 0 31 2 10050 |Bkz. P3.5.4.1.1
Mi.32 Yerel/Uzak
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
132.1 | G/¢ Kontrol Referansi 1 20 4 131 |Bkz. P1.22
B Secimi
1322 | GIC B Kontrol Giicii DigIN | 4p5 | TRUE=Kontrol yeri G/C B
SlotA.6 olmaya zorlanir
TRUE=Kullanilan frekans
- DigIN referansi, G/C Referansi B
1.32.3 | G/C B Referans Giicu SIOtA 6 343 parametresi (P1.32.1)
tarafindan belirlenir.
. . DigIN Kontrol yeri G/C B oldugunda
1.324 Kontrol Sinyali 1 B SIotA 4 423 baslatma sinyali 1
. . DigIN Kontrol yeri G/C B oldugunda
1.32.5 Kontrol Sinyali 2 B SIOtA5 424 baslatma sinyali 1
1326 Tus Takimi Kontrol DigIN 410 Kontrol Tus Takimi Olmaya
T Gicu SlotA.1 Zorlanir
Haberlesme Kontrol DigIN Kontrol Haberlesme Olmaya
1.32.7 . 411
Gucu Slot0.1 Zorlanir
- DigIN FALSE = TAMAM
1.32.8 Harici Hata (Kapali) SIotA.3 405 TRUE = Harici hata
DigIN TRUE oldugunda tim etkin
1.32.9 |Hata Sifirlama (Kapal) SIot0.1 414 hatalar! sifirlar
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3.23 CoK KADEMELI Hiz KONTROL UYGULAMASI

Cok kademeli hiz kontroli uygulamasi tipik olarak cesitli sabit hiz referanslari gereken (test
tezgahlari gibi) uygulamalarda kullanilir.

Toplam 7 + 1 bagimsiz frekans referansi kullanilabilir: bir temel referans (Al1 ya da Al2) ve 7
onceden ayarlanmis referans.

Onceden ayarlanmis referanslar DI4, DI5 ve DI6 dijital sinyalleri ile segilir. Bu girislerden hicbiri
etkin degilse, frekans referansi analog giristen (Al1 ya da Al2) alinir. Baglat/durdur komutlari
G/C terminali (DI1 ve DI2) aracilidiyla verilir.

Tdm sUricu ¢ikiglart bagimsiz olarak yapilandirilabilir. Temel G/C kartinda bir analog ¢ikis
(Cikis Frekansi) ve Ug role cikisi (Calistir, Hata, Hazir) mevcuttur.

Kontrol baglantilari

Cok kademeli hiz kontroli uygulamasi varsayilan kontrol baglantilari
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Standart G/C kart

:

r-l : 1 { 1 ‘ ‘+10Vref ‘ ‘Referans cikisl ‘ ‘ ‘
|
Referans potansiyometre |, \L I Al Analog diris 1
o 10 : ' reosgrs Frekans referansi
I (varsayilan 0...10V)
[E - 1 3 Al1- Analog girig 1-
4 Al2+ Analog giris 2+
Frekans referansi
(varsayilan 4...20mA)
5 Al2- Analog girig 2-
B ECEEEETEEEEEE 6 ‘ 24Vout ® ‘ ‘24V yardimcl girig voltaji ‘ ‘ ‘
) [ 7 |[on ® | [o/G toprakiama || |
Fel oo { 8 | [on | [piital giris 1 || Bagslat ileri \
RRUIEEEE R 19 |[oe | [Dijtal giris 2 | Baslat geri \
R {10 | o [Dijtal girs 3 | Harici hata |
[ 11 ] [em ® | | [o1-Di6 igin ortak || %)
3 ‘ 12 ‘ ‘ 24Vout ([ ] ‘ ‘24V yardimcl giris voltaji ‘ ‘ ‘
~---1 13 | [onD @ | [G/G toprakiama || |
S {14 | [os | [Dital giris 4 | |
h L | i 0 0 Onc
Fe-” -] 15 | [ps | [Dijtal giris 5 IE==—————
Co L T1e | [oe | [Diltal giris 6 |
1 | [17 | [om ® || [Di1-DI6 igin ortak |
! l
3 /"\\*\**3 ***** 18 AO1+ Analog ¢ikis 1 +
Lo mA ! Cikis frekansi (varsayilan:
SN ;o 0...20mA)
! So-f--r--- 1419 AO1- ® | |Analog cikis 1 -
| |
! |
3 3 30 +24Vin 24V yardimci giris voltaji
3 3 ‘ A ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Seri veri yolu, negatif ‘
! | ‘ —— — Modbus RTU
| I B ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Sen veri yolu, pozitif ‘
! |
1 ! 21 | |[RO1/1NC Role gikigt 1
CGALISTIR :L ----| 22 | [Rroti2cm -/ GALISTIR
i B 23 | |RO1/3NO —
! I
| I 24 RO2/1 NC Role ¢ikisi 2
3 HATA S 25 RO2/2 CM j HATA
LX) 26 | |[RO2/3NO —
32 RO3/2 CM e Roéle ¢ikisi 3
HAZIR
33 RO3/3 NO

*) Dijital girisler topraklamadan bir DIP anahtari ile yahtilabilir, agsagidaki sekle bakin:

Dijital girigler
Kaydirma

9109.emf
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M1.1 Sihirbazlar

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0 = Etkinlestirme

1 = Etkinlestir
Etkinlegtir 6gesinin
segilmesiyle Baglatma
Sihirbazi baglatilir (bkz.
bolim 1.1).

Etkinlegtir 6gesinin
segilmesiyle Coklu Pompa
Sihirbazi baglatilir (bkz.
bélim 1.2).

Etkinlegtir 6gesinin
segilmesiyle Atesleme Modu

1.1.1 Baslatma sihirbazi 0 1 0 1170

1.1.3 | Coklu Pompa Sihirbazi 0 1 0 1671

Atesleme Modu

1.1.4 Sihirbazi 0 1 0 1672 Sihirbazi baglatilir (bkz.
bolim 1.3).
M1 Hizli Kurulum:
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
0=Standart
1=Yerel/Uzak
2=Cok Kademeli Hiz
nlE | 2 Uygulama 0 5 2 2121 3-PID Kontrolii
4=Cok Amagli
5=Motor Potansiyometresi
13 Minimum Frekans 0,00 P14 0.0 101 Izin verilen minimum frekans
Referansi referansi.
14 Maksimum Frekans P13 320,0 Hz 50,0 102 Izin verilen maksimum
Referansi frekans referansi.
Cikis frekansinin sifir
15 Hizlanma Siiresi 1 0,1 3000 | Hz 5,0 103 |frekanstan maksimum
frekansa kadar yikselmesi
icin gereken sureyi tanimlar.
Cikis frekansinin maksimum
16 | Yavaglama Siresi 1 0,1 300,0 | sn 5,0 104 |[rekanstan sifir frekansa
kadar dismesi icin gereken
sureyi tanimlar.
1.7 Motor Akim Limiti  |I_GH*0,1| I_S sn Degisir | 107 |AC structstinden gelen
maksimum motor akimi.
- 0=Enduksiyon Motoru
18 Motor Turd 0 ! 0 650" | 1=sabit Miknatish Motor
Motorun gi¢ etiketinde bu U,
. . o o o degerini bulun. Kullanilan
1.9 N | Motor Volt D D D 110
ominal Motor Voltaji egisir egisir egisir baglantiy! da ayrica dikkate
alin (Uggen/Yildiz).
110 Nominal Motor 8.0 3200 v 50 Hz 11 Moutor.ur? gug etiketinde bu f,
Frekansi degerini bulun.
111 | Nominal Motor Hizi 24 19200 | Hz | Degisir | 112 |'otorun gl etiketinde buny
degerini bulun.
Mot Ug etiketind |
112 | Nominal Motor Akimi | | H01 | 1S | Rpm | Degisir | 113 | Viotorun gug etiketinde buly
degerini bulun.
1.13 Motor Cos Fi 0,30 1,00 A Degisir | 120 |Motorun gug etiketinde bu
degeri bulun.
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Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

Enerji Optimizasyonu

666

Sirucu, enerjiden tasarruf
edilmesi ve motor
glriltistindn azaltilmasi
amaciyla minimum motor
akimini arar. Bu iglev drnegin
fan ve pompa
uygulamalarinda kullanilabilir.
0=Devre digI

1=Etkin

Tanimlama

631

Otomatik motor tanimlamasi
optimum motor ve hiz
kontroll icin gerekli olan
motor parametrelerini
hesaplar veya olger.

0 = Eylem yok

1 = Beklemede

2 = Do6nus halinde

NOT: Motor etiketi
parametreleri tanimlama
islemi yirGtilmeden 6nce
ayarlanmalidir.

Baslatma islevi

505

0=Artis
1=Hizl Baslangig

Durdurma Islevi

506

0=Serbest durus
1=Artis

Otomatik sifirlama

731

0=Devre digl
1=Etkin

Harici Hataya Yanit

701

0=Eylem yok

1=Alarm

2=Hata (Durdurma moduna
gore durdurma)

3=Hata (Serbest durusla
durdurma)

1.20

Al Dusuk Hatasina
Yanit

700

0=Eylem yok

1=Alarm

2=Alarm+o6nceden
ayarlanmis hata frekansi (par.
P3.9.1.13)

3=Alarm + 6nceki frekans
4=Hata (Durdurma moduna
gore durdurma)

5=Hata (Serbest durusla
durdurma)

1.21

Uzak Kontrol Yeri

172

Uzak kontrol yeri
(baglat/durdur) segimi.
0=G/C kontroli
1=Haberlesme kontroli
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Vacon 100 Uygulamasi

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Kontrol yeri G/G A oldugunda
frekans referans kaynagi
secimi
0 = Onceden Ayarlanmis
Frekans 0
1 = Tus Takimi Referansi
2 = Haberlesme

G/C Kontrol Referansi 3=Al
1.22 A secimi 0 9 5 117 |4 =AI2
¢ 5= AI1+AI2

6 = PID Referansi
7 = Motor Potansiyometresi
8 = Joystick Referansi
9 = Yavas Hareket Referansi
NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir

123 | Tus Takimi Kontrol 0 9 1 121 |Bkz. P1.22.

Referansi Segimi
124 | Haberlesme Kontrol 0 9 2 122 |Bkz. P1.22.
Referansi Segimi
. . . 0=0..10V/0..20mA
1.25 Al1 Sinyali Aralig 0 1 0 379 1= 210V / 4. 20mA
. . N 0=0..10V/0..20mA

1.26 AlI2 Sinyali Araligi 0 1 1 390 1=2 10V /4. 20mA

1.27 RO1 iglevi 0 51 2 11001 |Bkz. P3.5.3.2.1

1.28 RO2 islevi 0 51 3 11004 | Bkz. P3.5.3.2.1

1.29 RO3 islevi 0 51 1 11007 |Bkz. P3.5.3.2.1

1.30 AO1 islevi 0 31 2 10050 | Bkz. P3.5.4.1.1

M1.33 Cok Kademeli Hiz
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
1331 | Onceden Ayarlanmis | 54 5 P1.4 Hz 10,0 105
Frekans 1
1332 | OncedenAyarlanmis | oy 5 | pyy |, 15,0 106
Frekans 2
1333 | Onceden Ayarlanmig | o, o P1.4 Hz 20,0 126
Frekans 3
1334 | Onceden Ayarlanmis | o4 P1.4 Hz 25,0 127
Frekans 4
1335 | Onceden Ayarlanmig | o, o P1.4 Hz 30,0 128
Frekans 5
1336 | Onceden Ayarlanmig | o, o P1.4 Hz 40,0 129
Frekans 6
1337 | Onceden Ayarlanmis | 54 P1.4 Hz 50,0 130
Frekans 7
0=ikili Kodlu
1=Giris sayisi. Onceden
Onceden Ayarlanmig ayarlanmig
1338 Frekans Modu 0 L 0 128 frekans, etkin olan 6nceden
ayarlanmisg dijital hiz girigi
sayisina goére segilir.
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Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
- DigIN FALSE = TAMAM
1.33.9 | Harici Hata (Kapali) SIotA 3 405 TRUE = Harici hata
Hata Sifilama DigIN TRUE oldugunda tim etkin
1.33.10 (Kapali) Slot0.1 414 hatalari sifirlar
3.2.4 PID KONTROL UYGULAMASI

PID kontrol uygulamasi tipik olarak islem degigkeninin (basing gibi) motor hizinin (pompa veya
fan gibi) kumanda edilmesiyle kontrol edildigi uygulamalarda kullanilir. Bu yapilandirmada,
strlclnin dahili PID denetleyicisi bir ayar noktasi ve bir geribildirim sinyali igin yapilandirilir.
PID kontrol uygulamasi ilave bilesen gerekmediginde rahat bir kontrol, entegre bir 6l¢im ve
kontrol paketi sunar.

iki ayri kontrol yeri kullanilabilir. A ve B kontrol yerleri arasinda segim DI6 tarafindan
gerceklestirilir. A kontrol yeri etkin durumdayken, baslat/durdur komutlari DI1 tarafindan verilir
ve frekans referansi PID denetleyicisinden alinir. B kontrol yeri etkin durumdayken, baslat/
durdur komutlari DI4 tarafindan verilir ve frekans referansi dogrudan Al1'den alinir.

Tdm suricu ¢ikiglarl bagimsiz olarak yapilandirilabilir. Temel G/C kartinda bir analog ¢ikis
(Cikis Frekansi) ve Ug role cikisi (Cahistir, Hata, Hazir) mevcuttur.

Kontrol baglantilari

PID kontrol uygulamasi varsayilan kontrol baglantilari.
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Standart G/C karti
» | Acktama |
- { : } { ‘ ‘ +10Vref ‘ ‘Referans cikigi ‘ ‘ ‘
. ! \
Referans potansq/or:loetkrg | -1 02 All+ Analog giris 1+ Yer A: PID ayar noktasi
! (referans)
: Yer B: Frekans referansi
IR 3 All- Analog giris 1- (varsayilan 0...10V)
2 kablolu verici
Gergek deger Pty 4 Alz+ Analog girig 2+ PID geribildirimi (gergek
deger) (varsayilan
[ 5 Al2- Analog giris 2- 4..20mA)
o
L= ‘((,))‘}LZ? [nf\ e 24Vout ® ‘24V yardimel giris voltaji ‘ ‘ ‘
|
| g e ® | [G/C toprakiama || \
r .7 - __ «{ 8 ‘ ‘ DI1 ‘ ‘D|J|ta| g|r|§ 1 ‘ ‘ Yer A: Baslat ileri (PID denetleyici) ‘
T { 9 ‘ ‘ DI2 ‘ ‘Dijital giris 2 ‘ ‘ Harici hata ‘
S M { 10 | [oi3 | [piitat giris 3 |[ Hatasifilama |
[ 11 | [cm ® | | [D11-DI6 igin ortak || *)
R ‘ 12 ‘ ‘ 24Vout ® ‘ ‘24V yardimal giris voltaji ‘ ‘ ‘
3 r f*fﬂ 13 ‘ ‘GND ® ‘ ‘G/Qtopraklama ‘ ‘ ‘
:777/ 77%77774 1% ‘ ‘DI4 ‘ ‘Dijitalgiri§4 ‘ ‘ Yer B: Baglat leri (Frek. ref. P3316)‘
‘r ___.7 ’ I J‘r - <‘ 15 ‘ ‘ DI5 ‘ ‘Dijital giri§ 5 ‘ ‘ Onceden ayarlanmis frekans 1 ‘
P 1
:L T I <‘ 16 ‘ ‘ DI6 ‘ ‘Dijital giris 6 ‘ ‘ Kontrol yeri A/B segimi ‘
: 1 17 | [om ® | | [011-DI6 icin ortak || #)
| |
i /"\\**3 ***** 18 AO1+ Analog gikis 1 +
Lo mA ] Cikis frekansi (0...20mA)
/
| RN memo- 19 AO1-/GND ® | |Analog gikis 1-
| |
| |
: : 30 +24Vin 24V yardimci giris voltaji
| |
| 1 | A | [Rsess | [Seri veriyolu, negatif |
! | — = Modbus RTU
: | ‘ B ‘ ‘RS485 ‘ ‘Sen veri yolu, pozitif ‘
I I p
| I 21 RO1/1 NC Réle cikisi 1
| CALISTIR b 22 RO1/2 CM : CALISTIR
|
- @ - e 23 | [RO13NO E—
|
| | 24 | |RO2/1NC j Role cikigi 2
! HATA L - - 25 RO2/2 CM HATA
(X)) { 26 | [Rozi3no —
32 RO3/2 CM 7 Role gikisi 3
33 RO3/3 NO HAZIR

*) Dijital girisler topraklamadan bir DIP anahtari ile yahtilabilir, agsagidaki sekle bakin

©

i

XYoo Yo (oYXl Lol Yo XoX2L0)

Dijital girisler
Kaydirma
GND'ye bagh (Varsayilan!)

9109.emf
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M1.1 Sihirbazlar

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0 = Etkinlestirme

1 = Etkinlestir
Etkinlegtir 6gesinin
secilmesiyle Baglatma
Sihirbazi baglatilir (bkz.
bolim 1.1).

Etkinlegtir 6gesinin
segilmesiyle Coklu Pompa
Sihirbazi baglatilir (bkz.
bélim 1.2).

Etkinlegtir 6gesinin
secilmesiyle Atesleme Modu

1.1.1 Baslatma sihirbazi 0 1 0 1170

1.1.3 | Coklu Pompa Sihirbazi 0 1 0 1671

Atesleme Modu

1.1.4 Sihirbazi 0 1 0 1672 Sihirbazi baglatilir (bkz.
bélim 1.3).
M1 Hizli Kurulum:
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
0=Standart

1=Yerel/Uzak
2=Cok Kademeli Hiz

1.2 Uygulama 0 5 3 212 3=PID Kontrolii
4=Cok Amach
5=Motor Potansiyometresi
13 Minimum Frekans 0,00 P14 Hz 0.0 101 1zin verilen minimum frekans
Referansi referansi.
14 Maksimum Frekans P13 3200 Hz 50,0 102 Izin verilen maksimum
Referansi frekans referansi.
Cikis frekansinin sifir
15 | HizlanmaSiresi1 | 041 | 3000 | sn 50 | 103 |frekanstan maksimum
frekansa kadar yukselmesi
icin gereken sureyi tanimlar.
Cikis frekansinin maksimum
16 | Yavaslama Siresi1 | 01 | 3000 | sn 50 | 104 |frekanstansifirfrekansa
kadar diismesi icin gereken
sureyi tanimlar.
1.7 Motor Akim Limiti | |_H*0,1 | 1S A Degisir | 107 |AC structstinden gelen
maksimum motor akimi.
1.8 Motor Tiirii 0 1 0 650 |O-Enduksiyon Motoru

1=Sabit Miknatisli Motor

Motorun gui¢ etiketinde bu U,,
degerini bulun. Kullanilan
baglantiyi da ayrica dikkate
alin (Uggen/Yildiz).

1.9 Nominal Motor Voltaji | Degisir | Degisir Vv Degisir 110

110 Nominal Motor 8.0 3200 Hy 50 Hz 11 Movtor'ur'l gug etiketinde bu f,
Frekansi degerini bulun.

111 | Nominal Motor Hizi | 24 19200 | Rpm | Degisir | 112 | Motorun glg etiketinde bu n,
degderini bulun.
M lic etiketi |

112 | Nominal Motor Akimi | |_H*0,1 | 1S A | Degisir | 113 |Motorun glic etiketinde buly,
degderini bulun.

113 Motor Cos Fi 030 | 1,00 Degisir | 120 |Motorun gug etiketinde bu

degeri bulun.
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Vacon 100 Uygulamasi

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

Enerji Optimizasyonu

666

Sirucu, enerjiden tasarruf
edilmesi ve motor
glriltistinin azaltilmasi
amaciyla minimum motor
akimini arar. Bu islev 6rnegin
fan ve pompa
uygulamalarinda kullanilabilir.
0=Devre disi

1=Etkin

Tanimlama

631

Otomatik motor tanimlamasi
optimum motor ve hiz
kontrolu igin gerekli olan
motor parametrelerini
hesaplar veya olger.

0 = Eylem yok

1 = Beklemede

2 = Doénus halinde

NOT: Motor etiketi
parametreleri tanimlama
islemi yurGtilmeden 6nce
ayarlanmalidir.

Baslatma islevi

505

0=Artis
1=Hizl Baglangi¢

Durdurma Islevi

506

0=Serbest durus
1=Artis

Otomatik sifirlama

731

0=Devre digi
1=Etkin

Harici Hataya Yanit

701

0=Eylem yok

1=Alarm

2=Hata (Durdurma moduna
gOre durdurma)

3=Hata (Serbest durusla
durdurma)

1.20

Al Dusuk Hatasina
Yanit

700

0=Eylem yok

1=Alarm

2=Alarm+06nceden
ayarlanmig hata frekansi (par.
P3.9.1.13)

3=Alarm + dnceki frekans
4=Hata (Durdurma moduna
gore durdurma)

5=Hata (Serbest durusla
durdurma)

1.21

Uzak Kontrol Yeri

172

Uzak kontrol yeri
(baslat/durdur) segimi.
0=G/C kontroli
1=Haberlesme kontroli
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Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

1.22

G/C Kontrol
Referansi A Segimi

17

Kontrol yeri G/C A oldugunda
frekans referans kaynagi
segimi

0 = Onceden Ayarlanmis
Frekans 0

1 = Tus Takimi Referansi

2 = Haberlesme

3=AN1

4 =AI2

5= Al1+AI2

6 = PID Referansi

7 = Motor Potansiyometresi
8 = Joystick Referansi

9 = Yavas Hareket Referansi
NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir

1.23

Tus Takimi Kontrol
Referansi Segimi

121

Bkz. P1.22.

1.24

Haberlesme Kontrol
Referansi Segimi

122

Bkz. P1.22.

1.25

Al1 Sinyali Aralig

379

0..10V /0..20mA

0=
1=2..10V /4..20mA

1.26

Al2 Sinyali Aralig

390

0=0..10V/0..20mA
1=2.10V /4.20mA

1.27

RO1 islevi

51

11001

Bkz. P3.5.3.2.1

1.28

RO2 islevi

51

11004

Bkz. P3.5.3.2.1

1.29

RO3 islevi

51

11007

Bkz. P3.5.3.2.1

1.30

AO1 Islevi

o| O o ©

31

N| =] W[ DN

10050

Bkz. P3.5.4.1.1

M1.34 PID Kontrolu

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

1.34.1

PID Kazanci

0,00

100,00

%

100,00

18

Parametrenin degeri %100
olarak ayarlanmissa, hata
degerindeki %10'luk bir
degisim denetleyici ¢ikisinin
%10 degismesine neden olur.

1.34.2

PID Entegrasyon
Zamanli

0,00

600,00

sn

1,00

119

Bu parametre

1,00 saniyeye ayarlanirsa,
hata degerindeki %10'luk bir
degisim denetleyici ¢ikisinin
%10,00/sn degdismesine
neden olur.

1.34.3

PID Tiretme Zamani

0,00

100,00

sn

0,00

1132

Bu parametre

1,00 saniye olarak
ayarlanirsa, 1,00 saniye
boyunca hata degerindeki
%10'luk bir degisim
denetleyici ¢ikisinin
%10,00 degismesine neden
olur.

1.34.4

Geribildirim 1 Kaynak
Segimi

30

334

Bkz. P3.13.3.3

1.34.5

Ayar noktasi 1
Kaynak Segimi

32

332

Bkz. P3.13.2.6
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Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Tus Takimi Ayar L L L

1.34.6 Noktas! 1 Degisir | Degisir | Degisir 0 167
Cikis frekansi Uyku erteleme
parametresi ile tanimlanan

Uvku Frekansi Limiti zamandan daha uzun sure

1.34.7 y 1 0,0 320,0 Hz 0,0 1016 | bu limitin altinda kalirsa
surlcl uyku moduna
gecger.

Sirlcil durmadan 6nce
frekansin Uyku seviyesinin
1.34.8 Uyku Erteleme 1 0 3000 sn 0 1017 |altinda kalmasi gerektigi
minimum stire.

PID geribildirim degeri
uyanma

denetimi icin seviyeyi
tanimlar. Segilen silreg¢
birimlerini kullanir.

1.34.9 | Uyanma Seviyesi 1 Degisir | Degisir | Degisir | Degisir 1018

Dijital giris DI5 tarafindan
P1.3 P1.4 Hz 10,0 105 |secilen Onceden Ayarlanmis
Frekans.

Onceden Ayarlanmig

1.34.10 Frekans 1

3.25 CoOK AMAGLI KONTROL UYGULAMASI

Cok Amaclh kontrol uygulamasi motorlarin kontrol edilmesi igin genis bir parametre araligi
sunar. Genis bir motor kontrol ayari iglev arali§i gereken (6rn. konveyorler) gesitli stireg tirleri
icin kullanilabilir.

Surlcu Tus takimi, Haberlesme ya da G/C terminalinden kontrol edilebilir. G/C terminali
kontrolinde, baslat/durdur komutlari DI1 ve DI2 araciligiyla verilir ve frekans referansi Al1 ya
da Al2'den alinir.

iki hizlanma/yavaslama rampasi mevcuttur. Ramp1 ve Ramp2 arasinda segim DI6 tarafindan
gerceklestirilir.

Tdm suricl cikiglart bagimsiz olarak yapilandirilabilir. Temel G/C kartinda bir analog ¢ikis
(Cikis Frekansi) ve Ug réle c¢ikigi (Calistir, Hata, Hazir) mevcuttur.

Kontrol baglantilari

Cok Amagl kontrol uygulamasi varsayilan kontrol baglantilari
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Standart G/C karti
:
- + : }J 1 ‘ ‘+10Vref ‘ ‘Referans cikig! ‘ ‘ ‘
. ! \
Referans potansiyometre | | N Al Analog giris 1
1..10kQ |, ’ o ol Frekans referansi
: (varsayilan 0...10V)
******** 3 Al1- Analog giris 1-
2kablolu - ——___ 4 Al2+ Analog giris 2+
transduser + Frekans referansi
(varsayilan 4...20mA)
-1 5 Al2- Analog giris 2-
(0§4.20mA|"_ & | ———
fpEp———— : 77777 6 24Vout ® ‘24V yardimcl giris voltaji ‘ ‘ ‘
: i { 7 ‘ ‘GND ® ‘ ‘G/(} topraklama ‘ ‘ ‘
:r e’ e {1 8 | [on | [Dijtal giris 1 || Baslat ileri \
Lo’ mmeeeo- {9 | [on | [Dijtal giris 2 || Baslat geri \
Fe-el aoooo- {10 | [oB | [Diiital giris 3 | Hata sifirlama \
|
; [ 11 | [cum ® | | [D11-Di6igin ortak || %)
; ‘ 12 ‘ ‘24Vout ([ ] ‘ ‘24V yardimcl girig voltaji ‘ ‘ ‘
3 P # 13 ‘ ‘GND ® ‘ ‘G/Ctopraklama ‘ ‘ |
:7 - e o :7 o <‘ 14 ‘ ‘ DI4 ‘ ‘Dijital giris 4 ‘ ‘ Onceden ayarlanmis frekans 1 ‘
ot i1 | [os | [Diital giis 5 || Harici hata \
:L T 37 o 4 16 ‘ ‘ DI6 ‘ ‘Dijital giris 6 ‘ ‘ Artis 1/Artis 2 segimi ‘
| l 17 | [om ® || [Di-Disicin ortak | *)
| |
3 //"\**3 ***** 18 AO1+ Analog cikis 1 +
oL omA Gikig frekansi (0...20mA)
/
R 19 | |AO14/GND @ | |Analog gikis 1 -
| |
| |
: : 30 +24Vin 24V yardimci giris voltaji
| |
: 3 ‘ ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Seri veri yolu, negatif ‘
|
! | ‘ ‘ ‘ RS485 ‘ ‘Seri veri yolu, pozitif ‘ Modbus RTU
| | —
I I 21 RO1/1 NC Roéle gikisi 1
| CALSTR | ____ | 22 | [Rot2cm : GALISTIR
l——®~% 77777 23 | [RO1/3NO S
|
! } 24 R0O2/1 NC Réle cikist 2
3 N 25 | [RO2/2CM j HATA
BRI O QEEEEEEEE 26 | [RO213NO —
[ 32 | [Rosi2cm | [~ Relegikisi3 AR
[ 33 | [Ro33NO \

*) Dijital girisler topraklamadan bir DIP anahtari ile yahtilabilir, agsagidaki sekle bakin

f 3

WoloXoXoXo) Yol oY Xo Ko Xo XYoo X

Dijital girigler
Kaydirma

9109.emf
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M1.1 Sihirbazlar

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0 = Etkinlestirme

1 = Etkinlestir
Etkinlestir 6gesinin
segilmesiyle Baslatma
Sihirbazi baglatilir (bkz.
bolim 1.1).

1.1.1 Baslatma sihirbazi 0 1 0 1170

Etkinlestir 6gesinin
segilmesiyle Coklu Pompa
Sihirbazi baglatilir (bkz.
bolim 1.2).

1.1.3 | Coklu Pompa Sihirbazi 0 1 0 1671

Etkinlestir 6gesinin

Atesleme Modu segilmesiyle Atesleme Modu

1.1.4 Sihirbazi 0 1 0 1672 Sihirbazi baglatilir (bkz.
bélim 1.3).
M1 Hizli Kurulum:
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
0=Standart

1=Yerel/Uzak
2=Cok Kademeli Hiz

| 2 Uygulama 0 5 4 212 1 3-pID Kontrolii
4=Cok Amagli
5=Motor Potansiyometresi
13 Minimum Frekans 0,00 P14 Hy 0.0 101 Izin verilen minimum frekans
Referansi referansi.
14 Maksimum Frekans P13 320,0 Hz 50,0 102 Izin verilen maksimum
Referansi frekans referansi.
Cikig frekansinin sifir
15 | Hizlanma Siiresi 1 0,1 300,0 | sn 5,0 103 |frekanstan maksimum
frekansa kadar yukselmesi
icin gereken sureyi tanimlar.
Cikis frekansinin maksimum
16 | Yavaslama Siiresi 1 0,1 3000 | sn 5,0 104 |frekanstan sifir frekansa
kadar dismesi icin gereken
sureyi tanimlar.
1.7 Motor Akim Limiti | |_H*0,1 | 1S A Degisir | 107 |AC srucusinden gelen
maksimum motor akimi.
18 Motor Tirii 0 1 0 g50 | 0-Enduksiyon Motoru

1=Sabit Miknatisl Motor

Motorun gi¢ etiketinde bu U,
degerini bulun. Kullanilan
baglantiyr da ayrica dikkate
alin (Uggen/Yildiz).

1.9 Nominal Motor Voltaji | Degisir | Degisir Vv Degisir 110

110 Nominal Motor 8,0 3200 Hz 50 Hz 11 Moutor.ur? gug etiketinde bu f,
Frekansi degerini bulun.
111 | Nominal Motor Hizi 24 | 19200 | Rpm | Degisir | 112 |Votorun g etiketinde bu n,
degerini bulun.
112 | Nominal Motor Akimi | I|_H*0,1 | IS Degisir | 113 | otorun gug efiketinde bu Iy
degerini bulun.
113 Motor Cos Fi 030 | 1,00 Degisir | 120 |Motorun gli¢ etiketinde bu

degderi bulun.
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Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

Enerji Optimizasyonu

666

Sdirucu, enerjiden tasarruf
edilmesi ve motor
glrdltistndn azaltilmasi
amaciyla minimum motor
akimini arar. Bu iglev 6rnegin
fan ve pompa
uygulamalarinda kullanilabilir.
0=Devre digI

1=Etkin

Tanimlama

631

Otomatik motor tanimlamasi
optimum motor ve hiz
kontroll igin gerekli olan
motor parametrelerini
hesaplar veya olger.

0 = Eylem yok

1 = Beklemede

2 = DonUls halinde

NOT: Motor etiketi
parametreleri tanimlama
islemi yirGtilmeden 6nce
ayarlanmalidir.

Baslatma islevi

505

0=Artis
1=Hizh Baglangi¢

Durdurma Islevi

506

0=Serbest durus
1=Artis

Otomatik sifirlama

731

0=Devre digI
1=Etkin

Harici Hataya Yanit

701

0=Eylem yok

1=Alarm

2=Hata (Durdurma moduna
gore durdurma)

3=Hata (Serbest durusla
durdurma)

1.20

Al Dusuk Hatasina
Yanit

700

0=Eylem yok

1=Alarm

2=Alarm+o6nceden
ayarlanmig hata frekansi (par.
P3.9.1.13)

3=Alarm + 6nceki frekans
4=Hata (Durdurma moduna
gore durdurma)

5=Hata (Serbest durusla
durdurma)

1.21

Uzak Kontrol Yeri

172

Uzak kontrol yeri
(baslat/durdur) segimi.
0=G/C kontrolu
1=Haberlesme kontroll
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Vacon 100 Uygulamasi

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Kontrol yeri G/G A oldugunda
frekans referans kaynagi
secimi
0 = Onceden Ayarlanmis
Frekans O
1 = Tus Takimi Referansi
2 = Haberlesme
G/C Kontrol Referansi 3=Al
1.22 A Secimi 0 9 5 117 |4 =AI2
¢ 5= Al1+AI2
6 = PID Referansi
7 = Motor Potansiyometresi
8 = Joystick Referansi
9 = Yavas Hareket Referansi
NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir
123 | Tus Takimi Kontrol 0 9 1 121 |Bkz. P1.22.
Referansi Segimi
124 | Haberlesme Kontrol 0 9 2 122 |Bkz. P1.22.
Referansi Segimi
. . o 0=0..10V/0..20mA
1.25 Al1 Sinyali Aralig 0 1 0 379 1= 2. 10V / 4. 20mA
. . o 0=0..10V/0..20mA
1.26 Al2 Sinyali Aralig 0 1 0 390 1= 2 10V /4. 20mA
1.27 RO1 islevi 0 51 2 11001 | Bkz. P3.5.3.2.1
1.28 RO?2 islevi 0 51 3 11004 | Bkz. P3.5.3.2.1
1.29 RO3 islevi 0 51 1 11007 | Bkz. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 Islevi 0 31 2 10050 | Bkz. P3.5.4.1.1
M1.35 Cok Amagl
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
0=U/f Frek Kontroli agik
1.35.1 Kontrol Modu 0 2 0 600 |SEVIM . -
1= Hiz kontroll agik ¢evrimi
2= Tork Kontrolu agik ¢evrimi
Otomatik Tork 0=Devre disi
1352 Yukseltme 0 L 0 109 1=Etkin
Gerekli olan ¢ikis frekansinin
1353 | HizlanmaSiresi2 | 01 | 3000 | sn 100 | s50p |Sfirfrekanstan maksimum
frekansa yukselmesi
suresinin tanimidir
Gerekli olan ¢ikis frekansinin
1.354 | Yavaslama Siiresi2 | 0,1 3000 | sn 10,0 | 503 |Mmaksimum frekanstan sifir
frekansa diismesi siresinin
tanimidir.
" Dijital giris D14 tarafindan
1355 | Onceden Avarlanmis | o4 5 P1.4 Hz 5,0 105 |secilen Onceden Ayarlanmis

Frekans 1

Frekans.
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Kod Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

1.35.6 U/f Orani Segimi

108

Sifir frekansi ile alan
zayiflama noktasi arasindaki
U/f egrisinin tard.
0=Dogrusal

1=Kare

2=Programlanabilir

Alan Zayiflama

1.35.7 Noktasi Frekansi

8,00

P1.4

Hz

Degisir

602

Alan zayiflama noktasi ¢ikig
voltajinin alan zayiflama
noktasi voltajina ulastigi ¢ikis
frekansidir

Alan Zayiflama

1358 | Noktasindaki Voltaj

10,00

200,00

%

100,00

603

Nominal motor voltajinin %'si
olarak alan zayiflama
noktasindaki voltaj

U/f Orta Nokta

1.35.9 Frekansi

0,0

P1.35.7

Hz

Degisir

604

Programlanabilir U/f egrisi
segildiginden (par. P1.35.6)
saglanir, bu parametre egrinin
orta nokta frekansini tanimlar.

1.35.10 | U/f Orta Nokta Voltaji

0,0

100,00

%

100,0

605

Programlanabilir U/f egrisi
segildiginden (par. P1.35.6)
saglanir, bu parametre egrinin
orta nokta voltajini tanimlar.

1.35.11 | Sifir Frekans Voltaji

0,00

40,00

%

Degisir

606

Bu parametre U/f egrisinin
sifir frekans voltajini tanimlar.
Varsayilan deger birim
boyutuna gére degisir.

Baslatma Manyetik

1.356.12 AKImi

0,00

Degisir

Degisir

517

Baslatma sirasinda motora
beslenen DC akimi tanimlar.
Devre Digi O olarak
ayarlanmasi durumunda.

Baglatma Manyetik

1.35.13 Siiresi

0,00

600,00

sn

0,00

516

Bu parametre hizlanmanin
baslamasindan énce DC
akiminin ne kadar sureyle
motora beslenecegini
tanimlar.

1.35.14 DC Fren Akimi

Degisir

Degisir

Degisir

507

DC frenleme sirasinda
motora uygulanacak akimi
tanimlar.

0 = Devre digl

Durdurmada DC

1.35.15 L
Frenleme siresi

0,00

600,00

sn

0,00

508

Motor dururken DC freninin
frenleme sliresini ve
frenlemenin ACIK veya
KAPALI olma durumunu
belirler.

Artis durdurmada DC
frenini baslatma
frekansi

1.35.16

0,10

50,00

%

0,00

515

Cikis voltajinin, DC freninin
uygulandigi frekansi.

1.35.17 Yik Azaltma

0,00

50,00

%

0,00

620

Azaltma fonksiyonu yukin bir
fonksiyonu olarak hizin
azaltilmasini saglar. Azaltma
nominal yiikte nominal hizin
yuzdesi olarak
tanimlanacaktir.
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Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

YUk azaltma ylk
degdisiminden dolayi dinamik
bir hiz azaltma saglamak igin
1.35.18 | Yk Azaltma Siresi 0,00 2,00 sn 0,00 656 | kullanilir. Bu parametre, hizin
yuk artirlilmadan 6nceki
seviyeye geri yuklenmesi igin
gereken sureyi tanimlar.

0 = Normal; YUk azaltma
faktorl tum frekans araligi
boyunca sabittir

1.35.19 | Yuk Azaltma Modu 0 1 0 1534 |1 = Dogrusal ¢ikarma: Yuk
azaltma nominal frekanstan
sifir frekansa dogrusal olarak
cikarihr

3.2.6 MOTOR POTANSIYOMETRESI KONTROL UYGULAMASI

Motor Potansiyometresi kontrol uygulamasi, motor frekans referansinin dijital girisler
araciligiyla kontrol edildigi (artirildigi/azaltildigi) islemler igin dnceden ayarlanmis bir
yapilandirmadir.

Bu yapilandirmada,G/C terminali varsayilan kontrol yeri olarak ayarlanir. Baglat/durdur
komutlari DI1 ve DI2 ile verilir. Motor frekans referansi DI5 ile artirilir ve DI6 ile azaltilir.

Tam sUrici ¢ikiglarl bagimsiz olarak yapilandirilabilir. Temel G/C kartinda bir analog ¢ikis
(Cikis Frekansi) ve Ug role ¢ikisi (Calistir, Hata, Hazir) mevcuttur.

Kontrol baglantilari

Motor potansiyometresi kontrol uygulamasi varsayilan kontrol baglantilari.
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Standart G/C karti

I N [ W =

[ ] [+toveer | [Referans gikis: || ‘

2 All+ Analog giris 1+

Kullaniimiyor
3 || Analog giris 1-
4 Al2+ Analog giris 2+
Kullaniimiyor

5 | Al Analog giris 2-

6 24vout °® [ 24V yardimen girs voltaji | | \
[ 7 ][ew ® | |GG toprakiama | \

8 | [oi | [ iitar giris 1 || Baslat ileri |

9 | [oe | [ ijtal gris 2 || Baglat geri \

10 | [os | [ ital girs 3 || Harici hata \
[ 11 ] [om | [D11-D16 igin ortak || %)
[ 12 | [2avout ° | [24v yargmo giris vottait | | \

13 | [enp ® | |G/ toprakiama || \

% | D4 | [ pital girs 4 | [ oncecen ayatanms fans 1|

15 | [Dis | [ ijtal girs 5 [ Freketoransi vukart |

16 ‘ ‘DIG ‘ ‘Dijitalgiri@ﬁ ‘ ‘ Frek. referansi ASAGI ‘
[17 ] [om | [ D11-Di6 gin ortak || %)

18 AO1+ Analog ¢ikis 1 +

Cikis frekansi (0...20mA)

19 | |AO1-/GND ® | | Analog gikis 1-

30 +24Vin 24V yardimel girig voltaji
‘ A ‘ ‘RS485 ‘ ‘Seri veri yolu, negatif ‘
‘ B ‘ ‘RS485 ‘ ‘Seri veri yolu, pozitif ‘ Modbus RTU

21 RO1/1 NC Role ikigt 1

22 | |Rot2cM j CALISTIR

23 | [Ro13NO —

2% | [Rozine Role gikis1 2

25 | |Ro22CM j HATA

26 | [Ro2i3NO —

32 RO3/2 CM . Role gikisi 3

33 | [RO3:BNO L HAZR

*) Dijital girisler topraklamadan bir DIP anahtari ile yahtilabilir, agsagidaki sekle bakin

@) 1|
o
O, [S] I
N
S
S DIO! Dijital girigler
@  —
N Kaydirma
= 18 — - $GND'ye bagli (Varsayilan!)
a | {onp/E
il [ o
N
= | |
o H

9109.emf
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M1.1 Sihirbazlar

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0 = Etkinlestirme

1 = Etkinlestir
Etkinlegtir 6gesinin
secilmesiyle Baglatma
Sihirbazi baglatilir (bkz.
bolim 1.1).

1.1.1 Baslatma sihirbazi 0 1 0 1170

Etkinlegtir 6gesinin
segilmesiyle Coklu Pompa
Sihirbazi baglatilir (bkz.
bélim 1.2).

1.1.3 | Coklu Pompa Sihirbazi 0 1 0 1671

Etkinlegtir 6gesinin

Atesleme Modu secilmesiyle Atesleme Modu

1.1.4 Sihirbazi 0 1 0 1672 Sihirbazi baglatilir (bkz.
bélim 1.3).
M1 Hizli Kurulum:
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
0=Standart

1=Yerel/Uzak
2=Cok Kademeli Hiz

nlE | 2 Uygulama 0 5 5 2121 3-PID Kontrolii
4=Cok Amagli
5=Motor Potansiyometresi
13 Minimum Frekans 0,00 P14 Hz 0,0 101 Izin verilen minimum frekans
Referansi referansi.
14 Maksimum Frekans P13 3200 Hz 50,0 102 Izin verilen maksimum
Referansi frekans referansi.
Cikis frekansinin sifir
15 | Hizlanma Siiresi 1 01 | 3000 | sn 50 | 103 |frekanstan maksimum
frekansa kadar yukselmesi
icin gereken sureyi tanimlar.
Cikis frekansinin maksimum
16 | YavaglamaSiresi1 | 01 | 3000 | sn 5,0 104 |frekanstan sifir frekansa
kadar dismesi icin gereken
sureyi tanimlar.
1.7 Motor Akim Limiti IS |LHO01| A Degisir | 107 |AC strticusinden gelen
maksimum motor akimi.
1.8 Motor Tiirii 0 1 0 e50 |0-Enduksiyon Motoru

1=Sabit Miknatisli Motor

Motorun gii¢ etiketinde bu U,
degerini bulun. Kullanilan
baglantiyr da ayrica dikkate
alin (Uggen/Yildiz).

1.9 Nominal Motor Voltaji | Degisir | Degisir \Y Degisir 110

Nominal Motor 50Hz/ Motorun gii¢ etiketinde bu f,,

1.10 Frekansi 8,0 320,0 Hz 60Hz " degerini bulun.

141 | Nominal Motor Hizi 24 | 19200 | Rpm | Degisir | 112 |'otorun glg etiketinde bu ny
degerini bulun.
M lg etiket I

112 | Nominal Motor Akmi | 1S |LH01| A | Degisir | 113 |“iotorungug etiketinde buly,
degerini bulun.

113 Motor Cos Fi 030 | 1,00 Degisir | 120 |Motorun gug etiketinde bu

degeri bulun.
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Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

Enerji Optimizasyonu

666

Sirucu, enerjiden tasarruf
edilmesi ve motor
glrdltistinin azaltilmasi
amaciyla minimum motor
akimini arar. Bu iglev 6rnegin
fan ve pompa
uygulamalarinda kullanilabilir.
0=Devre digI

1=Etkin

Tanimlama

631

Otomatik motor tanimlamasi
optimum motor ve hiz
kontrolu igin gerekli olan
motor parametrelerini
hesaplar veya olger.

0 = Eylem yok

1 = Beklemede

2 = Do6nls halinde

NOT: Motor etiketi
parametreleri tanimlama
islemi yirGtilmeden 6nce
ayarlanmalidir.

Baslatma islevi

505

0=Artis
1=Hizli Baslangig

Durdurma Islevi

506

0=Serbest durus
1=Artis

Otomatik sifirlama

731

0=Devre digI
1=Etkin

Harici Hataya Yanit

701

0=Eylem yok

1=Alarm

2=Hata (Durdurma moduna
gore durdurma)

3=Hata (Serbest durusla
durdurma)

1.20

Al Dusuk Hatasina
Yanit

700

0=Eylem yok

1=Alarm

2=Alarm+o6nceden
ayarlanmig hata frekansi (par.
P3.9.1.13)

3=Alarm + o6nceki frekans
4=Hata (Durdurma moduna
gore durdurma)

5=Hata (Serbest durusla
durdurma)

1.21

Uzak Kontrol Yeri

172

Uzak kontrol yeri
(baslat/durdur) segimi.
0=G/C kontroll
1=Haberlesme kontrolii
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Vacon 100 Uygulamasi

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Kontrol yeri G/G A oldugunda
frekans referans kaynagi
secimi
0 = Onceden Ayarlanmis
Frekans 0
1 = Tus Takimi Referansi
2 = Haberlesme
G/C Kontrol Referansi 3=Al
1.22 A Secimi 0 9 7 117 |4 =AI2
¢ 5= Al1+AI2
6 = PID Referansi
7 = Motor Potansiyometresi
8 = Joystick Referansi
9 = Yavas Hareket Referansi
NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir
123 | Tus Takimi Kontrol 0 9 1 121 |Bkz. P1.22.
Referansi Segimi
124 | Haberlesme Kontrol 0 9 2 122 |Bkz. P1.22.
Referansi Segimi
. . o 0=0..10V/0..20mA
1.25 Al1 Sinyali Aralig 0 1 0 379 1= 2. 10V / 4. 20mA
. . o 0=0..10V/0..20mA
1.26 Al2 Sinyali Aralig 0 1 1 390 1=2 10V /4. 20mA
1.27 RO1 islevi 0 51 2 11001 | Bkz. P3.5.3.2.1
1.28 RO2 Islevi 0 51 3 11004 | Bkz. P3.5.3.2.1
1.29 RO3 islevi 0 51 1 11007 | Bkz. P3.5.3.2.1
1.30 AO1 Islevi 0 31 2 10050 |Bkz. P3.5.4.1.1
M1.36 Motor Potansiyometresi
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
DI5 veya DI6 ile artinldiginda
Motor veya
1.36.1 | Potansiyometresi Artis 0,1 500,0 Hs/sn 10,0 331 |azaltildiginda motor
Sdresi potansiyometre frekansindaki
degisim orani.
Motor potansiyometre frekans
referansinin sifirlandigi
Motor durum
1.31.2 Potansiyometresi 0 2 1 367 e
0 = Sifirlama yok
Sifirlama _
1 = Durdurulmussa sifirla
2 = Gug kesilmisse sifirla
= Dijital giris D14 tarafindan
1312 | OncedenAyarlanmig | P1.4 Hz 10,0 105 | segilen Onceden Ayarlanmis
Frekans 1 Frekans
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3.3 MONITOR GRUBU

Vacon 100 AC slricisu, gercek parametre dederleri ve sinyallerinin yani sira bunlarin
durumlari ve dlgimlerini de izleyebilmenize imkan tanir. Izlenecek degerlerin bazilar
Ozellegtirilebilir.

3.3.1 COKLU MONITOR

Coklu monitér sayfasinda, izlemek istediginiz dort ile dokuz degeri belirleyebilirsiniz. izlenen
Ogelerin sayisi 3.11.4 parametresiyle secilebilir. Detayh bilgi igin, bkz. 31.

3.3.2 EGILIM EGRISI
Egilim Egrisi 6zelligi ayni anda iki monitér de@erinin grafiksel bir sunumudur.

izlenecek degerlerin segilmesiyle degerler kaydedilmeye baslar. Egilim egrisi alt menisiinde,
egilim egrisini géruntuleyebilir, sinyal segimleri yapabilir, minimum ve maksimum ayarlarini,
Ornekleme araligini verebilir ve Otomatik élgeklemenin kullanilip kullaniimayacagini
secebilirsiniz.

Asagidaki prosedirl uygulayarak izlenecek degerleri degistirin:

Monitér menusiinde Egilim egrisi mendsini bulun ve OK diigmesine basin.

OK dugmesine tekrar basarak Egilim egrisini gériintiile menldsune girin.

izlenecek gegerli secimler ekranin alt tarafinda gériilen FrekReferansi ve Motor hizi'dir.

Egilim egrisi olarak ayni anda sadece iki deder izlenebilir. Gegerli degerlerden degistirmek

istediginiz birini ok digmeleriyle sec¢in ve OK dligmesine basin.

5. Ok dugmeleri ile verilen izleme degerleri listesine goz atin, istediginiz degeri secin ve OK
digmesine basin.

6. Degistirilen degerin egilim egrisi ekranda gdérulebilir.

o=

sToP REAIF L0 a1 |(_';| FEALT | ||.--:|

E Sampling interval
100 ng ]
E Charne] 1 min =
=100 B Hobor Spasd [
I IEE
AN
Frwafaf arance v
Heapbaoe Epeiid @
I Hator Torgus -
] Hetor onaft Powss | B Hotor Spesd Orpm 0250.0m

Egilim Egrisi 6zelligi ayrica egrinin ilerleyisini durdurmaniza ve her bir degeri tam olarak
okumaniza olanak saglar.

1. Egilim egrisi gérinimiinde, yukari ok digmesiyle ekrani segin (ekran gergevesi koyu renge
doner) ve ilerleyen egrinin istediginiz noktasinda OK digmesine basin. Ekranda dikey bir
ince gizgi belirir.

Ekran donar ve ekranin alt kismindaki degerler ince ¢izginin konumuna karsilik gelir.
Diger konumlarin degerini tam olarak gérmek icin sol ve sag ok digmelerini kullanarak ince
Gizgiyi hareket ettirin.

w N
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Tablo 19. Egilim egrisi parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama

Egri formunu

Egilim egrisini gorintulemek igin

M2.2.1 o degerleri segcmek ve
gérintile . . .
izlemek Uzere bu meniye
girin.
P2.2.2 | Ornekleme araligi 100 | 432000 ms 100 | 2368 |Buradadmekleme

araligini ayarlayin.

Olgekleme igin varsayilan
P2.2.3 Kanal 1 min. -214748 1000 -1000 2369 |olarak kullanilir. Ayarlama
islemleri gerekebilir.

Olgekleme igin varsayilan
P2.2.4 Kanal 1 maks. -1000 214748 1000 2370 |olarak kullanilir. Ayarlama
islemleri gerekebilir.

Olgekleme igin varsayilan
P2.2.5 Kanal 2 min. -214748 1000 -1000 2371 |olarak kullanilir. Ayarlama
islemleri gerekebilir.

Olgekleme igin varsayilan
P2.2.6 Kanal 2 maks. -1000 214748 1000 2372 |olarak kullanilir. Ayarlama
islemleri gerekebilir.

Bu parametre deger 1
olarak verilirse, segilen
sinyal minimum ve
maksimum degerleri
arasinda otomatik olarak
oOlceklenir.

P2.2.7 | Otomatik dlgekleme 0 1 0 2373
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3.3.3

TEMEL

Temel izleme degerlerinin verildigi Tablo 20 bélumune bakin.

NOT!

Monitér menistinde sadece standart G/C karti durumlari mevcuttur. Tim G/C kart
sinyallerinin durumu G/C ve Donanim sistemi menusunde iglenmemis veri olarak mevcuttur.

Gerektigi zamanlarda genisletici G/C karti durumlarini G/C ve Donanim sistemi menisiinde
kontrol edin.

izleme degeri ‘

Tablo 20. izleme mendisii 6geleri

Birim ‘ Olgek ‘ KimIik‘

Aciklama

V2.3.1 Cikis frekansi Hz 0,01 1 Motora giden c¢ikis frekansi

V2.3.2 Frekans referansi Hz 0,01 25 Motor kontroliine giden frekans referansi

V2.3.3 Motor hizi rem 1 2 Gergek motor hizi (rpm)

V2.3.4 Motor akimi A Degisir 3

V2.3.5 Motor torku % 0,1 4 Hesaplanan saft torku

V2.3.7 Motor saft glicu % 0,1 5 Hesaplanan motor saft glicl (%)
Hesaplanan motor saft giicti (kW ya da

V2.3.8 Motor saft glci kW/hp Degisir 73 hp). Birimler, birim segimi parametresine
gOre degisir.

V2.3.9 Motor voltaji V 0,1 Motora giden ¢ikis voltaji

V2.3.10 DC hat voltaji \Y, 1 Sirici DC hattinda élgilen voltaj

V2.3.11 Cihaz sicakligi °C 0,1 Radyator sicakhgi (°C ya da °F)

V2.3.12 Motor sicaklig % 0.1 9 Nominal ¢alisma sicaklhiginin yu%de3|
olarak hesaplanan motor sicakligi.
Motor 6n 1sitma islevinin durumu.

V2.3.13 Motor On Isitma 1 1228 0 = KAPALI
1 = Isitma (DC akimi besliyor)

V2.3.14 Tork referansi % 0,1 18 Motor kontroliine giden nihai tork referansi.
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3.34 G/IC

Tablo 21. G/C sinyali izleme

izleme degeri ‘ Birim ‘ 6Igek‘ KimIik‘ Aciklama

V2.41 | YuaADINT,2, 3 1 15 | Yuva Adaki (standart G/G) 1-3 dijital
giriglerinin durumunu gdésterir
V2.42 | YuvaADIN4,5,6 1 16 | Yuva Adaki (standart G/G) 4-6 dijital
girislerinin durumunu gésterir
v243 | YwaBRO1,2, 3 1 17 YHva Bdekl 1-3 réle girisglerinin durumunu
gosterir
- Kullanilan aralik ytizdesi olarak giris sinyali.
0,
V244 Analog giri 1 o 0,01 59 Varsayilan olarak Yuva A.1.
- Kullanilan aralik yizdesi olarak giris sinyali.
0,
V245 Analog girig 2 o 0,01 60 Varsayilan olarak Yuva A.2.
. Kullanilan aralik ylizdesi olarak giris sinyali.
0,
V2.4.6 Analog girig 3 o 0.01 61 Varsayilan olarak Yuva D.1.
- Kullanilan aralik ytizdesi olarak giris sinyali.
0,
V241 Analog giris 4 o 0,01 62 Varsayilan olarak Yuva D.2.
- Kullanilan aralik yizdesi olarak giris sinyali.
0,
V248 Analog girig 5 o 0,01 75 Varsayilan olarak Yuva E.1.
. Kullanilan aralik ytizdesi olarak girig sinyali.
0,
V2.4.9 Analog giris 6 o 0.01 76 Varsayilan olarak Yuva E.2.
Kullanilan aralik ytzdesi olarak analog ¢ikis
0,
V2.4.10 Yuva A AO1 % 0,01 81 sinyali. Yuva A (standart G/C)
3.3.5 SICAKLIK GIRISLERI

NOT! Bu parametre grubu sadece sicaklik élgiimu icin bir se¢cenek karti (OPT-BH) takili
durumdayken gortlebilir.

Tablo 22. Sicaklik giriglerinin izlenen degerleri

Kod | lizleme degeri ‘ Birim ‘ Olgek ‘ KimIik‘ Aciklama

Sicaklik girisi 1'in 6lglilen degeri.

Sicaklik girigleri listesi yuva A'dan baslayip
yuva E'ye devam eden mevcut ilk 6 sicaklk
girisi seklindedir.

V2.5.1 Sicaklik girisi 1 °C 0,1 50 Giris mevcut, ancak hicbir sensoér bagli
degilse, dlgilen direng sonsuz oldugundan
maksimum deger gosterilir. Deger, girisi
baglamak yerine minimum degerine

zorlanabilir.

V2,52 Sicaklik girisi 2 °C 0.1 51 Sicaklik girisi 2'nin dlcllen degeri. Yukariya
bakiniz.

V253 Sicaklik girisi 3 °c 0.1 52 Sicaklik girisi 3'in 6lgulen degeri. Yukariya
bakiniz.

V254 Sicaklik girisi 4 oc 0.1 69 Sicaklik girisi 4'in 6lgulen degeri. Yukariya
bakiniz.

V255 Sicaklik girisi 5 °C 0.1 70 Sicaklik girisi 5'in dlgtilen degeri. Yukariya
bakiniz.

V256 Sicaklik girisi 6 °c 0.1 71 Sicaklik girisi 6'nin dlgtlen degeri. Yukariya

bakiniz.
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3.3.6 EKSTRALAR VE GELISMIS

Tablo 23. Gelismis degerleri izleme

izleme degeri Birim Olgek Kimlik Aciklama

Bit kodlu ifade

B1=Hazir

B2=Calistirma

B3=Hata

B6=Calistirmay Etkinlestir
B7=Alarm Etkin

B10=Durma modunda DC Akimi
B11=DC Fren Etkin
B12=Caligtirma Talebi
B13=Motor Reglilatori Etkin

Hazir kriteri hakkinda bit kodlu bilgi. Surtcu
hazir durumunda degilken, hata ayiklama
icin faydalidir.

Degerler grafik tus takiminda onay kutulari
seklinde gériilir. isaretlenmesi durumunda
(x), deger etkindir.

V2.6.1 Siriicti Durum ifadesi 1 43

V2.6.2 Hazir durumu 1 78 BO: Calistirmayi Etkinlestir ylksek

B1: Etkin hata yok

B2: Sarj anahtari kapali

B3: DC voltaji limitler dahilinde

B4: Gu¢ yoneticisi baglatildi

B5: Gug birimi baglatmayi bloke etmiyor
B6: Sistem yazilimi baslatmayi bloke
etmiyor

Uygulamanin bit kodlu durumlari.
Degerler grafik tug takiminda onay kutulari
seklinde goriiliir. isaretlenmesi durumunda
(x), deger etkindir.
B0=Baglanti 1
B1=Baglant 2
B2=Ayriimig
B3=Artis 2 etkin
B4=Mekanik fren kontrolii
Uygulama Durumu ifadesi B5=G/C A kontrolu etkin
1 B6=G/C B kontroli etkin
B7=Haberlesme Kontrolu Etkin
B8=Yerel kontrol etkin
B9=PC kontrolu etkin
B10=0nceden ayarlanmis frekans etkin
B11=Yavas hareket etkin
B12=Atesleme Modu etkin
B13=Motor On isitmasi etkin
B14=Hizli durdurma etkin
B15=Siricl tus takimindan durduruldu

V2.6.3
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Tablo 23. Gelismis degerleri izleme

Kod izleme degeri Birim Olgek Kimlik Aciklama

Uygulamanin bit kodlu durumu.

Degerler grafik tus takiminda onay kutulari
seklinde gériilir. isaretlenmesi durumunda
(x), deger etkindir.

BO=Hiz/Yav yasaklandi

1 90 B1=Motor anahtari agik

B5=Jokey pompa etkin

B6=Hazirlama pompasi etkin

B7=Giris basinci denetleme (Alarm/Hata)
B8=Buzlanma korumasi (Alarm/Hata)
B9=Otomatik temizleme etkin

Uygulama Durumu ifadesi

V2.6.4 o

Her bitin bir dijital giris durumunu temsil ettigi
16 bitlik ifade. Her yuvadan 6 dijital girig
V2.6.5 DIN Durumu ifadesi 1 1 56 okunur. ifade 1, A yuvasindaki (bit0) girig 1
ile baglar ve her sartta C yuvasindaki (bit15)
giris 4'e kadar gider.

Her bitin bir dijital giris durumunu temsil ettigi
16 bitlik ifade. Her yuvadan 6 dijital giris
V2.6.6 DIN Durumu ifadesi 2 1 57 okunur. ifade 1, C yuvasindaki (bit0) giris 5
ile baslar ve her sartta E yuvasindaki (bit13)
giris 6'ya kadar gider.

Sabit sayida ondalikli ve daha az filtreli
motor akimi monitér degeri. Kasa boyutuna
bakilmaksizin her zaman dogru degerlerin
alinmasi amaciyla haberlesme igin ya da
motor akimi i¢in daha az filtreleme siresi
gerektiginde izleme amaciyla kullanilabilir.

V2.6.7 1 ondalikli motor akimi 0,1 45

Anlik frekans referansi kaynagini gosterir.
0=PC

1=0Onceden Ayarlanmis Frekanslar
2=Tus Takimi Referansi

3=Haberlesme

4=Al1

5=AlI2

VV2.6.8 |Frekans referansi kaynagi 1 1495 | 6=Al1+AI2

7=PID Denetleyicisi

8=Motor Potansiyometresi

9=Joystick

10=Yavas hareket

100=Tanimlanmadi

101=Alarm,Onceden Ayarlanmis Frekans
102=0Otomatik temizleme

Sifirlanmamis en son etkin hatanin hata
kodu.

Sifirlanmamis en son etkin hatanin hata
kimligi.

V2.6.9 Son etkin hata kodu 1 37

V2.6.10 Son etkin hata kimligi 1 95

V2.6.11 Son etkin alarm kodu 1 74 Sifilanmamis en son alarmin alarm kodu.

V2.6.12 | Son etkin alarm kimligi 1 94 Sifiranmamis en son alarmin alarm kimligi.
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3.3.7 ZAMANLAYICI ISLEVLERI IZLEME
Burada zamanlayici islevlerinin degerlerini ve Gergek Zamanli Saatini izleyebilirsiniz.

Tablo 24. Zamanlayici iglevlerinin izlenmesi

izleme degeri ‘ Birim ‘ Olgek ‘ Kimlik ‘ Aciklama
V271 | TC1,TC2,TC3 1 1441 .szﬁa,ﬁr:?:uf;uar:glr (TC) durumunu
V2.7.2 Aralik 1 1 1442 Zamanlayici araligi durumu
V2.7.3 Aralik 2 1 1443 Zamanlayici arahgi durumu
V2.7.4 Aralik 3 1 1444 Zamanlayici araligi durumu
V2.7.5 Aralik 4 1 1445 Zamanlayici araligi durumu
V2.7.6 Aralk 5 1 1446 Zamanlayici araligi durumu
V2.7.7 Zamanlayici 1 sn 1 1447 Etkinse zamanlayicida kalan slre
V2.7.8 Zamanlayici 2 sn 1 1448 Etkinse zamanlayicida kalan sure
V2.7.9 Zamanlayici 3 sn 1 1449 Etkinse zamanlayicida kalan slre
V2.7.10 | Gergek zaman saati 1450 ss:dd:sn
3.3.8 PID DENETLEYICI IZLEME

Tablo 25. PID denetleyici degeri izleme

izleme degeri ’ Birim ’ Olgek ’ KimIik‘ Aciklama
P3.13.1.7 Sireg birimi olarak PID denetleyici ayar
V2.8.1 PID1 ayar noktasi Degisir parametre- 20 noktasi degeri. Suireg birimi bir parametre
sine gore ile secilir.
P3.13.1.7 Sireg birimi olarak PID denetleyici
V2.8.2 PID1 geribildirimi Degisir parametre- 21 geribildirim degeri. Sureg¢ birimi bir
sine gore parametre ile segilir.
P3131.7 PID denetleyici hata degeri. Streg birimi

olarak ayar noktasindan geribildirim
sapmasi. Sureg birimi bir parametre ile
segilir.

Yizde olarak PID cikisi (%0..100). Bu
V2.8.4 PID1 cikigl % 0,01 23 deger ornegin Motor Kontroliine (Frekans
referansi) ya da Analog ¢ikisa beslenebilir

0=Durduruldu

1=Calisiyor
V2.8.5 PID1 durumu 1 24 | 3=Uyku modu

4=0lii bantta (bkz. 135)

V2.8.3 PID1 hata degeri Degisir parametre- 22
sine gore
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3.3.9 HARICI PID DENETLEYICI IZLEME

Tablo 26. Harici PID denetleyici degeri izleme

Kod | izleme degeri ‘ Birim ‘ Olgek ‘ KimIik‘ Aciklama
P3.14.1.10 Sireg¢ birimi olarak harici PID denetleyici
V2.9.1 | Har. PID ayar noktasi | Degigir | parametre- 83 ayar noktasi degeri. Sureg birimi bir
sine gore parametre ile segilir.
P3.14.1.10 Sireg¢ birimi olarak harici PID denetleyici
V2.9.2 | Har. PID geribildirimi Degisir | parametre- 84 geribildirim degeri. Sure¢ birimi bir
sine gore parametre ile segilir.
Harici PID denetleyici Hata degeri. Sureg
P3.14.1.10 birimi olarak ayar noktasindan geribildirim
V2.9.3 | Har. PID hata degeri Degisir | parametre- 85 ¢ ayar hoxlas 9 .
. R sapmasi. Sure¢ birimi bir parametre ile
sine gore o
segilir.
Yizde olarak harici PID denetleyici ¢ikisi
V294 Har. PID gikigl % 0,01 86 (%0..100). Bu deger 6rnegin Analog cikisa
beslenebilir.
0=Durduruldu
V2.9.5 Har. PID durumu 1 87 1=Caligiyor

2=0lii bantta (bkz. 135)

3.3.10 COKLU POMPA IZLEME

Tablo 27. Coklu pompa izleme

Kod | izleme degeri ‘ Birim ‘ Olgek ‘ KimIik‘ Aciklama
V2.10.1 Caligan motoriar 1 30 Coklu Pompa iglevi kullanilirken galigan motor
sayisl.
. o Kullaniciyi, otomatik degistirme talep edilip
V2.10.2)  Otomatik degigtirme 1 13 | adilmedigi hakkinda bilgilendirir.
3.3.11 BAKIM SAYAGLARI

Tablo 28. Bakim sayaci izleme

Kod | izleme degeri ‘ Birim ‘6Igek‘ KimIik‘ Aciklama

Devrin 1000 kati ya da saat olarak bakim
sayaci durumu.

V2.11.1 Bakim sayaci 1 h/ kRev | Degisir 1101 Bu sayacin yapilandiriimasi ve
etkinlestiriimesi igin, 152. sayfadaki Grup
3.16: Bakim sayaglari bélimiine bakin.
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3.3.12

HABERLESME VERISI IZLEME

Tablo 29. Haberlesme verisi izleme

Aciklama

Kod | izleme degeri‘ Birim ‘ Olgek ‘ KimIik‘

V2.12.1

FB Kontrol ifadesi

874

Uygulama tarafindan baypas modunda/
formatinda kullanilan haberlesme kontroli ifadesi.
Haberlesme tlriine veya profiline baglh olarak,
veriler uygulamaya génderilmeden 6nce
degistirilebilir.

V2.12.2

FB hiz referansi

Degisir

875

Uygulama tarafindan alindigi anda minimum ve
maksimum frekans arasinda 6lgeklendirilen hiz
referansi. Minimum ve maksimum frekanslar,
referans alindiktan sonra referansin
etkilenmeyecegdi bigimde degigtirilebilir.

V2.12.3

FB veri girig 1

876

32 bit isaretlenmis formattaki siire¢ verisi
islenmemis degeri

V2.12.4

FB veri giris 2

877

32 bit isaretlenmis formattaki siireg verisi
islenmemis degeri

V2.12.5

FB veri giris 3

878

32 bit isaretlenmig formattaki siireg verisi
islenmemis degeri

V2.12.6

FB veri giris 4

879

32 bit isaretlenmis formattaki siireg verisi
islenmemis degeri

V2.12.7

FB veri giris 5

880

32 bit isaretlenmis formattaki sireg verisi
islenmemis degeri

V2.12.8

FB veri giris 6

881

32 bit igaretlenmis formattaki siireg verisi
islenmemis degeri

V2.12.9

FB veri giris 7

882

32 bit isaretlenmis formattaki siireg verisi
islenmemis degeri

V2.12.10

FB veri giris 8

883

32 bit isaretlenmig formattaki siireg verisi
islenmemis degeri

V2.12.11

FB Durum ifadesi

864

Uygulama tarafindan baypas modunda/
formatinda génderilen haberlesme durumu
ifadesi. Haberlegme tiirline veya profiline bagl
olarak, veriler haberlesmeye génderilmeden 6nce
degistirilebilir.

V2.12.12

FB gergek hizi

0,01

865

Gercek hiz (% olarak). %0 - 100 sirasiyla
minimum ve maksimum frekanslari ifade eder. Bu,
anlik minimum ve maksimum frekanslar ile ¢ikis
frekansina bagli olarak surekli gtincellenir.

V2.12.13

FB veri ¢ikis 1

866

32 bit isaretlenmig formattaki siireg verisi
islenmemis degeri

V2.12.14

FB veri ¢ikis 2

867

32 bit isaretlenmis formattaki slireg verisi
islenmemis degeri

V2.12.15

FB veri ¢ikis 3

868

32 bit isaretlenmig formattaki siire¢ verisi
islenmemis degeri

V2.12.16

FB veri ¢ikis 4

869

32 bit isaretlenmig formattaki siireg verisi
islenmemis degeri

V2.12.17

FB veri ¢ikis 5

870

32 bit isaretlenmis formattaki siireg verisi
islenmemis degeri

V2.12.18

FB veri ¢ikis 6

871

32 bit isaretlenmis formattaki siireg verisi
islenmemis degeri

V2.12.19

FB veri ¢ikis 7

872

32 bit isaretlenmis formattaki siireg verisi
islenmemis degeri

V2.12.20

FB veri ¢ikis 8

873

32 bit isaretlenmis formattaki siireg verisi
islenmemis degeri
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3.3.13 DUITAL VE ANALOG GIRISLERIN PROGRAMLANMASI

Vacon Genel amagli Uygulamasinda girislerin programlanmasi son derece esnektir. Standart
ve istege bagh G/C'de mevcut girigler operatériin tercihine gore ¢esitli islevler igin kullanilabilir.

Mevcut G/C, C, D ve E yuvalarina takilmak lizere istege bagh kartlarla genisletilebilir. istege
bagl kartlarla ilgili daha fazla bilgiyi Kurulum kilavuzunda bulabilirsiniz.

Standart
kart

Slot
(terminaller) |
| =
Slot B\ F
(terminaller) E

Secenek karti
" C, D ve E yuvalari

| I

@
f255.en7
Al A2 Al A2 AZ AL AS AL
I N | /S
1 2 o 4 = ¢ 7 6 9 J0 1117 1214 15 16 17 19 19 30 & o] [21 27 23 24 35 26 33 34]
CO0e000CeRSUCCSO8CT0O000| [DOCRTDODO
H":-‘-:_-; ‘d__..--
Programlanabilir analog Programlanabilir dijital girigler
girisler (Al) (D1)
Slot A Slot B

Sekil 17. Kart yuvalari ve programlanabilir girigler
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3.3.13.1 Dijital girigler

Dijital girisler icin uygulanabilir iglevler M3.5.1 parametre grubunda parametreler halinde
dizenlenebilir. Parametreye verilen deger islev icin kullanmak Gzere sectiginiz dijital girise bir
referanstir. Mevcut dijital girislere atayabileceginiz islevlerin listesi 111. sayfada gosterilmistir.

Ornek:

Parametre adi (=islev)
GRAFIKSEL TUS | » Parametre degeri (=segilen dijital giris)
TAKIMI |[3%] Ext Fault Open
DigIH Slat0.2
Fault Reset Close
= DigIN SlotR6
READY RUN STOP ALARM FAULT
A a
36 1 11 [C v T Parametre adi (=islev)
3.3 000 O
METIN TUS TAKIMI ,’ , ‘..’ -.’ - Parametre degeri (=segilen dijital girig)
a0 11
5
| w w
FWD REV /0 KEYPAD  BUS
Sekil 18.

Vacon 100 AC surlcustnde verilen standart G/C karti derlemesinde, 6 dijital giris mevcuttur
(Yuva A terminalleri 8, 9, 10, 14, 15 ve 16). Programlama gériinimunde, bu girisler asagdidaki
sekilde ifade edilir:

Tablo 30.
Girig turi Girig turi
(Grafiksel tus (Metin tus Yuva Girig Acgiklama
takimi) takimi)

DigIN dl A. 1 Yuva A'daki kart Uzerinde dijital giris
1 (terminal 8) (standart G/C karti).

DigIN dl A. 2 Yuva A'daki kart Gzerinde dijital girig
2 (terminal 9) (standart G/C karti).

DigIN dl A. 3 Yuva A'daki kart Gzerinde dijital giris
3 (terminal 10) (standart G/C karti).

DigIN dl A. 4 Yuva A'daki kart Uzerinde dijital giris
4 (terminal 14) (standart G/C karti).

DigIN dl A. 5 Yuva A'daki kart Uzerinde dijital giris
5 (terminal 15) (standart G/C karti).

DigIN dl A. 6 Yuva A'daki kart Uzerinde dijital giris
6 (terminal 16) (standart G/C karti).

18 érneginde, P3.5.1.11 parametresi olarak M3.5.1 menusinde bulunan Harici hata kapalr iglevi
DigIN SlotA.3 degeri (grafiksel tus takimi) ya da dl A.3 (metin tug takimi) degeri tarafindan

24 saat destek +358 (0)201 212 575 « E-posta: vacon@vacon.com



VACON - 89 Vacon 100 Uygulamasi

varsayilan olarak verilir. Bu, Harici hata kapali islevinin artik DI3 dijital girisine (terminal 10)
gonderilen bir dijital sinyal ile kontrol edildigi anlamina gelir.

Bu, 111. sayfadaki parametre listesinde gosteriimektedir.

Kod Parametre Varsayilan Kimlik Aciklama

FALSE = TAMAM
TRUE = Harici hata

P3.5.1.11 Harici hata kapali DigIN SlotA.3 | 405

Segilen girisi degistirmeniz gerektigini distnin. DI3 yerine, standart G/C'deki DI6'y1 (terminal
16) kullanmak istiyorsunuz. Burada belirtilen talimatlara gére hareket edin:

STOF READY L0

77| Ext Fault Close -~ \ | / -~ | Q
: DigINSlotAs 1 > ¥ — DiglNSlotA3 ) v DigIN Sloth.3
ig o LE o
Ext Fault Open AR T A\
DigIN Slat0.2 Hire Mire
Fault Reset Close M Haos
DigI SlotAb

@ At least one digital input kas

L]
. been selected to several BACK
¥  DigINSlotn6 I by @ e
il | To prevent. possible unkanted
Hire NES1 | operations, please check all t
Mo digital input salection paramet] o

Sekil 19. Grafiksel tus takimiyla dijital girislerin programlanmasi

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
& &
[ ] T ) )

P45 1011 EX] PC(/(_I PEXT PS5 111 EXTIAN
n 1 [J 21 S n— 2 ) N E e
41 .3 RS 1 ralA

A

Lwr | w

FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV I/o KEYPAD BUS

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

& A a
[ ] T T [
HA5 1011 EXI @ HT LEAST [
n 1+ LJ L. BACK
4 1 O s 5 RESET
RESET g
Lwr w | w 4
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS

Sekil 20. Metin tug takimiyla dijital girislerin programlanmasi
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Tablo 31. Dijital girigleri programlama
PROGRAMLAMA TALIMATLARI

Grafiksel tus takimi

. Parametreyi secin ve Sag ok digmesine
basin.

Metin tus takimi

. Parametreyi segin ve OK dugmesine basin.

. Yuva degeri DigIN SlotA. yanip sbnerken
ve alti ¢izili durumdayken, Diizenleme
moduna girilmistir. (G/C'de daha fazla
dijital giris olmasi gerekiyorsa, érnegin C,
D ya da E yuvalarina takilan segenek
kartlari yardimiyla, buradan segilebilir.).
Bkz. 17.

. d harfi yanip sdnerken, Diizenleme moduna

girilmistir. (G/C'de daha fazla dijital girig
olmasi gerekiyorsa, 6rnegin C, Dya da E
yuvalarina takilan segenek kartlari
yardimiyla, buradan secilebilir.). Bkz. 17.

. Terminal de@eri 3'l etkinlestirmek igin
tekrar Sag ok digmesine basin.

. Terminal degeri 3'U etkinlestirmek igin Sag ok

digmesine basin. d harfi yanip sénmeyi
keser.

. Terminal dederini 6 olarak degistirmek igin
Ug defa Yukan ok digmesine basin. OK
digmesi ile onaylayin.

4.

Terminal dederini 6 olarak degistirmek icin
U¢ defa Yukari ok dUgmesine basin. OK
digmesi ile onaylayin.

. NoT! Dijital girig DI6 diger bazi iglevler icin
kullaniimaktaysa, bir mesaj gorintdlenir.
Bu nedenle bu secimlerden birini
degistirmek isteyebilirsiniz.

NOT! Dijital giris DI6 diger bazi iglevler icin
kullaniimaktaysa, ekranda bir mesaj gegisi
olacaktir. Bu nedenle bu secimlerden birini
degistirmek isteyebilirsiniz.

Artik, Harici hata kapali iglevi DI6 dijital girisine (terminal 16) gdnderilen bir dijital sinyal ile kontrol

edilir.
Degeri DigIN Slot0.1 (grafiksel tus takimi) ya da d/ 0,7 (metin tus takimi) ise, islev
herhangi bir terminale atanmaz ya da giris her zaman FALSE olarak ayarlanir. Bu,
o M3.5.1 grubundaki parametrelerin blyuk bir boliminin varsayilan degeridir.

NOT!
Diger yandan, bazi girisler varsayilan olarak her zaman TRUE olarak ayarlanmistir.
Bunlarin degeri DigIN Siot0.2 (grafiksel tus takimi) ya da d/ 0.2 (metin tus takimi)
olarak gorinr.

NOT! |Ayrica, Zaman Kanallari dijital giriglere atanabilir. Detayli bilgi icin, bkz. 129.
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3.3.13.2 Analog girisler

Analog frekans referans sinyali icin hedef giris mevcut analog girislerden de segcilebilir.

stor (| RERDY
37| AL1 Signal Sel Parametre adi
GRAFIKSEL TUS AnIN SlotA.l ——Parametre degeri (=secilen analog giris)
zz| ALL Filter Time
TAKIMI ® e
All Signal Range
= 0-10V/0-20mA
READY RUN STOP ALARM FAULT
4 a
0 2 1 1 1 U Parametre adi
ll'_ E’I.IL. (| Fi
METIN TUS TAKIMI L.l I L.I l | Parametre degeri (=secilen analog girig)
rr 0 ri
5
| w w
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
Sekil 21.

Vacon 100 AC surlcusinde verilen standart G/C karti derlemesinde, 2 analog giris mevcuttur

(Yuva A terminalleri 2/3 ve 4/5). Programlama gorinimiinde, bu girisler asagidaki sekilde ifade
edilir:

Tablo 32. Analog girigleri programlama

Girisg tiirii Girisg tiirii
(Grafiksel tus (Metin tus Yuva Girig Aciklama
takimi) takimi)
AnIN Al A. 1 Yuva A'daki kart Gzerinde analog giris
1 (terminal 2/3) (standart G/C karti).
AnIN Al A. 2 Yuva A'daki kart Uzerinde analog girig
2 (terminal 4/5) (standart G/C karti).

21 6érnegdinde, P3.5.2.1.1 parametre kodu ile M3.5.2.1 menusinde bulunan Al1 sinyal segimi
parametresi AnIN SlotA.1 degeri (grafiksel tus takimi) ya da Al A.1 (metin tus takimi) degeri
tarafindan varsayilan olarak verilir. Bu, analog frekans referans sinyali Al1 i¢in hedef girigin
artik 2/3 terminallerinde analog giris oldugu anlamina gelir. Sinyalin voltaj ya da akim oldugu,
dip anahtariari ile belirlenmelidir. Daha fazla bilgi icin, Kurulum kilavuzuna bakin.
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Bu, 113. sayfadaki parametre listesinde gosteriimektedir:

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Bu parametreyi kullanarak
. - AnIN Al1 sinyalini dilediginiz
P3.5.2.1.1 Al1 sinyal secimi SIotA. 1 377 analog girise baglayin.

Programlanabilir. Bkz. 87.

Segcilen girisi degistirmeniz gerektigini distintn. Al1 yerine, yuva C'deki se¢enek kartinda
bulunan analog girigi kullanmak istiyorsunuz. Burada belirtilen talimatlara gore hareket edin:

STOF

|j All 5i

REALD 10

gnal Sel

STOF

READY

/o

 _

STOF

READN 0

L A S A
— r'n_ --_-_-I.I-Ll ¥ “pnINSlotfl AN v AnIN SlotC.1
i 11ter | ime
010 = Min: /7/\/_\ Mine
i#| ALl Signal Range [T [T
0= 100 /0= 20miA . .
Sekil 22. Grafiksel tus takimiyla analog girislerin programlanmasi
READY RUN ~ ? ALARM FAULT READY TN ?’ ALARM FAULT READY RUN ~ ? ALARM FAULT
P452 11 HI P45 11 HI P%ﬁ{ (R
' Y7 B v N o B v T B @
o ri 2 R A PN I S B
AN AN IS
W \ 4 g
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS

Sekil 23. Metin tug takimiyla analog giriglerin programlanmasi

PROGRAMLAMA TALIMATLARI

Grafiksel tus takimi Metin tus takimi

1. Parametreyi secin ve Sag ok digmesine |1. Parametreyi secin ve OK digmesine basin.

basin.

2. Yuva degeri AniIN SlotA. yanip s6nerken ve
alti ¢izili durumdayken, Dizenleme
moduna girilmistir.

3. Yuva degerini AnIN SlotC olarak
degistirmek icin bir defa Yukari ok
digmesine basin. OK digmesi ile
onaylayin.

2. A harfi yanip sénerken, Diizenleme moduna
girilmistir.

3. Yuva degerini C olarak degistirmek igin bir
defa Yukarn ok digmesine basin. OK
dugmesi ile onaylayin.
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3.3.13.3 Sinyal kaynaklarinin aciklamasi

Tablo 33. Sinyal kaynaklarinin agiklamasi

Kaynak islev

Dijital girisler:

Bu islevsellik kullanilarak bir dijital deger sabit FALSE ya da
TRUE durumuna zorlanabilir.

Ornegin, bazi sinyaller, P3.5.1.15 parametresi (Calistirma
etkinlestirme) gibi, Uretici tarafindan her zaman TRUE
durumuna ayarlanmistir. Degistiriimedigi sirece, Calistirma
etkinlestirme sinyali her zaman agiktir.

Slot0.# # = 1: Her zaman FALSE

# = 2-10: Her zaman TRUE

Analog girigler (test amaciyla kullanihr):

# = 1: Analog giris = %0 sinyal gucl

# = 2: Analog giris = %20 sinyal gticu

# = 3: Analog giris = %30 sinyal gicu

vb.

# = 10: Analog giris = %100 sinyal guici

SlotA.# Numara (#), yuva A'daki dijital girisi ifade eder.
SlotB.# Numara (#), yuva B'deki dijital girisi ifade eder.
SlotC.# Numara (#), yuva C'deki dijital girisi ifade eder.
SlotD.# Numara (#), yuva D'deki dijital girisi ifade eder.
SlotE.# Numara (#), yuva E'deki dijital girisi ifade eder.

Numara (#) sunlari ifade eder: 1=Zaman Kanali 1,

TimeChannel.# 2=Zaman Kanali 2, 3=Zaman Kanali 3

Fieldbus CW.# Numara (#), Kontrol ifadesi bit numarasini ifade eder.

FieldbusPD.# Numara (#), Slreg Verisi 1 bit numarasini ifade eder.

3.3.13.4 Vacon 100 uyqulamasindaki dijital ve analoq giriglerin varsayilan atamalari
Dijital ve analog girigler fabrikada belirli islevlere atanir. Bu uygulamada, varsayilan atamalar

sunlardir:
Tablo 34. Girigler igin varsayilan atamalar

Girig Terminal(ler) Referans Atanan iglev Parametre kodu
D1 8 AA1 Kontrol sinyali 1 A P3.5.1.1
DI2 9 A.2 Kontrol sinyali 2 A P3.5.1.2
DI3 10 A3 Harici hata kapali P3.5.1.11
D4 14 Ad Sen;;cij%n ayarlanmis frekans P35.1 21
DI5 15 A5 S'Oengci:ren?in ayarlanmis frekans P3.5.1.22
DI6 16 A.6 Harici hata kapali P3.5.1.13
Al 2/3 A1 Al1 sinyal segimi P3.5.2.1.1

4/5 A.2 Al2 sinyal segimi P3.5.2.2.1
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3.3.14 GRUP 3.1: MOTOR AYARLARI

3.3.14.1 Grup 3.1.1: Motor etiketi

Tablo 35. Motor etiketi parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

Motorun gug etiketinde bu
Up, degerini bulun.
P3.1.1.1 | Nominal motor voltaji | Degisir | Degisir \% Degisir 110 | Kullanilan baglantiyi da
ayrica dikkate alin (Uggen/

Yildiz).
i Motorun gii¢ etiketinde bu f,
B P32 Nominal motor 800 | 32000 | Hz | 50 Hz | 111 | ooringue n
frekansi degerini bulun.
. o Motorun glg etiketinde bu
P3.1.1.3| Nominal motor hizi 24 19200 rpm Degisir 112 np, degerini bulun.
, . Motorun gig etiketinde bu I
P3.1.1.4| Nominal motor akimi | Iy*0,1 | |_H*0,1 A IS 113 .
degerini bulun.
P3.1.1.5 Motor Cos Fi 0,30 1,00 Degisir | 45 | Motorun gug etiketinde bu

degeri bulun.

Motorun gug etiketinde bu In

P3.1.1.6 | Nominal motor giicu Degisir | Degisir kW Degisir 116 degerini bulun.

3.3.14.2 Motor Kontrolii Ayarlari

Tablo 36. Motor kontrolii ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0 = U/f Frek kontroli agik
cevrimi

.t P3.1.2.1 Kontrol modu 0 2 0 600 |1 = Hiz kontrolii agik cevrimi
2 = Tork KontrolU agik
cevrimi

0 = Endiiksiyon motoru
1 = PM motor

Anahtarlama frekansini
artirmak AC surlctnin
kapasitesini disurdr.
Kablodaki kapasitif
akimlarin en aza indirilmesi
icin, motor kablosu uzun
oldugu zaman daha disuk
bir frekans kullaniimasi
tavsiye edilir. Yiiksek bir
anahtarlama frekansi
kullanilarak da motor
glrultisu en aza indirilebilir.

.g P3.1.2.2 Motor tari 0 1 0 650

P3.1.2.3 | Anahtarlama frekansi 1,5 Degisir kHz Degisir 601
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Tablo 36. Motor kontrolii ayarlari

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P3.1.2.4

Tanimlama

631

Otomatik motor
tanimlamasi optimum motor
ve hiz kontroli i¢in gerekli
olan motor parametrelerini
hesaplar veya olger.

0 = Eylem yok

1 = Beklemede

2 = Donls halinde

NOT: M3.1.1 Motor Etiketi
mendusundeki motor etiketi
parametreleri tanimlama
islemi yuratilmeden énce
ayarlanmalidir.

P3.1.2.5

Manyetik akim

0,0

2*IH

0,0

612

Motor manyetik akimi (yuk
akimi degil). U/f
parametrelerinin degerleri,
tanimlama calistirmasi
Oncesinde verilmesi
durumunda manyetik akim
tarafindan belirlenir. Bu
deger sifir olarak
ayarlanirsa, manyetik akim
dahili olarak
hesaplanacaktir.

P3.1.2.6

Motor anahtari

653

Bu iglevin etkinlestiriimesi,
surdcunun, érnegin hizl
baslangi¢ vasitasiyla motor
anahtari kapatilip acildigi
zaman hata vermesini (trip)
Onler.

0 = Devre disi

1 = Etkin

P3.1.2.7

Yik azaltma

0,00

50,00

%

0,00

620

Azaltma islevi yukun bir
fonksiyonu olarak hizin
azaltilmasini saglar.
Azaltma nominal ylkte
nominal hizin ylzdesi
olarak tanimlanir.

P3.1.2.8

Yk azaltma siresi

0,00

2,00

SN

0,00

656

Yk azaltma yuk
degdisiminden dolayi
dinamik bir hiz dismesi
saglamak igin kullanilir. Bu
parametre, hizin %63'lik
degisim geri yliklenmesi igin
gereken slreyi tanimlar.

P3.1.2.9

Yik azaltma modu

1534

0 = Normal; YUk azaltma
faktoru tim aralik boyunca
sabittir

1 = Dogrusal ¢ikarma; Yuk
azaltma nominal frekanstan
sifir frekansa dogrusal
olarak gikarilir

P3.1.2.10

Asin voltaj kontrol

607

0 = Devre disi
1 = Etkin

P3.1.2.11

Disuk voltaj kontrolu

608

0 = Devre digl
1 = Etkin
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Tablo 36. Motor kontrolii ayarlari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Siricu, enerjiden tasarruf
edilmesi ve motor
glriltistndn azaltilmasi
amaciyla minimum motor
akimini arar. Bu iglev
P3.1.2.12 | Enerji optimizasyonu 0 1 0 666 |Omedin fan ve pompa
uygulamalarinda
kullanilabilir, ancak hizli PID
kontrolli stregler igin uygun
degildir.
0 = Devre disi
1 = Etkin
Sabit miknatish
.g P3.1.2.13 | Stator voltaji ayari 50,0 150,0 % 100,0 659 | motorlardaki stator voltaj
ayari igin parametre.
3.3.14.3 Limitler
Tablo 37. Motor limiti ayarlari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
A . L AC slrucusunden gelen
.t P3.1.3.1 Motor akim limiti |_H*0,1 IS A Degisir 107 maksimum motor akimi
P3.1.3.2|  Motor torku limiti 0,0 3000 | % 300,0 | 1287 l':"n?i't(is'm“m motor tarafi tork
P3.1.3.3| Jeneratér torku limiti | 0,0 3000 | % 300,0 | 128g | Maksimum jenerator tarafi
tork limiti
P3.1.34|  Motor giig limiti 0,0 3000 | % 300,0 | 1290 l'\i/'nfi't‘is'm“m motor tarafl gii¢
P3.1.3.5| Jeneratdr giic limit 00 | 3000 | % 3000 | 1289 |Maksimum jenerator tarafl
glg limiti
3.3.14.4 Acik cevrim ayarlari
Tablo 38. Acik cevrim ayarlari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Sifir frekansi ile alan
zayiflama noktasi
P3.1.4.1 UJf oran 0 5 0 108 arasindaki U/f egrisinin tard.
.t T 0=Dogrusal
1=Kare
2=Programlanabilir
Alan zayiflama noktasi,
P3.1.4.2 Alan zayiflama 800 |P33.12| Hz | Degisir | 602 |%Ks voltajininalan
noktasi frekansi zayiflama voltaji noktasina
ulastigi ¢ikis frekansidir.
Alan zaviflama Nominal motor voltajinin
.t P3.1.4.3 y . . 10,00 | 200,00 % 100,00 603 | %'si olarak alan zayiflama
noktasindaki voltaj . !
noktasindaki voltaj
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Tablo 38. A¢ik gevrim ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

Programlanabilir U/f egrisi
segildiginden (par. P3.1.4.1)
P3.1.4.4 | U/f orta nokta frekansi| 0,00 |P3.1.4.2 Hz Degisir 604 |saglanir, bu parametre
egrinin orta nokta frekansini
tanimlar.

Programlanabilir U/f egrisi
secildiginden (par. P3.1.4.1)
P3.1.4.5 | U/f orta nokta voltaji 0,0 100,0 % 100,0 605 |saglanir, bu parametre
egrinin orta nokta voltajini
tanimlar.

Bu parametre, U/f egrisinin
sifir frekans voltajini
tanimlar. Varsayilan deger
birim boyutuna gére degisir.

P3.1.4.6 Sifir frekans voltaji 0,00 40,00 % Degisir 606

Onay kutusu segimi:
BO = Saft frekansini sadece
frekans referansi ile ayni

yonde ara.
.t P3.147 Hizh baglangp 0 1 0 1590 B1 = AC taramay! devreden
secenekleri cikar

B4 = ilk tahminde frekans
referansini kullan
B5 = DC palslari devreden

cikar
P3148 Hizli baslangi¢ tarama 0.0 100,0 o 450 1610 Nlpmlngl motor akiminin
akimi yuzdesi olarak tanimlanir.
Otomatik tork 0=Devre digi
alE | 40 yikseltme 0 ! 0 109 14 _Etin
Tork viikseltme Tork yukseltme kullanilirken
P3.1.4.10 y 0,0 100,0 % 100,0 665 | motor tarafi IR karsiligi igin
motoru kazanci N .o
Olgekleme faktoru.
Tork viikseltme Tork yiikseltme kullanilirken
P3.1.4.11 . yux 0,0 100,0 % 0,0 667 |jeneratdr tarafi IR karsihigi
jeneratort kazanci S .o
icin Olgekleme faktoru.
M3.1.4.12 I/f baglatma Bu menude ¢ parametre bulunur. Asagidaki bélime bakin.
I/f baglatma

I/f Baslatma iglevi tipik olarak motoru sabit akim kontroll ile baslatmak icin sabit miknatisl
motorlarda (PM) kullanilir. Bu, direncin yuksek ve U/f egrisi ayarinin zor oldugu yuksek guglu
motorlarda kullanighdir.

Ayrica, I/f Baglatma islevinin uygulanmasi motorun baglatmada yeterli torku saglamasindaki
kullanislihgini kanitlayabilir.
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Cikis Frekansi ———

I/f Baglatma }-------
Akimi

/

Motor Akimi

|/f Baglatma Frekansi

Zaman [s]
Sekil 24. I/f baslatma
Tablo 39. I/f baslatma parametreleri
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
0 = Devre disi
P3.1.4.12.1 I/f baslatma 0 1 0 534 1 = Etkin

Tanimlanan I/f baslatma
akiminin motora
beslendigi ¢cikis frekansi
limiti altinda.

P3.1.4.12.2 | I/f baglatma frekansi 0,0 P3.1.1.2 Hz 15,0 535

I/f baglatma iglevi
P3.1.4.12.3 | I/f baglatma akimi 0,0 100,0 % 80,0 536 | etkinlestirildiginde motora
beslenen akim.

3.3.15 GRUP 3.2: BASLAT/DURDUR AYARI
Baslat/Durdur komutlari, kontrol yerine bagh olarak farkl sekilde verilir.

Uzak kontrol yeri (G/C A): Baslat, durdur ve geri komutlari, P3.5.1.1 ve P3.5.1.2
parametreleriyle secilen 2 dijital giris tarafindan kontrol edilir. Bu giriglerin iglevselligi/mantigi
P3.2.6 parametresiyle segilir (bu grupta).

Uzak kontrol yeri (G/C B): Baslat, durdur ve geri komutlari, P3.5.1.4 ve P3.5.1.5
parametreleriyle secilen 2 dijital giris tarafindan kontrol edilir. Bu giriglerin islevselligi/mantigi
P3.2.7 parametresiyle secilir (bu grupta).

Uzak kontrol yeri (Tus takimi): Baslat ve durdur komutlari tus takimi digmelerinden
alinirken, dénus yoni P3.3.1.9 parametresi tarafindan segilir.

Uzak kontrol yeri (Haberlesme): Baslat, durdur ve geri komutlari haberlesmeden alinir.
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Tablo 40. Baslat/Durdur Ayar mendisii

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

Uzak kontrol yeri segimi
(baslat/durdur). Vacon
Live'dan uzak kontrole geri
dénmek igin kullanilabilir
(6rnegin arizali panel
durumunda).

0=G/C kontrolu
1=Haberlesme kontroli

P3.2.1 Uzak kontrol yeri 0 1 0 172

Yerel ve uzak kontrol yerleri
arasinda gegis

0=Uzak

1=Yerel

P3.2.2 Yerel/Uzak 0 1 0 211

0=Durdurma digmesi her

Tus takimi durdurma zaman etkin (Evet)

P3.2.3 0 1 0 114

digmesi 1=Durdurma digmesi
sinirli igleve sahip (Hayir)
. . 0=Artis
P3.2.4 Baslatma iglevi 0 1 0 505 1=Hizli baslangig
gk | P325 | Durdurma islevi 0 1 0 506 ?;iﬁfge“ durus
Mantik = 0:
Ktrl Sinyali 1 = lleri
Ktrl Sinyali 2 = Geri
Mantik = 1:
Ktrl sinyali 1 = ileri (kenar)
Ktrl sinyali 2 = Cevrilmig
Durdurma
Ktrl sinyali 3 = Geri (kenar)
G/C A baglat/durdur Mantik = 2:
.t P32.6 mantig 0 4 L 300 Ktrl sinyali 1 = lleri (kenar)
Ktrl sinyali 2 = Geri (kenar)
Mantik = 3:
Ktrl sinyali 1 = Baglat
Ktrl sinyali 2 = Geri
Mantik = 4:
Ktrl sinyali 1 = Baglat
(kenar)
Ktrl sinyali 2 = Geri
p327 | G Brggi't?gld“rd“r 0 4 1 363 |Yukariya bakiniz.
Haberlesme baglat 0=Yukselen kenar gerekli
.g P3.28 mantigi 0 L 0 889 1=Durum

Baslatma komutu ve
surdcunun gercek
P3.2.9 Baslatma erteleme 0,000 | 60,000 sn 0,000 524 |baslatma komutu
arasindaki erteleme bu
parametre ile verilebilir.
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Tablo 40. Baglat/Durdur Ayar mendis(i

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

Uzak kontrolden Yerel (tus
takimi) kontrole gegerken
Calistirma durumu ve
Referansin kopyalanip
kopyalanmayacagini

P3.2.10 Uzak - Yerel iglevi 0 2 2 181 AR
belirleyin:
0 = Calismayi Sirdir
1 = Calismayi ve Referansi
Sardir
2 = Durdur
3.3.16 GRUP 3.3: REFERANSLAR

3.3.16.1 Frekans referansi

Frekans referansi kaynagi, referansi PC aracindan alan PC harig¢ tiim kontrol yerleri igin
programlanabilir.

Uzak kontrol yeri (G/C A): Frekans referansi kaynagi P3.3.1.5 parametresiyle secilebilir.
Uzak kontrol yeri (G/C B): Frekans referansi kaynagi P3.3.1.6 parametresiyle segilebilir.

Uzak kontrol yeri (Tug takimi): P3.3.1.7 parametresinin varsayilan secimi kullaniliyorsa,
P3.3.1.8 parametreli referans seti gecgerli olur.

Uzak kontrol yeri (Haberlesme): P3.3.1.10 parametresinin varsayilan dederi korunmussa,
frekans referansi haberlesmeden alinir.

Tablo 41. Frekans referansi parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.3.1.1 Minimum frekans 0,00 P3.3.1.2 Hz 0,00 101 Izin verilen minimum frekans
referansi referansi
P3.3.1.2 Maksimum frekans P3.3.1.1 | 320,00 Hz 50,00 102 Izin verilen maksimum
referansi frekans referansi
P3.3.13 Pozitif frekans -320,0 3200 Hz 320,00 | 1285 Pozitif yon igin nihai frekans

referansi limiti referansi limiti.

Negatif yon igin nihai frekans
referansi limiti.

NOT: Bu parametre, 6rnegin
motorun geri yénde
calismasini énlemek igin
kullantlir.

Negatif frekans

P3.3.1.4 -
referansi limiti

-320,0 320,0 Hz -320,00 | 1286
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Tablo 41. Frekans referansi parametreleri

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P3.3.1.5

G/C kontrol referansi A
secimi

117

Kontrol yeri G/C A oldugunda
referans kaynak segimi

0 = Onceden Ayarlanmig
Frekans 0

1 = Tus Takimi referansi

2 = Haberlesme

3=AN1

4 =AI2

5= Al1+AlI2

6 = PID 1 referansi

7 = Motor potansiyometresi
8 = Joystick referansi

9 = Yavas hareket referansi
NOT: Varsayilan deger 1.2
parametresi ile segilen
uygulamaya baghdir

P3.3.1.6

G/C kontrol referansi B
segimi

131

Kontrol yeri G/C B oldugunda
referans kaynak segimi.
Yukariya bakiniz.

NOT: G/C B kontrol yeri
sadece dijital girisle
(P3.5.1.7) etkinlestirilebilir.

P3.3.1.7

Tus Takimi Ktrl
Referans segimi

121

Kontrol yeri tus takimi
oldugunda referans kaynak
segimi:

0 = Onceden Ayarlanmig
Frekans 0

1 = Tus takimi

2 = Haberlesme

3=AN1

4 =AlI2

5= Al1+AI2

6 = PID 1 referansi

7 = Motor potansiyometresi
8 = Joystick

9 = Yavas hareket referansi

P3.3.1.8

Tus takimi referansi

0,00

P3.3.1.2

Hz

0,00

184

Frekans referansi bu
parametreyle tus takimindan
ayarlanabilir.

P3.3.1.9

Tus takimi yoni

123

Kontrol yeri tus takimi
oldugunda motor dénlsu
0 = lleri

1 = Geri

P3.3.1.10

Haberlesme Kontrol
Referansi Segimi

122

Kontrol yeri haberlesme
oldugunda referans kaynak
secimi:

0 = Onceden Ayarlanmig
Frekans 0

1 = Tus takimi

2 = Haberlesme

3=AN1

4 =AI2

5= Al1+AlI2

6 = PID 1 referansi

7 = Motor potansiyometresi
8 = Joystick

9 = Yavas hareket referansi
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3.3.16.2 Tork referansi

P3.1.2.1 (Kontrol modu) parametresi ‘2/OL’ Tork Kontrolii olarak ayarlandiginda, sirtcinin hiz
referansi maksimum hiz limiti olarak kullanilir ve motor tork referansini elde etmek icin hiz
limitinde tork Uretir.

Tork kontrol modunda, motor hizi siricinun maksimum ¢ikis frekansina (P3.3.1.2)

sinirlandirilir.
FILTRE
IN
TC

M Tork Referansi

OLU BOLGE

Nihai Tork Referansi

P Tork ref Kaynagi ~ - _ Olgek
Seg ( P Tork Ref Min. D MiN
Se¢ out IN

(v | Kulanimyor )»———INO (P Tork Ref Maks. MAKS
(oig] T Toner )—| N1 ,
(G Joystick IN2 ( Tork Ref Olii Bolgesi
— :
 — —— (P [ TokRitsies
Gel A
GIC Al3 IN5
Al4 D IN6
Al5 IN7
% S— s
Sireg Verileri Girigi 2 IN 10
Sireg Verileri Girigi 3 IN11
Sireg Verileri Girigi 4 IN12
I Sireg Verlen Gl 55— IN 13
Sireg Verileri Girisi 6 IN 14

Siireg Verileri Girigi 7 IN15

Siireg Verileri Girisi 8 IN 16
Blok 1 IN17

<<k [za3z[a[a3 zlElel3

ez S|

R S S

[ Boka N>

[ ks DN

9242.emf
Sekil 25. Tork referansi zinciri
Tablo 42. Tork referansi parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

Tork referansi segimi. Tork referansi
P3.3.2.2 ve P3.3.2.3 degerleri
arasinda oOlg¢eklendirilir.

0 = Kullaniimiyor

1 = Tus takimi

2 = Joystick

3=AN

4 =A12

5=AI3

6 = Al4

7=AI5

8 = Al6

9 = Slreg Verileri Girisi 1

10 = Sureg Verileri Girigi 2

11 = Sureg Verileri Girisi 3
P3.3.2.1 | Tork referansi segimi 0 21 0 641 |12 = Sureg Verileri Girisi 4

13 = Sureg Verileri Girisi 5

14 = Sireg Verileri Girigi 6

15 = Sureg Verileri Girigi 7

16 = Sureg Verileri Girigi 8
17=Blok 1 Cikis!

18=Blok 2 Cikisi

19=Blok 3 Cikigl

20=Blok 4 Cikis!

21=Blok 5 Cikisi

NOT! Tork referansinin [Nm]
birimi olarak verilebilecegi
herhangi bir haberlesme
protokoli kullaniyorsaniz, bu
parametreye Sureg Verileri
Girisi 1 segenegi secilmelidir.
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Tablo 42. Tork referansi parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Minimum tork Referans sinyalinin minimum

P3.3.2.2 referans -300,0 300,0 % 0,0 643 | degerine karsilik gelen tork
referansi.

Referans sinyalinin maksimum
degerine karsilik gelen tork
Maksimum tork o referansi.

P33.23 referansi -300,0 3000 o 100,0 642 NOT! Negatif ve pozitif degerler
igin izin verilen maksimum tork
referansi olarak kullanilhr.

P33.2.4 Tork ref?ran.S| filtre 0,00 300,00 sn 0,00 1244 Nlhal tork r(ffera-n.3| icin

suresi filtreleme siiresini tanimlar.
Tork referansinin sifir
civarindaki kliglik degerleri, bu
degder sifirdan daha buyik

P3325 Tork re.feran.3| olu 0.0 300,0 o 0,0 1246 de.gerlle.re ayarlanarak gz ardl

bolgesi edilebilir. Tork referansi sifir ile
bu parametrenin arti/eksi
degerleri arasindayken,
referans sifira zorlanir.
P3.3.2.1 parametresi '1' olarak
Tus takimi tork o ayarlandiginda kullanilir. Bu

P33.26 referansi 0.0 100,0 o 0.0 1439 parametrenin degeri P3.3.2.3 ve
P3.3.2.2 arasinda sinirlandirihr.

M3.3.2.7 Tork Ig:\::ﬁ:: Acik Bu menlde ¢ parametre bulunur. Asagidaki tabloya bakin.

Tork kontrolii Agik Cevrimi

Tablo 43. Tork kontrolii Agik Cevrimi parametreleri

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P3.3.2.7.1

Acik Cevrim tork
kontroli minimum
frekansi

0,0

P3.3.1.2

Hz

3,0

636

Surlcinln frekans kontrol
modunda calistigi ¢ikis frekansi
limiti altinda.

P3.3.2.7.2

Acik Cevrim tork
kontroll P kazanci

0,0

32000,0

0,01

639

Acik ¢evrim kontrol modundaki
tork denetleyici icin P kazancini
tanimlar.

P Kazanci degeri 1.0, tork
hatasi nominal motor torkunun
%1'i kadarken ¢ikis frekansinda
1 Hz degisime neden olur.

P3.3.2.7.3

Acik Cevrim tork
kontroll | kazanci

0,0

32000,0

2.0

640

Acik ¢evrim kontrol modundaki
tork denetleyici icin | kazancini
tanimlar.

| Kazanci degeri 1.0, tork hatasi
nominal motor torkunun %1'i
kadarken entegrasyonun 1
saniyede 1.0 Hz degerine
ulasmasina neden olur.
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3.3.16.3 Onceden ayarlanmisg frekanslar
Tablo 44. Onceden ayarlanmis frekans parametreleri
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
0 = Ikili kodlu
) 1 = Girig sayisi. Onceden
P33.3 1 Onceden ayarlanmis 0 1 0 182 ayarlanm|§frﬁkans, onceden
frekans modu ayarlanmis dijital hiz
giriglerinin kag tanesinin etkin
olduguna gore segilir
) Kontrol referansi parametresi
p33.32 |Oncedenavarlanmis | oy gy 4 ipagqo| 5,00 180 |(P3:3.1.5) tarafindan
frekans 0 segildiginde temel 6nceden
ayarlanmis frekans 0.
Anceden avarlanmi Dijital girigle segilebilir:
P3.3.3.3 frekaf]s ; ¥|P3.3.1.1|P33.12| Hz 10,00 | 105 |Onceden ayarlanmis frekans
secimi 0 (P3.3.3.10)
Onceden avarlanmi l?ijital girisle secilebilir:
P3.3.3.4 y ¥|P3.3.1.1|P33.12| Hz 1500 | 106 |Onceden ayarlanmis frekans
frekans 2 ..
se¢imi 1 (P3.3.3.11)
Anceden avarlanmi Dijital girigle secilebilir:
P3.3.3.5 y ¥ P331.1|P3312| Hz 20,00 | 126 |Onceden ayarlanmis frekans
frekans 3 -
secimi 0 ve 1
Anceden avarlanmi Dijital girigle secilebilir:
P3.3.3.6 frekaﬁs 4 | P3.3.1.1|P3.3.1.2 Hz 25,00 127 | Onceden ayarlanmig frekans
secimi 2 (P3.3.3.12)
Onceden avarlanmi Dijital girigle segilebilir:
P3.3.3.7 y s P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 30,00 128 | Onceden ayarlanmis frekans
frekans 5 S
secimi 0 ve 2
Anceden avarlanmi Dijital girigle segilebilir:
P3.3.3.8 y | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 Hz 40,00 129 | Onceden ayarlanmis frekans
frekans 6 S
segimi 1 ve 2
Anceden avarlanmi Dijital girigle segilebilir:
P3.3.3.9 y ¥|P3.3.1.1|P33.12| Hz 50,00 | 130 |Onceden ayarlanmis frekans
frekans 7 e
secimi 0, 1 ve 2
» . Onceden ayarlanmis hizlar
P3.3.3.10 O’;f:faen"sag’:ri'f‘n?rgﬁ S'?(')%LN“ 419 |igin ikili kod segici (0-7). Bkz.
¢ ’ bolim P3.3.3.2, P3.3.3.9.
" ) Onceden ayarlanmig hizlar
P3.3.3.11 O’;f:faennsag’:ri';ri‘q“$ S?;?ANS 420 |igin ikili kod segici (0-7). Bkz.
¢ ) bélim P3.3.3.2, P3.3.3.9.
" . Onceden ayarlanmis hizlar
P3.3.3.12 O’;f:faen”:g':ri'fnri";“ SDk'ft’(')N1 421 |igin ikili kod segici (0-7). Bkz.
¢ ’ bélim P3.3.3.2, P3.3.3.9.
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3.3.16.4 Motor potansiyometresi parametreleri

Bir motor potansiyometresi islevi ile, kullanici ¢ikis frekansini artirabilir veya azaltabilir.
P3.3.4.1 parametresine () bir dijital giris baglanip dijital giris sinyali etkinlestirilerek, sinyal etkin
durumda oldugu suirece ¢ikis frekansi artar. P3.3.4.2 parametresi () tam ters bir mantikla
calisarak, c¢ikis frekansinin azalmasini saglar.

Motor Potansiyometresi Yukari ya da Asagi segenegi etkinlestirildiginde ¢ikis frekansinin
artma ya da azalma hizi Motor potansiyometresi artis stresi (P3.3.4.3) ile belirlenir

Motor potansiyometresi sifirlama parametresi (P3.3.4.4) Motor Potansiyometresi frekans
referansinin durdurma durumunda mi yoksa gl¢ kesme durumunda mi sifirlanacagini
(MinFreq olarak ayarlayin) belirlemek icin kullanilir.

Motor potansiyometresi frekans referansi Grup 3.3: Referanslar menistndeki tim kontrol
yerlerinde mevcuttur. Motor potansiyometresi referansi sadece surlcu ¢alistirma
durumundayken degistirilebilir.

Tablo 45. Motor potansiyometresi parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

FALSE = Etkin degil

DigIN TRUE = Etkin (Motor
.t P3.3.4.1 Slot0.1 418 | potansiyometresi referansi,
’ kontak acgilana kadar
ARTAR)

FALSE = Etkin degil

TRUE = Etkin (Motor

417 | potansiyometresi referansi,
kontak agilana kadar
AZALIR)

DigIN

P3.3.4.2 Slot0.1

P3.3.4.1yad P3.3.4.2

Motor parametreleri ile artinldidi ya
P3.3.4.3 | potansiyometresi artis 0,1 500,0 | Hz/sn 10,0 331 |da azaltildigi zaman motor
suresi potansiyometresi
referansindaki degisim orani.

Motor potansiyometresi
frekans referansi sifilama
mantigi.

0 = Sifirlama yok

1 = Durdurulmussa sifirla
2 = Glg kesilmigse sifirla

Motor
.g P3.3.4.4 potansiyometresi 0 2 1 367
sifirlama
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3.3.16.5 Joystick kontrol parametreleri

Joystick islevi adindan da anlasilacagi gibi, strtnun ileri ve geri yonde donusu her iki yonde
dogrusal olarak bir joystick ile kontrol edildiginde kullanilir. Bir joystick ile motor kontroll
joystick sinyali analog girislerden birine baglanarak ve diger joystick parametreleri ayarlanarak
mamkin olur.

Tablo 46. Joystick kontrol parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

O0=Kullaniimiyor
1=Al1 (%0-100)
2=Al2 (%0-100)
P3.3.5.1 | Joystick sinyali segimi 0 6 0 451 | 3=AI3 (%0-100)
4=Al4 (%0-100)
5=Al5 (%0-100)
6=Al6 (%0-100)

Referans sifir ile sifir arti/
eksi degerleri

P3.3.5.2 Joystick 6lu bolgesi 0,0 20,0 % 2.0 384 | arasindayken, bu
parametre referansi sifira
zorlanir.

Joystick sinyali bu
parametreyle ayarlanan
sure boyunca P3.3.5.2 ile
tanimlanan 6li bdlgede
oldugunda, AC stiriici
durdurulur.

P3.3.5.3 | Joystick uyku erteleme 0,00 300,00 sn 0,00 386

3.3.16.6 Yavas hareket parametreleri

Yavas hareket islevi normal kontrollin anlik olarak gegersiz kilinmasi i¢in kullanilir. Bu islev,
Ornegin bakim galismasi sirasinda surlcu kontrol yerini ve diger parametre ayarlarini
degistirmeye gerek kalmadan slreci belirli bir durum ya da konumda kontrol etmek igin
kullantlir.

Yavas hareket islevi sadece surlcu durdurma durumundayken etkinlestirilebilir. Yavas hareket
islevi strucuyl kontrol yerinden bagimsiz olarak ilave baslatma komutu olmaksizin segilen
referansta baglatacaktir. iki adet ¢ift yonlii frekans referansi kullanilabilir. Yavas hareket islevi
haberlesmeden ya da dijital giris sinyalleri ile etkinlestirilebilir. Yavas hareket islevi, yavas
hareket etkin durumdayken her zaman kullanilacak olan kendi artis sliresine sahiptir.

Yavas hareket, baypas modunda Haberlesmeden, Kontrol ifadesi bitleri 10 ve 11 ile
etkinlesgtirilebilir.
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Cikis Frekansi
[HZ]

Yavas Hareket Rampasi

Yavas Hareket Ref 1

Yavas Hareket Ref 2

DI Yavas Hareket Etkinlestir : 3 : 3 | | 3 3
(Dijital giris sinyali) —I | | ! | | - - - -

Yavas Hareket Ref 1 Etkinlestirme | | | |

(Dijital giris sinyali)

Yavas Hareket Ref 2 Etkinlestirme | | | | 3
(Dijital giris sinyali) | | !

Haberlesme Kontrol ifadesi Biti 10 | | 3 3
Haberlesme Kontrol ifadesi Biti 11 | I_I I_

9210.emf

Sekil 26. Yavas hareket parametreleri
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Tablo 47. Yavags hareket parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Yavas hareket islevini dijital
giriglerden etkinlestirir.
Yavas hareketi
DI yavas hareket o L DigIN haberlesmeden etkilemez.
P3.36.1 etkinlestir Degigir | Degisir Slot0.1 532 NOT: Yavas hareket sadece
suriict durdurma
durumundayken
etkinlestirilebilir.
P3.3.6.4 parametresini
. etkinlestirmek igin dijital
Yavas hareket i . DigIN o o A
P33.6.2 referansini 1 etkinlestir Degisir | Degisir Slot0.1 530 grrise ba'g'lgyln. N_O“T.“G|r|§
etkinlestirilirse, surtcu
baslatilacaktir!
P3.3.6.5 parametresini
. etkinlestirmek igin dijital
Yavas hareket . L. DigIN . o A
P3.36.3 referansini 2 etkinlestir Degisir | Degigir Slot0.1 531 ginse ba.g-lf.ayln. N.Q.T'..GIHS
etkinlestirilirse, sirici
baslatilacaktir!
Yavas hareket Yavas hareket referansinin 1
P3.3.6.4 s -MaxRef | MaxRef | Hz 0,00 1239 | etkinlestirildigi (P3.3.6.2)
referansi 1
frekans referansini tanimlar.
Yavas hareket Yavas hareket referansinin 2
P3.3.6.5 s -MaxRef | MaxRef | Hz 0,00 1240 | etkinlestirildigi (P3.3.6.3)
referansi 2
frekans referansini tanimlar.
Bu parametre, yavas hareket
P3.3.6.6 |Yavas hareket rampasi| 0,1 300,0 | sn 10,0 | 1257 |©tkin durumdayken hizlanma
ve yavaslama surelerini
tanimlar.
3.3.17 GRUP 3.4: ARTIS VE FRENLER AYARI
3.3.17.1 Artis 1
Tablo 48. Artis 1 ayari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Hizlanma ve yavaglama
P3.4.1.1 Artis 1 sekli 0,0 100,0 % 0,0 500 |rampalarinin baslangici ve
sonu bu parametre ile
dizeltilebilir.
Cikis frekansinin sifir
P3.4.1.2| Hizlanma siiresi 1 0,1 3000 | sn 5,0 103 |frekanstan maksimum
frekansa kadar ylikselmesi
icin gereken sureyi tanimlar
Cikis frekansinin maksimum
P3.4.1.3| Yavaslama siiresi 1 0,1 300,0 | sn 5,0 104 |frekanstan sifir frekansa
kadar dismesi icin gereken
sureyi tanimlar

24 saat destek +358 (0)201 212 575 « E-posta: vacon@vacon.com




VACON - 109 Vacon 100 Uygulamasi
3.3.17.2 Artis 2
Tablo 49. Artis 2 ayari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Hizlanma ve yavaglama
. o rampalarinin baslangici ve
.t P3.4.2.1 Artis 2 sekli 0,0 100,0 % 0,0 501 sonu bu parametre il
duzeltilebilir.
Cikis frekansinin sifir
P3.4.2.2| Hizlanma siiresi 2 0,1 300,0 | sn 10,0 | 502 |Tekanstan maksimum
frekansa kadar ylikselmesi
icin gereken slireyi tanimlar
Cikig frekansinin maksimum
P3.4.2.3| Yavaslama siiresi 2 0,1 300,0 | sn 10,0 | 503 |[rekanstan sifir frekansa
kadar diusmesi icin gereken
sureyi tanimlar
Artis 1 ile 2 arasinda gegis
yapmak igin kullanihr.
FALSE = Artis 1 sekli,
- o L DigIN hizlanma suresi 1 ve
P3.4.2.4 Artis 2 secimi Degisir | Degisir SIot0.1 408 yavaglama siresi 1.
TRUE = Artis 2 sekli,
hizlanma suresi 2 ve
Yavaslama suresi 2.
3.3.17.3 Baslatma manyetiklidi
Tablo 50. Baglatma manyetikligi parametreleri
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Bagslatma sirasinda motora
Baslatma manvetik beslenen DC akimini
P3.4.3.1 ¥ y 0,00 IL A IH 517 |tanimlar. 0 olarak
akimi
ayarlanmasi durumunda
devre digi birakilir.
Bu parametre, hizlanmanin
Baslatma manvetik baslamasindan énce DC
P3.4.3.2 s siiresi Y 0,00 600,00 sn 0,00 516 |akiminin ne kadar sireyle
motora beslenecegini
tanimlar.
3.3.17.4 DC freni
Tablo 51. DC freni parametreleri
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
DC frenleme sirasinda
P3.4.4.1 DC Fren Akimi 0 IL A IH 507 | Mmotora gonderilen akimi
tanimlar.
0 = Devre disi
Frenlemenin ACIK veya
P3.4.42 Durdurmad? DQ 0,00 600,00 sn 0,00 508 KAPALI oIdugunu. v.e motor
frenleme siresi dururken DC freninin
frenleme suiresini belirler.
Artis durdurmada DC DC freninin uygulandigi
P3.4.4.3| frenini baglatma 0,10 10,00 | Hz 1,50 515 ! y9 9
frekans andaki gikis frekansi.
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3.3.17.5 Aki freni

Tablo 52. Aki freni parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.4.5.1 Aki freni 0 1 0 sp0 |9=Devre disi
1=Etkin
. Ak freni igin akim seviyesini
P3.4.5.2 Aki freni akimi 0 IL A IH 519
tanimlar.

3.3.18 GRUP 3.5: G/C YAPILANDIRMASI

3.3.18.1 Programlanabilir girisler icin varsayilan atamalar

Asagidaki Tablo 53 Vacon 100 Genel Amach uygulamasindaki programlanabilir dijital ve
analog giriglerin varsayilan atamalarini géstermektedir.

Tablo 53. Girisler i¢in varsayilan atamalar

Girig Terminal(ler) Referans Atanan islev Parametre kodu
DI1 8 A1 Kontrol sinyali 1 A P3.5.1.1

DI2 9 A.2 Kontrol sinyali 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Harici hata kapali P3.5.1.11

DI4 14 A4 S'Oengci:;?%n ayarlanmis frekans P3.5.1.21

DI5 15 A5 Seng;cijcin ayarlanmis frekans P35.1 22

DI6 16 A.6 Hata Sifilama Kapali P3.5.1.13

A1 2/3 A1 Al1 sinyal segimi P3.5.2.1.1

Al2 4/5 A.2 Al2 sinyal segimi P3.5.2.2.1

3.3.18.2 Dijital girisler

Dijital girisler esnek kullanima sahiptir. Parametreler, gereken dijital giris terminaline bagli
islevlerdir (bkz. bélim 3.3.13). Dijital girigler, 6rnegin DigIN Slot A.2 olarak ifade edilir; bu da
ikinci girisin A yuvasinda oldugu anlamindadir.

Dijital girislerin, terminaller olarak da temsil edilen zaman kanallarina baglanmasi da
mamkindar.

NoT! Dijital giriglerin ve dijital ¢ikigin durumu Coklu izleme goérinumuinde izlenebilir; bkz. Bolum
3.3.1.
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Tablo 54. Dijital giris ayarlari

Kod Parametre Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.5.1.1 Kontrol sinyali 1 A | DigIN SlotA.1 | 403 | Kontrol yeri G/G A (ILR) oldugunda kontrol
sinyali 1
P3.5.1.2 Kontrol sinyali2 A | DigIN SlotA.2 | 404 | Kontrol yeri G/ A (GERI) oldugunda kontrol
sinyali 2
P3.5.1.3 Kontrol sinyali 3 A DigIN Slot0.1 | 434 |Kontrol yeri G/C A oldugunda kontrol sinyali 3
P3.5.1.4 Kontrol sinyali 1 B DigIN Slot0.1 | 423 ’1(0””0' yeri G/C B oldugunda baslatma sinyali
P3.5.1.5 Kontrol sinyali 2 B DigIN Slot0.1 | 424 50””0' yeri G/G B oldugunda baslatma sinyali
P3.5.1.6 Kontrol sinyali 3 B DigIN Slot0.1 | 435 ?ontrol yeri G/C B oldugunda baglatma sinyali
P3.5.1.7 G/C B kontrol giicu DigIN Slot0.1 | 425 |TRUE = Kontrol yeri G/C B olmaya zorlanir
TRUE = Kullanilan frekans referansi, G/C
P3.5.1.8 G/C B referans gticu DigIN Slot0.1 | 343 |referansi B parametresi (P3.3.1.6) tarafindan
belirtilir.
P3.5.1.9 | Haberlesme kontrol giicti | DigIN Slot0.1 411 | Kontrol haberlesme olmaya zorlanir
P3.5.1.10 | Tus takimi kontrol glici | DigIN Slot0.1 | 410 |Kontrol tus takimi olmaya zorlanir
- . FALSE = TAMAM
P3.5.1.11 Harici hata kapali DigIN SIotA.3 | 405 TRUE = Harici hata
. . FALSE = Harici hata
P3.5.1.12 Harici hata agik DigIN Slot0.2 | 406 TRUE = TAMAM
P3.5.1.13 Hata Sifirlama Kapali DigIN SlotA.6 | 414 |TRUE oldugunda tim etkin hatalar sifirlar
P3.5.1.14 Hata sifirlama agik DigIN Slot0.1 | 213 |FALSE oldugunda tiim etkin hatalari sifirlar
. . . Sirtctnin Hazir duruma getirilmesi igin bunun
P3.5.1.15 | Calistirma etkinlestirme | DigIN Slot0.2 | 407 Agik konumda olmas gerekir
Sdrlci hazir durumda olabilir, ancak baglanti
P3.5.1.16 Calistirma baglantisi 1 DigIN Slot0.2 | 1041 |etkin oldugu sirece ¢aligstirma engellenir
(Surgult baglantr).
P3.5.1.17 Calistirma baglantisi 2 | DigIN Slot0.2 | 1042 |Yukariya bakiniz.
FALSE = Eylem yok
. . TRUE = Motor 6n i1sitma DC Akimi Durdur
P3.5.1.18 Motor 6n i1sitma ACIK DigIN Slot0.1 | 1044 konumunda kullanilir. P3.18.1 parametresi 2
olarak ayarlandiginda kullanilir.
Artis 1 ile 2 arasinda gegis yapmak icin
kullantlir.
P3.5.1.19 Artis 2 secimi DigIN Slot0.1 | 408 | ALSE = Artis 1 sekli, hizlanma siresi 1 ve
yavaslama suresi 1.
TRUE = Artis 2 sekli, hizlanma siiresi 2 ve
Yavaslama suresi 2.
P3.5.1.20 Hiz/Yav yasag DigIN Slot0.1 | 415 | Kontak acilincaya kadar hizlanma ya da
yavaslama mimkin olmaz.
Onceden ayarlanmig . Onceden ayarlanmig hizlar igin ikili kod segici
P3.5.1.21 frekans segimi 0 DigIN SlotA4 | - 419 | 4 7) Biz. 104.
Onceden ayarlanmis . Onceden ayarlanmis hizlar icin ikili kod segici
P3.5.1.22 frekans secimi 1 DigIN SIotA.5 | 420 | 6 7) By, 104,
Onceden ayarlanmis . Onceden ayarlanmis hizlar icin ikili kod segici
P3.5.1.23 frekans segimi 2 DigIN Slot0.1 1421 1 7y "Biz. 104.
FALSE = Etkin degil
P3.5.1.24 | Motor potentiometer UP | DigIN Slot0.1 | 418 | TRUE = Etkin (Motor potansiyometresi

referansi, kontak agilana kadar ARTAR)
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Tablo 54. Dijital giris ayarlari

etkinlestirme ACIK

Kod Parametre Varsayilan | Kimlik Aciklama
Motor potentiometer FALSE = Etkin degil
P3.5.1.25 FIZ))OWN DigIN Slot0.1 | 417 | TRUE = Etkin (Motor potansiyometresi
referansi, kontak agilana kadar AZALIR)
Hizli durdurma FALSE = Etkinlestirildi.
P3.5.1.26 . . DigIN Slot0.2 | 1213 |Bu islevleri yapilandirmak igin Hizli Durdurma
etkinlestirme
parametre grubuna (sayfa 93) bakin.
Yikselen kenar, Grup 3.12: Zamanlayici
P3.5.1.27 Zamanlayici 1 DigIN Slot0.1 | 447 |islevleri parametre grubunda programlanan
Zamanlayici 1'i baglatir
P3.5.1.28 Zamanlayici 2 DigIN Slot0.1 | 448 | Yukariya bakiniz.
P3.5.1.29 Zamanlayici 3 DigIN Slot0.1 | 449 | Yukariya bakiniz.
PID1 ayar noktasi . FALSE = Ykseltme yok
P35130 yiikseltme DigIN Slot0.1 | 1046 | TRUE = viikseltme var
. . FALSE = Ayar noktasi 1
P3.5.1.31 | PID1 segimi ayar noktasi | DigIN Slot0.1 | 1047 TRUE = Ayar noktas! 2
FALSE = PID2 durma modunda
Harici PID baslatma TRUE = PID2 duzenleniyor
P3.5.1.32 . S DigIN Slot0.2 | 1049 |Harici PID2 denetleyicisi Grup 3.14: Harici PID
sinyali s . L .
denetleyicisi grubunda etkinlestiriimemisse, bu
parametrenin bir etkisi olmaz.
Harici PID secimi ayar . FALSE = Ayar noktasi 1
P3.5.1.33 noktasi DigIN Slot0.1 | 1048 TRUE = Ayar noktasi 2
o . FALSE = Etkin degil
P3.5.1.34 Motor 1 baglantisi DigIN Slot0.1 | 426 TRUE = Etkin
o . FALSE = Etkin degil
P3.5.1.35 Motor 2 baglantisi DigIN Slot0.1 | 427 TRUE = Etkin
o . FALSE = Etkin degil
P3.5.1.36 Motor 3 baglantisi DigIN Slot0.1 | 428 TRUE = Etkin
o . FALSE = Etkin degil
P3.5.1.37 Motor 4 baglantisi DigIN Slot0.1 | 429 TRUE = Etkin
o . FALSE = Etkin degil
P3.5.1.38 Motor 5 baglantisi DigIN Slot0.1 | 430 TRUE = Etkin
9 . FALSE = Etkin degil
P3.5.1.39 Motor 6 baglantisi DigIN Slot0.1 | 486 TRUE = Etkin
P3.5.1.40 Bakim sayaci sifirlama | DigIN Slot0.1 | 490 |TRUE = Sifirla
Yavas hareket islevini dijital girislerden
P3.5.1.41 Dl yavas hareket DigIN Slot0.1 | 532 |etkinlestirir. Yavas hareketi haberlesmeden
etkinlestir .
etkilemez.
P3.3.6.4 parametresini etkinlestirmek icin dijital
P3.5.1.42 | Yavashareketreferansi 1| o\ o010 1 | 530 | girise baglayin. NOT: Giris etkinlestirilirse,
etkinlestirme A
surlcu baslatilacaktir!
P3.3.6.5 parametresini etkinlestirmek i¢in dijital
P3.5.1.43 | Tavashareketreferansi2 | oo\ 1000 1 | 531 | girise baglayin. NOT: Giris etkinlestirilirse,
etkinlestirme A
surucu baslatilacaktir!
Bu giris sinyalini mekanik frenin yardimci
P3.5.1.44 | Mekanik fren geribildirimi | DigIN Sloto.1 | 1210 | kontagina baglayin. Belirtilen stirede kontak
kapatilmazsa, suriici bir fren hatasi
olusturacaktir. Bkz. sayfa 120.
Dogru sifre ile etkinlestiriimesi durumunda,
P3.5.1.45 Atesleme modu DigIN Slot0.2 | 1596 Atesleme Modunu etkinlegtirir.

FALSE = Atesleme Modu etkin
TRUE = Eylem yok
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Tablo 54. Dijital giris ayarlari

Kod Parametre Varsayilan | Kimlik Aciklama
Dogru sifre ile etkinlestiriimesi durumunda,
Atesleme modu . Atesleme Modunu etkinlestirir.

P35.148 | ciinlestime KAPALl | DI9INSI00-1 1619 | op 'op — E iem yok
TRUE = Atesleme Modu etkin
Atesleme modunda caligilirken dénls yonu
degistirme komutudur. Bu iglevin normal

P3.5.1.47 Atesleme modu geri DigIN Slot0.1 | 1618 |galisma sirasinda higbir etkisi yoktur.
FALSE = ileri
TRUE = Geri
Otomatik temizleme sirasini baglatir.

Otomatik temizleme Sira tamamlanmadan etkinlestirme sinyali
P3.5.1.48 etkinlestirme DigIN Slot0.1 | 1715 |kaldirilirsa, sira iptal edilecektir.
s NOT! Giris etkinlestirilirse, suricu
baslatilacaktir!
3.3.18.3 Analog girigler

NOT! Kullanilabilir analog giriglerin sayisi (segenek) kartinizin ayarina baghdir. Standart G/C

kartinda 2 analog giris bulunur.

Analog girig 1

Tablo 55. Analog giris 1 ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Bu parametreyi kullanarak
. - AnIN Al1 sinyalini dilediginiz
P3.5.2.1.1 Al1 sinyal secimi SIotA 1 377 analog girise baglayin.
Programlanabilir. Bkz. 87.
P3.5.2.1.2 | A1 sinyal filtresi stresi| 0,00 300,00 sn 0,1 378 |Analog giris icin filtre slresi.
. . o 0=0...10V/0...20mA
P3.5.2.1.3 Al1 Sinyali Araligi 0 1 0 379 1292 10V/4. 20mA
. . Ozel aralik minimum ayari
- 0,
P3.5.2.1.4 Al1 6zel. min. 160,00 | 160,00 %o 0,00 380 9420 = 4-20 MA/2-10 VV
P3.5.2.1.5 Al1 6zel. maks. -160,00 | 160,00 % 100,00 381 | Ozel aralik maksimum ayari
. . 0 = Normal
P3.5.2.1.6 Al1 sinyal cevirme 0 1 0 387 1= Sinyal gevrildi
Analog giris 2
Tablo 56. Analog giris 2 ayarlari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.5.2.2.1 Al2 sinyal segimi AniN 388 |Bkz.P3.5.2.1.1
5.2.2. y e SIotA 2 .P3.5.21.1.
P3.5.2.2.2 | Al2 sinyal filtresi suresi| 0,00 300,00 sn 0,1 389 |Bkz.P3.5.2.1.2.
P3.5.2.2.3 Al2 Sinyali Aralig 0 1 1 390 |Bkz.P3.5.2.1.3
P3.5.2.2.4 Al2 6zel. min. -160,00 | 160,00 % 0,00 391 |Bkz. P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 Al2 6zel. maks. -160,00 | 160,00 % 100,00 392 |Bkz.P3.5.2.1.5.
P3.5.2.2.6 Al2 sinyal gevirme 0 1 0 398 |Bkz.P3.5.2.1.6.
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Analog giris 3
Tablo 57. Analog giris 3 ayarlari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.5.2.3.1 Al3 sinyal segimi AniN 141 |Bkz. P3.5.2.1.1.
SlotD.1
P3.5.2.3.2 | AI3 sinyal filtresi suresi| 0,00 300,00 sn 0,1 142 |Bkz. P3.5.2.1.2.
P3.5.2.3.3 Al3 sinyal aralig 0 1 0 143 |Bkz.P3.5.2.1.3
P3.5.2.3.4 Al3 6zel. min. -160,00 | 160,00 % 0,00 144 |Bkz. P3.5.2.1.4.
P3.5.2.3.5 Al3 6zel. maks. -160,00 | 160,00 % 100,00 145 |Bkz. P3.5.2.1.5.
P3.5.2.3.6 AlI3 sinyal ¢cevirme 0 1 0 151 |Bkz. P3.5.2.1.6.
Analog giris 4
Tablo 58. Analog giris 4 ayarlari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.5.2.41 Al4 sinyal segimi AniN 152 |Bkz. P3.5.2.1.1.
SlotD.2
P3.5.2.4.2 | Al4 sinyal filtresi stresi| 0,00 300,00 sn 0,1 153 |Bkz. P3.5.2.1.2.
P3.5.24.3 Al4 sinyal aralig 0 1 0 154 |Bkz. P3.5.2.1.3
P3.5.2.4.4 Al4 6zel. min. -160,00 | 160,00 % 0,00 155 |Bkz. P3.5.2.1.4.
P3.5.2.4.5 Al4 6zel. maks. -160,00 | 160,00 % 100,00 156 |Bkz. P3.5.2.1.5.
P3.5.2.4.6 Al4 sinyal ¢cevirme 0 1 0 162 |Bkz. P3.5.2.1.6.
Analog girig 5
Tablo 59. Analog giris 5 ayarlari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.5.2.5.1 Al5 sinyal segimi AniN 188 |Bkz.P3.5.2.1.1.
SlotE.1
P3.5.2.5.2 | Al5 sinyal filtresi stresi| 0,00 300,00 sn 0,1 189 |Bkz. P3.5.2.1.2.
P3.5.2.5.3 Al5 sinyal araligi 0 1 0 190 |Bkz.P3.5.2.1.3
P3.5.25.4 Al5 6zel. min. -160,00 | 160,00 % 0,00 191 |Bkz. P3.5.2.1.4.
P3.5.2.5.5 Al5 6zel. maks. -160,00 | 160,00 % 100,00 192 |Bkz.P3.5.2.1.5.
P3.5.2.5.6 AlS sinyal gevirme 0 1 0 198 |Bkz. P3.5.2.1.6.
Analog girig 6
Tablo 60. Analog giris 6 ayarlari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.5.2.6.1 Al6 sinyal segimi AniN 199 |Bkz.P3.5.2.1.1.
SlotE.2
P3.5.2.6.2 | Al6 sinyal filtresi suresi| 0,00 300,00 sn 0,1 200 |Bkz.P3.5.2.1.2.
P3.5.2.6.3 Al6 sinyal aralig 0 1 0 201 |Bkz.P3.5.2.1.3
P3.5.2.6.4 Al6 6zel. min. -160,00 | 160,00 % 0,00 202 |Bkz.P3.5.2.1.4.
P3.5.2.6.5 Al6 6zel. maks. -160,00 | 160,00 % 100,00 203 |Bkz.P3.5.2.1.5.
P3.5.2.6.6 Al6 sinyal ¢evirme 0 1 0 209 |Bkz.P3.5.2.1.6.
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3.3.18.4 Dijital ¢ikislar, B yuvasi (Standart)
Tablo 61. Standart G/C kartindaki dijital ¢ikis ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

Temel RO1 igin islev segimi:

0 = Yok

1 =Hazir

2 = Galigtir

3 = Genel hata

4 = Genel hata gevrildi

5 = Genel alarm

6 = Cevrildi

7 =Hizh

8 = Termistor hatasi

9 = Motor regulatéri etkin

10 = Baglatma sinyali etkin

11 = Tus takimi kontroli etkin
12 = G/C B kontroli etkin

13 = Limit denetimi 1

14 = Limit denetimi 2

15 = Atesleme Modu etkin

16 = Yavas hareket etkin

17 = Onceden ayarlanmig hiz
etkin

18 = Hizli durdurma etkin

19 = PID Uyku modunda

20 = PID yazilim doldurma etkin
21 = PID denetim limitleri

22 = Har. PID denetim limitleri
23 = Girig bas. alarmi/hatasi
24 = Buzlanma kor. alarmi/hatasi
25 = Motor 1 kontrolu

26 = Motor 2 kontroli

27 = Motor 3 kontrolu
BEE" | P35321 | Temel RO1 islevi 0 56 2 11001 |28 = Motor 4 kontrol

29 = Motor 5 kontrolu

30 = Motor 6 kontrolu

31 = RTC zaman kanal 1 kontroli
32 = RTC zaman kanali 2 kontroli
33 = RTC zaman kanali 3 kontrol
34 = FB Kontrol Ifadesi B13
35 = FB Kontrol ifadesi B14
36 = FB Kontrol ifadesi B15
37 = FB Sireg Verileri 1.B0
38 = FB Sdreg Verileri 1.B1
39 = FB Sireg Verileri 1.B2
40 = Bakim alarmi

41 = Bakim hatasi

42 = Mekanik fren (Fren agma
komutu)

43 = Mek. fren cevrildi

44 = Blok 1 Cikig!

45 = Blok 2 Cikisi

46 = Blok 3 Cikis!

47 = Blok 4 Cikisi

48 = Blok 5 Cikisi

49 = Blok 6 Cikis!

50 = Blok 7 Cikigl

51 = Blok 8 Cikisl

52 = Blok 9 Cikisl

53 = Blok 10 Cikisi

54 = Jokey pompa kontroll
55 = Hazirlama pompasi kontroll
56 = Otomatik temizleme
etkinlestirme

Temel R0O1 ACIK

M3.5.3.2.2 0,00 | 32000 | sn | 000 | 11002 |Rsle icin ACIK ertelemesi
erteleme

M353.23 | TeMelROTKAPALL 165 | 32000 | sn | 000 | 11003 |Réle icin KAPALI ertelemesi
erteleme

M35324 |  Temel RO2 iglevi 0 56 3 | 11004 |Bkz. P35.32.1
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Tablo 61. Standart G/C kartindaki dijital ¢ikis ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
M35325| remelROZACIK 0,00 | 320,00 | sn 0,00 | 11005 |Bkz. M3.5.3.2.2.
erteleme
M35326 | remel RO2ZKAPALI 0,00 | 320,00 | sn 0,00 | 11006 |Bkz. M3.5.3.2.3.
erteleme
Bkz. P3.5.3.2.1.
M3.5.3.2.7 Temel RO3 iglevi 0 56 1 11007 | Sadece 2 ¢ikis rolesi
kuruluysa gériinmez

3.3.18.5 Genisletici yuvalari C. D ve E'nin dijital cikislari

Sadece C, D ve E yuvasindaki se¢enek kartlarinda bulunan mevcut ¢ikislarin parametrelerini
gosterir. Secimler Standart RO1'de (P3.5.3.2.1) oldugu gibidir.

Bu grup ya da bu parametreler C, D ya da E yuvalarinda dijital ¢ikis yoksa gérinmez.
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3.3.18.6

Analog cikislar, A yuvasi (Standart)

Tablo 62. Standart G/C karti analog ¢ikig ayarlari

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P3.5.4.1.1

AO1 iglevi

31

10050

0=TEST %0 (Kullaniimiyor)
1=TEST %100

2=Cikis frekansi (0 -fmax)
3=Frekans referansi (0-fmax)
4=Motor hizi (0 - Nominal motor
hizi)

5=Cikis akimi (0-l,motor)
6=Motor torku (0-Tmotor)
7=Motor torku (0-Ppotor)
8=Motor voltaji (0-Unnotor)
9=DC hat voltaji (0-1000V)
10=PID Ayar noktasi (%0-100)
11=PID Geribildirimi (%0-100)
12=PID1 gikisi (%0-100)
13=Har.PID ¢ikisi (%0-100)
14=Sureg¢ Verileri Girigi 1 (%0-
100)

15=Sdreg¢ Verileri Girigi 2 (%0-
100)

16=Sdureg¢ Verileri Girisi 3 (%0-
100)

17=Sdureg¢ Verileri Girigi 4 (%0-
100)

18=Sdureg¢ Verileri Girigi 5 (%0-
100)

19=Sureg Verileri Girisi 6 (%0-
100)

20=Sureg Verileri Girisi 7 (%0-
100)

21=Sureg Verileri Girisi 8 (%0-
100)

22=Blok 1 gikisi (%0-100)
23=Blok 2 ¢ikisi (%0-100)
24=Blok 3 ¢ikisl (%0-100)
25=Blok 4 cikigI (%0-100)
26=Blok 5 cikisI (%0-100)
27=Blok 6 cikisi (%0-100)
28=Blok 7 cikisi (%0-100)
29=Blok 8 cikisI (%0-100)
30=Blok 9 cikisi (%0-100)
31=Blok 10 ¢ikigI (%0-100)

P3.5.4.1.2

AO1 filtre sliresi

0,0

300,0

sn

1.0

10051

Analog cikis sinyali filtreleme
suresi. Bkz. P3.5.2.1.2
0 = Filtreleme yok

P3.54.13

AO1 minimum

10052

0=0mA/QV
1=4mA/2V

Dip anahtarlari ile segilen
sinyal tir( (akim/voltaj).
P3.5.4.1.4 parametresindeki
analog cikis
olceklendirmesindeki farka
dikkat edin.

Ayrica bkz. parametre
P3.5.2.1.3.

P3.5.4.1.4

AO1 minimum 6lgek

Degisir

Degisir

Degisir

0,0

10053

Siireg birimindeki minimum
olcek (AO1 islevinin segimine
baglidir).

P3.5.4.1.5

AO1 maksimum 6lgek

Degisir

Degisir

Degisir

0,0

10054

Sireg birimindeki maksimum
Olgek (AO1 iglevinin secimine
baglidir)
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3.3.18.7

Genisletici yuvalari D ve E'nin analog cikislari

Sadece C, D ve E yuvasindaki se¢enek kartlarinda bulunan mevcut ¢ikislarin parametrelerini
gosterir. Secgimler Standart AO1'de (P3.5.4.1.1) oldugu gibidir.

Bu grup ya da bu parametreler C, D ya da E yuvalarinda dijital ¢cikis yoksa goérinmez.

3.3.19 GRUP 3.6: HABERLESME VERILERI ESLEME
Tablo 63. Haberlegsme verileri esleme
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Haberlesmeye gonderilen
veri, parametre ve monitor
degeri ID numaralariyla
segilebilir. Veri, tus
P3 6.1 Haberlesme Yer!lerl 35000 1 852 taklmlr?dakl formatg bagl
cikis 1 secgimi olarak imzasiz 16 bit
formatina
dlceklendirilebilir. Ornegin,
tus takimindaki 25,5'in
karsihgi 255'ir.
P36.2 Haberlesme v.erl_lerl 35000 5 853 Pargmetre ID'si |.Ie Siireg
cikis 2 segimi Veri Cikisini segin
P36.3 Haberlesme Yer!lerl 35000 3 854 Pargmetre ID'si |'Ie Siireg
cikis 3 segimi Veri Cikigini segin
P3.6.4 Haberlesme v.erl'lerl 35000 4 855 Pargmetre ID'si |.Ie Sire¢
cikis 4 segimi Veri Cikigini segin
P36.5 Haberlesme v.erl_len 0 35000 5 856 Pargmetre ID'si |.Ie Siireg
cikis 5 segimi Veri Cikigini segin
P36.6 Haberlesme \/.er!lerl 0 35000 6 857 Pargmetre ID'si |'Ie Siireg
cikis 6 segimi Veri Cikigini segin
P36.7 Haberlesme v.erlllerl 0 35000 7 858 Pargmetre ID'si |'Ie Sireg
¢ikis 7 secimi Veri Cikisini segin
P36.8 Haberlesme \{er!lerl 0 35000 37 859 Pargmetre ID'si |.Ie Siireg
cikis 8 segimi Veri Cikisini segin

Haberlegsme sureci veri gikigi

Haberlesme ile izlenecek Siire¢ Veri Cikisl varsayilan degerleri Tablo 64'te listelenir.

Tablo 64. Haberlesme Siireci Veri Cikisi

Veri ‘ Deger ‘ (o] [ =13
Sireg Veri Cikisi 1 | Cikis frekansi 0,01 Hz
Sirec Veri Cikisli 2 | Motor hizi 1rpm
Sire¢ Veri Cikisi 3 | Motor akimi 0,1A
Sireg Veri Cikisi 4 | Motor torku 0,1 %
Sure¢ Veri Cikisi 5 | Motor giicu 0,1 %
Sire¢ Veri Cikisi 6 | Motor voltaji 0,1V
Sureg Veri Cikisi 7 | DC hat voltaji 1V
Surecg Veri Cikisi 8 | Son etkin hata kodu 1
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Ornek: Cikis Frekansi igin ‘2500’ degeri ‘25,00 Hz’ degerine karsilik gelir (8lgekleme degeri
0,01'dir).

3.3 bolimunde belirtilen tim izleme degerleri 6lgekleme dederini verir.

3.3.20 GRUP 3.7: YASAK FREKANSLAR

Bazi sistemlerde, mekanik rezonans sorunlari nedeniyle bazi frekanslarin engellenmesi
gerekebilir. Bu frekans araliklarini yasak frekanslari ayarlayarak atlayabilirsiniz. (Girig) frekans
referansi artirildidinda, (giris) referans Ust limitin Gzerine ¢ikincaya kadar dahili frekans
referansi alt limitte tutulur.

Tablo 65. Yasak frekanslar

Varsayil | Kimli

Kod Parametre Min Maks Birim
an k

Aciklama

Yasak frekans araligi 1

P3.7.1 alt limit

-1,00 320,00 Hz 0,00 509 |0 = Kullaniimiyor

Yasak frekans araligi 1

P3.7.2 0,00 320,00 Hz 0,00 510 |0 = Kullaniimiyor

Ust limit
P3.7.3 Yasakfr:ﬁfrﬁifra“g'z 0,00 | 32000 | Hz | 000 | 511 |0=Kullanimiyor
p3.7.4 |Yasakfrekansaraigi2 | 55 | 55009 | 1 0,00 | 512 |0 = Kullaniimiyor
Ust limit
P3.7.5 Yasakfr::ﬁi”nfifra“g':” 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 | 513 |0 = Kullaniimiyor
p37.6 | Yasakfrekansaralgid | 55 | 35600 | Hg 0,00 | 514 |0 = Kullaniimiyor

Ust limit

Yasak frekans limitleri
P3.7.7 Artis slresi faktori 0,1 10,0 Zaman 1,0 518 |arasinda o anda segilen artis

sdresinin garpani.

Tel. +358 (0) 201 2121 « Faks +358 (0)201 212 205



Vacon 100 Uygulamasi VACON - 120

3.3.21 GRUP 3.8: DENETIMLER
Sunlari segin:

1. denetim igin bir veya iki (P3.8.1/P3.8.5) sinyal degeri.

2. alt veya ust limitlerin denetlenme durumu (P3.8.2/P3.8.6)
3. gercek limit degerleri (P3.8.3/P3.8.7).

4. ayarlanan limit degerlerinin gecikmeleri (P3.8.4/P3.8.8).

Tablo 66. Denetim ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0 = Cikis frekansi

1 = Frekans referansi

2 = Motor akimi

3 = Motor torku

4 = Motor glicu

5 = DC hat voltaji

6 = Analog giris 1

7 = Analog giris 2

Denetim no. 1 6ge 0 17 0 1431 8 i Analog g?r?§ 3
secimi 9 = Analog giris 4

10 = Analog giris 5

11 = Analog giris 6

12 = Sicaklik girisi 1

13 = Sicaklik girisi 2

14 = Sicaklik girisi 3

15 = Sicaklik girisi 4

16 = Sicaklik girisi 5

17 = Sicaklik girisi 6

0 = Kullanilmiyor

1 = Alt limit denetimi
P3.8.2 | Denetim no. 1 modu 0 2 0 1432 | (limit altindaki etkin gikis)
2 = Ust limit denetimi

(limit Uzerindeki etkin ¢ikig)

P3.8.1

Secilen 6gde icin denetleme
P3.8.3 Denetim no. 1 limiti -50,00 50,00 | Degisir 25,00 1433 |limiti. Birim otomatik olarak
gOrundr.

Denetim no. 1 limit Secilen 6gde icin denetleme
P3.8.4 ) 0,00 50,00 | Degisir 5,00 1434 | limiti gecikmesi. Birim

gecikmesi otomatik ayarlanir.
p3.gs5 | Denetimno.2oge 0 17 1 1435 |Bkz. P3.8.1
secimi
P3.8.6 Denetim no. 2 modu 0 2 0 1436 |Bkz. P3.8.2

P3.8.7 Denetim no. 2 limiti -50,00 50,00 | Degisir| 40,00 1437 |Bkz. P3.8.3

p3gg | Denetimno.2limit | 6 | 5600 |Degisir| 500 | 1438 |Bkz P3.8.4
gecikmesi
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3.3.22 GRUP 3.9: KORUMALAR

3.3.22.1 Genel

Tablo 67. Genel koruma ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
0 = Eylem yok
1= Alarm
HEE | rso12 | Harc hataya yanit 0 3 2 701 |2 = Hata (Durdurma iglevine

gOre durdurma)
3 = Hata (Serbest durusla
durdurma)

0 = 3 faz destegi

Girig fazi hatasina 1 =1 faz destegi

P3.9.1.3 anit 0 1 0 730 |NOT! 1 fazli besleme
y kullanilirsa, 1 faz destegi
segilmelidir.
0 = Gegmise kaydedilen hata
P3.9.1.4 Dustuk voltaj hatasi 0 1 0 727 |1 = Gec¢mise kaydedilmeyen
hata
P3.915 | ¢S faz hatasina 0 3 2 702 |Bkz. P3.9.1.2
yanit
0 = Eylem yok
1=Alarm
2 = Alarm + dnceden
Haberlesme iletisim ayarlanmis hata frekansi
P3.9.1.6 hatas?na amf 0 5 3 733 (par. P3.9.1.12)
y 3 = Hata (Durdurma iglevine
g6re durdurma)
4 = Hata (Serbest durugla
durdurma
P3.9.1.7 | Yuva iletisim hatasi 0 3 2 734 |Bkz. P3.9.1.2
P3.9.1.8 Termistor hatasi 0 3 0 732 |Bkz. P3.9.1.2
p3.9.1.9 | PP Yazilim Doldurma | 3 2 748 |Bkz. P3.9.1.2
hatasi
p3.9.1.10| D1 denetimhatasina | 3 2 749 |Bkz. P3.9.1.2

yanit

P3.9.1.41| Harici PID denetim 0 3 2 757 |Bkz. P3.9.1.2
hatasina yanit

Bkz. P3.9.1.2
NOT! Bu hata sadece MRY7 -

P3.9.1.12| Topraklama hatasi 0 3 3 703 MR kasalarnda
yapilandirilabilir.
) Bu frekans, hata yaniti (bkz.
p3.9.1,43| Oncedenayarlanmis | oq 54 4l p33 40| 2500 | 1g3 |Srup 3.9:Korumalar)

alarm frekansi Alarm+dnceden ayarlanmig

frekans oldugunda kullanilir
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3.3.22.2 Motor termal korumalari

Motor termal korumasi motoru asiri isinmaya karsi korumak igindir. AC stirict motora nominal
akimdan daha yUksek akim saglayabilir. YUK icin bu ylksek akim gerekiyorsa, motorun termal
olarak asiri yiklenmesi tehlikesi vardir. Bu 6zellikle diistik frekanslarda olur. Dislk
frekanslarda motorun sogutma etkisi ve kapasitesi azalir. Motorda harici bir fan varsa disuk
hizlarda yuk azaltma az olur.

Motor termal korumasi hesaplanmis bir modele dayanir ve motordaki yiki belirlemek igin
surtcunin c¢ikis akimini kullanir.

Motor termal korumasi asagida belirtilen parametrelerle ayarlanabilir.

Motor termal kademesi, kontrol tus takimi ekranindan takip edilebilir. Bkz. bélim 3.3.

NOT! Kliguk surlculerle (<1,5 kW) uzun motor kablolari kullaniyorsaniz (maks.100
m), surtcu tarafindan 6lglilen motor akimi motor kablosundaki kapasitif akimlar
nedeniyle gercek motor akimindan ¢ok daha ytksek olabilir. Motor termal koruma
islevlerini ayarlarken bu unsuru dikkate alin.

: DIKKAT! Motora gelen hava akigi tikanmis hava alis 1zgarasi yluziinden

azaliyorsa, hesaplanmis model motoru korumaz. Kontrol karti kapaliysa model
sifirdan baglar.

Tablo 68. Motor termal koruma ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0 = Eylem yok

1 =Alarm

2 = Hata (Durdurma moduna
gbre durdurma)

P3.92 1 Motor te.rmal I.<oruma 0 3 5 704 3 = Hata (Serbest durusgla

sistemi durdurma)

Mimkinse, motoru korumak

icin motor termistoéri

kullanin. Bu parametre igin 0

degerini segin.

P3.9.2.2 Ortam sicakligi -20,0 100,0 °C 40,0 705 | °C cinsinden ortam sicakhgi

Motorun harici sogutma

Sifir hiz sogutma olmadan nominal hizda

P3.9.2.3 A 5,0 150,0 % Degisir 706 | calistigi noktayla iligkili sifir
faktora L o
hizindaki sogutma faktorinu
tanimlar.
Zaman sabiti; hesaplanmis
Motor termal zaman . L termal kademenin, son
P3.9.24 sabiti 1 200 min | Degisir | 707 | 4oserinin %63'iine ulastigi

suredir.

Motor termal o
P3.9.25 yuklenebilirlik faktori 10 150 L 100 708
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3.3.22.3 Motor hiz kesilme korumasi

Motor hiz kesilme korumasi, motoru, durmus saftin neden oldugu gibi kisa streli asir yik
durumlarina karsi korur. Hiz kesilme korumasi tepki stiresi motor termal korumanin slresinden
daha kisa bir sureye ayarlanabilir. Hiz kesilme durumu iki parametreyle tanimlanir: P3.9.3.2
(Hiz kesilme akimi) ve P3.9.3.4 (Hiz kesilme frekans limiti). Akim ayarlanan limitten daha ylksekse
ve ¢ikis frekansi ayarlanan limitten daha disiikse, hiz kesilme durumu DOGRU degerini alir.
Saft rotasyonuyla ilgili gergek bir gésterge mevcut degildir. Hiz kesilme korumasi, asiri akim
korumasinin bir taradur.

m), surdcu tarafindan dlgulen motor akimi motor kablosundaki kapasitif akimlar
nedeniyle gergcek motor akimindan ¢ok daha yliksek olabilir. Hiz kesilme
korumasi islevlerini ayarlarken bu unsuru dikkate alin.

j NOT! Kuiguk suruculerle (1,5 kW) uzun motor kablolari kullaniyorsaniz (maks.100

Tablo 69. Motor hiz kesilme korumasi ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0 = Eylem yok
1=Alarm
. 2 = Hata (Durdurma
P393 | Motorhizkesime 0 3 0 709 moduna gdre
hatasi
durdurma)
3 = Hata (Serbest durusla
durdurma)

Hiz kesilme durumunun
meydana gelmesi igin
akimin bu limiti asmasi
gerekir.

P3.9.3.2 Hiz kesilme akimi 0,00 52 A 3.7 710

Hiz kesme durumu igin izin

P3.9.3.3 | Hiz kesilme slre limiti 1,00 120,00 sn 15,00 711 . . A
verilen maksimum suredir.

Hiz kesilme durumunun

Hiz kesilme frekans meydana gelmesi icin,
P3.9.3.4 1,00 P3.3.1.2 Hz 25,00 712 | ¢ikis frekansinin belli bir

limiti siire boyunca bu limitin

altinda kalmasi gerekir.

3.3.22.4 Motor dlistik yiik korumasi

Motor disuk yik korumasinin amaci, strici ¢aligirken motorun mutlaka yuk altinda olmasini
saglamaktir. Motor yikunu kaybediyorsa, kopan kayis veya kuru pompa gibi bir sorun oldugu
anlamina gelebilir.

Motor disuk yik korumasi, P3.9.4.2 (Diisiik yiik korumasi: Alan zayiflama alan yiikii) ve P3.9.4.3
(Sifir frekans ytikii) parametreleri kullanilarak dusik yuk egrisinin belirlenmesi suretiyle
ayarlanabilir. Dusuk yuk edrisi, sifir frekansi ile alan zayiflama noktasi arasindaki bir kare
egridir. Koruma 5Hz altindaki degerlerde etkin degildir (dlsik yuk siresi sayaci durur).

Dusuk yUk egrisi ayarinda kullanilan tork degerleri, motorun nominal torkunu ifade eden ytizde
cinsinden ayarlanir. Motorun etiket verileri, parametre motor nominal akimi ve sirticinin
nominal akimi IH dahili tork degeri i¢in bir dlgekleme orani bulmak amaciyla kullanilir.
Sdrucude nominal motor diginda motor kullaniliyorsa, tork hesaplamadaki dogruluk azalir.

Tel. +358 (0) 201 2121 « Faks +358 (0)201 212 205




Vacon 100 Uygulamasi

VACON - 124

A\

NOT! Kliguk surlculerle (1,5 kW) uzun motor kablolari kullaniyorsaniz (maks.100
m), surtci tarafindan olglilen motor akimi motor kablosundaki kapasitif akimlar
nedeniyle gercek motor akimindan ¢ok daha yuksek olabilir. Motor dlsik ylk

koruma iglevlerini ayarlarken bu unsuru dikkate alin.

Tablo 70. Motor diiglik yiik korumasi ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
0 = Eylem yok
1 =Alarm
2 = Hata (Durdurma
P3.9.4.1 Dusuk yik hatasi 0 3 0 713 moduna gore
durdurma)
3 = Hata (Serbest durusla
durdurma)
Bu parametre, cikis
Dusuk yuk korumasi: ESEfaﬁﬁaunszmfma
P3.9.4.2 | Alan zayiflama alan 10,0 150,0 % 50,0 714 9 L .
- oldugu zaman izin verilen
yuki o L
minimum tork degerini
verir.
Bu parametre, sifir
frekansla izin verilen
minimum tork degerini
Duisuik yuk korumasi: verr.
P3.9.4.3 | “u3uNY masl- | 50 1500 | % 10,0 | 715 |P3.1.1.4 parametresinin
Sifir frekans yuku L .
degerini degigtirirseniz bu
parametre otomatik olarak
varsayilan degere
doéndaraldr.
Diisiik viik korumas: Dusuk yuk durumunun
P3.9.4.4 UK yuk Koru ' 2,00 600,00 sn 20,00 716 | meydana gelmesi igin izin
Sire limiti ; . L
verilen maksimum suredir.
3.3.22.5 Hizli durdurma
Tablo 71. Hizli durdurma ayarlari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Hizl durdurmaiglevi DI ya da
haberlesmeden
etkinlestirildiginde suriclu
durdurma yontemi
P3.9.5.1 | Hizli durdurma modu 0 2 1 1276 |0 = Serbest durus
1 = Hizli durdurma
yavaslama stiresi
2 = Durdurma iglevine gore
durdurma (P3.2.5)
Hizli durdurma L L DigIN L N
P3.9.5.2 etkinlestirme Degisir | Degisir SIot0.2 1213 | FALSE = Etkinlestirildi
P3.9.5.3 Hizli durdurma 0,1 300,0 | sn 30 | 1256
yavaslama siresi
0 = Eylem yok
Hizli durdurma 1 =Alarm
P3.9.54 hatasina yanit 0 2 L 744 2 = Hata (Hizh durdurma
moduna gére durdurma)
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3.3.22.6 Sicaklik girisi_hatasi 1

NOT! Bu parametre grubu sadece sicaklik élgiimu icin bir se¢cenek karti (OPT-BH) takili
durumdayken gortlebilir.

Tablo 72. Sicaklik girisi hatasi 1 ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

Alarm ve hata tetikleme
icin kullanilmak Gzere
sinyal secimi. BO =
Sicaklik Sinyali 1

B1 = Sicaklik Sinyali 2

B2 = Sicaklik Sinyali 3

B3 = Sicaklik Sinyali 4

B4 = Sicaklik Sinyali 5

B5 = Sicaklik Sinyali 6
Secilen sinyallerden
maksimum deger alinir ve
alarm/hata tetikleme igin
kullanilir.

NOT! Sadece ilk 6 sicaklik
girisi desteklenir (A - E
yuvalarindan toplam kart).

P3.9.6.1 Sicaklik sinyali 1 0 63 0 739

Alarm tetikleme igin
sicaklik limiti. NOT!
P3.9.6.2 Alarm limiti 1 -30,0 200,0 °C 120,0 741 | Sadece P3.9.6.1
parametresiyle segilen
girigler karsilastirilir.

Alarm tetikleme igin
sicaklik limiti. NOT!
P3.9.6.3 Hata limiti 1 -30,0 200,0 °C 120,0 742 | Sadece P3.9.6.1
parametresiyle segcilen
girigler karsilastirilir.

0 = Yanit veriimez

1= Alarm

2 = Hata (Durdurma

P3.9.6.4 Hata limiti yaniti 1 0 3 2 740 moduna gére
durdurma)

3 = Hata (Serbest durusla
durdurma)
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3.3.22.7 Sicaklik girisi_hatasi 2

NOT! Bu parametre grubu sadece sicaklik dlgiimu icin bir segenek karti (OPTBH) takili
durumdayken gortlebilir.

Tablo 73. Sicaklik girisi hatasi 2 ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

Alarm ve hata tetikleme igin
kullaniimak Gzere sinyal
secimi. BO = Sicaklik Sinyali
1
B1 = Sicaklik Sinyali 2

B2 = Sicaklik Sinyali 3

B3 = Sicaklik Sinyali 4

B4 = Sicaklik Sinyali 5

B5 = Sicaklik Sinyali 6
Secilen sinyallerden
maksimum deger alinir ve
alarm/hata tetikleme igin
kullantlir.

NOT! Sadece ilk 6 sicaklik
girisi desteklenir (A - E
yuvalarindan toplam kart).

P3.9.6.5 Sicaklik sinyali 2 0 63 0 763

Alarm tetikleme igin sicaklik
limiti. NOT! Sadece P3.9.6.5
parametresiyle segilen
girigler karsilastirlir.

P3.9.6.6 Alarm limiti 2 -30,0 200,0 °C 120,0 764

Alarm tetikleme igin sicaklik
limiti. NOT! Sadece P3.9.6.5
parametresiyle segilen
girigler karsilastirlir.

P3.9.6.7 Hata limiti 2 -30,0 200,0 °C 120,0 765

0 = Yanit veriimez

1= Alarm

2 = Hata (Durdurma moduna
gbre durdurma)

3 = Hata (Serbest durusla
durdurma)

P3.9.6.8 Hata limiti yaniti 2 0 3 2 766
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3.3.22.8 Al diislik korumasi

Tablo 74. Al diigiik korumasi ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0 = Koruma yok

1 = Koruma Calistirma
Analog giris dusuk durumunda etkinlestirildi

.t P3.9.8.1 korumasi 0 2 767 2 = Koruma Calistirma ve

Durdurma durumunda

etkinlestirildi

0=Eylem yok

1=Alarm

2=Alarm + 6nceden

ayarlanmis hata frekansi

Analog giris disiik (par. P3.9.1.13)

BEE" | P39s2 hatast 0 5 0 700 |3=Alarm + énceki frekans
referansi

4=Hata (Durdurma moduna

gore durdurma)

5=Hata (Serbest durusla

durdurma)
3.3.23 GRUP 3.10: OTOMATIK SIFIRLAMA
Tablo 75. Otomatik sifirlama ayarlari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
BEE" | P3.10.1 | Otomatik sififlama 0 1 0 731 (1) : gﬁ(‘l’;e dist

Otomatik sifirlama baslatma
modu bu parametreyle

P310.2 Yenldgn balslatma 0 1 1 719 se_gmr:
islevi 0 = Hizh baslangi¢
1 = P3.2.4 parametresine
gbre

ik sifirlamanin
.g P3.10.3 Bekleme suresi 0,10 10000,00 | sn 0,50 717 | yapilmasindan énceki
bekleme suresi.

Deneme suresi dolmussa ve
.g P3.10.4 Deneme slresi 0,00 | 10000,00 | sn 60,00 718 | hata hala etkinse, surlicu
hata durumuna gecer.

NOT: Toplam deneme sayisi
(hata tirinden bagimsiz).
Siricu bu deneme sayisinda
ve ayarlanan deneme
slresinde sifirlanamazsa, bir
hata olusturulur.

BEE" | P3.105 Deneme sayis| 1 10 4 759

Otomatik sifirlamaya izin
Otomatik sifirlama: verilsin mi?
P3.106 Dusuk voltaj 0 L L 720 0 = Hayir

1 = Evet
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Tablo 75. Otomatik sifirlama ayarlari

Otomatik sifirlama:

P3.10.7 Asiri voltaj

721

Otomatik sifirlamaya izin
verilsin mi?

0 = Hayir

1 =Evet

Otomatik sifirlama:

P3.108 Asiri akim

722

Otomatik sifirlamaya izin
verilsin mi?

0 = Hayir

1 =Evet

Otomatik sifirlama: Al

P3.10.9 diisiik

723

Otomatik sifirlamaya izin
verilsin mi?

0 = Hayir

1 =Evet

Otomatik sifirlama:

P3.10.10 Birim asin sicakhgi

724

Otomatik sifirlamaya izin
verilsin mi?

0 = Hayir

1 =Evet

Otomatik sifirlama:

P3.10.11 Motor asiri sicakligi

725

Otomatik sifirlamaya izin
verilsin mi?

0 = Hayir

1 =Evet

Otomatik sifirlama:

P3.10.12 Harici hata

726

Otomatik sifirlamaya izin
verilsin mi?

0 = Hayir

1 =Evet

Otomatik sifirlama:

P310131 pisiik yiik hatasi

738

Otomatik sifirlamaya izin
verilsin mi?

0 = Hayir

1 = Evet

3.3.24

GRUP 3.11: UYGULAMA AYARLARI

Kod Parametre

Min

Maks

Birim Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P3.11.1 Sifre

9999

0

1806

Yonetici sifresi

P3.11.2 C/F secimi

1197

0 = Celsius

1 = Fahrenheit

Tum sicakliga iligkin
parametreler ve izleme
degerleri segilen birimde
gOsterilir.

P3.11.3 kW/hp segimi

1198

0 =kwW

1=hp

Tam glce iligkin
parametreler ve izleme
degerleri segilen birimde
gOsterilir.

Coklu monitor

P3.11.4 e
goranimii

1196

Coklu monitér gérunimde
tus takimi ekraninin
bélumlere ayriimasi.

0 = 2x2 bolim

1 = 3x2 bdlim

2 = 3x3 bolum

Tablo 76

. Uygulama ayarlari

24 saat destek +358 (0)201 212 575 « E-posta: vacon@vacon.com




VACON - 129 Vacon 100 Uygulamasi

3.3.25 GRUP 3.12: ZAMANLAYICI ISLEVLERI

Vacon 100'deki zamanlayici iglevleri (Zaman Kanallari), islevleri harici bir RTC (Ger¢cek Zaman
Saati) tarafindan kontrol edilecek bicimde programlama imkani tanir. Dijital giris tarafindan
kontrol edilebilen her islev pratikte bir Zaman Kanali tarafindan da kontrol edilebilir. Bir dijital
girisi kontrol eden harici bir PLC'ye sahip olmak yerine, girisin "kapatildi" ve "acildi" araliklarini
dahili olarak programlayabilirsiniz.

NOT! Sadece pil takiliysa (istege bagli) ve Gergek Zaman Saati ayarlari Baglatma Sihirbazi
sirasinda dogru bir sekilde yapildiysa bu parametre grubunun islevlerinden en ylksek
performans alinabilir (bkz. 2 ve sayfa 3). RTC i¢in pil takilmamigsa her sirtict kapatmasi
sirasinda surlcundn tarih ve zaman ayarlari sifirlanacagindan, bu iglevin pil takili degilken
kullaniimasi tavsiye edilmez.

Zaman kanallari

Zaman kanallari agma/kapama mantigi, bu kanallara Araliklar velveya Zamanlayicilar atayarak
yapilandirilabilir. Bir Zaman Kanali, kendisi icin gerekebilecek kadar Aralik veya Zamanlayici
atayarak kontrol edilebilir.

a Kanala Ata

Aralik 1

Zaman Kanali 1

Aralik 2

Aralik 3 |

Aralik 4

| Zaman Kanalh 2
Aralik 5

N\

Zamanlayici 1

I
I
Zamanlayici 2
Zaman Kanal 3
Zamanlayici 3
I

9146.emf

Y Y Y Y Y YA

Sekil 27. Araliklar ve zamanlayicilar esnek bir sekilde zaman kanallarina atanabilir. Her aralik ve
zamanlayici, bir zaman kanalina atama yapilmasi i¢cin kendine 6zel parametreye sahiptir.

Araliklar

Her aralija, parametreler yardimiyla bir "ACMA Zamani" ve "KAPAMA Zamani" verilir. "ilk
Gun" ile "Son Gun" parametreleriyle belirlenen glnler boyunca araligin etkin olacagi ginluk
zaman budur. Ornegin asagidaki parametre ayari, araligin her giin (Pazartesi-Cuma arasinda)
7:00 - 9:00 saatleri arasinda etkin olacagi anlamina gelir. Bu araligin atandigi Zaman Kanali
bu slire boyunca kapali bir "sanal dijital giris" olarak goéralir.

ACMA Zamani: 07:00:00
KAPAMA Zamani: 09:00:00
ilk Giin: Pazartesi

Son Giin: Cuma
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Zamanlayicilar

Zamanlayiclilar, bir dijital giris komutu (ya da Zaman Kanali) yardimiyla belli bir stire boyunca
bir Zaman Kanalinin etkin kilinmasi igin kullanilabilir.

Kalan siire |

Saat

Etkinlegtir-
me
| Sire ouT

—_— —_ — — — — - — o

9137.emf

Sekil 28. Etkinlestirme sinyali, Zaman Kanall gibi "sanal bir dijital giristen” veya dijital bir giristen
alinabilir. Zamanlayici geriye dogru saymaya baslar.

Asagidaki parametreler, A Yuvasindaki Dijital Giris 1 kapali oldugu zaman Zamanlayiciyi
etkinlestirecek ve agildiktan sonra 30 saniye boyunca etkin tutacaktir.

Siire: 30 sn
Zamanlayici: Digin SlotA.1

ipucu: Geriye sayimdan sonra, gecikme olmaksizin dijital bir girisle etkinlestiriimis bir Zaman
Kanalini gegersiz kilmak igin, sire olarak 0 saniye segilebilir.

ORNEK:

Sorun:

Bir deponun klimasi i¢in kullandigimiz bir AC surlictimuz var. Bu siricinin hafta sonlarinda
07:00-17:00, hafta icinde ise 9:00-13:00 saatleri arasinda calistiriimasi gerekiyor. Ayrica,
binada insan varsa mesai saatlerinin diginda da surtctnin manuel olarak ¢alistiriimasini ve
30 dakika boyunca etkin kalmasini saglayabilmek istiyoruz.

Coziim:

Biri hafta ici diger hafta sonu olmak Uzere iki aralik belirlememiz gerekir. Calisma saatlerinin
disinda etkinlesmesi igin de bir Zamanlayici gereklidir. Ornek bir yapilandirma asagida
verilmigtir:

Aralik 1:

P3.12.1.1: ACMA Zamani: 07:00:00

P3.12.1.2: KAPAMA Zamani: 17:00:00

P3.12.1.3: Giin: Pazartesi, Sali, Carsamba, Persembe, Cuma
P3.12.1.4: Kanala ata: Zaman kanal 1
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see |G reoy | | vo se [ reoy | L se [G] reoy | | wo
Interval 1 %] Days ) Days
[ . 0 W,
1D:1466 M3.12.1.3 D 1D: M3.12.1.3 1D: M3.12.1.3.1

o} ON Time [] sunday

gi‘ 07:00:00 [] monday @

OFF Time [] Tuesday

(¢) 17:00:00 D Wednesday

Days Add to f it [] Thursday A

54 0 @ o favorites T Fridey v
9158.emf

Aralik 2:

P3.12.2.1: ACMA Zamani: 09:00:00
P3.12.2.2: KAPAMA Zamani: 13:00:00
P3.12.2.3: Giin: Cumartesi, Pazar
P3.12.2.4: Kanala Ata: Zaman kanal 1

Zamanlayici 1

Manuel baypaslama A yuvasindaki dijital giris 1 ile yapilabilir (aydinlatma icin farkli bir anahtar
veya baglanti).

P3.12.6.1: Sire: 1800 sn (30 dak)
P3.12.6.3: Kanala ata: Zaman kanali 1

P3.12.6.2: Zamanlayici 1: Digln SlotA.1 (Dijital girisler menlUsinde bulunan parametre.)
Son olarak G/C Calistirma komutu icin Kanal 1'i segin.
P3.5.1.1: Kontrol sinyali 1 A: Zaman Kanal 1

Aralik 1
Glin = Pazartesi - Cuma
CMA =07:00:00 saat KAPAMA = 17:00:00 saat|

-

;‘1 P |Kontrol Sinyali 1A ‘|. -

Aralk2 !

- Gun = Cumartesi ve Pazar - i

CMA = 09:00:00 saat KAPAMA = 12:00:00 saat| i

Zaman kanali 1 } +--..  Baslat/Durdur
- i
A Yuvasindaki dijital giris 1 -~
. Zamanlayici 1 /
Siire = 1800 sn #23amr

Sekil 29. Zaman kanali 1'in, dijital giris yerine baglatma komutu icin kontrol sinyali olarak kullanildigi nihai
yapilandirma.
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3.3.25.1 Aralik 1

Tablo 77. Zamanlayici islevieri, Aralik 1

Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama

P3.12.1.1 ACMA zamani 00:00:00 | 23:59:59 | ss:dd:sn | 00:00:00 | 1464 |ACMA zamani
P3.12.1.2 | KAPAMA zamani | 00:00:00 | 23:59:59 | ss:dd:sn | 00:00:00 | 1465 |KAPAMA zamani

Haftanin etkin oldugu
gunleri.

Onay kutusu segimi:
BO = Pazar

B1 = Pazartesi

B2 = Sali

B3 = Carsamba

B4 = Persembe

B5 = Cuma

B6 = Cumartesi

Etkilenen zaman kanalini
se¢ (1-3)

Onay kutusu segimi:

B0 = Zaman kanali 1

B1 = Zaman kanali 2

B2 = Zaman kanali 3

P3.12.1.3 Giin 1466

P3.12.1.4 Kanala ata 1468

3.3.25.2 Aralik 2

Tablo 78. Zamanlayici iglevleri, Aralik 2

Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama

P3.12.2.1 ACMA zamani 00:00:00 | 23:59:59 | ss:dd:sn | 00:00:00 | 1469 |Bkz. Aralik 1
P3.12.2.2 | KAPAMA zamani | 00:00:00 | 23:59:59 | ss:dd:sn | 00:00:00 | 1470 |Bkz. Aralik 1
P3.12.2.3 Gin 1471 | Bkz. Aralik 1
P3.12.2.4 Kanala ata 1473 | Bkz. Aralik 1

3.3.25.3 Aralik 3

Tablo 79. Zamanlayici iglevleri, Aralik 3

Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama

P3.12.3.1 ACMA zamani 00:00:00 | 23:59:59 | ss:dd:sn | 00:00:00 | 1474 |Bkz. Aralik 1
P3.12.3.2 | KAPAMA zamani | 00:00:00 | 23:59:59 | ss:dd:sn | 00:00:00 | 1475 |Bkz. Aralik 1
P3.12.3.3 Giln 1476 |Bkz. Aralik 1
P3.12.3.4 Kanala ata 1478 |Bkz. Aralik 1
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3.3.25.4 Aralik 4
Tablo 80. Zamanlayici islevieri, Aralik 4
Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.12.41 ACMA zamani 00:00:00 | 23:59:59 | ss:dd:sn | 00:00:00 | 1479 |Bkz. Aralik 1
P3.12.4.2 | KAPAMA zamani | 00:00:00 | 23:59:59 | ss:dd:sn | 00:00:00 | 1480 |Bkz. Aralik 1
P3.12.4.3 Gin 1481 | Bkz. Aralik 1
P3.12.4.4 Kanala ata 1483 | Bkz. Aralik 1
3.3.25.5 Aralik &
Tablo 81. Zamanlayici iglevleri, Aralik 5
Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.12.5.1 ACMA zamani 00:00:00 | 23:59:59 | ss:dd:sn | 00:00:00 | 1484 |Bkz. Aralik 1
P3.12.5.2 | KAPAMA zamani | 00:00:00 | 23:59:59 | ss:dd:sn | 00:00:00 | 1485 |Bkz. Aralik 1
P3.12.5.3 Giln 1486 | Bkz. Aralik 1
P3.12.5.4 Kanala ata 1488 |Bkz. Aralik 1
3.3.25.6 Zamanlayici 1
Tablo 82. Zamanlayici islevleri, Zamanlayici 1
Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama
Etkinlestirildiginde
P3.12.6.1 Sire 0 72000 sh 0 1489 |zamanlayicinin ¢alisacagi
zaman. (DI ile etkinlestirilir)
Yukselen kenar, Grup 3.12:
. Zamanlayici iglevleri
P3.12.6.2 Zamanlayici 1 D|g(|)N1SIot 447 | parametre grubunda
' programlanan Zamanlayici
1'i baslatir.
Etkilenen zaman kanalini
seg (1-3)
P3.12.6.3 Kanala ata 1490 | Onay kutusu segimi:

BO = Zaman kanali 1
B1 = Zaman kanali 2
B2 = Zaman kanali 3
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3.3.25.7 Zamanlayici 2

Tablo 83. Zamanlayici islevieri, Zamanlayici 2

Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.12.7.1 Sire 0 72000 sn 0 1491 | Bkz. Zamanlayici 1
P3.12.7.2 Zamanlayici 2 D|g(|)N1S|ot 448 | Bkz. Zamanlayici 1
P3.12.7.3 Kanala ata 1492 | Bkz. Zamanlayici 1

3.3.25.8 Zamanlayici 3

Tablo 84. Zamanlayici islevieri, Zamanlayici 3

Kod Parametre Min Maks Birim Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.12.8.1 Sire 0 72000 sh 0 1493 | Bkz. Zamanlayici 1
P3.12.8.2| Zamanlayici 3 Dig(')Nf'Ot 448 |Bkz. Zamanlayic! 1
P3.12.8.3 Kanala ata 1494 | Bkz. Zamanlayici 1

3.3.26 GRUP 3.13: PID DENETLEYICI 1

3.3.26.1 Temel ayarlar

Tablo 85. PID denetleyici 1 temel ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

Parametrenin degeri %100
olarak ayarlanmissa, hata
degerindeki %10'luk bir
degisim denetleyici gikisinin
%10 degismesine neden
olur.

P3.13.1.1 PID kazanci 0,00 |1000,00 % 100,00 118

Bu parametre 1,00 saniyeye
ayarlanirsa, hata degerindeki
0,00 600,00 sn 1,00 119 | %10'luk bir degisim
denetleyici ¢ikisinin %10,00/
sn degismesine neden olur.

PID entegrasyon
Zzamani

P3.13.1.2

Bu parametre 1,00 saniyeye
ayarlanirsa, hata degerindeki
1,00 saniye boyunca %10'luk
bir degisim denetleyici
ctkisinin %10,00
degismesine neden olur.

P3.13.1.3 PID tiretme zamani 0,00 100,00 sn 0,00 132

Gergek deger igin birim

P3.13.1.4 Siireg birimi segimi 1 38 1 1036 :
segin.
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Tablo 85. PID denetleyici 1 temel ayarlari

%0 geribildirim ya da ayar
noktasinda Sireg
birimlerindeki deger.

Bu oélcekleme sadece izleme
P3.13.1.5 Min sureg birimi Degisir | Degisir | Degisir 0 1033 | amagli olarak yapilir. PID
denetleyici geribildirimler ve
ayar noktalari igin hala dahili
olarak yiizde degerini
kullanir.

P3.13.1.6 Maks sureg¢ birimi Degisir | Degisir | Degisir 100 1034 | Yukariya bakiniz.

Sireg birimi 0 4 5 1035 Sireg birimi degeri igin

P3.13.1.7 ondaliklari ondalik sayisi

0 = Normal (Geribildirim

< Ayar Noktasi ->PID ¢ikisini
yukselt)

1 = Cevrildi (Geribildirim

< Ayar Noktasi ->PID ¢ikigini
Azalt)

P3.13.1.8 Hata ¢evirme 0 1 0 340

Sireg birimlerinde ayar
noktasi ¢gevresindeki 6l bant
alani. Geribildirim 6énceden
tanimlanan sulre boyunca 6lu
bant alaninda kalirsa PID
cikigi kilitlenir.

.t P3.13.1.9 Ol bant Degigir | Degisir | Degisir 0 1056

Geribildirim énceden
tanimlanan bir siire boyunca
0lU bant alaninda kalirsa
cikis Kilitlenir.

HEE" | P3.13.1.10 | Olii bant erteleme 0,00 | 320,00 | sn 0,00 | 1057
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3.3.26.2 Ayar noktalari
Tablo 86. Ayar noktasi ayarlari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Tus takimi ayar L i L
P3.13.21 noktas! 1 Degisir | Degisir | Degisir 0 167
Tus takimi ayar . o L
P3.13.2.2 noktasi 2 Degisir | Degisir | Degisir 0 168
Ayar noktasi degisimleri igin
yukselis ve dusus artis
P3.1323 | Avarnoklasiars 0,00 | 3000 | sn 0,00 | 1068 |siirelerini tanimlar.
slresi s .
(Minimumdan maksimuma
gecilen sire)
PID1 ayar noktasi . "
. L. o DigIN FALSE = Yukseltme yok
P3.13.2.4 ygkselt.me Degisir | Degisir SIot0.1 1046 TRUE = Yiikseltme var
etkinlestirme
PID1 segimi ayar L o DigIN FALSE = Ayar noktasi 1
P3.13.2.5 noktasi Degisir | Degisir siot0.1 | 197 |TRUE = Ayar noktas 2
0 = Kullaniimiyor
1 = Tus takimi ayar noktasi 1
2 = Tus takimi ayar noktasi 2
3=Al1
4 = A2
5=AI3
6 =Al4
7=AI5
8 =Al6
9 = Sireg Verileri Girisi 1
10 = Sureg Verileri Girisi 2
11 = Sureg Verileri Girigi 3
12 = Slreg Verileri Girisi 4
13 = Sireg Verileri Girisi 5
14 = Sireg Verileri Girigi 6
15 = Slreg Verileri Girisi 7
16 = Sireg Verileri Girisi 8
17 = Sicaklik girisi 1
18 = Sicaklik girisi 2
19 = Sicaklik girisi 3
20 = Sicaklk girisi 4
21 = Sicaklik girisi 5
22 = Sicaklik girisi 6
P3.13.26 | AYarnokiasi kaynak 1 0 32 1 332 |23 =Blok 1 CikisI

secgimi

24 = Blok 2 Cikisi
25 = Blok 3 Cikisi
26 = Blok 4 Cikisi
27 = Blok 5 Cikisli
28 = Blok 6 Cikisi
29 = Blok 7 Cikisi
30 = Blok 8 Cikisi
31 = Blok 9 Cikisi
32 =Blok 10 Cikisi
Al ve Siireg Verileri Girisi
yuzdesel olarak islenir
(%0,00-100,00) ve Ayar
NoktasI minimum ve
maksimum degerine gore
Olceklendirilir.

NOT: Sireg Verileri Girisi 2
ondalik kullanir.

NOT: Sicaklik girigleri
segilirse, ayar noktasi
minimum ve maksimum
Olgekleme parametrelerinin
ayarlanmasi gerekir
-50..200 °C
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Tablo 86. Ayar noktasi ayarlari

P3.13.25 Minimum ayar noktasi -200,00 | 200,00 % 0,00 1069 M!n!mum anaglog sinyalindeki
1 minimum deger.
Maksimum avar Maksimum analog
P3.13.2.6 y -200,00 | 200,00 % 100,00 1070 |sinyalindeki maksimum
noktasi 1 <
deger.
P3.13.2.10 Aya“r noktasi 1 2.0 20 x 1.0 1071 A.)./ar nqkta§| dijital bir girigle
yukseltme yukseltilebilir.
P3.13.2.11 | Avarnoktasikaynak2 |, 22 2 431 |Bkz.par. P3.13.2.6
secimi
P3.13.2.12 Minimum ayar noktasi -200,00 | 200,00 % 0,00 1073 M!n!mum an;illog sinyalindeki
2 minimum deger.
Maksimum avar Maksimum analog
P3.13.2.13 y -200,00 | 200,00 % 100,00 1074 | sinyalindeki maksimum
noktasi 2 <
deger.
P3.13.217 | Avarnoktasi2 -2,0 2,0 X 1,0 1078 |Bkz. P3.13.2.10.
yukseltme
3.3.26.3 Geribildirimler
Tablo 87. Geribildirim ayarlari
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
1=Sadece Kaynak1
kullaniliyor
2=SQRT(Kaynak1);(Akis=Sa
bit x SQRT(Basing))
3= SQRT(Kaynak1 -
Kaynak2)
4= SQRT(Kaynak 1) + SQRT
P3.13.3.1 Geribildirim islevi 1 9 1 333 | (Kaynak 2)
5= Kaynak 1 + Kaynak 2
6= Kaynak 1 - Kaynak 2
7=MIN (Kaynak 1, Kaynak 2)
8=MAKS (Kaynak 1, Kaynak
2)
9=0ORTALAMA (Kaynak 1,
Kaynak 2)
Geribildirim islevi Ornegin Geribildirim
P3.13.3.2 ¥ -1000,0 | 1000,0 % 100,0 1058 |islevindeki 2 secimiyle

kazanci

kullanihr
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Tablo 87. Geribildirim ayarlari

0 = Kullaniimiyor

1=AN

2=AI2

3=AI3

4 =Al4

5=AI5

6 = Al6

7 = Sireg Verileri Girisi 1
8 = Sureg Verileri Girigi 2
9 = Sureg Verileri Girisi 3
10 = Sdureg Verileri Girigi 4
11 = Siireg Verileri Girisi 5
12 = Slreg Verileri Girigi 6
13 = Slreg Verileri Girigi 7
14 = Sireg Verileri Girisi 8
15 = Sicaklik girisi 1

16 = Sicaklik girisi 2

17 = Sicaklik girisi 3

18 = Sicaklik girisi 4

19 = Sicaklik girisi 5

20 = Sicaklik girisi 6

21 =Blok 1 CikisI

0 30 2 334 |22 =Blok 2 Cikigl

23 = Blok 3 Cikisi

24 = Blok 4 Cikisi

25 = Blok 5 Cikisi

26 = Blok 6 Cikisi

27 = Blok 7 Cikisi

28 = Blok 8 Cikisi

29 = Blok 9 Cikisi

30 = Blok 10 Cikigl

Al ve Siireg Verileri Girisi
yuzdesel olarak islenir
(%0,00-100,00) ve
Geribildirimin minimum ve
maksimum degerine gbre
Olceklendirilir.

NOT: Siireg Verileri Girisi iki
ondalik kullanir.

NOT: Sicaklik girigleri
segcilirse, geribildirim
minimum ve maksimum
Olgcekleme parametrelerinin
ayarlanmasi gerekir
-50..200 °C

Minimum analog sinyalindeki
minimum deger.

Geribildirim 1 kaynak

P3.13.3.3 .
segimi

P3.13.3.4 | Minimum geribildirim 1 | -200,00 | 200,00 % 0,00 336

Maksimum analog
-200,00 | 200,00 % 100,00 337 |sinyalindeki maksimum
deger.

Maksimum geribildirim

P3.13.3.5 1

P3.13.3.6 Geribildirim 2 0 20 0 335 |Bkz. P3.13.3.3
kaynak secimi

Minimum analog sinyalindeki

P3.13.3.7 | Minimum geribildirim 2 | -200,00 | 200,00 % 0,00 338 . 9
minimum deger.

Maksimum analog
-200,00 | 200,00 % 100,00 339 |sinyalindeki maksimum
deger.

Maksimum geribildirim

M3.13.3.8 5
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3.3.26.4 lleribildirim

ileribildirimde genellikle kesin siire¢ modellerine ihtiyag vardir, ancak bazi durumlarda kazang
+ ileribildirim ofset tiirli yeterlidir. ileribildirim boliimii gergek kontrol edilmis siirec degerinin
herhangi bir geribildirim dlgimunu kullanmaz (198 sayfasindaki 6rnekte su seviyesi). Vacon
ileribildirim kontrolU, kontrol edilmis surec¢ degerini dolayli etkileyen diger dlgimleri kullanir.

Tablo 88. ileribildirim ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
BEE" |P3134.1 lleribildirim islevi 1 9 1 1059 |Bkz. P3.13.3.1.
P3.13.4.2 | eribildirim islevi 11000 | 1000 | % 1000 | 1060 |Bkz. P3.13.3.2
kazanci

P3.13.4.3 lleribildirim 1 0 25 0 1061 |Bkz. P3.13.3.3
kaynak segimi

P3.13.4.4 | Minimum ileribildirim 1 | -200,00 | 200,00 | % 0,00 | 1062 |Bkz. P3.13.3.4

P3.13.4.5 Maks'm”m1"e”b"d'”m -200,00 | 200,00 | % | 100,00 | 1063 |Bkz. P3.13.3.5

P3.13.4.6 lleribildirim 2 0 25 0 1064 |Bkz. P3.13.3.6
kaynak segimi

P3.13.4.7 | Minimum ileri bildirim 2 | -200,00 | 200,00 | % 0,00 | 1065 |Bkz. P3.13.3.7

P3.13.4.g | Maksimum ileribildirim | 5 55 | 200,00 | % 100,00 | 1066 |Bkz. M3.13.3.8

2

3.3.26.5 Uyku islevi

Frekansin Uyku Erteleme ile belirlenenden daha uzun bir sire boyunca uyku limitinin altinda
kalmasi halinde bu iglev slrlcuyl uyku moduna gegirir.

Tablo 89. Uyku iglevi ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

Cikis frekansinin uyku
erteleme parametresi
tarafindan belirlenenden
BEE" | P3.135.1 | Uykufrekansi limiti1 | 0,00 | 320,00 | Hz 0,00 | 1016 |daha uzun bir siire boyunca
bu limitin altinda kalmasi
halinde suriicti uyku moduna
girer.

Frekansin, stricl

durdurulmadan énce Uyku
BEE" | P3.1352 |  Uykuerteleme 1 0 3000 sn 0 1017 | Coviyesinin altnda kalmas:
gereken minimum sure.
PID geribildirimi uyanma
. o denetimi seviyesini belirler.
BEE" | P3.1353 | Uyanma seviyesi 1 Degisir | 0,0000 | 1018 Secilen siirec birimlerini
kullanir.
P3.13.5.4 | Uyku frekansi limiti 2 0,00 320,00 Hz 0,00 1075 |Bkz. P3.13.5.1.
P3.13.5.5 Uyku erteleme 2 0 3000 sn 0 1076 |Bkz. P3.13.5.2.
P3.13.5.6 Uyanma seviyesi 2 Degisir | 0,0000 1077 |Bkz. P3.13.5.3.
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3.3.26.6

Geribildirim denetimi

Geribildirim denetimi, PID Geribildirim degerinin (sire¢ gercek degeri) 6nceden tanimlanan
limitler dahilinde kalmasini kontrol etmek igin kullanilir. Bu iglevi kullanarak, érnegin ciddi bir
boru yanmasini tespit edip gereksiz tasmayi durdurabilirsiniz. Detayli bilgi icin bkz. 199.

Tablo 90. Geribildirim denetimi parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Geribildirim denetimini 0 = Devre disi
P3.13.6.1 etkinlestir 0 1 0 735 1 = Etkin
. L . . L. Ust gercek deger/siireg
P3.13.6.2 Ust limit Degisir | Degisir | Degisir | Degisir 736 degeri denetimi
P3.13.6.3 Alt limit Degisir | Degisir | Degisir| Degisir | 758 |A\t98reek deger/streg
T g g g 91 degeri denetimi
Bu stre iginde istenen
P3.13.6.4 Erteleme 0 30000 | sn 0 737 | deger elde edilemezse bir
hata ya da alarm
olusturulur.
0 = Eylem yok
1 =Alarm
P3.13.65 PID1 denetim hatasina 0 3 2 749 2 = Hata (Durgurma
yanit moduna gore durdurma)
3 = Hata (Serbest durusla
durdurma)
3.3.26.7 Basing kaybi karsilidi
Tablo 91. Basing kaybi karsiligi parametreleri
Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Ayar noktasi 1 icin
" basing kaybi karsiligini
P3.13.7.1 Ayzilzgl'gafi: Ti 0 1 0 1189 | etkinlestirir.
s 0 = Devre disi
1 = Etkin
Frekansa oransal olarak
eklenen deger.
Maks ayar noktasi 1 i i i o Ayar noktasi karsiligr =
P3.13.7.2 karsihg! Degisir | Degisir | Degisir | Degisir 1190 Maks.karsilik* (FrekCks-
MinFrek)/(MaksFrek-
MinFrek)
p3.13.7.3 | Avarnoktasi 2yi 0 1 0 1191 |Bkz. P3.13.7.1.
etkinlestir
P3.13.7.4 | Maks igf;ﬂg:‘tas' 2 | Degisir | Degisir | Degisir| Degisir | 1192 |Bkz. P3.13.7.2.
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3.3.26.8 Yazilim doldurma

Sireg, PID denetleyici kontrole baslamadan 6nce disik frekansta (P3.13.8.2) belirli bir
seviyeye (P3.13.8.3) getirilir. Ayrica, yazilim doldurma islevi i¢in bir zaman asimi da
ayarlayabilirsiniz. Zaman asiminda ayarlanan seviyeye ulasiimazsa, bir hata tetiklenir. Bu islev
ornegin dnlenmedigi durumlarda borularin kirllmasina yol agabilecek olan "su darbeleri"ni
Onlemek igin bos boru hattinin yavasca doldurulmasi igin kullanilabilir.

Yazilim Doldurma islevinin Coklu Pompa iglevselligi kullanilirken uygulanmasi tavsiye edilir.

Tablo 92. Yazilim doldurma ayarlari

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Yazilim doldurmayi 0 = Devre disi
BEE" |P3.138.1 otkintostr 0 1 0 1094 |~ £ot
Yazilim doldurma Sirtcu kontrol baglamadan
.g P3.13.8.2 frekansi 0,00 50,00 Hz 20,00 1055 once bu frekansi hizlandirir.

Geribildirim bu degere
ulagincaya kadar suricu PID
Yazilim doldurma L L L baslatma frekansinda calisir.
IE P3.13.8.3 seviyes Degisir | Degisir | Degisir | 0,0000 | 1095 | = noktada, denetleyic
diizenlemeye baglar (eylem
moduna bagh olarak).

Bu sure iginde istenen deger
elde edilemezse bir hata ya
Yazilim doldurma da alarm olusturulur.
.t P3.13.8.4 zaman agimi 0 30000 sn 0 109 0 = Zaman asimi yok (NOT!
Deger ‘0’ olarak ayarlanirsa,

hata tetiklenmez)

0 = Eylem yok

1 =Alarm

P3.1385 PID Yazilim Doldurma 0 3 2 738 2“= Hata (Durdurma moduna
zaman asimi yaniti gore durdurma)

3 = Hata (Serbest durusla

durdurma)
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3.3.26.9 Giris basinci denetimi

Giris basinci denetimi iglevi pompay! hava emilmesine ya da emme boslugu olusmasina karsi
korumak igin pompa girisinde yeterli su oldugu bakimindan denetlemek icin kullanilir. Bu iglev
icin pompa girisine baglanan bir basing sensori gerekir. Bkz. 30.

Pompa girig basinci tanimlanan alarm limitinin altina diserse, bir alarm tetiklenir ve PID
denetleyici ayar noktasi degeri azaltilarak pompa ¢ikis basinci disarulir. Giris basinci hata
limitinin altina dismeye devam ederse, pompa durdurulur ve bir hata tetiklenir.

Elektrik sebekesi

9212.emf

Sekil 30. Basing sensériiniin konumu

Giris Basinci
A

Girig Basinci Monitori

Denetim Alarm Seviyesi

Denetim Hata Seviyesi

| Denetim Hata | Denetim Hata '

PID Ayar Noktasi

PID Ayar Noktasi ! Ertelemesi | ! Ertelemesi |
A : | |
<> Lt

””””””” . A PDAyarNoktas
; : Azaltma

Giris Basinci Alarmi |
(Dijital gikig sinyali)

Motor Caligiyor 3 EVET

9213.emf

Sekil 31. Giris basinci denetimi
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Tablo 93. Giris basinci denetimi parametreleri

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P3.13.9.1

Denetimi etkinlestir

1685

0 = Devre digl

1 = Etkin

Giris Basinci Denetimini
etkinlestirir.

P3.13.9.2

Denetim sinyali

23

1686

Giris basinci 6lgliim sinyalinin
kaynagi:

0=Analog giris 1

1=Analog giris 2

2=Analog giris 3

3=Analog giris 4

4=Analog giris 5

5=Analog giris 6

6=Sireg¢ Verileri Girisi 1 (%0-
100)

7=Sureg Verileri Girigi 2 (%0-
100)

8=Sureg¢ Verileri Girigi 3 (%0-
100)

9=Sireg Verileri Girisi 4 (%0-
100)

10=Slre¢ Verileri Girisi 5
(%0-100)

11=Silire¢ Verileri Girigi 6
(%0-100)

12=Sireg¢ Verileri Girisi 7
(%0-100)

13=Slre¢ Verileri Girisi 8
(%0-100)

14 = Blok 1 CikisI

15 = Blok 2 Cikisi

16 = Blok 3 Cikisi

17 = Blok 4 Cikisi

18 = Blok 5 CikisI

19 = Blok 6 CikisI

20 = Blok 7 Cikisi

21 = Blok 8 Cikisi

22 = Blok 9 Cikisi

23 = Blok 10 Cikigl

P3.13.9.3

Denetim birimi segimi

Degisir

1687

Denetim igin birim segin.
Denetim sinyali (P3.13.9.2)
paneldeki sureg birimlerine
Olceklenebilir.

P3.13.94

Denetim birimi
ondaliklari

1688

Gosterilecek ondalik sayisini
segin.

P3.13.9.5

Denetim birimi
minimum degeri

Degisir

Degisir

Degisir

Degisir

1689

P3.13.9.6

Denetim birimi
maksimum degeri

Degisir

Degisir

Degisir

Degisir

1690

Birim minimum ve maksimum
parametreleri 6rn. sirasiyla
4mA ve 20mA'ya karsihk
gelen sinyal degerleridir
(bunlarin arasinda dogrusal
olarak o6lceklenir).

P3.13.9.7

Denetim alarm
seviyesi

Degisir

Degisir

Degisir

Degisir

1691

Denetim sinyali P3.13.9.9
parametresiyle tanimlanan
streden daha uzun sure
alarm seviyesinin altinda
kalirsa, alarm (Hata Kimligi
1363) baslatilacaktir.
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Tablo 93. Giris basinci denetimi parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

Denetim sinyali P3.13.9.9
parametresiyle tanimlanan
stireden daha uzun siire hata
seviyesinin altinda kalirsa,
hata (Hata Kimligi 1409)
baslatilacaktir.

P3.13.9.8 | Denetim hata seviyesi | Degisir | Degisir | Degisir | Degisir | 1692

Denetim sinyali bu parametre
ile tanimlanan sireden daha
uzun slre alarm/hata
seviyesinin altinda kalirsa,
Giris basinci denetim
alarmi ya da hatasi'nin
baslatiimasi igin erteleme
suresi.

P3.13.9.9 Denetim hata 0,00 | 60,00 | sn 500 | 1693
ertelemesi

Giris basinci denetim alarmi

PID ayar noktasi etkinlestirildiginde, PID

P3.13.9.10 0,0 100,0 % 10,0 1694 .
azaltma denetleyici ayar noktasi
azaltma oranini tanimlar.
Segilen giris basinci denetim
V3.13.9.11 Giris basinci Degisir | Degisir | Degisir | Degisir | 1695 | Snyall i¢in izleme degeri.

P3.13.9.4 parametresine
gore Olgekleme degeri.

3.3.26.10 Buzlanma korumasi

Buzlanma Koruma iglevi, pompa uyku modunda ise ve pompanin élgtlen sicakhgdi tanimlanan
koruma sicakliginin altina diserse, pompayi sabit Buzlanma Koruma Frekansinda galistirarak
buzlanma hasarlarinda korumak icin kullanilir. Bu islev, pompa muhafazasina ya da pompa

yakinindaki boru hattina baglanmis bir sicaklik transduseri ya da bir sicaklik sensort gerektirir.
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Tablo 94. Buzlanma korumasi parametreleri

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P3.13.10.1

Buzlanma korumasi

0

1

0

1704

0 = Devre digl
1 = Etkin

P3.13.10.2

Sicaklik sinyali

29

1705

0=Sicaklik Girisi 1
(-50..200 °C)

1=Sicaklik Girigi 2
(-50..200 °C)

2=Sicaklik Girigi 3
(-50..200 °C)

3=Sicaklik Girisi 4
(-50..200 °C)

4=Sicaklik Girigi 5
(-50..200 °C)

5=Sicaklik Girisi 6
(-50..200 °C)

6=Analog giris 1
7=Analog giris 2
8=Analog giris 3
9=Analog giris 4
10=Analog giris 5
11=Analog giris 6
12=Sireg¢ Verileri Giris 1
(%0-100)

13=Sireg Verileri Girisi 2
(%0-100)

14=Sureg Verileri Girisi 3
(%0-100)

15=Sureg¢ Verileri Girisi 4
(%0-100)

16=Sureg Verileri Girigi 5
(%0-100)

17=Sureg Verileri Girisi 6
(%0-100)

18=Sureg¢ Verileri Girisi 7
(%0-100)

19=Sireg Verileri Girisi 8
(%0-100)

20 = Blok 1 Cikisl

21 = Blok 2 Cikisl

22 = Blok 3 Cikisl

23 = Blok 4 Cikisi

24 = Blok 5 Cikisi

25 = Blok 6 Cikigi

26 = Blok 7 Cikisi

27 = Blok 8 Cikisi

28 = Blok 9 Cikisi

29 = Blok 10 CikisI

P3.13.10.3

Minimum sicaklik
sinyali

-100,0

P3.13.10.4

°CI°F

-50,0 (°C)

1706

Segcilen sicaklik sinyalinin
minimum degerine karsilik
gelen sicaklik degeri.

P3.13.10.4

Maksimum sicaklik
sinyali

P3.13.10.3

300,0

°CI°F

200,0
(°C)

1707

Segilen sicaklik sinyalinin
maksimum degerine
karsilik gelen sicaklik
degeri.

P3.13.10.5

Buzlanma Koruma
Sicakhgi

P3.13.10.3

P3.13.10.4

°CI°F

5,00

1708

Altina digslldiginde
Buzlanma Korumaiiglevinin
etkinlestirilecegi sicakhk
limiti.
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Tablo 94. Buzlanma korumasi parametreleri

Buzlanma Koruma

Buzlanma Koruma islevi
etkinlestirildiginde

izleme

P3.13.10.6 Frekansi 0.0 Degisir Hz 10,0 1710 kullanilan sabit frekans
referansi
Buzlanma koruma
Buzlanma sicakhgi L o oo islevinde ol¢ilen sicaklik
V3.13.10.7 Degisir Degisir CI°F 1711

sinyali icin izleme degeri.
Olgekleme degeri: 0,1
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3.3.27 GRUP 3.14: HARICI PID DENETLEYICISI

3.3.27.1 Temel ayarlar
Detayli bilgi i¢in, bkz. bélim 3.3.26.

Tablo 95. Harici PID denetleyicisi icin temel ayarlar

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.14.1.1 | Harici PID etkinlestir 0 1 0 1630 |0 = Devredisi
1 = Etkin
FALSE = PID2 durma
modunda

TRUE = PID2 dlzenleniyor
DigIN 1049 PID2 denetleyicisi Temel
Slot0.2 menUstnde PID2 igin
etkinlestiriimemisse bu
parametrenin bir etkisi
olmaz

P3.14.1.2 Baslatma sinyali

PID denetleyici ¢ikis
degerinin, dijital giris
P3.14.1.3 Durdurmada Cikis 0,0 100,0 % 0,0 1100 |tarafindan durduruldugu
andaki maksimum ¢ikig
degderinin ylzdesel orani

P3.14.1.4 PID kazanci 0,00 1000,00 % 100,00 | 1631
P3.14.15 | D entegrasyon 000 [600,00| sn | 100 | 1632
zamani
P3.14.1.6 PID tiretme zamani 0,00 100,00 sn 0,00 1633
P3.14.1.7 Sireg birimi segimi 0 37 0 1635
P3.14.1.8 Min sUreg birimi Degisir | Degisir | Degisir 0 1664
P3.14.1.9 Maks sureg birimi Degisir | Degisir | Degisir 100 1665
P3.14.1.10 | Sureg birimi ondaliklar 0 4 2 1666
P3.14.1.11 Hata gevirme 0 1 0 1636
P3.14.1.12 Olii bant Degisir | Degisir | Degisir 0,0 1637
P3.14.1.13 Olii bant erteleme 0,00 320,00 sn 0,00 1638
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3.3.27.2

Avar noktalari

Tablo 96. Harici PID denetleyicisi, ayar noktalari

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P3.14.2.1

Tus takimi ayar
noktasi 1

0,00

100,00

Degisir

0,00

1640

P3.14.2.2

Tus takimi ayar
noktasi 2

0,00

100,00

Degisir

0,00

1641

P3.14.2.3

Ayar noktasi artis
suresi

0,00

300,00

SN

0,00

1642

P3.14.2.4

Ayar noktasi sec

Degisir

Degisir

DigIN
Slot0.1

1048

FALSE = Ayar noktasi 1
TRUE = Ayar noktasi 2

P3.14.2.5

Ayar noktasi kaynak 1
secgimi

32

1643

0 = Kullanilmiyor

1 = Tus Takimi Ayar
Noktasi 1

2 = Tug Takimi Ayar
Noktasi 2

3=AN1

4 =AI2

5=AI3

6 = Al4

7 =Al5

8 =AIl6

9 = Siireg Verileri Girigi 1
10 = Sireg Verileri Girisi 2
11 = Sireg Verileri Girigi 3
12 = Sireg Verileri Girisi 4
13 = Sureg Verileri Girigi 5
14 = Sireg Verileri Girisi 6
15 = Sireg Verileri Girisi 7
16 = Sireg Verileri Girigi 8
17 = Sicaklik Girisi 1

18 = Sicaklik Girigi 2

19 = Sicaklik Girigi 3

20 = Sicaklik Girigi 4

21 = Sicaklik Girisi 5

22 = Sicaklik Girigi 6

23 = Blok 1 Cikisi

24 = Blok 2 Cikisi

25 = Blok 3 Cikisi

26 = Blok 4 Cikisi

27 = Blok 5 Cikisi

28 = Blok 6 Cikisi

29 = Blok 7 Cikisi

30 = Blok 8 Cikisi

31 = Blok 9 Cikisi

32 = Blok 10 Cikigl

Al ve Slreg Verileri Girisi
ylzdesel olarak islenir
(%0,00-100,00) ve Ayar
Noktasi minimum ve
maksimum degerine gbre
oOlceklendirilir.

NOT: Siireg¢ Verileri Girisi 2
ondalik kullanir.

NOT: Sicaklik girigleri
segilirse, ayar noktasi
minimum ve maksimum
Olcekleme parametrelerinin
ayarlanmasi gerekir
-50..200 °C

P3.14.2.6

Minimum ayar noktasi
1

-200,00

200,00

%

0,00

1644

Minimum analog
sinyalindeki minimum
deger.
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Tablo 96. Harici PID denetleyicisi, ayar noktalari
Maksimum avar Maksimum analog
P3.14.2.7 y -200,00 | 200,00 % 100,00 1645 | sinyalindeki maksimum
noktasi 1 M
deger.
P3.14.2.8 | Avarnokiasi kaynak 2 0 22 0 1646 |Bkz. P3.14.2.5.
segimi
Minimum ayar noktasi Minimum analog
P3.14.2.9 2y -200,00 | 200,00 % 0,00 1647 |sinyalindeki minimum
deger.
Maksimum avar Maksimum analog
P3.14.2.10 y -200,00 | 200,00 % 100,00 1648 |sinyalindeki maksimum
noktasi 2 2
deger.
3.3.27.3 Geribildirimler

Detayli bilgi i¢cin, bkz. bolum 3.3.26.

Tablo 97. Harici PID denetleyicisi, geribildirimler

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.14.3.1| Geribildirim iglevi 1 9 1 1650
P3.14.32| Gerbildiimislevi | 45640 1 10000 | % 1000 | 1651
kazanci
P3.14.3.3 Geribildirim 1 0 25 1 1652 |Bkz. P3.13.3.3.
kaynak segimi
P3.14.3.4 | Minimum geribildirim 1 | -200,00 | 200,00 | % 0,00 | 1653 |Minimum analog iy
sinyalindeki minimum deger.
Maksimum geribildirim Maksimum analog
P3.14.35 19 -200,00 | 200,00 | % 100,00 | 1654 |sinyalindeki maksimum
deger.
P3.14.3.6 Geribildirim 2 0 25 2 1655 |Bkz. P3.13.3.6.
kaynak segimi
P3.14.3.7 | Minimum geribildirim 2 | -200,00 | 200,00 | % 0,00 | 1656 |Minimum analog §
sinyalindeki minimum deger.
Maksimum geribildirim Maksimum analog
P3.14.3.8 29 200,00 | 200,00 | % 100,00 | 1657 |sinyalindeki maksimum
deger.
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3.3.27.4 Sire¢ denetimi
Detayli bilgi i¢in, bkz. bélim 3.3.26.

Tablo 98. Harici PID denetleyicisi, stire¢ denetimi

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
P3.14.4.1| Denetimi etkinlestir 0 1 0 1659 |V = Devre disi
1 = Etkin
P3.14.4.2 Ust limit Degisir | Degisir | Degisir | Degisir 1660
P3.14.4.3 Alt limit Degisir | Degisir | Degisir | Degisir 1661

Bu siire iginde istenen bir
deger elde edilemezse bir
hata ya da alarm
etkinlestirilir.

P3.14.4.4 Erteleme 0 30000 sn 0 1662

P3.14.45| Harici PID denetim 0 3 2 757 |Bkz. P3.9.1.2

hatasina yanit
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3.3.28

GRUP 3.15: COKLU POMPA

Coklu pompa iglevselligi, PID denetleyici 1 ile maksimum 4 motoru (pompalar, fanlar) kontrol
edebilmenizi saglar. AC surlcu, gerektigi zamanlarda dogru ayar noktasini korumak igin
rolelerle kontrol edilen kontaktorler vasitasiyla diger motorlari sebekeye baglayan/sebekeden
ayiran bir "reglilasyon" motoruna baghdir. Otomatik degistirme islevi, tim motorlarin esit
miktarda asinmasini garanti etmek amaciyla, motorlarin ¢alistirilacagi sirayi/onceligi kontrol
eder. Kontrol motoru otomatik degistirme veya baglantilar mantigina dahil edilebilir ya da her
zaman Motor 1 olarak gérev yapacak sekilde secilebilir. Motorlar, motor baglanti iglevi
kullanilarak servis vs. islemleri igin gegici olarak kullanimdan alinabilir. Bkz. 203.

Tablo 99. Coklu Pompa parametreleri

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P3.15.1

Motor sayisi

1001

Coklu pompa sisteminde
kullanilan toplam motor
sayisi (pompalar/fanlar)

P3.15.2

Baglanti islevi

1032

Baglantilarin
etkinlestiriimesi/devre disi
birakilmasi. Baglantilar, bir
motorun bagli olup
olmadigini sisteme bildirir.
0 = Devre disl

1 = Etkin

P3.15.3

FC Ekle

1028

AC sUrictyu otomatik
degistirme ve baglanti
sistemine dahil eder.
0 = Devre disl

1 = Etkin

P3.15.4

Otomatik degistirme

1027

Motorlarin déniise baslama
sirasini ve onceligini
etkinlegtirir/devre digi
birakir.

0 = Devre disl

1 = Etkin

P3.15.5

Otomatik degistirme
araligi

0,0

3000,0

48,0

1029

Bu parametreyle belirlenen
slirenin dolmasindan sonra,
kullanilan kapasitenin
P3.15.6 ve P3.15.7
parametreleriyle tanimlanan
seviyenin altina inmesi
halinde otomatik degistirme
islevi devreye girer.

P3.15.6

Otomatik degistirme:

Frekans limiti

0,00

P3.3.1.2

Hz

25,00

1031

Bu parametreler, otomatik
degistirmenin

P3.15.7

Otomatik degistirme:

Motor limiti

1030

etkinlesebilmesi icin,
kullanilan kapasitenin altina
dismesi gerektigi seviyeyi
tanimlar.

P3.15.8

Bant genigligi

100

%

10

1097

Ayar noktas| yiizdesi. Or:
Ayar noktasi = 5 bar, Bant
genisligi = %10: Geri
bildirim degeri 4,5...5,5
barin altinda kaldidi stirece
motor baglantisi kesme
veya motor ayirma islevi
etkinlesmez.
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Tablo 99. Coklu Pompa parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Bant genisliginin digina
Bant genislidi ¢ikan bir geri bildirim olmasi
P3.15.9 genisiig 0 3600 sn 10 1098 | halinde, pompalarin eklenip
ertelemesi - L
cikarilmasi igin bu sirenin
dolmasi gerekir.
y o L DigIN FALSE = Etkin degil
P3.15.10 Motor 1 baglantisi Degisir | Degisir SIot0.1 426 TRUE = Etkin
g . L DigIN FALSE = Etkin degil
P3.15.11 Motor 2 baglantisi Degisir | Degisir SIot0.1 427 TRUE = Etkin
o o L DigIN FALSE = Etkin degil
P3.15.12 Motor 3 baglantisi Degisir | Degisir SIot0.1 428 TRUE = Etkin
y o o DigIN FALSE = Etkin degil
P3.15.13 Motor 4 baglantisi Degisir | Degisir SIot0.1 429 TRUE = Etkin
o o . DigIN FALSE = Etkin degil
P3.15.14 Motor 5 baglantisi Degisir | Degisir SIot0.1 430 TRUE = Etkin
o o L DigIN FALSE = Etkin degil
P3.15.15 Motor 6 baglantisi Degisir | Degisir SIot0.1 486 TRUE = Etkin
M3.15.16 | Asiri basing denetimi Asagidaki 3.3.28.1 bolimune bakin.

3.3.28.1 Asiri basing denetimi

Asiri basing denetimi islevi bir Coklu Pompa sisteminde basing denetimi igin kullanilir. Ornegin,
pompa sisteminin ana valfi hizla kapandiginda, boru hattindaki basing hizla artacaktir. Basing,
PID denetleyicinin tepki vermesi ¢ok hizli bir sekilde dahi artabilir. Asiri basing denetimi Coklu
Pompa sistemindeki yardimci motorlarin galismasinin hizli bir sekilde durdurulmasindan dolayi
borularin patlamasini édnlemek igin kullanilir.

Tablo 100. Asiri basing denetimi parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama
Asiri basing denetimini 0 = Devre digl
P3.15.16.1 etkinlestir 0 1 0 1698 1 = Etkin
P3.15.16.2 Denetlr_n algrm 0,00 100,00 % 0,00 1699 Asiri basing alarm seviyesini
seviyesi buradan ayarlayin.

3.3.29 GRUP 3.16: BAKIM SAYAGLARI

Bakim sayaci operatdre bakim igleminin gerceklestiriimesi gerektigini géstermenin bir yoludur.
Ornegin, bir kayisin ya da disli kutusundaki yagin degistirimesi gerekir.

Bakim sayaclari icin iki farkh mod vardir; saat ya da devir*1000. Sayaclar sadece her durumda
Calistirma modunda artirilabilir. NOT: Devir sadece tahmini motor hizina dayanir (her bir saniye
entegrasyonu).

Sayag limiti astiginda, sirasiyla bir alarm ya da hata tetiklenir. Bagimsiz bakim alarmi ve hata
sinyalleri bir dijital ¢ikisa/rdle ¢ikisina baglanabilir.

Bakim gerceklestirildiginde, sayac bir dijital giris ya da bir B3.16.4 parametresi ile sifirlanabilir.
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Tablo 101. Bakim sayaci parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0 = Kullaniimiyor
P3.16.1 Sayag 1 modu 0 2 0 1104 |1 = Saat
2 = Devir*1000

Sayag 1 igin bir bakim
alarminin tetiklenecegi
zaman.

0 = Kullanilmiyor

P3.16.2 | Sayag 1 alarm limiti 0 2147483647 | h/kRev 0 1105

Sayag 1 igin bir bakim
hatasinin tetiklenecegi
zaman.

0 = Kullaniimiyor

P3.16.3 | Sayac¢ 1 hata limiti 0 2147483647 | h/kRev 0 1106

Sayag 1'i sifirlamak igin

B3.16.4 Sayag 1 sifirla 0 1 0 1107 etkinlestirin.

P3.16.5 Sayag 1 DI sifirla Degisir Degisir 0 490 |TRUE = Sifirla
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3.3.30

GRUP 3.17: ATESLEME MODU

Atesleme modu etkinlestirildiginde, strlcl yaklasan hatalarin timini sifilayacak ve mimkin
oldugu slrece verilen hizda ¢alismaya devam edecektir. Surtici G/C'den gelen Atesleme modu
etkinlestirme, Atesleme modu geri, Calistirma etkinlestirme, Caligtirma baglantisi1 ve Calistirma
baglantisi 2 sinyalleri hari¢, tus takimindan, haberlesmelerden ve PC aracindan gelen tim
komutlar1 yok sayar.

Atesleme modu iglevinde Test modu ve Etkin mod olmak Uzere iki calisma modu vardir. Calisma
modu P3.17.1 parametresine farkli sifreler girilerek segilebilir. Test modunda, yaklasan hatalar
otomatik olarak sifirlanmayacak ve hata meydana geldiginde surtcu duracaktir.

Atesleme modu etkinlestirildiginde, tug takiminda bir alarm gosterilir.

NOT! BU ISLEV ETKINLESTIRILIRSE GARANTI GEGERSIZ HALE GELIR! Test Modu garanti gecersiz
kilinmaksizin Atesleme Modu iglevinin test edilmesi i¢in kullanilabilir. Bu isleve iligskin daha

fazla bilgi ve daha ayrintili agiklama igin, bkz. 209.

Tablo 102. Atesleme modu parametreleri

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P3.17.1

Atesleme modu
sifresi

0

9999

0

1599

1002 = Etkinlestirildi
1234 = Test modu

P3.17.2

Atesleme Modu
frekansi kaynagi

18

1617

Atesleme Modu etkin
durumdayken referans
kaynak secimi. Bu islev, Al1
ya da PID denetleyicinin
Atesleme Modunda
calisirken de referans kaynak
olarak segilmesini miimkin
kilar.

0 = Atesleme Modu frekansi
1 = Onceden ayarlanmis
hizlar

2 = Tus takimi

3 = Haberlesme

4=Al1

5=AI2

6 =Al1+Al2

7 =PID1

8 = Motor potansiyometresi
9 = Blok 1 Cikigl

10 = Blok 2 Cikisi

11 = Blok 3 Cikisl

12 = Blok 4 Cikisi

13 = Blok 5 Cikisi

14 = Blok 6 Cikisi

15 = Blok 7 Cikisi

16 = Blok 8 Cikisi

17 = Blok 9 Cikisl

18 = Blok 10 Cikisi

P3.17.3

Atesleme modu
frekansi

8,00

P3.3.1.2

Hz

50,00

1598

Atesleme Modu
etkinlestirildiginde kullanilan
frekans.

P3.17.4

Atesleme Modu

etkinlestirme ACIK

DigIN Slot0.2

1596

FALSE = Atesleme Modu
etkin
TRUE = Eylem yok

P3.17.5

Atesleme Modu

etkinlestirme KAPALI

DigIN Slot0.1

1619

FALSE = Eylem yok
TRUE = Atesleme Modu
etkin
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Tablo 102. Atesleme modu parametreleri

P3.17.6

Atesleme Modu geri

DigIN Slot0.1

1618

Atesleme modunda
calisihirken donis yoni
degistirme komutudur. Bu
islevin normal ¢alisma
sirasinda higbir etkisi yoktur.
DigIN Slot0.1 = ileri

DigIN Slot0.2 = Geri

V3.17.7

Atesleme Modu
durumu

1597

izleme degeri (ayrica bkz.
Tablo 20)

0=Devre disi

1=Etkin

2=Etkinlestirilmis (Etkin + DI
Acik)

3=Test Modu

Olgekleme degeri: 1

V3.17.8

Atesleme Modu
sayacl

1679

Atesleme modunun kag defa
Etkin modunda
etkinlestirildigini gdsterir. Bu
sayag sifirlanamaz.
Olgekleme degeri: 1
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3.3.31

GRUP 3.18: MOTOR ON ISITMA PARAMETRELERI

Motor On Isitma iglevi 6rnegin yogusmayi 6nlemek igin motora DC akimi géndererek
Durdurma durumunda suriclyd ve motoru sicak tutmak igin tasarlanmigtir. Motor 6n 1sitmasi
her zaman dijital giris yardimiyla Durdurma durumunda ya da surlcu radyatoér sicakligi veya
motor sicakligi tanimlanan bir sicakligin altina disttiginde etkinlestirilebilir.

Tablo 103. Motor én i1sitma parametreleri

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P3.18.1

Motor 6n 1sitma iglevi

1225

0 = Kullaniimiyor

1 = Her zaman durdurma
durumunda

2 = DI tarafindan kontrol
ediliyor

3 = Sicaklik limiti

4 = Sicaklik limiti (Olgilen
motor sicakhgi)

NOT! islev 4 igin sicaklik
Olcim segenek kartinin
takilmasi gerekir.

P3.18.2

On 1sitma sicaklik limiti

100

°C

1226

Motor 6n 1sitma, radyator
sicakligi veya dlcllen motor
sicakhgi P3.18.1
parametresinin se¢im 3 ya
da 4 olarak ayarlanmasiyla
saglanan bu seviyenin altina
distigunde agilir.

P3.18.3

Motor 6n 1sitma akimi

1,85

Degisir

1227

Motorun ve suriiciinin
durdurma durumundayken
on isitmasi igin DC akimi.
P3.18.1 parametresine gbre
etkinlestirilir.

P3.18.4

Motor 6n i1sitma ACIK

Degisir

Degisir

DigIN
Slot0.1

1044

FALSE = Eylem yok
TRUE = Durdurma
durumunda 6n i1sitma
etkinlestirildi

P3.18.1 parametresi 2
olarak ayarlandiginda
kullanilir.

NOT! Ayrica Zaman
kanallari DIN Kontrolii
(P3.18.1 parametresi igin
secim 2) kullanilirken
saglanan On Isitma AGIK
durumuna baglanabilir.

P3.18.5

On 1sitma motor
sicakhgi

1045

Motor sicakligi 6lguim sinyali
segimi.

0 = Kullaniimiyor

1 = Sicaklik Girisi 1

2 = Sicaklik Girisi 2

3 = Sicaklik Girisi 3

4 = Sicaklik Girisi 4

5 = Sicaklik Girigi 5

6 = Sicaklik Girisi 6

NOT! Sicaklik élglim
segenek karti takilmazsa, bu
parametre kullanilamaz.
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3.3.32

GRUP 3.20: MEKANIK FREN

Mekanik fren kontroll bir harici mekanik freni bir dijital ¢ikis sinyali ile kontrol etmek igin
kullanilir. Fren agma/kapatma komutu dijital ¢ikisin bir fonksiyonu olarak segilebilir. Stricinin
dijital giriglerinden birine bir fren geribildirim sinyali bagliysa ve denetim etkinlestirilmigse,
mekanik frenin durumu da denetlenebilir.

Tablo 104. Mekanik fren parametreleri

Kod

Parametre

Min

Maks

Birim

Varsayilan

Kimlik

Aciklama

P3.20.1

Fren kontrolU

1541

0 = Devre digi

1 = Etkin

2 = Fren durumu denetimiile
etkinlestirildi

P3.20.2

Fren mekanik
ertelemesi

0,00

60,00

sn

0,00

353

Freni agmak icgin gerekli
mekanik erteleme

P3.20.3

Fren agma frekans
limiti

P3.20.4

P3.3.1.2

Hz

2,00

1535

Mekanik freni agmak igin
frekans limiti

P3.20.4

Fren kapatma frekans
limiti

P3.3.1.1

P3.3.1.2

Hz

2,00

1539

Mekanik freni kapatmak icin
frekans limiti

P3.20.5

Fren akimi limiti

0,0

Degisir

0,0

1085

Mekanik fren, motor akimi
bu degerin altina diserse
hemen kapanacaktir.

P3.20.6

Fren hata ertelemesi

0,00

60,00

sn

2,00

352

Bu erteleme sirasinda dogru
fren geribildirim sinyali
alinmazsa, bir fren hatasi
olusturulur. NOT! Bu
erteleme sadece P3.20.1
parametresi 2 olarak
ayarlandiginda kullanilir.

P3.20.7

Fren hatasina yanit

1316

0 = Eylem yok

1= Alarm

2 = Hata (Durdurma
moduna goére durdurma)

3 = Hata (Serbest durusla

durdurma)

P3.20.8

Fren geribildirimi

DigIN
Slot0.1

1210

Bu giris sinyalini mekanik
frenin yardimci kontagina
baglayin. Belirtilen siirede
kontak kapatilmazsa, striici
bir fren hatasi olusturacaktir.
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3.3.33 GRUP 3.21: POMPA KONTROLU

3.3.33.1 Otomatik temizleme

Otomatik temizleme islevi pompa pervanesine yapismis olabilecek kir veya diger maddeleri
temizlemek icin kullanilir. Otomatik temizleme 6rnegin pompanin performansini korumak igin
atik su sistemlerinde kullanilir. Otomatik Temizleme islevi tikanan bir boruyu veya valfi
temizlemek icin de kullanilabilir.

Tablo 105. Otomatik temizleme parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0=Devre digi

P3.21.1.1 Temizleme Islevi 0 1 0 1714 1=Etkin

Otomatik Temizleme sirasini
baslatmak igin kullanilan
dijital girig sinyali.

Otomatik temizleme sirasi
Temizleme DigIN 1715 tamamlanmadan
etkinlestirme Slot0.1 etkinlestirme sinyali
kaldirilirsa, sira iptal
edilecektir.

NOT: Giris etkinlegtirilirse,
surucu baslatilacaktir!

P3.21.1.2

ileri/geri temizleme déngiisii

P3.21.1.3| Temizleme donguleri 1 100 5 1716
sayisl.

. . Otomatik temizleme
Temizleme ileri

P3.21.1.4 0,00 50,00 Hz 45,00 1717 | doéngisinde ileri yon
frekansi
frekansi.

Otomatik temizleme
P3.21.1.5| Temizleme ileri siresi 0,00 320,00 sn 2,00 1718 |donglsiinde ileri yon
frekansi i¢in calisma suresi.

Otomatik temizleme
0,00 50,00 Hz 45,00 1719 | ddnglusitnde geri yon
frekansi.

Temizleme geri

P3.21.1.6 frekansi

Otomatik temizleme
P3.21.1.7 | Temizleme geri siresi 0,00 320,00 sn 0,00 1720 |ddnglsinde geri yon
frekansi igin galisma siresi.

Terizleme hizlanma Otomatik temizleme etkin
P3.21.1.8 siiresi 0,1 300,0 sn 0,1 1721 | durumdayken motor
hizlanma suresi

Otomatik temizleme etkin
0,1 300,0 sh 0,1 1722 | durumdayken motor
yavaslama suresi

Temizleme yavaglama

P3.21.1.9 .
sUresi
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3.3.33.2 Jokey pompa

Jokey pompa, boru hattindaki basinci 6érnedin geceleri ana pompa uyku modundayken
korumak igin kullanilan daha kuguk bir pompadir.

Tablo 106. Jokey pompa parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0 = Kullanilmiyor

1 = PID uyku: Jokey pompa
PID uyku modu etkin
durumdayken surekli caligir
.t P3.21.2.1 Jokey iglevi 0 2 0 1674 |2 =PID uyku (seviye): Jokey
pompa PID uyku modu etkin
durumdayken 6nceden
tanimlanan seviyelerde
caligir

Jokey pompa, PID Uyku
modu etkin durumdayken ve
PID geribildirim sinyali bu
parametre ile dnceden
tanimlanan seviyenin altina
distigunde calisacaktir.
NOT! Bu parametre sadece
P3.21.2.1 =2 (PID Uyku
(Seviye)) durumundayken
kullanilir

Jokey baglatma

P3.21.2.2 A
seviyesi

0,00 100,00 % 0,00 1675

Jokey pompa, PID Uyku
modu etkin durumdayken ve
PID geribildirim sinyali bu
parametre ile 6nceden
tanimlanan seviyenin
Uzerine ¢iktiginda veya PID
0,00 100,00 % 0,00 1676 |denetleyici uyku modundan
uyandiginda
durdurulacaktir.

NOT! Bu parametre sadece
P3.21.2.1 =2 PID Uyku
(Seviye) durumundayken
kullanilir

Jokey durdurma

P3.21.2.3 o
seviyesi

3.3.33.3 Hazirlama pompasi

Hazirlama pompasi ana pompanin hava emmesini 6nlemek igin daha biyuk olan ana
pompanin girigini hazirlamak amaciyla kullanilan daha kigik bir pompadir.

Hazirlama pompasi daha kuguk bir hazirlama pompasini dijital ¢ikis sinyali ile kontrol etmek
icin kullanilir. Ana pompa baslatilmadan énce hazirlama pompasini baslatmak igin bir erteleme
suresi tanimlanabilir. Ana pompa c¢alistigl surece hazirlama pompasi ¢alisacaktir.

Tablo 107. Hazirlama pompasi parametreleri

Kod Parametre Min Maks Birim | Varsayilan | Kimlik Aciklama

0=Devre disi

P3.21.3.1 Hazirlama Islevi 0 1 0 1677 1=Etkin

Ana pompa baglatilmadan
once hazirlama pompasini
baslatmak igin sireyi
tanimlar.

P3.21.3.2 Hazirlama Siresi 0,0 320,0 sn 3,0 1678
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3.4 ILAVE PARAMETRE BILGILERI

Kullanici dostu olmasi kolay kullanilmasi amaciyla, en sik kullanilan Vacon 100 Uygulamasi
parametreler sadece 6zet olarak acgiklanmis ve bu 6zet bilgiler 3.3.13 bélimiindeki parametre
tablolarinda verilmistir.

Bu bélimde, en gelismis bazi Vacon 100 Uygulamasi parametreleri hakkinda ilave bilgiler
bulacaksiniz. Aradiginiz bilgiyi bulamazsaniz dagiticiniza danigin.

P1.2 UYGULAMA (KIMLIK 212)

Siriclylu devreye alirken ya da baslatirken, kullanici énceden ayarlanmis uygulama
yapilandirmalarindan birini secebilir (ihtiyacina en uygun olan yapilandirmalardan birini).
Onceden ayarlanmis uygulama yapilandirmalari P1.2 Uygulama parametresinin degeri
degistirildiginde surlclye ylklenecek olan 6nceden tanimlanan parametre setleridir.

Uygulama sec¢imi parametreleri manuel dlizenleme gereksinimini minimum duzeye indirir ve
Vacon 100 surtcusunun kolayca devreye alinmasini saglar.

Bu parametre bir (grafiksel) tus takimi ile degistirilirse, secilen yapilandirma slriclye
yuklenecek ve secilen uygulamaya iliskin temel parametrelerin istenmesiyle bir uygulama
sihirbazi kullaniciya destek vermeye bagslayacaktir.

Asagidaki dnceden ayarlanmis uygulama yapilandirmalari segcilebilir;
0 = Standart
1 = Yerel/Uzak
2 = Gok Kademeli Hiz
3 = PID Kontroll
4 = Cok Amagli
5 = Motor Potansiyometresi

Not! M1 Hizli Kurulum menusunUn igeridi secilen uygulamaya bagl olarak degisir.

P3.1.1.2 NOMINAL MOTOR FREKANSI

NOT! Bu parametre degistirildiginde, P3.1.4.2 ve P3.1.4.3 parametreleri segilen motor tlriine
gbre otomatik olarak baglatilacaktir. Bkz. Tablo 110.

P3.1.2.1 KONTROL MODU
Tablo 108.
Segim Secim adi ‘ Aciklama
numarasi
0 U/f kontroll (agik Siridcu frekans referansi kayma karsiligi olmadan c¢ikis frekansina
cevrim) ayarlanir. Motor gergek hizi son olarak motor yiku ile tanimlanir.
1 Hiz kontroli Sirucu frekans referansi motor hizi referansina ayarlanir. Motor
(Sensorstiz Kontrol) | hizi motor yiikiinden bagimsiz olarak ayni kalir. Kayma telafi edilir.
2 Tork kontrolii (agik | Hiz referansi maksimum hiz limiti olarak kullanilir ve motor tork
cevrimi) referansina erismek i¢in hiz limitinde tork Uretir.
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P3.1.2.2 MoTOR TURU

Bu parametre kullanilan motor tlrini tanimlar.

Tablo 109.
Segim Secgim adi Aciklama
numarasi
0 Enduksiyon motoru (IM) Bir endiiksiyon motoru kullaniliyorsa segin.
1 Sabit Miknatisli Motor (PM) Bir sabit miknatisli motor kullaniliyorsa segin.

Bu parametre degistirildiginde, P3.1.4.2 ve P3.1.4.3 parametreleri segilen motor tirline gére
otomatik olarak baslatilacaktir.

Baslatma dederleri igin, bkz. Tablo 110:

Tablo 110.
Parametre EndUKS'KI?n')‘ Motoru Sabit Miknatisli Motor (PM)
P3.1.4.2 Nominal motor frekansi Dahili olarak hesaplanir
(Alan zayiflama noktasi
frekansi)
P3.1.4.3 100,0% Dahili olarak hesaplanir
(Alan zayiflama
noktasindaki voltaj)

P3.1.2.4 TANIMLAMA

Otomatik motor tanimlamasi optimum motor ve hiz kontroli igin gerekli olan motor
parametrelerini hesaplar veya élcer.

Tanimlama Calistirmasi motor ve slrlcl 6zel parametrelerini ayarlamanin bir parcasidir.
MUmkdn oldugunca birgok surtcl igin uygun parametreleri bulmak amaciyla, surtciyu
devreye almak ve bakimini yapmak icin bir aragtir.

NOT: Motor etiketi parametreleri tanimlama calistirmasi ydritilmeden énce ayarlanmalidir.

Tablo 111.
Segim Segim adi ‘ Aciklama
numarasi
0 Eylem yok Tanimlama talep edilmedi.
1 Tanimlama Sirdcl, motor parametrelerini tanimlamak igin hiz olmadan calisir.
beklemede Motora sifir frekansli akim ve voltaj saglanir. U/f orani tanimlanir.
2 Motor dénusd ile Surdcl, motor parametrelerini tanimlamak igin hiz ile gahigir. U/f
tanimlama orani ve manyetiklik akimi tanimlanir.
NOT: Bu tanimlama ¢alistirmasi dogru sonugclar i¢cin motor saftinda
yuk olmadan gerceklestiriimelidir.

Otomatik tanimlama bu parametrenin istenen dedere ayarlanmasiyla ve talep edilen yonde bir
baslatma komutu veriimesiyle saglanir. Baslatma komutu siriiclye 20 sn. i¢cinde verilmelidir.
Bu sure icinde baslatma komutu verilmezse, tanimlama calistirmasi iptal edilir, parametre
varsayllan ayara sifirlanir ve bir Tanimlama alarmi baslatilir.
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Tanimlama ¢alistirmasi istenildigi zaman normal durdurma komutuyla durdurulabilir ve
parametre varsayilan ayarina sifirlanir. Tanimlama galistirmasi basarisiz olursa, bir Tanimlama
alarmi baslatilir.

NOT: Tanimlama isleminden sonra slriclyu baslatmak igin yeni baslatma komutu (YUkselen
kenar) gerekir.

P3.1.2.6 MOTOR ANAHTARI

Bu iglev tipik olarak, surlcli ve motor arasinda bir anahtar oldugunda kullanilir. Bu tdr
anahtarlar gogunlukla, servis veya bakim amaciyla bir elektrik devresinin motordan enerjisinin
tamamen kesilebileceginden emin olmak icin yerlesim binalari ve endustriyel uygulamalarda
bulunur.

Bu parametre etkinlestirildiginde ve ¢alisan motorun baglantisini kesmek i¢in motor anahtari
acildiginda, slricl hata olmaksizin motor kaybi tespit eder. Sure¢ kontrol istasyonundan
surlclye giden calistirma komutu veya referans sinyalinde herhangi bir degisiklik yapmaya
gerek yoktur. Bakim islemi tamamlandiktan sonra anahtar kapatilarak motor baglantisi yeniden
yapildiginda, surict motor baglantisini tespit eder ve motor sure¢ komutlarina goére referans
hizda caligir.

Yeniden baglandiginda motor dénlyorsa, surlcU Hizli baslangi¢ 6zelligi ile ¢alisan motorun
hizini tespit eder ve slire¢ komutlarina goére istenen hizi kontrol eder.

Elektrik sebekesi

Motor | 4

Anahtari 0% 777777 // //

p—

Motor

9241.emf

Sekil 32. Motor anahtari

P3.1.2.7 YUK AZALTMA

Azaltma islevi yukuln bir fonksiyonu olarak hizin azaltiimasini saglar. Bu parametre motorun
nominal tork degerine kargilik gelen miktari ayarlar.

Bu iglev 6rnedin mekanik olarak baglh motorlar igin dengelenmis yuk gerekli oldugunda (statik
azaltma) veya ylk degisiminden dolayi dinamik hiz azaltma gerekli oldugunda kullanilir. Statik
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azaltmada, azaltma suresi sifira ayarlanir ve bu azaltmanin uzun sire almayacagd! anlamina
gelir. Dinamik azaltmada, azaltma suresi ayarlanir ve ylksek anlik yuk degisimlerinde akim
torkunu azaltacak sekilde sistem ataletinden enerji alarak yuk anlik olarak azaltilir.

Ornegin, 50 Hz nominal frekansli bir motor igin yiik azaltma %10 olarak ayarlanirsa ve motor
nominal yik (%100 tork) ile yulklenirse, cikis frekansinin frekans referansindan 5 Hz
azalmasina izin verilir.

A Yiik Azaltma Siresi
(ID656)

‘A Cikis Frekansi

Tork

9209.emf

Sekil 33. Dinamik ylik azaltma

P3.1.2.10 ASIRI VOLTAJ KONTROLU
P3.1.2.11 DUSUK VOLTAJ KONTROLU

Bu parametreler disuk/asiri voltaj denetleyicilerinin igletimden alinmasi igin kullanilabilir.
Ornegin sebeke voltaji %-15 ila %+10'dan daha fazla degisiyorsa ve uygulama bu dusik/asiri
voltaj denetleyicisini tolere edemeyecekse bu parametrelerin kullanilmasi faydali olabilir.
etkinlestirildiginde, denetleyiciler besleme dalgalanmalarini dikkate alarak c¢ikis frekansini
degistirir.

P3.1.2.13 STATOR VOLTAJI AYARI.

NOT! Bu parametre tanimlama c¢alistirmasi sirasinda otomatik olarak ayarlanacaktir.
Mumkunse, tanimlama caligtirmasi yapilmasi tavsiye edilir. Bkz. parametre P3.1.2.4.

Stator voltaji ayari parametresi sadece P3.1.2.2. parametresi i¢in Sabit miknatislt motor (PM motor)
secildiginde kullanilir Endiiksiyon motoru segildiginde bu parametrenin higbir etkisi yoktur. bir
enduksiyon motoru kullanilirken, deger dahili olarak %100'e zorlanir ve degistirilemez.

P3.1.2.2 parametresinin (Motor tlri) dederi PMS Motor olarak degistirildijinde, P3.1.4.2 (Alan
zayiflama noktasi frekansi) ve P3.1.4.3 (Alan zayiflama noktasindaki voltaj) parametreleri
otomatik olarak sdrtcinin tam gikis voltaji limitlerine uzatilarak tanimlanan U/f orani korunur.
Bu dahili uzatma, PMS motoru nominal voltajinin tipik olarak sirticinin tam ¢ikis voltaji
Ozelliginden daha duslk oldugundan dolayi PMS motorunun alan zayiflama bdlgesinde
calismasini 6nlemek icin kullanilir.

PMS motor nominal voltaji tipik olarak nominal frekansta motorun geri-EMF voltajini ifade eder,
ancak motor Ureticisine bagdli olarak, nominal yUkte stator voltajini da ifade edebilir.
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Bu parametre cesitli U/f edrisi parametrelerini degistirmeye gerek kalmadan siricinin U/f
egrisinin motorun geri-EMF egrisine yakin olarak ayarlanmasi i¢in kolay bir yol saglar.

Stator voltaji ayari parametresi surtcunutn ¢ikis frekansini motorun nominal frekansindaki
motor nominal voltajinin ylzdesi olarak tanimlar.

Surandn U/f egrisi tipik olarak motorun geri-EMF egrisinin biraz yukarisinda ayarlanir. Motor
akimi arttiginda, strtctniin U/f egrisi motorun geri-EMF egrisinden farklilagir.

Noktasi Voltaji

oW
=\
Stator Voltaji Ayari )
Alan Zayiflama (50...200%)

Nominal Motor Voltaji

Sifir Frekans Voltaji

f[Hz]

Nominal Motor Alan Zayiflama Noktasi >
Frekansi

9208.emf

Sekil 34. Stator voltaji ayar prensibi

P3.1.3.1 MOTOR AKIMI LiMITi

Bu parametre, AC surlcusinden gelen maksimum motor akimini tanimlar. Parametre araligi
surdcu buyudkligune goére dedisir.
Akim limiti etkinken siricu ¢ikis frekansi azaltilir.

NOT: Bu bir agiri akim hata limiti degildir.

P3.1.4.1 U/F ORANI

Tablo 112.

Segim

Segim adi Aciklama
numarasi

0 Dogrusal Motor voltaji, ¢ikis frekansinin bir fonksiyonu olarak, sifir frekans
voltajindan ((P3.1.4.6) FWP (P3.1.4.2) frekansindaki alan
zayiflama noktasina (FWP) kadar dogrusal olarak degisir. Ozel
olarak bagka herhangi bir ayara ihtiya¢ duyulmuyorsa bu
varsayilan ayar kullaniimalidir.
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Se¢im
numarasi

Tablo 112.

Aciklama

1

Sec¢im adi ‘

Kare

Motor voltaji, kare egri formunu takip ederek sifir noktasi
voltajindan (P3.1.4.6) alan zayiflama noktasina (P3.1.4.2) degisir.
Motor, alan zayiflama noktasinin altinda disik manyetiklikle
calisir ve daha az tork Uretir. Yike gereken tork miktarinin hizin
karesi ile orantili oldugu uygulamalarda (6rnegin, santrifuj fanlar
ve pompalari) kare U/f orani kullanilabilir.

Programlanabilir

U/f egrisi g farkli noktayla programlanabilir (bkz. 36): Sifir frekans
voltaji (P1), Orta nokta voltaji/frekansi (P2) ve Alan zayiflama
noktasi (P3). Programlanabilir U/f edrisi disik frekanslarda daha
fazla tork gerektiginde kullanilabilir. Motor tanimlama galistirmasi
(P3.1.2.4) ile optimum ayarlar otomatik olarak elde edilebilir.

AUV
Jn
|D603 | Varsayilan: Nominal motor 1 Alan zayiflama
voltaji : noktasi
!
!
|
!
!
1
Dogrusal :
: Varsayilan:
| Nominal motor
i frekansi
: f[Hz]
v/ .
| Ll
1D602 9094.emf
Sekil 35.Motor voltajinda dogrusal ve kare degisim
A U[V]
Unde oo P3
D603 Varsayilan: Nominal motor 1 Alan zayiflama noktasi
voltaji |
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
l
|
1D605 i Varsayilan: Nominal
| motor frekansi
ID606 : f [Hz]
/
D602
9119.emf

Sekil 36.Programlanabilir U/f egrisi
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NOT! Motor tiirii parametresi deger ‘1’ Sabit Miknatisli Motor (PM) olarak ayarlandiginda,
bu parametre deger ‘1’ Dogrusal olarak zorlanir.

NOT!  |Bu parametre degistirildiginde, P3.1.2.2 parametresi ‘0’ Endiiksiyon Motoru (IM)

olarak ayarli ise, P3.1.4.2, P3.1.4.3, P3.1.4.4, P3.1.4.5 ve P3.1.4.6 otomatik
olarak varsayilan degerlerine ayarlanacaktir.

P3.1.4.3 ALAN ZAYIFLAMA NOKTASINDAKI VOLTAJ

Alan zayiflama noktasindaki frekansin izerinde, ¢ikis voltaji ayarlanan maksimum degerde
kalir. Alan zayiflama noktasindaki frekansin altinda ise, ¢ikis voltaji U/f egri parametrelerinin
ayarina baghdir. P3.1.4.1, P3.1.4.4 ve P3.1.4.5 parametrelerine bakin.

P3.1.1.1 ve P3.1.1.2 parametreleri (Nominal motor voltaji ve Nominal motor frekansi)
ayarlandiginda, P3.1.4.2 ve P3.1.4.3 parametrelerine otomatik olarak ilgili degerler verilir. Alan
zayiflama noktasi ve maksimum ¢ikis voltaji icin farkli degerler gerekiyorsa, P3.1.1.1 ve
P3.1.1.2. parametrelerini ayarladiktan sonra bu parametreleri degistirin.

P3.1.4.7 HizLI BASLANGIC

Hizl baglangi¢ hizli baslangi¢ segenekleri parametresinin bitleri ayarlanarak yapilandirilabilir.
Ayarlanabilir bitler DC pals ve AC taramayi devre digl birakma, arama yonunu belirleme ve saft
donuls frekansini aramak igin bir baglangi¢ noktasi olarak frekans referansini kullanma
olasiligini icerir.

Arama yoni BO ile belirlenir. Bit 0 olarak ayarlandidinda, saft frekansi hem pozitif hem de
negatif yonlerde aranir. Bit 1 olarak ayarlanarak, baska yonde herhangi bir saft hareketini
onlemek igin arama sadece frekans referansi yonayle sinirlandirilir.

AC taramanin esas amaci motor 6n manyetikliginin saglanmasidir. AC tarama frekansinin
maksimumdan sifir frekansa kaydiriimasiyla gergeklestirilir. Tarama, saft frekansina bir
uyarlama meydana geldiginde durdurulur. AC tarama B1, 1 olarak ayarlanarak devre disi
birakilabilir. Motor tirt sabit miknatisli motor olarak secildiginde, AC tarama otomatik olarak
kaldirilir.

Bir B5 DC palslarini devre digi birakmak igindir. DC palslarinin esas amaci 6n manyetiklik
saglamak ve doénen motoru tespit etmekti. Hem DC palslari hem de AC tarama
etkinlestirildiginde, uygulanan yéntem kayma frekansina goére dahili olarak segilir. DC palslari
ayrica kayma frekansinin 2Hz altinda ayarlanmasi veya motor tirtintin sabit miknatisli motor
olarak ayarlanmasiyla da dabhili olarak devre digi birakilabilir.

P3.1.4.9 OTOMATIK TORK YUKSELTME

Baslatma torkunun konveyérlerde oldugu gibi baslatma sirtiinmesinden dolayi ylksek oldugu
uygulamalarda otomatik tork ylkseltme kullanilabilir.

Motora giden voltaj, motorun disik frekanslarda calismasi icin gereken torku Uretmesini
saglamak icin gerekli torka oransal olarak degisir.

Dogrusal U/f edrisi ile dahi, tork ylkseltme etkilidir, ancak programlanabilir U/f egrisi
etkinlestirildiginde, tanimlama g¢alistirmasindan sonra en iyi sonug elde edilir.
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P3.1.4.12.1 I/F BASLATMA

islev etkinlestirilirse, siriici akim kontrol moduna ayarlanir ve siriici ¢ikis frekansi
P3.1.4.11.2 parametresiyle tanimlanan seviyenin Gzerine ¢ikincaya kadar motora P3.1.4.11.3
parametresiyle tanimlanan sabit bir akim beslenir. Cikis frekansi I/f Baslatma Frekansi
seviyesinin Uzerine c¢iktiginda, slrici calisma modu yavasga normal U/f kontrol moduna
doner.

P3.1.4.12.2 I/F BASLATMA FREKANSI

I/f baglatma islevi slirticl ¢ikis frekansi bu frekans limitinin altinda oldugunda kullanilir. Cikis
frekansi bu limitin Uzerine ¢iktiginda, stricu ¢alisma modu normal U/f kontrol moduna doéner.

P3.1.4.12.3 I/F BASLATMA AKIMI

Bu parametre I/f baglatma iglevi etkinlestirildiginde motora beslenecek akimi tanimlar.
P3.2.5 DURDURMA iSLEVI

Tablo 113.

Se¢im
numarasi

Se¢im adi ‘ Aciklama

0 Serbest Durus | Motorun kendi kriterlerine gére durdurulmasina izin verilir. Surtcu
tarafindan kontrole son verilir ve durdurma komutu verildigi anda
surdcu akimi sifira diser.

1 Artis Durdur komutundan sonra, ayarlanmis yavaglatma parametrelerine
gOre motorun hizi sifira indirilir.

P3.2.6 G/C A BASLAT/DURDUR MANTIGI

0...4 degerleri, AC surtcusunin dijital girislere bagh dijital sinyalle baslatiimasini ve
durdurulmasini mamkin kilar. CS = Kontrol sinyali.

Metin "kenar1" dahil olmak Uzere tim segimler, gu¢ baglandiginda, elektrik kesintisinden sonra
guc geri geldiginde, hata sifilamasindan sonra, slrici Calistirmayi Etkinlestir komutuyla
(Calistirmayi Etkinlestir=False durumu) durduruldugunda veya kontrol yeri G/C kontroline
gectiginde istem disi baslatmalarin énlenmesi i¢in kullanilir. Motorun galigtirilabilmesi igin
Baslat/Durdur kontaginin agilmasi gerekir.

Kullanilan durdurma modu tim érneklerde Serbest Durus modudur.
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Tus takimi durdurma diigmesi

EQ
v Kontrol Yeri ~——IN1
\ /
1 ‘ KONTROL YERI /A A e IN2
N y
AND
IN1
(v [ oaomatani )
S v Baglatma Izinli ) IN2
P GIC A(/B) Mantii \/\7
g GIG Kontrol Sinyali 1 A(/B) \—
- GIG Kontrol Sinyali 2 A(/B) \—
GG Kontrol Sinyali 3A(B)  )—|
T kP Baslatma diigmesi j

( KP | Durdurma digmesi Ja—

HAYIR = FALSE
EVET = TRUE
SEG.
- o
\\\ P ‘ Tus takimi durdurma diigmesi } G
N
C 0 FALSE D, INO
IN1

J

10_StartFunction

Etkinlestir
StartStopLogic
Sinyal 1

Sinyal 2
Sinyal 3
ButtonStart

ForceStop

Baslatma
Geri

ForceStopActive

I v |G/C st A(B) Baslat

L (v ‘G/(;Str\A(/B)Ters

" v Tetikleme Paneli Bilgile

Tetikleme Paneli Bigieri  }— |

Bilgi Mesaji

Surici tus takimindan durma
durumuna zorlandi

Sirici, Cahstirma sinyalleri orijinal
kaynagindan sirekli olarak etkin
tutulduysa tus takimindan baslatma
dugmesine basilarak yeniden
baslatilabilir

Sekil 37. G/C A Baglat/Durdur mantigi, blok diyagrami
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Tablo 114.

Se¢im
numarasi

Secim adi ‘

0 CS1: lleri
CS2: Geri

islevler, kontaklar kapatilinca etkinlesir.

ILERI |Cikis frekansi

0 Hz,

Ayar frekansi,
GERI

Cahstirma
etkinlestirme

Kontrol sinyali 1 | : |

1 |

Kontrol sinyali 2 X I X
I

I

I

Tus takimi !

|
|
|
|
|
|
baslatma digmesi r r r - T T rl
|
|

Tus takimi . . . . . . . . . .
durdurma diigmesi | | | | | | | | | | | | |

9135.emf

Sekil 38. G/C A Baslat/Durdur mantigi = 0
Aciklamalar:

Tablo 115.

Kontrol sinyali (CS) 1 etkinleserek ¢ikis

Calistirmayi Etkinlestir sinyali FALSE olarak
ayarlanir ve frekans 0'a diiser. Calistirmayi

fr_gkansmm yUkselmesine neden olur. Motor ileri 8 Etkinlestir sinyali, P3.5.1.15 parametresiyle
yonde caligir.

yapilandirilir.
CS2 etkinlesir, ancak ilk secilen yon en yiksek Galistirmay! Etklnle§!.r sinyali TRUE olarak
- L . L. ayarlanir, bu da CS1'in hala etkin olmasi
oncelige sahip oldugu icin bunun cikis frekansi 9 . o
L . - nedeniyle frekansin ayarlanan frekansa dogru
Uzerinde bir etkisi olmaz. N .

yukselmesine neden olur.
CS1 devre digi birakilr, bu da CS2'nin hala etkin Tus takimindaki durdurma 'dugmesme pa3|llr ve
olmasi nedeniyle calisma yéniinin degismeye 10 motora beslenen frekans 0'a iner. (Bu sinyal

o ) sadece P3.2.3 Tus takimi durdurma digmesi =

baslamasina neden olur (ileriden geriye). o

Evet oldugunda calisir).
CS2 devre disi kalir ve motora beslenen frekans 1 Sdrlci, tus takimindaki Baglatma diigmesine
0'a dlser. basilarak baglatilr.
CS2 yeniden ?tkml%lr ve motorun ayar Tus takimindaki durdurma diigmesine basilarak
frekansina dogru hizlanmasina (GERI) neden 12 LT . .
olur surdcu yeniden durdurulabilir.
CS2 devre digi kalir ve motora beslenen frekans 13 CS1 devre disi oldugundan, Baglatma

0'a duser.

diigmesine basilarak surucu ¢alistirilamaz.

CS1 etkinlesir ve motor ayar frekansina dogru
hizlanir (ILERI)
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Tablo 116.
Segim Secim adi
numarasi
1 CS1: lleri (kenar) 3 kablolu kontrol igin (pals kontrol()
CS2: Cevrilmig
durdurma

CS3: Geri (kenar)

ILERI | Cikis frekansi

Ayar frekansi

Ayar frekansi

GERI

Calistirma
etkinlestirme |

|

|

|

1

1

I

I

I

I

|
| | : |
Kontrol sinyali 1 : : | | | \ | : :
| | 1

|

L
T
|

I

[}

I

I

1

I

|

|

|

‘ [ i

Kontrol sinyali2 __! ‘ ! ‘ ! ' ! ! |
| u | | | | | | u

Kontrol sinyali 3 : : : '_l : : : l_l :

1 1 | | Lo 1 |

| | I | | I I | I

| | | | | | | | |

| | | | | | | | |

Tustakmi | 0 : L 1 : :

durdurma | | | | | | | | |
“ QPO O Q00 O O O
9120.emf

Sekil 39. G/C A Baglat/Durdur mantigi = 1
Aciklamalar:
Tablo 117.
Kontrol smya! (CS) 1 gtklnleg,erek cikis - Calistirmay etkinlestir sinyali hala FALSE

1 frekansinin ylikselmesine neden olur. Motor ileri 6 ~ .

. oldugundan CS1 ile galistirma basarisiz olur.
yonde calisir.
CS2 devre disi kalir ve frekansin 0'a dismesine CS1 etkinlesir ve Qallstvlrmayl etkinlestir sinyali

2 neden olur 7 | TRUE olarak ayarlandigindan motor ayar

' frekansina dogru (ILERI) hizlanir.
CS1 etkinlesir ve ¢ikis frekansinin yeniden Tus takimindaki durdurma fjugmesme bgsﬂw ve

3 Ukselmesine neden olur. Motor ileri yénde 8 motora beslenen frekans 0a iner. (Bu sinyal
y ’ y sadece P3.2.3 Tus takimi durdurma digmesi =
caligir. o

Evet oldugunda calisir).

4 CS3 etkinlesir ve bu da yéniin degismeye 9 CS3 etkinlesir ve bu da motorun baslamasina
baslamasina neden olur (ILERIDEN GERIYE). ve geri yonde galigmasina neden olur.
Calistirmay Etkinlestir sinyali FALSE olarak
ayarlanir ve frekans 0'a diser. Calistirmayi CS2 devre disi kalir ve frekansin 0'a dlismesine

5 . L . 10
Etkinlestir sinyali, 3.5.1.15 parametresiyle neden olur.
yapilandirilir.
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Tablo 118.
Segim Secim adi
numarasi
2 CS1: lleri (kenar) istem disi baslatma riskini énlemek icin kullanilir. Motorun
CS2: Geri (kenar) calistinlabilmesi igin Baslat/Durdur kontaginin agiimasi gerekir.

ILERI Cikis frekansi

Ayar frekansi

v/ N S/ e

Ayar frekansi

GERI

Calistirma E
etkinlestirme T

L

Kontrolsinyali 1 ———— L] L] 1
Kontrol sinyali2 ! 1 : 1 1
L L ] I o
000 0000 0 0 00 ©

Sekil 40. G/C A Baslat/Durdur mantigi = 2

Aciklamalar:
Tablo 119.

Kontrol sinyali (CS) 1 etkinleserek ¢ikis
1 frekansinin ylikselmesine neden olur. Motor ileri 7
yoénde caligir.

CS1 etkinlesir ve motor ayar frekansina dogru
hizlanir (ILERI)

Calistirmayi Etkinlestir sinyali FALSE olarak
ayarlanir ve frekans 0'a diser. Calistirmayi
Etkinlestir sinyali, P3.5.1.15 parametresiyle

CS2 etkinlesir, ancak ilk secilen yon en yiksek
2 | 6ncelige sahip oldugu icin bunun ¢ikis frekansi 8
Uzerinde bir etkisi olmaz.

yapilandirilir.
Calistirmay Etkinlestir sinyali TRUE olarak
CS1 devre digi birakilir, bu da CS2'nin hala etkin ayarlanir ve bu parametre igin 0 degeri
3 | olmasi nedeniyle calisma yoninun degismeye 9 | segilmesinin aksine CS1 etkinken bile
baslamasina neden olur (ileriden geriye). galistirmak igin ylkselen kenar gerektiginden bu

durumun bir etkisi olmaz.

Tus takimindaki durdurma digmesine basilir ve

CS2 devre digi kalir ve motora beslenen frekans motora beslenen frekans 0'a iner. (Bu sinyal

4 0'a duser. 10 sadece P3.2.3 Tus takimi durdurma diigmesi =
Evet oldugunda calisir).
CS2 yeniden etkinlesir ve motorun ayar .
5 |frekansina dogru hizlanmasina (GERI) neden 11 CS1 yeniden af}l“p kapanarak motorun
calismasini saglar.
olur.
6 CS2 devre disi kalir ve motora beslenen frekans 12 CS1 devre disi kalir ve motora beslenen frekans

O'a dlger. 0'a diger.
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Tablo 120.
Segim Secim adi
numarasi
3 CS1: Baslatma
CS2: Geri
ILERI

Cikis frekansi

Ayar frekansi

I\ L

Ayar frekansi

GERI

Calistirma
etkinlestirme '

Kontrol sinyali 1 J

Kontrol sinyali 2 3 |

9142.emf

Sekil 41. G/C A Baglat/Durdur mantigi = 3

Tablo 121.
Kontrol sinyali (CS) 1 etkinleserek cikis Calistirmayi Etkinlestir sinyali FALSE olarak
N ; . ayarlanir ve frekans 0'a duger. Calistirmayi
1 |frekansinin ylikselmesine neden olur. Motor ileri 7 . o . .
snde calisir Etkinlestir sinyali, P3.5.1.15 parametresiyle
y galisir. yapilandirilir.
Calistirmayi Etkinlesir sinyali TRUE olarak
CS2 etkinlesir ve bu da yéniin degismeye 8 ayarlanir, bu da CS1'in hala etkin olmasi
baglamasina neden olur (ILERIDEN GERIYE). nedeniyle frekansin ayarlanan frekansa dogru
yukselmesine neden olur.
CS2 devre digi birakilir, bu da CS1'in hala etkin Tus takimindaki durdurma di]gmesine b.aSI|II' ve
olmasi nedeniyle ¢alisma yéninun degismeye 9 motora beslenen frekans 0a iner. (Bu §1nyal .
. oo sadece P3.2.3 Tus takimi durdurma digmesi =
baglamasina neden olur (geriden ileriye). N
Evet oldugunda caligir).
CS1 de devre digi kalir ve frekans 0'a duser. 10 Surlc, tus takimindaki Baslatma digmesine
basilarak baslatilir.
CS2'nin etkinlesmesine ragmen, CS1 etkin 1 Tus takimindaki durdurma diigmesi kullanilarak
olmadigindan motor calismaz. surlcl yeniden durdurulur.
C"S1 etklnlgslr ve ¢ikis frekansinin yeniden CS1 devre disi oldugundan, Baslatma
yukselmesine neden olur. CS2 devre digi 12 N . Lo
oldugundan motor ileri yénde galigir digmesine basilarak surtcu calistirilamaz.
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Tablo 122.
Segim Secim adi
numarasi
4 CS1: Baglat (kenar) istem disi baslatma riskini énlemek igin kullanilir. Motorun
CS2: Geri calistinlabilmesi igin Baslat/Durdur kontaginin agiimasi gerekir.
ILERI

Cikis frekansi

Ayar frekansi

Ayar frekansi

GERI

Calistirma
etkinlestirme

Kontrol sinyali 1

al

-

©0 00000 0 ©

Sekil 42. G/C A Baglat/Durdur mantigi = 4

Tablo 123.

Calistirmay Etkinlestir sinyali FALSE olarak
ayarlanir ve frekans 0'a diser. Calistirmayi
Etkinlestir sinyali, P3.5.1.15 parametresiyle

Kontrol sinyali (CS) 1 etkinleserek ¢ikis
1 |frekansinin yikselmesine neden olur. CS2 devre 7
disi oldugundan motor ileri yénde caligir.

yapilandirilir.
2 CS2 etkinlesir ve bu da yonun degismeye 8 Basarili bir baglatmanin gergeklesmesi igin
baglamasina neden olur (ILERIDEN GERIYE). CS1'in yeniden agilip kapatilmasi gerekir.

Tus takimindaki durdurma diigmesine basilir ve
motora beslenen frekans 0'a iner. (Bu sinyal
sadece P3.2.3 Tus takimi durdurma digmesi =
Evet oldugunda calisir).

CS2 devre disi birakilir, bu da CS1'in hala etkin
3 | olmasi nedeniyle galisma yoninin degdismeye 9
baslamasina neden olur (geriden ileriye).

Basarili bir baglatmanin gerceklesmesi igin

4 | CS1 de devre disi kalir ve frekans 0'a diiser. 10 CS1'in yeniden acilip kapatiimas gerekir.

CS2'nin etkinlesmesine ragmen, CS1 etkin

olmadigindan motor galismaz. 11 | CS1 devre digi etkinlesir ve frekans 0'a diiser.

CS1 etkinlesir ve ¢ikis frekansinin yeniden
6 |ylkselmesine neden olur. CS2 devre disi
oldugundan motor ileri yénde calisir.
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P3.3.2.2 MiNiMUM TORK REFERANSI

P3.3.2.3 MAKSIMUM TORK REFERANSI

Bu parametreler segilen tork referansi sinyalinin élgeklenmesini tanimlar. Ornegin, analog giris
sinyali Sekil 43'te gosterildigi gibi Minimum Tork Referansi ve Maksimum Tork Referansi arasinda
Olceklenir.

P3.3.2.3 parametresi negatif ve pozitif degerler icin izin verilen maksimum tork referansini
tanimlar.

Tork referansi
[%]

Maksimum tork
referansi

Analog giris

100 %
P sinyali [%]

Minimum tork
referanst " _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ _ __ _ ____ |

9243.emf

Sekil 43. Tork referansi sinyali élgekleme

P3.3.3.1 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS MODU

Onceden bazi frekans referanslari tanimlamak icin dnceden ayarlanmis frekans
parametrelerini kullanabilirisiniz. Bu referanslar daha sonra P3.3.3.10, P3.3.3.11 ve P3.3.3.12
parametrelerine bagl dijital girislerin etkinlestiriimesi/devre disi birakilmasi suretiyle uygulanir
(Onceden ayarlanmis frekans segimi 0, Onceden ayarlanmisg frekans

secimi 1 ve Onceden ayarlanmis frekans segimi 2). iki farkli mantik segilebilir:

Tablo 124.
Secim Secim adi ‘ Not

numarasi

0 ikili kodlu Gereken Onceden ayarlanmig frekansi segmek igin Tablo 126
tablosunda agiklanan etkin girigleri bir araya getirin.

1 Sayi (kullanilan girig Onceden ayarlanmig frekans segimleri igin atanan giriglerin kag

sayisl) tanesinin etkin olduguna bagli olarak Onceden ayarlanmis

frekanslari 1-3 arasinda uygulayabilirsiniz.

P3.3.3.2 -

P3.3.3.9 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANSLARO -7

P3.3.3.1 parametresi i¢in secilen deger '0'":

Onceden ayarlanmis frekans 0, P3.3.1.5 parametresi igin deder 1 secilerek referans olarak
tercih edilebilir.
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Diger 6nceden ayarlanmis frekanslar 1 - 7, P3.3.3.10, P3.3.3.11 ve/veya P3.3.3.12
parametreleri icin dijital girisler atanarak referans olarak secilebilir. Etkin dijital giriglerin
kombinasyonu asagidaki Tablo 126'ya goére kullanilan énceden ayarlanmis frekansi belirler.
Onceden ayarlanmis frekanslarin degerleri, minimum ve maksimum frekanslar arasinda
otomatik olarak sinirlandirilir (P3.3.1.1 ve P3.3.1.2). Asagidaki tabloya bakin:

Tablo 125.
Gereken eylem Etkinlestirilen frekans
P3.3.1.5 parametresi igin 1 Onceden ayarlanmig frekans O
degderini secin

1 - 7 arasi 6nceden ayarlanmis frekanslar:

Tablo 126. Onceden ayarlanmis frekanslarin segilmesi; |l = giris etkin

Parametre igin dijital girigi | Etkinlestirilen frekans
etkinlestirin

P3.3.3.12 XM Onceden ayarlanmis frekans 1
P3.3.3.12 [GEEKERE Onceden ayarlanmis frekans 2
P3.3.3.12 ISR RNEN KRNIV Onceden ayarlanmis frekans 3
P3.3.3.12 Onceden ayarlanmis frekans 4
P3.3.3.12 SRR Onceden ayarlanmis frekans 5
P3.3.3.12 P3.3.3.11 Onceden ayarlanmis frekans 6
SCTRCIRC I P22 S RCRC I I S X IS [Vl Onceden ayarlanmig frekans 7

P3.3.3.1 parametresi i¢in secgilen deger '1":

C")ncede_n ayarlanmis frekans secimleri icin atanan giriglerin kag tanesinin etkin olduguna bagh
olarak Onceden ayarlanmig frekanslari 1-3 arasinda uygulayabilirsiniz.

Tablo 127. Onceden ayarlanms frekanslarin segilmesi; [l = giris etkin

Etkinlestirilen girig Etkinlestirilen frekans

P3.3.3.12 | P3.3.3.11 [JEEEXNIEM Onceden ayarlanmis frekans 1
P3.3.3.12 ISR REEN P3.3.3.10
P3.3.3.12 P3.3.3.10 | Onceden ayarlanmis frekans 1
CEREREIGEERERIN Onceden ayarlanmis frekans 2
P3.3.3.12 ERIRIN Onceden ayarlanmis frekans 2
P3.3.3.12 P3.3.3.11 Onceden ayarlanmis frekans 2

CRRCRCR AN SRR LI X IRV Onceden ayarlanmis frekans 3

Onceden ayarlanmis frekans 1
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P3.3.3.10 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS SECIMIO
P3.3.3.11 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS SECImi1

P3.3.3.12 ONCEDEN AYARLANMIS FREKANS SECImi2

1 - 7 arasindaki onceden ayarlanmis frekanslari uygulayabilmek igin, bu islevlere (bkz. bélim
3.3.13) bir dijital giris baglayin (bkz. Tablo 126 tablosu ile 104, 112 ve 175 sayfalar).

P3.3.4.1 MOTOR POTENTIOMETER UP

P3.3.4.2 MOTOR POTENTIOMETER DOWN

Bir motor potansiyometresi ile, kullanici ¢ikis frekansini artirabilir veya azaltabilir. P3.3.4.1
parametresine (Motor potentiometer UP) bir dijital giris baglanip dijital giris sinyali
etkinlestirilerek, sinyal etkin durumda oldugu sirece ¢ikis frekansi artar. P3.3.4.2 parametresi
(Motor potentiometer DOWN) tam ters bir mantikla galisarak, ¢ikis frekansinin azalmasini
saglar.

Motor Potansiyometresi Yukari ya da Asagi secenegi etkinlestirildiginde cikis frekansinin
artma ya da azalma hizi Motor potansiyometresi artis stiresi (P3.3.4.3) ve Rampa hizlanma/
yavaglama sureleri(P3.4.1.2/P3.4.1.3) ile belirlenir.

Motor potansiyometresi sifirlama parametresi (P3.3.4.4) etkinlestirildiginde frekans referansini
sifira ayarlar.

P3.3.4.4 MOTOR POTANSIYOMETRESI SIFIRLAMA

Motor potansiyometresi frekans referansinin sifilama mantigini tanimlar.

Secim Secim adi ‘ Not

numarasi

0 Sifirlama yok Onceki motor potansiyometresi frekans referansi elektrik
kesildiginde durma durumunu gec¢mis olarak korunur ve bellege
kaydedilir.

1 Durma durumu Motor potansiyometresi frekans referansi stirici durma
durumundayken ve surlcl gug¢ kesildiginde sifira ayarlanir.

2 Gug kesildi Motor potansiyometresi frekans referansi sadece gu¢
kesildiginde sifira ayarlanir.
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Frekans referansi

A

Maks Frekans

\ Motor potansiyometresi

. artis suresi
Min Frekans

| -
-

Zaman [s]

Motor potentiometer UP

Motor potentiometer
DOWN

9122.emf

Sekil 44. Motor potansiyometresi parametreleri

P3.3.5.1 JOYSTICK SINYALI SECIMI
P3.3.5.2 JOYSTICK OLU BOLGESI

P3.3.5.3 JOYSTICK UYKU ERTELEMESI]

Joystick kontrolG geri yonden ileri ydne dondurildiginde, cikis frekansi dogrusal olarak
secilen minimum frekansa diser (joystick orta konumda) ve joystick ileri komutuna déninceye
kadar burada kalir. Joystick'in frekansi segilen maksimum frekansa yiukselmesini baglatmak
icin dondurulmesi gerektigi Joystick 61t bolgesi degerine baghdir. Referansin sifir civarindaki
kiguk degerleri, bu deger sifirdan daha blyuk degerlere ayarlanarak géz ardi edilebilir.
Referans sifir ile sifir arti/eksi degerleri arasindayken, bu parametre referansi sifira zorlanir.

P3.3.5.2 parametresinin degeri 0 olarak ayarlanirsa, joystick/potansiyometre orta konumdan
ileri komutuna dénduaruldigi anda frekans dogrusal olarak ylikselmeye baslar. Kontrol ileri
ydnden geri yone degistirildiginde, frekans ayni dizeni izler. Bkz. 45.

Joystick sinyali P3.3.5.3 parametresiyle ayarlanan sire boyunca P3.3.5.3 ile tanimlanan 6l

bdlgede oldugunda
AC siricu durdurulur.

NOT! Joystick iglevlerinin -10V...+10V tip ve aralijinda analog giriglerle kullaniimasi

siddetle tavsiye edilir. Bir kablonun kopmasi durumunda, giris OV degerinde kalir ve bu
da %50 ve sifir frekans referansina karsilik gelir. 0 - 10V araligi %0 karsilik gelir ve bu

da motorun maksimum negatif frekans referansina ilerleyecegdi anlamina gelir.
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Maks Frekans

Referans
I S -~
i \
|
|
Al Joystick 61l bolgesi ‘
= %10 }
|
\\\ ‘
10V l+10v
-100% -0V +100%
[ +10V Analog giris
|
|
|
|
|
|
|
|
L 9123.emf

“Min Frekans

Sekil 45. Joystick islevi

P3.3.6.1 DI YAVAS HAREKET ETKINLESTIR

Bu parametre yavas hareket komutlarini dijital girislerden etkinlestirmek i¢in kullanilan dijital
girig sinyalini tanimlar. Bu sinyal Haberlesmeden gelen yavas hareket komutlarini etkilemez.

P3.3.6.2 YAVAS HAREKET REFERANSI 1 ETKINLESTIRME
P3.3.6.3 YAVAS HAREKET REFERANSI 2 ETKINLESTIRME

Bu parametreler Yavas hareket islevi igin frekans referansini se¢gmek ve suricuyid baslatmaya
zorlamak igin kullanilan dijital giris sinyallerini tanimlar. Bu dijital giris sinyalleri DI Yavas
Hareket Etkinlestir sinyali etkin durumdayken kullanilabilir.

Yavas hareket frekans referanslari ¢ift yonltidir ve geri komutu yavas hareket referans yonini
etkilemez.

NOT: DI Yavas Hareket Etkinlestir sinyali ve bu dijital giris etkin durumdaysa, surlcu baslatilir.

NOT: Her iki etkinlestirme sinyali ayni anda etkin durumdaysa, strict durdurulur.

P3.3.6.4 YAVAS HAREKET REFERANSI 1
P3.3.6.5 YAVAS HAREKET REFERANSI 2

Bu parametreler yavas hareket islevi icin frekans referanslarini tanimlar. R_eferanslar Gift
yonlidir ve geri komutu yavas hareket referanslarinin yonini etkilemez. lleri yon referansi
pozitif bir deger olarak, geri yon referansi negatif bir deder olarak tanimlanir.

Yavas hareket iglevi, dijital giris sinyalleriyle ya da baypas modunda Haberlesmeden, Kontrol
ifadesi bitleri 10 ve 11 ile etkinlestirilebilir.
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P3.4.1.1 ARTIS 1 SEKLI

P3.4.2.1 ARTIS 2 SEKLI

Hizlanma ve yavaglama rampalarinin baslangici ve sonu bu parametreler ile dizeltilebilir.
%0,0 degerini ayarlamak, hizlanma ve yavaglamanin referans sinyalindeki degisikliklere
aninda uymasini saglayan dogrusal bir artis sekli verir.

Bu parametre i¢in %1,0...100,0 saniye degerini ayarlamak S sekilli bir hizlanma/yavaslama
olusturur.
Hizlanma suresi P3.4.1.2 ve P3.4.1.3 parametreleriyle belirlenir. Bkz. 46.

Bu parametreler, mekanik asinmanin ve referans degistirildiginde akim sigramalarinin
azaltilmasi igin kullanilir.

4 [Ha)

[t]

9128.emf

Sekil 46.Hizlanma/Yavaglama (S sekilli)

P3.4.5.1 AKI FRENI

DC frenleme yerine aki freni kullanilmasi, yardimci fren direnclerinin gerekli olmadigi
durumlarda frenleme performansinin artiriimasi icin faydali bir yoldur.

Frenleme gerekli oldugunda frekans azaltilir ve motordaki akim yukselir; bu da motorun
frenleme performansini artirir. DC frenlemenin aksine motor hizi frenleme sirasinda kontrollG
kalir.

Akl freni ACIK veya KAPALI olarak ayarlanabilir.

NOT: Aki freni enerjiyi motorda i1siya donustirir ve motorun hasar gérmemesi igin aralikh olarak
kullaniimalidir.

P3.5.1.15 CALISTIRMA ETKINLESTIRME

Kontak acik: Motor galistirma devre disi
Kontak kapali: Motor ¢alistirma etkin

AC slrict P3.2.5 parametresinde segilen isleve goére durdurulur. Takip eden surlcl her
zaman durana kadar serbest durus yapar.
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P3.5.1.16 CALISTIRMA BAGLANTISI 1

P3.5.1.17 CALISTIRMA BAGLANTISI 2
Baglantilardan biri agiksa siricl baglatilamaz.

islev bir siirgllii baglanti olarak kullanilabilir ve bu sayede siiriiciiniin siirgii kapaliyken
baslatiimasini énler.

P3.5.2.1.2 Al1 SINYAL FILTRE SURESI

Bu parametreye 0'dan blyuk bir deger verildiginde, gelen analog sinyaldeki bozukluklari
filtreleyen iglev etkinlestirilir.

NOT: Uzun filtreleme siiresi regiilasyon yanitini yavaslatir!

Analog giris sinyali

Ak
Filtrelenmemis
sinyal
100% 4---|-\--f-\- /N -
Filtrelenmis sinyal
63% - |

t[s]

»
»

\ ID378

> 9095.emf

Sekil 47. Al1 sinyal filtreleme

P3.5.2.1.3 Al1 SINYAL ARALIGI
Analog sinyal icin sinyal araligi su sekilde secilebilir:

Analog giris sinyalinin tirt (akim veya voltaj) kontrol kartindaki dip anahtarlari ile segilebilir
(Kurulum kilavuzuna bakin).

Asagidaki orneklerde, analog giris sinyali bir frekans referansi olarak kullanilir. Sekillerde
analog giris sinyali 6lgeklemesinin bu parametre ayarina gore nasil degistigi gosterilmektedir.

Secim
numarasi

Secim adi Aciklama

0 0...10V/0...20 mA Analog giris sinyali araligi 0...10V veya
0...20mA (kontrol kartindaki dip anahtari
ayarina gore degisir). Kullanilan giris sinyali
%0...100.
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Frekans referansi

Maks.
frekans
referansi
Min. frekans Analog giris
referansi i i
0% 50% To0% P> sinyali [%]
0mA 10 mA 20 mA

9244.emf

Sekil 48. Analog giris sinyali araligi, secim '0'

Se¢im

Se¢im adi Aciklama
numarasi

1 2..10 V/4...20 mA Analog giris sinyali araligi 2...10V veya
4...20mA (kontrol kartindaki dip anahtari
ayarina gore degisir). Kullanilan girig sinyali

%20...100.
Frekans referansi
[Hz]
Maks.
frekans |- e fiii s
referansi |
Min. frekans 9245.0mf Analo? %l/r@
sinyali

referansi 0% 507 0% TR > y [%]

0mA 4 mA 10 mA 20 mA

Sekil 49. Analog giris sinyali arali§i, se¢im '1'
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P3.5.2.1.4 Al1 OzZEL. MIN

P3.5.2.1.5 Al1 OZEL. MAKS

Bu parametreler analog giris sinyal araligini %-160...160 arasinda kolayca se¢menize olanak
saglar.

Ornek: Analog giris sinyali frekans referansi olarak kullanilirsa ve bu parametreler
%40...80 olarak ayarlanirsa, analog giris sinyali 8...16 mA arasinda degistirildiginde, frekans
referansi Minimum frekans referansi ve Maksimum frekans referansi arasinda degistirilir.

Frekans referansi
[Hz]
Maks.
frekans [
referansi
Min. frekans | s2semr  Analog giris
y H H H T T0,
referansi o A 0% 00% P sinyali [%]
0mA 8 mA 16 mA 20 mA
Al 6zel min. Al 6zel
maks.

Sekil 50. Al sinyali 6zel min./maks.

P3.5.2.1.6 Al1 SINYAL GEVIRME
Analog sinyali bu parametre ile gevirin.

Asagidaki orneklerde, analog giris sinyali bir frekans referansi olarak kullanilir. Sekillerde
analog giris sinyali dlgeklemesinin bu parametre ayarina gére nasil degistigi gosterilmektedir.

Secim Secgim adi Aciklama
numarasi
0 Normal Cevirme yok. Analog girig sinyali degeri
%0 Minimum frekans referansina, giris sinyali
degeri
%100 Maksimum frekans referansina karsilik
gelir.
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Frekans referansi
[Hz]
Maks.
frekans b
referansi |
9247.emf .
Min. frekans 3 Analog giris
referansi . . ‘o
0% 0% 0% P sinyali [%]
0mA 10 mA 20 mA

Sekil 51. Al sinyal ¢evirme, secim ‘0’

Segim
numarasi

Sec¢im adi Aciklama

1 Cevrildi Sinyal gevrildi. Analog giris sinyali degeri
%0 Maksimum frekans referansina, analog giris
sinyali degeri %100 Minimum frekans
referansina karsilik gelir.

Frekans referansi
[HZ]
Maks.
frekans |
referansi
i 9248.emf
Min. frekans i ..
referans | Analog giris
0% 50% o P> sinyali [%]
0mA 10 mA 20 mA

Sekil 52. Al sinyal gevirme, segim ‘1’
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P3.5.3.2.1 TEMEL RO1 iSLEVi

Tablo 128. RO1 (izerinden ¢ikis sinyalleri

Se¢im ‘ Se¢im adi ‘ Aciklama

0 Kullaniimiyor Cikis kullaniimiyor

1 Hazir AC siiriict galismaya hazir

2 Cahstir AC sirlci galistyor (motor ¢alisiyor)

3 Genel hata Bir hata durumu olustu

4 Cevrilmis genel hata Bir hata durumu olugmadi

5 Genel alarm Bir alarm basglatild

6 Cevrildi Geri komutu verildi

7 Hiz Cikis frekansi ayarlanan frekans referansina ulasti

8 Termistor hatasi Bir termistér hatasi olustu.

9 Motor regilatori Limit regulatérlerinden biri (6rnegin, akim limiti, tork limiti)

etkinlestirildi etkinlestirilir

10 Baslatma sinyali etkin Surlcu baslatma komutu etkindir.

11 Tus takimi kontrolii etkin Tus takimi kontroll segildi (etkin kontrol yeri tus
takimidir).

12 G/C kontrol B etkin G/C kontrol yeri B segcildi (etkin kontrol yeri G/C B'dir)

13 Limit denetimi 1 Secilen isleve gore sinyal degeri ayarlanan denetim

14 Limit denetimi 2 limitinin (P3.8.3 ya da P3.8.7) altina duser veya Uzerine
cikarsa etkinlesir.

15 Atesleme Modu etkin Atesleme Modu islevi etkin durumdadir.

16 Yavas Hareket etkin Yavas hareket iglevi etkin durumdadir.

17 Onceden Ayarlanmis Onceden ayarlanmis frekans dijital giris sinyalleri ile

Frekans etkin secildi.

18 Hizl Durdurma etkin Hizl Durdurma islevi etkinlestirildi.

19 PID Uyku modunda PID denetleyici Uyku modunda.

20 PID Yazilim Doldurma PID Denetleyici Yazilim Doldurma islevi etkinlestirildi.

etkinlegtirildi

21 PID geribildirim denetimi PID denetleyici geribildirim degeri denetim limitlerinin
diginda. Bkz. bolim 3.4.26.6.

22 Har. PID geribildirim Harici PID denetleyici geribildirim degeri denetim

denetimi limitlerinin disinda. Bkz. bélim 3.3.27 4.

23 Giris basinci alarmi Pompanin giris basinci sinyali degeri P3.13.9.7
parametresiyle tanimlanan dederin altina distl. Bkz.
bélim 3.3.26.9.

24 Buzlanma korumas! alarmi Pompanin 6Igi]|_en glcakllgl PZ.S-.11§.10.5 pa"ra"metresi ile
tanimlanan seviyenin altina disti. Bkz. bélim 3.3.26.10.

25 Motor 1 kontroli Coklu pompa islevi igin kontaktdr kontroll

26 Motor 2 kontrolU Coklu pompa islevi igin kontaktor kontrol(

27 Motor 3 kontroli Coklu pompa islevi igin kontaktoér kontroll

28 Motor 4 kontrolU Coklu pompa islevi icin kontaktdr kontroll

29 Motor 5 kontroli Coklu pompa islevi igin kontaktor kontrol(

30 Motor 6 kontroli Coklu pompa islevi igin kontaktor kontroll
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Tablo 128. RO1 (izerinden ¢ikis sinyalleri

Secim ‘ Secim adi ‘ Aciklama
31 Zaman kanal 1 Zaman kanali 1 durumu
32 Zaman kanah 2 Zaman kanali 2 durumu
33 Zaman kanali 3 Zaman kanali 3 durumu
34 Haberlesme Kontrol ifadesi | Haberlesme kontrol ifadesi bitinden 13 dijital (réle) ¢ikis
biti 13 kontrold.
35 Haberlesme Kontrol ifadesi | Haberlesme kontrol ifadesi bitinden 14 dijital (réle) ¢ikis
biti 14 kontrolG.
36 Haberlesme Kontrol ifadesi | Haberlesme kontrol ifadesi bitinden 15 dijital (réle) ¢ikis
biti 15 kontroli.
37 Haberlesme Sureg Verileri | Haberlesme Sireg Verileri Girisi 1, bit 0'dan dijital (rdle)
Girigi 1 biti 0 ¢ikis kontrol(.
38 Haberlesme Sireg Verileri |Haberlesme Sureg Verileri Girisi 1, bit 1'den dijital (rdle)
Girigi 1 biti 1 ¢ikis kontrold.
39 Haberlesme Sireg Verileri |Haberlesme Sireg Verileri Girisi 1, bit 2'den dijital (rdle)
Girisi 1 biti 2 ¢ikis kontrolu.
40 Bakim sayaci 1 alarmi Bakim sayaci P3.16.2 parametresi ile tanimlanan alarm
limitine ulasti. Bkz. bélim 3.3.29.
41 Bakim Sayaci 1 Hatasi Bakim sayaci P3.16.3 parametresi ile tanimlanan alarm
limitine ulasti. Bkz. bdlim 3.3.29.
42 Mekanik fren kontrolU 'Mekanik Freni A¢' -komutu. Bkz. bélim 3.4.32.
43 Mekanik fren kontrolu 'Mekanik Freni A¢' -komutu (¢evrilmis). Bkz. bélim
(Cevrilmig) 3.4.32.
44 Programlanabilir Blok 1 ¢ikisi. M3.19 Blok Programlama
Blok 1 Cikisi .
parametre menusine bakin.
45 Blok 2 Gikis! Programlanabmf I?':llok 2 ¢ikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menusine bakin.
46 Blok 3 Cikis! Programlanabmf Eilok 3 cikigl. M3.19 Blok Programlama
parametre mentslne bakin.
47 Blok 4 Cikis! Programlanabmf Bilok 4 cikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menusine bakin.
48 Blok 5 Gikis! Programlanabmf I?':llok 5 cikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menusine bakin.
49 Blok 6 Cikis! Programlanabmf Eilok 6 cikisl. M3.19 Blok Programlama
parametre mentslne bakin.
50 Blok 7 Cikis! Programlanabmf Bilok 7 ¢ikigi. M3.19 Blok Programlama
parametre menusine bakin.
51 Blok 8 Gikis! Programlanabmf I?':llok 8 cikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menusine bakin.
52 Blok 9 Cikis Programlanabmf Eilok 9 cikigl. M3.19 Blok Programlama
parametre mentslne bakin.
53 Blok 10 Gikis! Programlanablh_r E?.Iok 10 ¢ikisi. M3.19 Blok Programlama
parametre menusine bakin.
54 Jokey pompa kontroll Harici jokey pompa kontrol sinyali. Bkz. bolim 3.3.33.2.
55 . | Harici hazirlama pompasi kontrol sinyali. Bkz. bolim
Hazirlama pompasi kontroli
3.3.33.3.
Otomatik temizleme etkin Pompa otomatik temizleme iglevi etkin durumda.
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P3.5.4.1.1 AO1 iSLEVI

Bu parametre analog ¢ikis sinyali 1 igerigini tanimlar. Analog ¢ikis sinyali élgeklemesi segilen
sinyale baghdir. Bkz. Tablo 129.

Tablo 129. AO1 sinyali élgekleme

Secim ‘ Secim adi ‘ Aciklama
0 Test %0 (Kullaniimiyor) Analog ¢ikis P3.5.4.1.3 parametresine gore %0'a ya da
%20'ye zorlanir.
1 TEST %100 Analog ¢ikis %100 sinyale zorlanir (10V / 20mA).
2 Cikis frekansi Sifirdan maksimum frekansina gergek ¢ikis frekansi igin
referans
3 Frekans referansi Sifirdan maksimum frekansa gergek referans.
4 Motor hizi Sifirdan Nominal motor hizina gergek motor hizi.
5 Cikis akimi Sifirdan Nominal motor akimina strlci ¢ikis akimi.
6 Motor torku Sifirdan nominal motor torkuna (%100) gergek motor torku.
7 Motor glcl Sifirdan Nominal motor glictine ger¢ek motor giict (100%).
8 Motor voltaji Sifirdan Nominal motor voltajina gergek motor voltaji.
9 DC hat voltaji Gergek DC hat voltaji 0...1000V.
10 PID Ayar Noktasi PID Denetleyici gercek ayar noktasi degeri (%0...100).
11 PID Geribildirimi PID Denetleyici gergek geribildirim degeri (%0...100).
12 PID cikisi PID denetleyici ¢ikisi (%0...100).
13 Har. PID c¢ikisi Harici PID denetleyici ¢ikisi (%0...100).
14 Haberlesme Sireg Verileri |0...10000 (%0...100,00'e karsilik gelir) arasi Haberlesme
Girisi 1 Streg Verileri Girigi 1

15 Haberlesme Sureg Verileri | 0...10000 (%0...100,00'e karsilik gelir) arasi Haberlesme
Girisi 2 Sireg¢ Verileri Girigi 2

16 Haberlesme Sureg Verileri | 0...10000 (%0...100,00'e karsilik gelir) arasi Haberlesme
Girigi 3 Sureg Verileri Girigi 3

17 Haberlesme Siireg Verileri |0...10000 (%0...100,00'e karsilik gelir) arasi Haberlesme
Girisi 4 Sureg Verileri Girigi 4

18 Haberlesme Sureg Verileri |0...10000 (%0...100,00'e karsilik gelir) arasi Haberlesme
Girisi 5 Streg Verileri Girigi 5

19 Haberlesme Sureg Verileri | 0...10000 (%0...100,00'e karsilik gelir) arasi Haberlesme
Girisi 6 Sureg Verileri Girigi 6

20 Haberlesme Siireg Verileri |0...10000 (%0...100,00'e karsilik gelir) arasi Haberlesme
Girisi 7 Sureg Verileri Girigi 7

21 Haberlesme Sireg Verileri |0...10000 (%0...100,00'e karsilik gelir) arasi Haberlesme
Girisi 8 Streg Verileri Girigi 8

22 Blok 1 Cikigl 0...10000 (%0...100,00'e karsllik gelir) arasi programlanabilir
Blok 1 ¢ikisi M3.19 Blok Programlama parametre menistne
bakin.

23 Blok 2 Cikisg! 0...10000 (%0...100,00'e karsilik gelir) arasi programlanabilir
Blok 2 ¢ikigi M3.19 Blok Programlama parametre menlstne
bakin.

24 Blok 3 Cikigi 0...10000 (%0...100,00'e karsilik gelir) arasi programlanabilir
Blok 3 ¢ikisi M3.19 Blok Programlama parametre menusine
bakin.
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Tablo 129. AO1 sinyali 6lcekleme

Se¢im ‘ Se¢im adi ‘ Aciklama

Blok 4 Cikis! 0...10000 (%0...100,00'e karsilik gelir) arasi programlanabilir
Blok 4 ¢ikigi M3.19 Blok Programlama parametre menlstne
bakin.

26 Blok 5 Cikigi 0...10000 (%0...100,00'e karsilik gelir) arasi programlanabilir
Blok 5 ¢ikisi M3.19 Blok Programlama parametre mentsine
bakin

27 Blok 6 Cikigl 0...10000 (%0...100,00'e karsilik gelir) arasi programlanabilir

Blok 6 ¢ikigi M3.19 Blok Programlama parametre menisiine
bakin

28 Blok 7 Cikigl 0...10000 (%0...100,00'e karsllik gelir) arasi programlanabilir
Blok 7 ¢ikigi M3.19 Blok Programlama parametre menulsine
bakin

29 Blok 8 Cikisi 0...10000 (%0...100,00'e karsllik gelir) arasi programlanabilir
Blok 8 ¢ikisi M3.19 Blok Programlama parametre menusine
bakin

30 Blok 9 Cikigi 0...10000 (%0...100,00'e karsllik gelir) arasi programlanabilir
Blok 9 ¢ikisi M3.19 Blok Programlama parametre menisline
bakin

31 Blok 10 Cikigl 0...10000 (%0...100,00'e karsllik gelir) arasi programlanabilir

Blok 10 ¢ikisi M3.19 Blok Programlama parametre
menusine bakin

25

P3.5.4.1.4 AO1 MINIMUM OLCEK

P3.5.4.1.5 AO1 MAKSIMUM OLGEK

Bu parametreler analog ¢ikis sinyali Olceklemesini serbestge ayarlamak icin kullanilabilir.
Olgek slre¢ birimlerinde tanimlanir ve P3.5.4.1.1 parametresi secimine baglidir.

Ornek: Siiriicii ¢ikis frekansi analog ¢ikis sinyalinin icerigine gore secilir ve P3.5.4.1.4 ve
P3.5.4.1.5 parametreleri 10...40 Hz olarak ayarlanir.

Surici cikis frekansi 10 ve 40 Hz arasinda ayarlandidinda, analog c¢ikis sinyali 0...20 mA
arasinda degisir.
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Analog ¢ikis
sinyali [%]

100% A
20mA [

50%
10 mA

9249.emf
0% | |
0mA
0 Hz 10 Hz 40 Hz Maks. frekans
AO min. dlgek AO maks. referansi
oOlgek

Cikigfrekansi
[Hz]

Sekil 563. AO1 sinyali élcekleme
P3.7.1 YASAK FREKANS ARALIGI 1 ALT LIMITI
P3.7.2 YASAK FREKANS ARALIGI 1 UST LIMITI
P3.7.3 YASAK FREKANS ARALIGI 2 ALT LIMITI
P3.7.4 YASAK FREKANS ARALIGI 2 UST LIMITI

P3.7.5 YASAK FREKANS ARALIGI 3 ALT LIMITI
P3.7.6 YASAK FREKANS ARALIGI 3 UST LIMITI
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Gergek Referans

A

Ust Limit,

Alt Limit

Alt Limit

Ust Limit Talep Edilen Referans

9118.emf

Sekil 54. Yasak frekanslar

P3.7.7 ARTIS SURESI FAKTORU

Artis siresi faktorii ¢ikig frekansi yasak frekans aralidindayken hizlanma/yavaglama suresini
tanimlar. Artis siresi faktérti P3.4.1.2/P3.4.1.3 (Artis hizlanma/yavaglama stiresi) parametrelerinin
degeriyle carpilir. Ornegin, 0,1 dederi hizlanma/yavaslama suresini on kat azaltir.

Cikis Frekansi

//
Ust ,
Limit s
/V ,
Artisg Suresi
Faktord = 0,3 [ 2
Alt Limit [ -

V\FAms Siiresi
aktoru = 2,5

9211.emf Zaman [s]

Sekil 55. Artig stiresi faktorii

P3.9.1.2 HARICi HATAYA YANIT

P3.5.1.11 ve P3.5.1.12 parametreleri

kullanilarak, programlanabilir dijital

giriglerden

(varsayilan: DI3) birindeki harici hata sinyali tarafindan bir alarm mesaji veya bir hata eylemi
ve mesaj olusturulur. Bilgiler ayrica rdle ¢ikiglarindan herhangi birine de programlanabilir.
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P3.9.2.3 SIFIR HIZ SOGUTMA FAKTORU

Motorun harici sogutma olmadan nominal hizda ¢alistigi noktayla iligkili sifir hizindaki sogutma
faktoriint tanimlar. Bkz. 56.

Motoru sogutan harici bir fan bulunmadigi varsayilarak, varsayilan deger atanir. Harici bir fan
kullaniliyorsa bu parametre %90 (hatta daha yuiksek) olarak ayarlanabilir.

P3.1.1.4 (Nominal motor akimi) degistirilirse, bu parametre otomatik olarak varsayilan degere
geri yuklenir.

Bu parametrenin ayarlanmasi, sadece P3.1.3.1 parametresiyle belirlenebilen striclnin
maksimum ¢ikis akimini etkilemez.

Termal korumanin kdse frekansi, nominal motor frekansinin (P3.1.1.2) %70'idir.

P

sogutma A

Asiri yukleme alani

100 %

Par.
ID706=%40

9129.emf

Sekil 56. Motor termal akimi It egrisi

P3.9.2.4 MOTOR TERMAL ZAMAN SABITI

Bu, motorun termal zaman sabitidir. Motor ne kadar buyukse, zaman sabiti de o kadar buyuk
olur. Zaman sabiti; hesaplanmis termal kademenin, son degerinin %63'Une ulastig stredir.

Motor termal zamani motorun tasarimina baghdir ve farkli motor Ureticilerine gére degisir.
Parametrenin varsayilan degeri surictnun blyudkligine gore degisir.

Motorun t6 zamani (t6, motorun nominal akimin 6 katinda guvenli sekilde calisti§i, saniye
cinsinden suredir) biliniyorsa (motor Ureticisi tarafindan verilir) zaman sabiti parametresi o sure
esas alinarak ayarlanabilir. Kural olarak, dakika cinsinden motor termal zaman sabiti 2*t6'ya
esittir. Strlcu durdurma durumunda ise, zaman sabiti dahili olarak, ayarlanmig olan parametre
degerinin ¢ katina yukseltilir. Durdurma durumunda yapilan sogutmada i1s1 aktarimi baz alinir
ve zaman sabiti artirilir.

Bkz. 58.
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I
T4 Akim
N
7
| | Zzam
T 4 ‘ ‘
\ \
\ \
100% ‘ ‘
\ \
63% L. _ 4 _ _ |
\ \ \
| \ | £
\ | \ N
| \ S
\ »O
K zam
T = Motor termal zaman sabiti

Sekil 57. Motor termal zaman sabiti

P3.9.2.5 MOTOR TERMAL YUKLENEBILIRLIGI

Degerin %130 olarak ayarlanmasi, nominal sicakliga motor nominal sicakliginin %130'u ile
ulasilacagi anlamina gelir.

nT
Akim
I I
I I
I I
I I
I I
: : ,
3 3 Hata/Alarm zaman
| | .
Tt l ‘ i
7/
——————————————purum-alani 71
7]
: //II
105% : : R
o | 7 A=
P : ~ : Ve
- ~ | 7
Ve oL N ! 7
s LT ~ - _ L
7 | - £
4 /x’/ N " E
J- | 0 )
ad I I
! ! }
Zaman
— — — Yuklenebilirlik %80
Y Uklenebilirlik %100
-------- Yklenebilirlik %130

Sekil 58. Motor sicakligi hesaplamasi
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P3.9.3.2 Hiz KESME AKIMI

Akim 0,0...2%IL olarak ayarlanabilir. Hiz kesme durumunun meydana gelmesi i¢cin akimin bu
limiti asmasi gerekir. Bkz. 59. P3.1.3.1 Motor akim limiti parametresi degistirilirse, bu
parametre otomatik olarak akim limitinin %90'i olarak hesaplanir. Bkz. 122.

NOT! istenen calismanin elde edilebilmesi icin bu limitin mutlaka akim limitinden disiik olmasi
gerekir.

| 9130.emf

Hiz kesme
alani

Par. ID710

\

Par. ID712

Sekil 59. Hiz kesme 6zellikleri ayarlari

P3.9.3.3 Hiz KESME SURESI LiMITi
Bu sure 1 - 120 saniye arasinda ayarlanabilir.

Hiz kesme durumu igin izin verilen maksimum slredir. Hiz kesme slresi dahili bir sayag
tarafindan sayilir.

Hiz kesme siresi sayacinin de@eri bu limitin Gzerine ¢ikarsa koruma tetiklenir (bkz. P3.9.3.1))
Bkz. 123.

P3.9.4.2 DUSUK VOLTAJ KORUMASI: ALAN ZAYIFLAMA ALAN YUKU
Tork limiti %10 -150 x Tpotor @rasinda bir degere ayarlanabilir.

Bu parametre, cikis frekansi alan zayiflama noktasinin Gzerinde oldugu zaman izin verilen
minimum tork degerini verir. Bkz. 60.

P3.1.1.4 (Nominal motor akimi) parametresini degistirirseniz, bu parametre otomatik olarak
varsayilan degere donduraltr. Bkz. 123.
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ATork

Par.
ID714

Par.
ID715 Dusuk yukalani

|
|
} f
|

5Hz Alan zayiflama noktasi

9131.emf

Sekil 60. Minimum ylkin ayarlanmasi

P3.9.4.4 DUSUK YUK KORUMASI: SURE LIMITI
Bu sire 2 - 600 saniye arasinda ayarlanabilir.

DusUk yuk durumunun meydana gelmesi icin izin verilen maksimum sdredir. Dahili bir sayag
toplam disik yik suresini sayar. DUsuk yuk sUresi sayacinin degeri bu limitin Gzerine ¢ikarsa
P3.9.4.1 parametresine goére koruma tetiklenir. Sidrlcld durdurulursa disuk yuk sayaci
sifirlanir. Bkz. 61 ve 122.

ADUsUk yuUk suresi sayaci
Durum alani
Par. ID716 |

: Durum/uyari
Par. ID713
|
|
|
|
|
|
|
|
[ Saat
|

Dustikyikit” ™| —

Dusiik yik yok
9132.emf

Sekil 61. Duslik ylik siiresi sayaci iglevi
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P3.9.5.1 HizLI DURDURMA MODU
P3.5.1.26 HizLI DURDURMA ETKINLESTIRME
P3.9.5.3 HizLI DURDURMA YAVASLAMA SURES]

P3.9.5.4 HizLI DURDURMA HATASINA YANIT

Hizli durdurma iglevi surticuyl istisnai bir durumda G/C veya Haberlesmeden durdurma
yontemidir. Hizli durdurma etkinlestirildiginde, strtict bagimsiz olarak tanimlanan yonteme gore
yavaglatilabilir ve durdurulabilir. Hata gegmisinde bir hizli durdurmanin talep edildigine iliskin
bir isaret birakmak Uzere, yeniden baslatma igin sifirlama gerektiginde bir alarm veya hata
yaniti olusturulabilir.

NOT! Hizli durdurma bir acil durdurma ya da glvenlik islevi degildir! Bir acil durdurmanin motora
giden gug beslemesini fiziksel olarak kesmesi tavsiye edilir.

(FB‘ Kontrol ifadesi.B12 )

Normelgaltema |

YADA
IN1

IN 2

Hizli
Durdurma
Etkinlestirildi

Evet

v

“Hizli Durdurma
Modu” ve “Hizh
Durdurma
Yavaglama Siiresi’ne
gore baslatma/
durdurma sirasi

Surici
durduruldu
mu?

HAYIR

Evet
v

Siricil “Hazir degil”
moduna zorlandi ve
“Hizl Durdurma Hata
Yaniti"na gére alarm/
hata tetiklendi

Hizh
Durdurma
Etkinlestirildi

9124.emf

Sekil 62. Hizli durdurma mantigi

24 saat destek +358 (0)201 212 575 « E-posta: vacon@vacon.com




VACON - 195 Vacon 100 Uygulamasi

P3.9.8.1 ANALOG GIRIS DUSUK KORUMASI
Bu parametre Al Dusuk Korumasinin kullanilip kullaniimayacagini tanimlar.

Girig sinyali frekans referansi ya da tork referansi olarak kullanilirsa ya da PID/ExtPID
denetleyicileri analog giris sinyallerini kullanmak Uzere yapilandirilirsa, analog giris sinyali
hatalarini tanimlamak icin Al DusUk korumasi kullanilir.

Kullanici korumanin sadece suricu Calistirma durumunda veya sirasiyla hem Calistirma hem
de Durdurma durumlarindayken etkinlestirilip etkinlestiriimeyecegini secebilir. Al Dusuk Hatasi
icin yanit P3.9.8.2 Al Dusuk Hatasi parametresi ile segilebilir.

Tablo 130. Al diistik korumasi ayarlari

Segim Secim adi Aciklama

numarasi

1 Koruma devre digi

2 Koruma Calistirma Koruma sadece surlcu calistirma
durumunda durumundayken etkinlestirilir.
etkinlestirildi

3 Koruma Calistirma ve | Koruma hem c¢alistirma hem de durdurma
Durdurma durumlarinda etkinlestirilir
etkinlestirildi

P3.9.8.2 ANALOG GIRIS DUSUK HATASI

Bu parametre, Al Disik korumasi 3.9.8.1 parametresi ile etkinlestirilirse, F50 - Al DUsuk Hatasi
(Hata Kimligi: 1050) i¢in yanit tanimlar.

Al DUglk korumasi 1-6 analog giriglerinin sinyal seviyesini izler. P3.9.8.1 Al Diguk Korumasi
parametresi Etkinlestirilirse ve analog giris sinyali 3 saniye sureyle tanimlanan minimum sinyal
araliginin %50'sinin altina duserse, Al Dusuk hatasi veya alarmi olusturulur.

Tablo 131.
m?:ggm Secim adi Aciklama
Alarm

2 Alarm P3.9.1.13 frekans referansi olarak
ayarlanir

3 Alarm Son gecerli frekans, frekans referansi
olarak tutulur

4 Hata Durdurma moduna goére durdurma P3.2.5

5 Hata Serbest durusla durdurma

NOT: Al Diisiik Hatasi yaniti 3 (Alarm + Onceki Frekans) sadece analog giris 1 veya analog giris
2 referans frekansi olarak kullanildiginda kullanilabilir.

P3.10.1 OTOMATIK SIFIRLAMA
Hata sonrasinda bu parametreyle Otomatik Sifilama islevini etkinlestirin.

NOT: Otomatik sifirlamaya sadece bazi hatalarda izin verilir. P3.10.6 ve P3.10.13
parametrelerine 0 ya da 1 degerlerini vererek s6z konusu hatalardan sonra otomatik sifirlama
yapilip yapilmayacagini secgebilirsiniz.
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P3.10.3 BEKLEME SURESI
P3.10.4 OTOMATIK SIFIRLAMA: DENEME SURESI

P3.10.5 DENEME SAYISI

Otomatik sifirlama islevi bu parametreyle ayarlanan stire boyunca gértinen hatalari sifirlamaya
devam eder. Deneme siresi boyunca meydana gelen hatalarin sayisi P3.10.5 parametresinin
degerini asarsa kalici bir hata olusturulur. Aksi halde, deneme siresi gectikten sonra hata
giderilir ve bir sonraki hata ile birlikte deneme slresi sayimi yeniden baglatilir.

P3.10.5 parametresi, bu parametre tarafindan belirlenen deneme stiresi boyunca gerceklesen
otomatik hata sifirlama girisimlerinin maksimum sayisini belirler. Sire sayimi ilk otomatik
sifirlama igleminden baslar. Maksimum sayi ise hatanin tirtinden bagimsizdir.

Bekleme Bekleme Bekleme
i—  suresi slresi slresi
Hata Tetikleyicisi D717 T ID717 T D717
Alarm
Sifirlama 1 Sifirlama 2
Otomatik T T
sifirama
Deneme siresi Deneme siiresi L
ID718
Hata Etkin
9096.emf
Deneme sayisi: (ID759 = 2)

Sekil 63. Otomatik sifirlama islevi

P3.13.1.9 OLU BANT

P3.13.1.10 OLU BANT ERTELEME

Gercgek deger 6nceden tanimlanan slire boyunca 6l bant alaninda ve referans gevresinde
kalirsa PID denetleyici c¢ikigi kilitlenir. Bu islev gereksiz hareketleri ve valf gibi aktiatorlerin
asinmasini onler.
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Olii bant (ID1056) Referans
_.1_/< ; —
. Gerggéger
Ol bant erteleme (ID1057); :
-
- |
\ :
Cikis kilitli :
9097.emf

Sekil 64. Olii bant
P3.13.5.1 UYKU FREKANSI LimiTi 1
P3.13.5.2 UYKU ERTELEME 1

P3.13.5.3 UYANMA SEVIYESIi 1

Frekansin Uyku Ertelemesi (P3.13.5.2) ile belirlenenden daha uzun bir slire boyunca uyku
limitinin altinda kalmasi halinde bu islev sirtclyl uyku moduna gegirir. Bu, baslatma komutu
aclk kalacagi, ancak calistirma talebinin kapatilacagi anlamina gelir. Ayarlanan eylem moduna
bagh olarak gercek deger uyanma seviyesinin altina iner veya Uzerine ¢ikarsa, baslatma
komutunun hala etkin olmasi kosuluyla suriict ¢alistirma talebini yeniden etkinlegtirir.
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Gercek deger
Uyanma
seviyesi
(ID1018)
-
Frekans Uyku erteleme
N (ID1017)
Uyku limiti
(ID1016) E
[}
g
8
Diizenleme modu Uyku Diizenleme modu

Sekil 65. Uyku limiti, Uyku erteleme, Uyanma seviyesi

P3.13.4.1 ILERIBILDIRIM ISLEVI

ileribildirimde genellikle kesin siirec modellerine ihtiyac vardir, ancak bazi durumlarda kazang
+ ileribildirim ofset tirl yeterlidir. ileribildirim bélimii gergek kontrol edilmis siire¢ degerinin
herhangi bir geribildirim dlgimunu kullanmaz ( 198 sayfasindaki 6érnekte su seviyesi). Vacon
ileribildirim kontrolU, kontrol edilmis surec¢ degerini dolayli etkileyen diger dl¢cimleri kullanir.

Ornek 1:

Bir tanktaki su seviyesinin akis kontrolliyle kontrol ediimesi. istenen su seviyesi bir ayar noktasi
olarak, gercek seviye ise geribildirim olarak tanimlanir. Kontrol sinyali gelen akigi etkiler.

Tasma ise olgulebilen bir bozukluk olarak distnulebilir. Bu bozuklugun élgimlerini temel
alarak, PID cikisina eklenen basit bir ileribildirim kontroll ile (kazang ve ofset) bu bozuklugu
gidermeye c¢alisabiliriz.

Bu sayede denetleyici, akistaki olasi degisimlere sadece seviye olcimu yaptiginiz duruma
gbre ¢ok daha hizl tepkiler verecektir.

Seviye

referans PID | +*Q<+ 77777 W |

@ Tasma
kontroll

Seviye kontrolii ‘

—_

9099.emf

Sekil 66. ileribildirim kontrolii
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P3.13.6.1 GERIBILDIRIM DENETIMINI ETKINLESTIR
Bu parametreler PID Geribildirim sinyali dederinin normal durumda kalacagi distnulen

araligi tanimlar. PID Geribildirim sinyali Erteleme ile tanimlanan sireden daha uzun slre
tanimlanan denetim araliginin Gzerine ¢ikar veya altina dliserse, bir PID Denetim hatasi (F101)

tetiklenir.
Ust limit ! ! Gergek deggr ‘ ‘
(o7se) [ ] [ / """"" [
i i ]
Alt limit ‘ ‘ : : :
(D758)

Erteleme (ID737)

9100.emf

Diizenleme modu Alarm veya hata

Sekil 67. Geribildirim denetimi

Referansin ¢evresindeki alt ve st limitler ayarlanir. Gergcek deger bu limitlerin altina iner ya da
Uzerine ¢ikarsa, bir sayac Erteleme'ye (P3.13.6.4) dogru sayim yapmaya baslar. Gergek deger
izin verilen alana girdiginde ise ayni sayac¢ bu sefer asagi dogru saymaya baglar. Sayacin
Erteleme'den ylksek oldugu bir durumda alarm veya hata (P3.13.6.5 parametresi ile secilen
tepkiye bagl olarak) olusturulur.
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BASING KAYBI KARSILIGI

Basing

Akis yok

A\
WA

Boru uzunlugu

Konum 1 A A Konum 2 A A

9101.emf

Sekil 68. Basing sensériiniin konumu

Cok sayida cikisi olan bir boruya basing uygulanirken sensor icin en ideal konum borunun
ortalarinda bir yerdir (Konum 2). Ancak, sensérler dogrudan pompanin ardina yerlestirilebilir.
Bu sayede pompadan sonra dogru basing hemen verilebilir, ancak akisa bagli olarak borunun
alt kisimlarina dogru basing duser.

P3.13.7.1 AYAR NOKTASI 1'i ETKINLESTIR

P3.13.7.2 AYAR NOKTASI 1 MAKSIMUM KARSILIGI

Sensoér 1 konumunda yerlestiriimis. Borudaki basing akis olmadiginda sabit kalir. Ancak, akigla
birlikte borudaki basing daha da diser. Bu durum, akis arttik¢ca ayar noktasinin ylkseltiimesiyle
giderilebilir. Boyle bir durumda, akis ¢ikis frekansi tarafindan tahmin edilir ve ayar noktasi
asagidaki sekilde gosterildigi gibi akisla birlikte dogrusal olarak ylkselir.
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Ayar noktasi

Ayar noktasi + Maksimum karsilik

Ayar noktasi

Minimum Frekans ve Akis Maksimum Frekans ve Akis
Basing
Akis y({ AKis ve Karsink var
//

Boru uzunlugu

Konum 1 A A Konum 2 A A

9102.emf

Sekil 69. Basing kaybi karsiligi igin ayar noktasi 1'in etkinlestirilmesi
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YAZILIM DOLDURMA

P3.13.8.1 YAZILIM DOLDURMAYI ETKINLESTIR
P3.13.8.2 YAZILIM DOLDURMA FREKANSI
P3.13.8.3 YAZILIM DOLDURMA SEVIYESI
P3.13.8.4 YAZILIM DOLDURMA ZAMAN ASIMI

Geribildirim degeri yazilim doldurma seviyesi ayar parametresi P3.13.8.3 degerine ulasincaya
kadar siiriict yazilim doldurma frekansinda (par. P3.13.8.2) calisir. Daha sonra, sirtcu
yazilim doldurma frekansindan c¢ikintilari diizenlemeye baglar. Zaman asimi (P3.13.8.4)
boyunca yazilim doldurma seviyesine ulasilmazsa, bir alarm ya da hata tetiklenir (ayarlanan
Yazilim Doldurma zaman asimi yanitina (P3.9.1.9) gore).

Referans
— -
~ Gergek deger
Yazihm doldurma seviyesi
/,./—
-t
/ —
Frekans
Yazihm doldurma frekansi
Yazilim doldurma modu Dizenleme modu 9105.emf

Sekil 70. Yazilim doldurma iglevi
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COKLU POMPA KULLANIMI

PID denetleyici sure¢ degerini tutamiyorsa veya ayar noktasi ¢evresinde tanimlanmis bant
araliginda geribildirim yapamiyorsa, motor(lar) baglanir/baglantilari kesilir.

Motor baglama/ekleme kriterleri (ayrica bkz. 71):

Geribildirim degeri bant araligi bélgesinin disinda.

Diizenleme motoru “maksimuma yakin” bir frekansta (-2Hz) calisiyor
Yukaridaki kosullar bant genigligi ertelemesinden daha uzun bir siire boyunca
gerceklesmis

Daha fazla motor mevcut

Bant genisligi Ayar noktasi

A

Geribildirim
Erteleme
ACIK

Motor2 ____ o N i L KAPALI
. ACIK
Motor 3 KAPALI

9103.emf

Sirtcl maksimum ya da maksimuma yakin
frekansta calisiyor

Sekil 71.

Motorlarin baglanmasi/ayrilmasi igin kriterler:

Geribildirim degeri bant araligi bélgesinin disinda.

Dizenleme motoru “minimuma yakin” bir frekansta (+2 Hz) caligiyor
Yukaridaki kosullar bant genigligi ertelemesinden daha uzun bir siire boyunca
gerceklesmis

Dizenleme motoru haricinde calisan baska motorlar da mevcut.

P3.15.2 BAGLANTI ISLEVI

Motorun bakim amaciyla sistemden ayriimis olmasi veya manuel kontrol i¢in baypas edilmesi
gibi bir nedenden dolayi herhangi bir motorun mevcut olmadigi bilgisinin Coklu Pompa
sistemine iletiimesi igin baglantilar kullanilabilir.

Baglantilari kullanmak icin bu islevi etkinlestirin. Dijital girisleri (P3.5.1.34 - P3.5.1.37
parametreleri) kullanarak her motor icin gereken durumu secin. Giris kapaliysa (TRUE) motor
Coklu Pompa sistemi icin kullanilabilir, aksi takdirde Coklu Pompa mantidi ile
baglanmayacaktir.
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BAGLANTI MANTIGI ORNEGI:

AC stirticl

>
Motorlarin baglatma sirasi: 9193.emf

Sekil 72. Baglantisi mantigi 1

Motor baglatma sirasi su sekildeyse:
1->2->3->4->5

Motor 3 baglantisi kaldirilir, 6rnegin P3.5.1.36 parametresinin degeri FALSE olarak ayarlanir
ve 1->2->4->5 seklinde degisir.

AC sirlcu

ID428 = FALSE

>
Motorlarin baslatma sirasi: 9194.emf

Sekil 73. Baglantisi mantidi 2

Motor 3 yeniden kullanima alinirsa (P3.5.1.36 parametre degerinin  TRUE olarak
degistiriimesi), sistem motoru durdurmadan ¢alisir ve motor 3 sirada en sona atilir:
1->2->4->5->3

24 saat destek +358 (0)201 212 575 « E-posta: vacon@vacon.com




VACON - 205 Vacon 100 Uygulamasi

AC sirlcu
|

ID428 = TRUE

. 4
Motorlarin yeni baslatma sirasi 9195 emf

Sekil 74. Baglantisi mantigi 3
Sistem durdugu veya bir kez daha uyku moduna girdigi anda s6z konusu sira orijinal konumuna
getirilir.
1->2->3->4->5

P3.15.3 Fc EKLE

Tablo 132.

Secim ‘ Secim adi ‘ Aciklama

0 Devre Disi Motor 1 (AC suruclye baglh motor) her zaman frekans
kontrollidur ve baglantilardan etkilenmez.

1 Etkin Tum motorlar baglantilar tarafindan kontrol edilir ve
baglantilardan etkilenir.

KABLO TESISATI
Parametre degeri olarak 0 ya da 1 segimine gore iki farkli baglanti kurma yolu vardir.
Secim 0, Devre disi:

AC suruct ya da dizenleme motoru otomatik degdistirme veya baglanti mantidina dahil
edilmez. Sirlcl, asagidaki 75 seklinde oldugu gibi motor 1'e dogrudan baglanir. Diger
motorlar ise, kontaktorler vasitasiyla sebekeye baglanmis ve sirtcideki roleler tarafindan
kontrol edilen yardimci motorlardir.
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Elektrik sebekesi

:

Motor 1 Motor 2 Motor 3
Réleden motor 1 kontroll Roleden motor 2 kontroli Réleden motor 3 kontroli
| | |
KULLANILMI -
K2
YOR ] k]
9145.emf
Sekil 75.

Secgim 1, Etkin:

Duzenleme motorunun otomatik degistirme ya da baglantt mantigina dahil edilmesi
gerekiyorsa, asagidaki 76 sekline gore baglanti yapin.

Her motor bir role ile kontrol edilir, ancak kontaktdr mantidi birinci baglanan motorun her zaman
once siruclye daha sonra sebekeye baglanmis olmasina dikkat eder.
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Elektrik sebekesi

Motor 1

Réleden motor 1 kontrolii

Motor 2

Réleden motor 2 kontroli

Motor 3

Réleden motor 3 kontrolli

K3 K2 K3 K3 K1 K3 K1 K2 K1
K2 K1 K2
K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 Kil.1 K2 K21 K3 K3.1
9148.emf
Sekil 76.
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P3.15.4 OTOMATIK DEGISTIRME

Tablo 133.

Segim ‘ Secim adi ‘ Aciklama

0 Devre Disi Motorlarin éncelik/baslatma sirasi normal ¢alisma
kosullari altinda her zaman 1-2-3-4-5 seklindedir.
Calisma sirasinda baglantilarin kaldiriimasi ve yeniden
eklenmesi durumunda bu sira degisebilir, ancak bir
durdurma sonrasinda 6ncelik/baslatma sirasi daima
yeniden varsaylilana getirilir.

1 Etkin Tam motorlarin esit miktarda asinmasi amaciyla éncelik
sirasl

zaman zaman degistirilir. Otomatik degistirme araliklari
da

degistirilebilir (P3.15.5). Kag¢ tane motorun c¢alisabilecegi
(P3.15.7) ya da diizenleme slriicisinin

otomatik degistirme yapildiginda (P3.15.6) maksimum
frekansi

ile ilgili bir limit belirleyebilirsiniz. Otomatik degistirme
arahgi

P3.15.5) son ermigse, ancak frekans ve motor limitleri
yerine getiriimemisse, otomatik degistirme islemi

tim kosullar yerine getirilene kadar ertelenir (bunun
amaci,

bir pompa istasyonunda yiiksek bir kapasite talebi
bulundugu zaman sistemin

otomatik degisim yaparak ani basin¢ kaybina neden
olmasini

Onlemektir.

ORNEK:

Otomatik degistirme yapildiktan sonraki otomatik degistirme sirasinda, en yiksek 6ncelige
sahip olan motor en sona, diger motorlar ise bir sira yukari tasinir:

Motorlarin baglatma sirasi/6nceligi: 1->2->3->4->5

--> Otomatik degistirme -->

Motorlarin baglatma sirasi/énceligi: 2->3->4->5->1

--> Otomatik degistirme -->

Motorlarin baslatma sirasi/onceligi: 3->4->5->1->2

P3.15.16.1 ASIRI BASINC DENETIMINI ETKINLESTIR

Asiri basing denetimi etkinlestirilirse ve PID geribildirim sinyali (basing) P3.15.16.2 parametresi
ile tanimlanan denetim seviyesini asarsa, Coklu Pompa sistemindeki yardimci motorlarin timu
durdurulur. Sadece dizenleme motorlari normal sekilde calismaya devam eder. Basing
distigunde, yardimci motorlar tek tek tekrar baglanarak sistem normal sekilde ¢alismaya
devam eder. Bkz. 77.

Sinyal tanimlanan asiri basing seviyesini asarsa, Asiri basin¢ denetim iglevi PID Denetleyici
geribildirim sinyalini izler ve hemen tim yardimci pompalari durdurur.
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Basing
A PID Geribildirimi
Denetim Alarm (ID21)
Seviyesi
ID1699

PID Ayar Noktasi
ID167

Motor 2 o ACIK

Motor 3 e ACIK
| KAPALI

9133.emf

Sekil 77.Asir1 basing denetimi

P3.17.1 ATESLEME MODU SIiFRESI

Buradan Atesleme modu iglevinin ¢alisma modunu segin.

Se¢im ‘ Se¢im adi ‘ Aciklama
1002 Etkinlestirilen mod Siricl yaklasan hatalarin timinu sifirlayacak ve
mumkun oldugu surece verilen hizda galismaya devam
edecektir.

NOT! Bu sifre girildiyse, tim Atesleme modu
parametreleri kilitlenir. Atesleme modu parametrelerini
degistirmeyi etkinlestirmek igin, dnce parametre degerini
sifir olarak degistirin.

1234 Test modu Yaklasan hatalar otomatik olarak sifiranmayacak ve hata
meydana geldiginde slricu duracaktir.

P3.17.3 ATESLEME MODU FREKANSI

Bu parametre, Atesleme modu etkinlestirildiginde ve Atesleme modu frekansi P3.17.2.
parametresinde frekans referansi kaynagi olarak secildiginde kullanilan sabit frekans
referansini tanimlar.

Atesleme modu iglevi etkin durumdayken, motor dénis yonini segmek veya dedistirmek igin
P3.17.6 parametresine bakin.

P3.17.4 ATESLEME MODU ETKINLESTIRME AGIK

Etkinlegtirilirse, tus takiminda alarm isareti gérinir ve garanti gegersiz kalir. Bu iglevi
etkinlestirmek igin, Atesleme Modu sifresi parametresi igin agiklama alaninda bir sifre
belirlemeniz gerekir. Lutfen bu girisin NC (normalde kapali) tirine dikkat edin!

Atesleme modu'nu, Atesleme modu'nun test durumunda calismasina olanak saglayan sifre
kullanilarak garanti disi kalmadan test edilmesi mimkiindir. Test durumunda, yaklasan hatalar
otomatik olarak sifirlanmayacak ve hatalarda strici duracaktir.
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NOT! Atesleme modu etkinlestirilirse ve Atesleme modu Sifre parametresine dogru sifre
girilirse, tim Atesleme modu parametreleri kilitlenecektir. Atesleme modu parametrelerini
degistirmek icin, 6nce Atesleme Modu Sifresi parametresini sifir olarak degistirin.

Normal Baslatma

Calistirma
etkinlestirme

Calistirma
Baglantisi 1

Calistirma
Baglantisi 2

Atesleme Modu
Etkinlestirme
(kapali kontak)

Motor Hizi

Atesleme Modu
Hizi

Normal Hiz

Durduruldu

9138.emf

Sekil 78. Atesleme Modu islevselligi

P3.17.5 ATESLEME MoDU ETKINLESTIRME KAPALI
Yukariya bakiniz.

P3.17.6 ATESLEME MODU GERI

Bu parametre, etkinlestiriimis Atesleme Modu islevi ile motor donls yoninu segmek igin dijital
giris sinyalini tanimlar. Normal ¢alisma sirasinda higbir etkisi yoktur.

Motorun Atesleme Modunda her zaman ILERI ya da GERI yénde galismasi gerekiyorsa,
asagidakileri segin:

Digin Slot0.1 = her zaman ILERI
Digln Slot0.2 = her zaman GERI

P3.18.1 MOTOR ON ISITMA ISLEVI

Motor On Isitma islevi drnedin yogusmayi onlemek icin motora DC akimi gdndererek
Durdurma durumunda surtclyu ve motoru sicak tutmak icin tasarlanmistir.

Segim ‘ Secim adi ‘ Aciklama
0 Kullaniimiyor Motor 6n i1sitma islevi devre disi birakildi.
Her zaman Durdurma Motor 6n isitma islevi sUricl Durdurma durumundayken
durumunda her zaman etkinlestirilir.
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sicakligr)

Segim ‘ Secgim adi ‘ Aciklama

2 Dijital giris ile kontrol edilir | Motor n i1sitma islevi stricu Durdurma durumundayken
bir dijital giris ile etkinlestirilir. Etkinlestirme igin DI
P3.5.1.18 parametresi ile segilebilir.

3 Sicaklik limiti (radyator) Siricl Durdurma durumundaysa ve sirlici radyatorinin
sicakligi P3.18.2 parametresi ile tanimlanan sicaklik
limitinin altina dlserse, motor 6n I1sitma islevi etkinlestirilir.

4 Sicaklik limiti (6lgtilen motor | Stiriici Durdurma modundaysa ve (6lglilen) motor

sicakhgi P3.18.2 parametresi ile tanimlanan sicaklik
limitinin altina dlserse, motor 6n I1sitma islevi etkinlestirilir.
Motor sicakliginin élglim sinyali P3.18.5 parametresi ile
segcilebilir.

NOT! Bu ¢alisma modu bir sicaklik dlgim secenek karti
(6rn. OPTBH) kurulumunu varsayar.

P3.20.1 FREN KONTROLU

Mekanik fren kontroll bir harici mekanik freni bir dijital ¢ikis sinyali ile kontrol etmek igin
kullanilir. Fren agma/kapatma komutu dijital ¢ikisin bir fonksiyonu olarak secilebilir. Stricu
cikis frekansi tanimlanan agma/kapatma limitlerine ulastiginda mekanik fren acilacaktir/
kapatilacaktir. Surticinin dijital girislerinden birine fren geribildirim sinyali bagliysa ve denetim
etkinlestiriimigse, Mekanik Frenin durumu Ekstralar ve gelismis izleme grubundaki Uygulama
Durumu ifadesi 1 degerinin izlenmesiyle de denetlenebilir.

Se¢im ‘ Se¢im adi ‘ Aciklama
0 Devre Disi Mekanik fren kontroli kullaniimaz
Etkin Mekanik fren kontrolu kullanilir, ancak fren durumu
denetlenmez.
2 Fren durumu denetimiile | Mekanik fren kontrolU kullanilir ve fren durumu bir dijital
etkinlestirildi girig sinyali (P3.5.1.44) ile denetlenir.

Cikis Frekansi

A

Fren Mekanik
Ertelemesi

Kapali Frekans Limiti

ID1539
Acik Frekans Limiti

ID1535 | 3/

Baslatma komutu _l

Mekanik Freni A¢ Komutu ‘

(Dijital gikig)

9134.emf

Sekil 79.

Mekanik fren islevselligi
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Surlcinln gikis frekansi normal frekans

1 Baslatma komutu verilir. 5 ;
referansini izler.

Rotor akisini hizli bir sekilde yapilandirmak ve
motorun nominal tork Uretebilecedi zamani
kisaltmak igin Baglatma manyetikligi (bkz.
sayfa 109) kullaniimasi tavsiye edilir.

6 Durdurma komutu verilir.

Baslatma manyetikligi suresi doldugunda, Cikis frekansi Fren kapatma frekans limiti
3 |frekans referansi Fren agma frekans limiti 7 | degerinin altina distiginde Mekanik fren
degerine doner. kapanacaktir.

Fren mekanik ertelemesi slresi dolup, dogru
fren geribildirim durumu sinyali alinincaya kadar,
mekanik fren acilir ve referans frekansi Fren
acma frekans limiti degerinde tutulur.

\" ‘ Calistyor

Cikis Frekansi .

Agik Frekans Limiti RS

AYARLAMA
SIFIRLAMA

Mekanik Fren

MechanicalBrakelnv

LE

M Cikis Frekansi ‘ IN1 ‘

YA DA
IN1

P Kapall Frekans Limiti IN2 IN2
NOT
v ‘ Caligtyor UN J
NOT
( v ‘ Galigtirma Talebi {iN
(v] Hata
LT
( M ‘ Motor Akimi IN1 9214.emf
( P ‘ Fren Akimi Limiti >—JIN 2 ‘

Sekil 80. Mekanik fren agma mantigi

P3.20.2 FREN MEKANIK ERTELEMESI

Fren agma komutu verildikten sonra, Fren mekanik ertelemesi siresi geginceye kadar hiz Fren
agma frekans limiti dederinde tutulur. Bu tutma siresi mekanik fren tepki siresine gore
ayarlanmalidir. Bu islev, motoru frene kargi tam hizda calistigi bir durumu ortadan kaldirarak
akim ve/veya tork sigramalarini dnlemek i¢in kullanilir. Bu parametre Mekanik fren geribildirimi
dijital giris sinyali ile ayni anda kullanilirsa, hiz referansi birakilmadan énce hem tamamlanan
erteleme hem de geribildirim sinyaline gerek duyulur.

P3.20.3 FREN ACMA FREKANSI LIMITI

Mekanik freni agmak icin srticindn ¢ikis frekansi limiti. Agik gevrim kontrol'de, motorun nominal
kaymasina esit bir deger kullaniimasi tavsiye edilir.

Fren mekanik ertelemesi slresi dolup, dogru fren geribildirim sinyali alinincaya kadar surtcinin
cikis frekansi bu seviyede tutulur.

P3.20.4 FREN KAPATMA FREKANSI LiMiTi

Surict dururken ve c¢ikis frekansi sifira yaklasirken mekanik freni kapatmak igin ¢ikis frekansi
limiti. Bu parametre hem pozitif hem de negatif yonler icin kullanilir.

P3.20.5 FREN AKIMI LIMITI
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Mekanik fren, motor akimi bu limitin altina diserse hemen kapanacaktir. Bu degerin yaklasik
olarak manyetiklik akiminin yarisina ayarlanmasi tavsiye edilir.

Alan zayiflama alaninda kullanilirken, Fren akimi limiti ¢ikis frekansinin bir fonksiyonu olarak
dahili olarak azaltilacaktir.

Akim [A]

Fren akimi limiti ID1085

Alan zayiflama alani

Cikis frekansi
[Hz]

Alan zayiflama noktasi 9215.emf
ID602

Sekil 81. Fren akimi limitinde dahili azalma

P3.5.1.44 FREN GERIBILDIRImMI

Mekanik fren durumu sinyali i¢in dijital giris sec¢imi. Mekanik fren durumu denetimi etkinse
(P3.20.1 parametresi = 2/Etkinlegtirildi,Denetlendi), Fren geribildirim sinyali kullanilir.

Bu dijital giris sinyalini mekanik frenin yardimci kontagina baglayin.

Kontak agik = Fren kapali
Kontak kapali = Fren agik

Fren agilacak gekilde kontrol edilir ancak Fren geribildirim sinyali kontagi belirtilen sure iginde
kapatilmazsa, bir Mekanik fren hatasi (F58) olusturulacaktir.

P3.21.1.1 TEMIiZLEME ISLEVi

P3.21.1.1 parametresi ile Otomatik temizleme iglevi etkinlestirilirse,
P3.21.1.2 parametresi ile segilen dijital giris sinyali etkinlestirilerek Otomatik temizleme sirasi
baslatilacaktir.

P3.21.1.2 TEMIiZLEME ETKINLESTIRME

Yukariya bakiniz.

P3.21.1.3 TEMiZLEME DONGULERI

Bu parametre ile tanimlanan sayida ileri/geri dongiisi tekrarlanacaktir.

P3.21.1.4 TEMIZLEME ILERI FREKANSI

Otomatik temizleme iglevi pompanin hizli bir sekilde hizlanmasina ve yavaslamasina baghdir.
Kullanici Bir ileri/geri ddnglisinin tanimlanmasinda ayarlanacak parametreler: P3.21.1.4,
P3.21.1.5, P3.21.1.6 ve P3.21.1.7.
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P3.21.1.5 TEMIiZLEME ILERI SURESI

Yukaridaki P3.21.1.4 Temizleme ileri frekansi parametresine bakin.

P3.21.1.6 TEMIiZLEME GERI FREKANSI

Yukaridaki P3.21.1.4 Temizleme ileri frekansi parametresine bakin.

P3.21.1.7 TEMiZLEME GERI SURESI

Yukaridaki P3.21.1.4 Temizleme ileri frekansi parametresine bakin.

P3.21.1.8 TEMIZLEME HIZLANMA SURESI

Kullanici P3.21.1.8 ve P3.21.1.9 parametreleri ile Otomatik temizleme iglevi igin ayrilmis
hizlanma ve yavaglama rampalarini da tanimlayabilir.

P3.21.1.9 TEMIiZLEME YAVASLAMA SURESI

Yukaridaki P3.21.1.8 Temizleme hizlanma slresi parametresine bakin.

Cikis Frekansi | . )
1 Temizleme lleri |
A : Siiresi :
Temizleme lleri Frekansi ! L
Sifir Frekans / \ ,,,,,, / ,,,,,
Temizleme Geri Frekansi L \ / / ,,,,,,,,,
-
i Temizleme Geri !
v ' Sresi
. P Dongi 1 Déngli 2
Temizleme Dongdileri - 9 [ i L
Temizleme islevi
Temizleme Etkinlestirme
9139.emf

Sekil 82. Otomatik temizleme islevselligi
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P3.21.2.1 JOKEY iSLEVI

Jokey pompa igslevi daha klglUk bir jokey pompayi dijital ¢ikis sinyali ile kontrol etmek igin
kullanilir. Ana pompayi kontrol etmek igin bir PID Denetleyici kullanilirsa, jokey pompa
kullanilabilir. Bu islevde ¢ ¢calisma modu bulunur:

Tablo 134.
Segim Secim adi ‘ Aciklama
numarasi
0 Kullaniimiyor
1 PID uyku Ana pompa uyku modundan ¢iktiginda, ana pompa etkin ve

durdurulmusken, PID Uyku agik durumdaysa jokey pompa
baglatilacaktir.

2 PID uyku (seviye) Jokey pompa, PID Uyku modu etkin durumdayken ve PID
geribildirim sinyali P3.21.2.2 parametresi ile dnceden tanimlanan
seviyenin altina dustugunde calisacaktir. Jokey Pompa,
geribildirim sinyali P3.21.2.3 parametresi ile tanimlanan seviyenin
Uzerine ¢iktiginda veya ana pompa uyku modundan uyandiginda
durdurulacaktir.

PID Geribildirimi

Jokey Durdurma Seviyesi

Jokey Baslatma Seviyesi

PID Denetleyici Uyanma Seviyesi

Cikis Frekansi

PID Uyku
¥ 3 Erteleme

PID Uyku

Jokey Pompa Kontrolii
(Segilen deger = PID Uyku)

Jokey Pompa Kontrolli
(Segilen deger = PID Uyku (Seviye))

QL0 ered

Sekil 83. Jokey pompa kontrolii islevselligi
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P3.21.3.1 HAZIRLAMA ISLEVi

istenen dijital gikis degeri icin Hazirlama pompasi kontrolii segildiyse, dijital gikis araciligiyla bir
harici hazirlama pompasi kontroll etkinlestirilir. Ana pompa ¢alistidi stirece hazirlama pompasi
calisacaktir.

Baslatma Komutu
(Ana Pompa) _I

Hazirlama Pompasi

Kontroll

(Dijital Cikis Sinyali)

T
|
\
| |
| |
} Siiresi }
I I
|
\

Hazirlama

—>
\
[

Cikis Frekansi [ [
(Ana Pompa) ‘

9141.emf
Sekil 84.

P3.21.3.2 HAZIRLAMA SURESI
Ana pompa baslatiimadan énce hazirlama pompasini baslatmak igin sireyi tanimlar.

3.41 SAYACLAR

Vacon 100 surucusunde, surtcu igletim suresi ve enerji tiketimine dayanan farkl sayaglar
bulunur. Sayaglarin bazilari toplam degerleri dlgcerken, bazilari kullanici tarafindan sifirlanabilir.

Enerji sayaclari besleme sebekesinden alinan enerjiyi 6lgmek icin, diger sayaclar 6rnegin
surlcu igletim siresini veya motor ¢alisma siresini 6lgmek icin kullanilir.

Tdm sayag degerleri PC, Tus takimi ya da Haberlesmeden izlenebilir. Tug takimi ya da PC
izleme durumunda, saya¢ degerleri M4 Tani menusinden izlenebilir. Haberlesme durumunda,
sayag degerleri ID numaralari yardimiyla izlenebilir.

Bu belgenin amaci Haberlesme araciligiyla saya¢ degerleri okunurken gerekli olan sayag
degerleri ve ID numaralarini agiklamaktir.

Bu belge FW0065V017.vcx ve FW0072V003.vex daha yeni yazilim paketleri igin gecerlidir.

isletim Siiresi Sayaci

Kontrol birimi isletim suresi sayaci (toplam deger). Bu sayag sifirlanamaz. Sayag degeri
Haberlesme aracilidi ile asagidaki ID numaralarinin okunmasiyla strticiden okunabilir.

isletim Siiresi Sayaci dederi asagidaki 16 bit (UINT) degerlerden olusur.
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ID 1754 isgletim Siiresi Sayaci (yil)

ID 1755 isletim Siiresi Sayaci (giin)
ID 1756 isletim Siiresi Sayaci (saat)
ID 1757 isletim Siiresi Sayaci (dakika)
ID 1758 isletim Siiresi Sayaci (saniye)

Ornek:

Haberlesmeden isletim Siiresi Sayaci degeri ‘1a 143d 02:21’ okunuyor:
ID1754: 1 (yil)
ID1755: 143 (gln)
ID1756: 2 (saat)
ID1757: 21 (dakika)
ID1758: 0 (saniye)

isletim Siiresi Durum Sayaci

Sifirlanabilir kontrol birimi igletim slresi sayaci (durum degeri). Bu sayag¢ PC, Tus takimi ya da
Haberlesmeden sifirlanabilir. Sayag¢ degeri Haberlesme araciligi ile asagidaki ID numaralarinin
okunmasiyla surtciden okunabilir.

isletim Siiresi Durum Sayaci dederi asagidaki 16 bit (UINT) degerlerden olusur.

ID 1766 isletim Siiresi Durum Sayaci (yil)

ID 1767 igletim Siiresi Durum Sayaci (giin)
ID 1768 isletim Siiresi Durum Sayaci (saat)
ID 1769 isletim Siiresi Durum Sayaci (dakika)
ID 1770 isletim Siiresi Durum Sayaci (saniye)

Ornek:

Haberlesmeden isletim Siiresi Durum Sayaci degeri “1a 143d 02:21’ okunuyor:
ID1754: 1 (yil)
ID1755: 143 (gln)
ID1756: 2 (saat)
ID1757: 21 (dakika)
ID1758: 0 (saniye)

ID 2311 igletim Siiresi Durum Sayaci Sifirlama

isletim Stiresi Durum Sayacini sifirlayin.

isletim Stiresi Durum Sayaci PC, Tus takimi ya da Haberlesmeden sifirlanabilir. PC ya da Tus takimi
durumunda, saya¢ M4 Tani menusinden sifirlanabilir.

Haberlesme durumunda, isletim Siiresi Durum Sayaci ID2311 igletim Siiresi Durum Sayaci Sifirlama
icin bir ylkselen kenar (0 => 1) yazilarak sifirlanabilir.
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Caligsma Siresi Sayaci

Motor ¢alisma slresi sayaci (toplam deger). Bu sayac sifirlanamaz. Saya¢ degeri Haberlesme aracilig
ile agagidaki ID numaralarinin okunmasiyla strucuden okunabilir.

Calisma Suresi Sayaci degeri asagidaki 16 bit (UINT) degerlerden olusur.

ID 1772 Calisma Siiresi Sayaci (yil)

ID 1773 Calisma Siiresi Sayaci (giin)
ID 1774 Calisma Siiresi Sayaci (saat)
ID 1775 Calisma Siiresi Sayaci (dakika)
ID 1776 Caligma Siiresi Sayaci (saniye)

Ornek:

Haberlesmeden Calisma Siiresi Sayaci degeri ‘“1a 143d 02:21’ okunuyor:
ID1754: 1 (yil)
ID1755: 143 (gun)
ID1756: 2 (saat)
ID1757: 21 (dakika)
ID1758: 0 (saniye)

Acilma Siiresi Sayaci

Gug biriminin agilma slresi sayaci (toplam deger). Bu sayag sifirlanamaz. Sayag degeri Haberlesme
aracih@i ile agagidaki ID numaralarinin okunmasiyla surlcliden okunabilir.

Acilma Siresi Sayaci degeri agadidaki 16 bit (UINT) degerlerden olugur.

ID 1777 Acilma Siiresi Sayaci (yil)

ID 1778 Acilma Siresi Sayaci (gun)

ID 1779 A¢ilma Siiresi Sayaci (saat)
ID 1780 Acilma Siiresi Sayaci (dakika)
ID 1781 Acilma Siiresi Sayaci (saniye)

Ornek:

Haberlesmeden Agilma Siresi Durum Sayaci dederi ‘“1a 240d 02:18’ okunuyor:
ID1754: 1 (yil)
ID1755: 240 (glin)
ID1756: 2 (saat)
ID1757: 18 (dakika)
ID1758: 0 (saniye)

Enerji sayaci

Besleme sebekesinden alinan toplam enerji miktari. Bu sayag sifilanamaz. Sayag degeri Haberlesme
araciligi ile asagidaki ID numaralarinin okunmasiyla suricliden okunabilir.

Enerji Sayaci degeri asagidaki 16 bit (UINT) degerlerden olusur.
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ID 2291 Enerji Sayaci

Bu sayac degerinde her zaman dort 6nemli hane bulunur. Enerji Sayaci formati ve
birimi Enerji Sayaci dederine gore dinamik olarak dedistirilir (asagidaki drnege bakin).

Enerji Sayaci formati ve birimi ID2303 Enerji Sayaci Formati ve ID2305 Enerji Sayaci
birimi ile izlenebilir.

Ornek:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...vb...

Ornek:

ID2291'den 4500, ID2303'ten 42 ve 1D2305'ten 0 degeri okunursa:
Bu 45,00 kWh anlamina gelir.

ID2303 Enerji Sayaci Formati
Enerji Sayaci Formati Enerji Sayaci degerindeki ondalik noktasinin yerini tanimlar.
40 = 4 hane sayisl, 0 ondalik hanesi
41 = 4 hane sayisl, 1 ondalik hanesi
42 = 4 hane sayisl, 2 ondalik hanesi
43 = 4 hane sayisli, 3 ondalik hanesi
Ornek:

0,001 kWh (Format = 43)
100,0 kWh (Format = 41)
10,00 MWh (Format = 42)

ID2305 Enerji Sayaci Birimi

Enerji Sayaci birimi Enerji Sayaci deg@eri igin birimi tanimlar.

0 = kWh
1=MWh
2 =GWh
3=TWh
4 =PWh
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Enerji Durum Sayaci

Besleme sebekesinden alinan enerji miktari (durum degeri). Bu saya¢ PC, Tus takimi ya da
Haberlesmeden sifirlanabilir. Sayac degeri Haberlesme araciligi ile asagidaki ID numaralarinin
okunmasiyla surticiden okunabilir.

ID 2296 Enerji Durum Sayaci

Bu sayac¢ degerinde her zaman doért dnemli hane bulunur. Enerji Durum Sayaci formati
ve birimi Enerji Durum Sayaci degerine gére dinamik olarak degistirilir (asagidaki érnege bakin).

Enerji Sayaci formati ve birimi ID2307 Enerji Durum Sayaci Formati ve ID2309 Enerji Durum
Sayaci birimi ile izlenebilir.

Ornek:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
...vb...

ID2307 Enerji Durum Sayaci Formati

Enerji Durum Sayaci Formati Enerji Durum Sayaci dederindeki ondalik noktasinin yerini tanimlar.

40 = 4 hane sayisl, 0 ondalik hanesi
41 =4 hane sayisl, 1 ondalik hanesi
42 = 4 hane sayisl, 2 ondalik hanesi
43 = 4 hane sayisl, 3 ondalik hanesi

Ornek:

0,001 kWh (Format = 43)
100,0 kWh (Format = 41)
10,00 MWh (Format = 42)

ID2309 Enerji Durum Sayaci Birimi

Enerji Durum Sayaci birimi Enerji Durum Sayaci degeri igin birimi tanimlar.
0=kWh
1=MWh
2 =GWh
3=TWh
4 =PWh

24 saat destek +358 (0)201 212 575 « E-posta: vacon@vacon.com




VACON - 221 Vacon 100 Uygulamasi

ID2312 Enerji Durum Sayaci Sifirlama

Enerji Durum Sayacini sifirlayin.
Enerji Durum Sayaci PC, Tus takimi ya da Haberlesmeden sifirlanabilir. PC ya da Tus takimi
durumunda, saya¢ M4 Tani menusinden sifirlanabilir.

Haberlesme durumunda, Enerji Durum Sayaci ID2312 Enerji Durum Sayaci Sifirlama icin
yukselen kenar (0 => 1) yazilarak sifirlanabilir.

3.5 HATA I1ZLEME

AC surtcu kontrol tanisi tarafindan olagan disi bir calisma kosulu tespit edilirse, sirtcUl tus
takiminda (6rnegin) belirgin bir uyari gérantuler. Tus takimi hatanin veya alarmin kodunu, adini
ve kisa bir agiklamasini gosterir.

Bildirimler siraya ve gerekli eyleme gore degigir. Hatalar siricinin durmasina neden olur ve
suricunin sifirlanmasi gerekir. Alarmlar olagan disi ¢alisma kosullarini bildirir ve sifirlama
gerektirir, ancak surlcu ¢alismaya devam eder. Bilgiler sifirlama gerektirebilir, ancak sirticinin
islevselligini etkilemez.

Bazi hatalar i¢in uygulamada farkli tepkiler programlayabilirsiniz. Korumalar parametre
grubuna bakin.

G/C terminali, haberlesme ya da PC araci kullanilarak ya da kontrol tus takiminda Sifirlama
digmesine basilarak hata sifirlanabilir. Hatalar Hata gegmisi menlstine kaydedilir, bu mentiden
hatalar goérulebilir. Asagidaki tabloda ¢esitli hata kodlarini bulabilirsiniz.

NOT: Bir hata durumuyla ilgili olarak dagiticiniza veya fabrikaniza danisacaginiz zaman,
mutlaka ekrandaki metnin timdnu, hata kodunu, hata kimligini, kaynak bilgilerini, Etkin Hata
listesini ve Hata Geg¢misini not edin.

Kaynak bilgileri kullaniciya hatanin kaynagini, hatanin nedenini, nerede meydana geldigini ve
diger ayrintili bilgileri verir
3.5.1 HATANIN MEYDANA GELMESI

Bir hata meydana gelir ve slrlcu durursa, hatanin kaynagini belirleyin, burada belirtilen
eylemleri yapin ve hatayi

1. tus takimindaki Sifirama digmesine uzun siire (2 saniye) basarak ya da

2. Tani Menuslne (M4) girip, Hatalari sifirla (M4.2) alt menuslne girerek ve Hatalari sifirla
parametresini secerek sifirlayin.

ste |G| reoy | | vo se |G| reoy | | o see |G| reoy | | o

Main Menu c> Diagnostics - Reset faults
1D: M4 1D: M4.1 E 1D: M4.2

Monit Active faults '
O?ISO)I' @ E (o) @ z' Reset faults
Parameters ‘

[}
@ Reset faults

C12)
=— Diagnostics Fault history
(6) D (39)

3. Sadece metin tus takimi i¢in: Parametre icin Evet dederini secip OK digmesine basin.

@ Help

9152.emf
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READY RUN S5TOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

N
(- arcC T i Ce ) -
DIAGROSTIC @) RESET FAUL |@)YES:
Vo N\
N N

£

I 4 | W 4 4 g

FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
3.5.2 HATA GEGMISI
M4.3 Hata gegmisi menusunde, meydana gelmis maksimum 40 hatayi goreceksiniz.
Hafizadaki her hata Uzerinde hataya ait bilgileri de bulacaksiniz, agagiya bakin.

s‘ru='|(_7| READY | Vo s‘rop‘d READY | Vo s‘ru='|c| READY | ‘ Vo

o D.ag::f’ft.cs lj o Faul:a»:»;story o Devlwi?&:ezmoved

Iz Active Faults ! E:utletr‘r;ladl Fault 391383: de 3

[gﬁj Re:eot :‘aults @ External Fault 51 > State Info old

[0 Tt e | (&) botse, oot (T orseea|d

Metin tus takimindaki ekranlar:

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A A A A A a
Cern T 1 C T T IMMME T T I ERIIN
I'I"IILII_I ,"{IE'H I_I_IIHIHI_HIILIL?II L ua
ML T @ IV [ @ L vV
-1 1. | £127
| & w | & w | W& w
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
READY RUN S5TOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A a A a
/ ﬂ ’;‘ JTH T'C

9155.emf <

W
REV Vo KEVPAD _ BUS FWD REV Vo KEVPAD  BUS
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3.5.3 HATA KODLARI

Hata

Hata

Kimlik Hata adi Olasi nedeni

kodu

Asiri akim
(donanim hatasi)

Asiri akim (yazihm
hatasi)

AC suriictu motor kablosunda ¢ok yiiksek

bir akim algiladi (>4*1y):

+ yukte ani ve buyuk bir artis

* motor kablolarinda kisa devre

* uygun olmayan motor kullanimi

» parametre ayarlari uygun sekilde
gerceklestiriimemis

Yuku kontrol edin.
Motoru kontrol edin.
Kablolari ve baglantilari
kontrol edin.

Tanimlama caligtirmasi
uygulayin.

Hizlanma siresini
(P3.4.1.2/ P3.4.2.2) daha
uzun olacak sekilde
ayarlayin.

Asiri voltaj
(donanim hatasi)

Asiri voltaj (yazilim

hatasi)

DC hat voltaji belirlenen limitleri agmis.

+ yavaslama suresi ¢ok kisa

+ beslemede yiksek asiri voltaj
sigramalari

Yavaslama stresini
(P3.4.1.3/P3.4.2.3) daha
uzun olacak sekilde
ayarlayin.

Fren kesici veya fren direnci
kullanin (segenek olarak
kullanilabilir).

Asin voltaj denetleyicisini
etkinlestirin.

Giris voltajini kontrol edin.

Topraklama hatasi
(donanim hatasi)

Topraklama hatasi
(yazihm hatasi)

Akim 6lgtimi, toplam motor faz akiminin
sifir olmadigini tespit etti.

+ kablolarda veya motorda yalitim hatasi
« filtre (du/dt, sinls) hatasi

Motor kablolarini ve motoru
kontrol edin.
Filtreleri kontrol edin.

Sarj anahtari

Sarj anahtar kapali ve geribildirim bilgileri
hala ‘ACIK’ durumdadir.

« hatal galisma

* bilesen hatasi

Hatayi sifirlayin ve yeniden
baslatin.

Geribildirim sinyali ve
kontrol karti ile gii¢ karti
arasindaki kablo
baglantisini kontrol edin.
Hata tekrar olusursa, size
en yakin dagiticiya
basvurun.

Doygunluk

Cesitli nedenler:

» IGBT galigmasini gergeklestirmiyor
(arizali)

+ IGBT'de doygunluk giderme kisa devresi

« fren direncinde kisa devre veya asiri yuk

Tus takimindan
sifirlanamiyor.

Gucu kapatin.

YENIDEN BASLATMAYIN
ya da GUCU YENIDEN
BAGLAMAYIN!
Fabrikayla gérisin.
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Hata Hata
kodu Kimlik

Hata adi

Olasi nedeni

600

601

602

603

604

605

606

607

Kontrol karti ile gli¢ birimi arasindaki
iletisim kesildi.

Bilesen hatasi.
Hatal calisma.

Bilesen hatasi.

Hatali calisma.

Gug¢ birimindeki yardimcei gug voltaji gok
dusik.

Bilesen hatasi.

Hatali calisma.

Cikis fazi voltaji referans degeri izlemiyor.
Geribildirim hatasi.

Bilesen hatasi.
Hatali calisma.

Kontrol ve gli¢ birimi yazihmlari uyumsuz

Yazilim strdm0 okunamiyor. Gug biriminde
yazilim yok.

Bilesen hatasi.

Hatali galisma (gli¢ karti veya 6lgiim karti
sorunu).

Hatayi sifirlayin ve yeniden
baslatin.

Vacon web sitesinde
bulunan en son yazilimi
indirin ve guincelleyin.

Hata tekrar olusursa, size
en yakin dagiticiya
basvurun.

8 608 Sistem hatas| CPU asiri yiklenmesi.
Hatayi SIFIRLAYIN ve
surdictiniin gicunu iki defa
609 Bilesen hatasi. disurdn.

Hatali galisma. Vacon web sitesinde
bulunan en son yazilimi
indirin ve guincelleyin.

gl
safisma. Hatayi sifirlayin ve yeniden

Yapilandirma hatasi baslatin.

614 Yazilim hatasi Vacon web sitesinde

Bilesen hatasi (kontrol karti) bulunan en son yazilimi

Hatali calisma indirin ve giincelleyin.

647 Bilegen hatasi. Hata tekrar olusursa, size

Hatali galisma. en yakin dagiticiya
basvurun.

Hatali calisma.

648 . .

Sistem yazihmi ile uygulama uyumsuz.

Fabrika varsayilan

Kaynak asir yik durumu. ayarlarini yukleyin.

649 Parametre yikleme, geri yikleme veya Vacon web sitesinde
kaydetme hatasi. bulunan en son yazilimi
indirin ve guincelleyin.
Besleme voltajinda gecici
DC hat voltaji tanimlanan voltaj limitlerinin bir kesinti varsa, .ha.j[a.yl -
altinda sifirlayin ve AC surtcusuni
- . yeniden baslatin. Besleme
* ¢ok duslk besleme voltaji . .
DusUk voltaj + bilesen hatasi voltajini kontrol edin.
9 80 s I sen natas Yeterliyse, dahili bir hata
(hatast)  arizal giris sigortasi

* harici sarj anahtari kapatilmamig
NOT! Bu hata sadece sirlict Calistirma
durumundayken etkinlesir.

olmustur.

Elektrik sebekesini ariza
bakimindan kontrol edin.
En yakin dagiticiyla
gorusun.
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Hata
kodu

Hata
Kimlik

Hata adi

Olasi nedeni

+ besleme voltajinda sorun Besleme voltajini,
+ sigorta arizasi veya besleme sigortalari, besleme
L kablolarinda ariza kablosunu, tristérin (MR6-
10 91 Giris fazi L L N PP
Denetimin galismasi icin yuk minimum >) dogrulma koprisini ve
%10-20 olmalidir. gegcit kontroliinu kontrol
edin.
Akim 6l¢iim, bir motor fazinda kayip akim | Motor kablosunu ve motoru
.. | tespit etti. kontrol edin.
1 100 | Cikig fazi denetimi |, motor veya motor kablolarinda sorun. du/dt ya da sinUs filtresini
« filtre (du/dt, sinUs) hatasi kontrol edin.
Fren kesici Fren direncini veya
110 |denetimi (donanim | . . . . kablosunu kontrol edin.
Higbir fren direnci takilmamis.
hatasr) . : Bunlarda sorun yoksa,
12 Fren direnci bozuk. . L
ici Fren kesici arizali direng ya da kesici
111 | Frenkesici ' arizalidir. En yakin
doygunluk alarmi dagiticryla goriisiin.
Ortam sicakhgi AC surici
13 120 AC suricu disik | Glg biriminin radyatériinde veya glg icin cok dusuk. AC
sicakhgi (hata) kartinda ¢ok dusuk sicaklik élgildu. suriictyl daha sicak bir
yere alin.
AC suricu agin Sogutucu havanin gergek
130 |sicakhgi (hata, miktarda ve akimda
radyator) oldugunu kontrol edin.
AC strlict asin Radyatérq toz bakimindan
131 |sicakigi (alarm, | . ) kontrol edin.
radyatdr) Gug¢ biriminin radyatoriinde veya gii¢ Ortam sicakligini kontrol
14 R kartinda gok yuksek sicaklik 6lglldd. Not: | edin.
132 |AC surucu agiri Radyator sicakhdi limitleri kasaya 6zgldur. | Anahtarlama frekansinin
sicakligi (hata, kart) ortam sicakligina ve motor
AC siiriicii agir yukunevgore cok yuksek
- olmadigindan emin olun.
133 |sicakligi (alarm, -
kart Sogutma fanini kontrol
art) edin.
15 140 Mot.orun hIZI Motor hizi kesiliyor. Mqtoru ve yuku kontrol
kesilmesi edin.
Motor yikini azaltin.
Motorda hig yiik yoksa,
- - sicaklik modeli
16 150 | Motor asiri sicakligi| Motor agiri yukla. parametrelerini (Grup 3.9:
Korumalar parametresi)
kontrol edin.
Yuku kontrol edin.
P, P Parametreleri kontrol edin.
17 160 | Motor dusuk yuku | Motor diglk yukld. du/dt ve siniis filtrelerini
kontrol edin.
Glg asin yuki
180 | (kisa sureli Yika dagarin.
denetim Griictind
19 ~ ) __ AC silriicii giicii ok yiiksek. Surdicntn boyutiarint
Giic asiri yikii kontr_c_>| f_adln. Yk igin cok
181 | (uzun sireli mu kégtk?
denetim)
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Hata
kodu

Hata

Kimlik Olasi nedeni

Hata adi

926||Ik kullammday"sg., "sadece musteriye Hatayi sifirlayin ve AC
6zel uygulamada gérulur. T ;
surdcuyd yeniden baslatin.
. Baglatma acisI tanimlamasi basarisiz oldu. S
240 | Motor kontroli Tanimlama akimi seviyesini
25 * Rotor tanimlama sirasinda hareket
241 | hatasi edivor artirin.
y . | Daha fazla bilgi igin hata
* Yeni tanimlanan agi var olan deger ile L g
gecmisi kaynagina bakin.
uyusmuyor
Siricl baglatma engellenmistir. Striiciinin
calismasini etkileyen yeni bir yazilim (irtin | Hatayi sifirlayin ve AC
26 250 Baglatma yazilimi ya da uygulama), parametre ayari | surlciyu durdurun.
engellendi veya herhangi bir bagka dosya suriciye | Yazilimi yukleyin ve AC
yuklendiginde, Calistirma talebi ACIK surdcuyd yeniden baslatin.
durumdadir.
Hatayi sifirlayin. Termistéri
29 280 | Atex termistori Atex termistoru asin sicaklik tespit etti ve baglantilarini kontrol
edin.
Glvenlik Kapali sinyali A, AC siriicinin Hatayi sifirlayin ve AC
290 | Guvenlik Kapal HAZIR durumuna ayarlanmasina izin surlicliyli yeniden baslatin.
vermiyor Kontrol kartinda giic
Giivenlik Kapali sinyali B, AC siriiciniin | birimine ve D konektoriine
291 | Givenlik Kapali HAZIR durumuna ayarlanmasina izin gonderilen sinyalleri kontrol
vermiyor edin.
Givenlik Guvenlik Yapilandirmasi Anahtari Givenlik Yapilandirmasi
500 o o Anahtarini kontrol kartindan
yapilandirmasi takildiginda gorulur
ctkarin.
Glvenlik Siritcitde ¢ok fazla STO segenek karti Fazla STO segenek
501 L . : .| kartlarini ¢ikarin. Bkz.
yapilandirmasi tespit edildi. Sadece bir tanesi desteklenir. N .
Glvenlik kilavuzu.
Giivenlik STO secgenek kartini dogru
502 STO segenek karti yanhs yuvaya takildi. yuvaya yerlegtirin. Bkz.
yapilandirmasi " .
Glvenlik kilavuzu.
Givenlik Yapilandirmasi
503 Glvenlik Guvenlik Yapilandirmasi Anahtarini kontrol | Anahtarini kontrol kartina
30 yapilandirmasi kartindan ¢ikmis. takin. Bkz. Glvenlik
kilavuzu.
Givenlik Yapilandirmasi
504 Glvenlik Guvenlik Yapilandirmasi Anahtarini kontrol | Anahtarini kontrol kartinda
yapilandirmasi kartina yanhs takildi. dogru yere takin. Bkz.
Glvenlik kilavuzu.
STO segenek kartindaki
Giivenlik STO segenek kartindaki Giivenlik Guvenlik yapilandirmasi
505 apilandirmasi Yapilandirmasi Anahtarini yanhs takildi anahtarinin kurulumunu
yap P yanlis ’ kontrol edin. Bkz. Glvenlik
kilavuzu.
Giivenlik STO secgenek kartinin
506 STO segenek karti iletisimi kayboldu. kurulumunu kontrol edin.
yapilandirmasi N .
Bkz. Guvenlik kilavuzu.
Sirucuyu sifirlayin ve
Givenlik Donanim STO segenek kartini yeniden baslatin. Hata
507 . .
yapilandirmasi desteklemiyor devam ederse, size en
yakin dagiticiya bagvurun.
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Hata
kodu

Hata
Kimlik

Hata adi

Olasi nedeni

520 |Givenlik tanilari | STO segenek kartinda bilesen hatasi Sdrdcdyd sifirlayin ve
— yeniden baslatin.
521 |Givenlik tanilan | TEX termistord tani hatasi. ATEX Hata devam ederse,
termistori giris baglantisi basarisiz oldu. secenek kartini degistirin.
ATEX termistori
baglantisini kontrol edin.
30 522 | Giivenlik tanilar ATEX termistoru giris baglantisinda kisa Harici ATEX baglantilarini
devre. kontrol edin.
Harici ATEX termistorinu
kontrol edin.
Guvenli moment Acil durdurma digmesine basildi veya STO islevi etkin T
530 L . . . S durumdayken, suricu
kapatma diger bazi STO iglemleri etkinlestirildi. - ;
glvenli durumdadir.
Fan hizi hiz referansini dogru sekilde takip .
. T . Hatayi sifirlayin ve yeniden
o etmiyor. Ancak, AC slriici uygun sekilde . .
311 | Fan sogutma baslatin. Fani temizleyin
calisiyor. Bu hata sadece MR7 ve daha L
L o veya degistirin.
32 blyuk slrtculerde gorulir.
Fani degistirin ve fan
312 |Fan sogutma Fanin kullanim émri (50,000 saat) bitti. kullanim émri sayacini
sifirlayin.
Sirucunin atesleme modu etkinlestirildi. Parametre ayarlarini ve
Atesleme modu Sdrlci korumalari kullanimda degil. NOT: | sinyalleri kontrol edin Bazi
33 320 . A
etkin Bu alarm atesleme modu devre disi surlcu korumalari devre
birakildiginda otomatik olarak sifirlanir. digi birakildi.
_ - Gug b!r!m.| baska bir ilgili boyut igin Hatay: sifirlayin.
Cihaz degisti (ayni |degistirildi.
361 . - NOT! Sifirlama sonrasinda
tir) Cihaz kullanima hazir. Parametreler zaten | .".". :
e surlcu yeniden baslatilir.
suricude mevcut.
Cihaz degisti (ayni B yuvasindaki segenek karti daha 6nce Hatayi sifirlayin. Eski
362 tiir) gistitay ayni yuvaya takilan kart icin degisti. Cihaz | parametre ayarlari
37 kullanima hazir. kullanilacak.
363 t%'rr;az degisti (ayn! ID362 ile ayni, ancak C Yuvasini gésterir. | Yukariya bakiniz.
364 t%'rr;az degisti (ayn! ID362 ile ayni, ancak D Yuvasini gosterir. | Yukariya bakiniz.
365 ;le:;az degisti (ayn! ID362 ile ayni, ancak E Yuvasini gdsterir. | Yukariya bakiniz.
. . B yuvasina segenek karti eklendi. Segenek | Cihaz kullanima hazir. Eski
Cihaz eklendi (ayni .
372 | karti daha 6nce ayni yuvaya takilmisti. parametre ayarlari
tur) .
Cihaz kullanima hazir. kullanilacak.
38 373 t({);:;az eklendi (ayn! ID372 ile ayni, ancak C Yuvasini gosterir. | Yukariya bakiniz.
374 ggaz eklendi (ayni ID372 ile ayni, ancak D Yuvasini gosterir. | Yukariya bakiniz.
375 tcl.:;:;az eklendi (ayni ID372 ile ayni, ancak E Yuvasini gosterir. | Yukariya bakiniz.
382 |Cihaz cikarild Secenek karti A veya B yuvasindan
cikarildi.
39 383 | Cihaz cikarildi ID380 ile ayni, ancak C Yuvasini gosterir. | Cihaz artik kullanilamaz.
- - — Hatayi sifirlayin.
384 | Cihaz cikarildi ID380 ile ayni, ancak D Yuvasini gosterir.
385 | Cihaz cikarildi ID380 ile ayni, ancak E Yuvasini gdsterir.
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Hata
kodu

Hata

Kimlik

Hata adi

Olasi nedeni

Bilinmeyen bir cihaz bagland (gii birimi/ | Cin@2 artik kullanilamaz.
40 390 |Bilinmeyen cihaz y 9 gue Hata devam ederse, size en
secenek karti) N
yakin dagiticiya basvurun.
Parametre ayarlarini kontrol
edin.
Sogutucu havanin gergek
miktarda ve akimda
oldugunu kontrol edin.
Ortam sicakligini kontrol
o . edin.
f'efﬂacﬁfrnagkfﬁs'ffggfl gok yuksek. Radyatdru toz bakimindan
41 400 |IGBT sicakligi yURU GOXCyUKSe! kontrol edin.
* Ortam sicakhgi gok yiksek
Anahtarlama frekansinin
* Donanim hatasi N
ortam sicakligina ve motor
yukine gore ¢ok ylksek
olmadigindan emin olun.
Sogutma fanini kontrol
edin.
Tanimlama galistirmasi
uygulayin.
Hatayi sifirlayin. NOT!
Cihaz degisti (farkli | Degistirilen giig birimi farkli tiirde. Stfirlama sonrasinda
431 i .. surlcu yeniden baslatilir.
tir) Parametreler ayarlarda mevcut degil. L L
GUg birimi parametrelerini
tekrar ayarlayin.
. i Hatayi sifirlayin.
44 Cihaz degisti (farkh C yuvasindaki segenek karti dgha onee Segenek karti
433 - ayni yuvada bulunmayan kart i¢in degisti. .
tir) ) . parametrelerini tekrar
Parametre ayarlari kaydedilmedi.
ayarlayin.
434 grr;az degisti (farkl ID433 ile ayni, ancak D Yuvasini gosterir. | Yukariya bakiniz.
435 tc[;;rr;az degisti (farkl ID433 ile ayni, ancak D Yuvasini gésterir. | Yukariya bakiniz.
Hatayi sifirlayin. NOT!
Cihaz eklendi (farkli | Eklenen giig birimi farklr tiirde. Stfirlama sonrasinda
441 - - surticli yeniden baslatilir.
tur) Parametreler ayarlarda mevcut degil. PO I
Gug birimi parametrelerini
tekrar ayarlayin.
. . Onceden C yuvasina eklenen ile ayni Segenek kart
45 443 t%'rr;az eklendi (farkls yuvada segenek karti mevcut degil. parametrelerini tekrar
Parametre ayarlari kaydedilmedi. ayarlayin.
444 S;Saz eklendi (farkl ID443 ile ayni, ancak D Yuvasini gosterir. | Yukariya bakiniz.
445 grr;az eklendi (farkl ID443 ile ayni, ancak E Yuvasini gdsterir. | Yukariya bakiniz.
46 662 Gergek Zaman RT9 PI|.I voltgj seviyesi disiik ve pilin Pili degistirin.
Saati degistiriimesi gerekiyor.
47 663 | Yazihm glincellendi Suruc.upuq.yq.zlllml guncellendi (yazilim Eyleme gerek yok.
paketinin timi ya da uygulama).
Hatali parcalari degistirin.
En az bir kullanilabilir analog giris sinyali Analog giris devresini
tanimlanan minimum sinyal araliginin kontrol edin.
50 1050 |Al dislk hatasi %50'sinin altina dustu. Al1 Sinyali Araligi
Kontrol kablosu kopmus veya gevsek. parametresinin dogru
Sinyal kaynagi hatasi. sekilde ayarlandigini
kontrol edin.
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Hata
kodu

Hata

Kimlik

Hata adi

Olasi nedeni

Harici cihazda hata durumunu géstermek
icin P3.5.1.11 ya da P3.5.1.12 parametresi | oianict tanimi hata.
51 1051 |Cihaz harici hatasi |5 o1 1hya °o:9-1.12 P Dijital girisleri/semalari
ile tanimlanan dijital giris sinyali i
. AT kontrol edin.
etkinlestirildi.
1052 | Tus takimi iletisim | Kontrol tus takimiyla AC siiriicu arasindaki Tus takimi baglantisini ve
52 o varsa tus takimi kablosunu
1352 | hatasi baglanti kopmus .
kontrol edin
Haberlesme iletisim | Haberlesme yoneticisi ile haberlesme karti | Kurulumu ve haberlesme
53 1053 S PR 8
hatasi arasindaki veri baglantisi kopmus yoneticisini kontrol edin.
1354 |Yuva A hatasi
1454 | Yuva B hatasi .
Karti ve yuvayi kontrol edin.
54 1554 |Yuva C hatasi Arizali segenek karti veya yuva Size en yakin dagiticiya
basvurun.
1654 |Yuva D hatasi
1754 |Yuva E hatasi
Motorun suriciye
baglandigini kontrol edin.
Motor saftinda yik
olmadigindan emin olun.
57 1057 | Tanimlama Tanimlama calistirmasi basarisiz oldu. Tanimlama galistirmasi
tamamlanmadan baglatma
komutunun
kaldirlmayacagindan emin
olun.
Mekanik frenin durumunu
ve baglantilarini kontrol
Mekanik frenin ger¢cek durumu P3.20.6 ile |edin.
58 1058 | Mekanik fren tanimlanan stireden daha uzun sire kontrol | P3.5.1.44 parametresine
sinyalinden farkli kalir. (ID1210) ve 3.20: Mekanik
fren parametre grubuna
bakin.
1063 |2 Durdurma 1y, rdurma etkinlestirildi Hizh durdurma
hatasi etkinlestirme nedenini
kontrol edin. Tespit edilip
duizeltici eylemler
63 gergeklestirildikten sonra,
Hizli Durdurma L hatay! sifirlayin ve
1363 alarmi Hizli durdurma etkinlestirildi siriiclyli yeniden baslatin.
P3.5.1.26 parametresine ve
3.4.22.5 parametre grubuna
bakin.
. e . . Kurulumu, PC ve AC
65 1065 |PC iletisim hatasi PC ile AC sliriicu arasindaki veri baglantisi surlcu arasindaki kablo ve
kopmus ) ) .
terminalleri kontrol edin.
Termistor girisi 1 Motoru sogutmasini ve
1366 - :
hatasi yuki kontrol edin.
Termistor girisi 2 Termistor paglantlsml
1466 | e . , kontrol edin
atasl Termistor girisi motor sicakhginda bir e
66 N o Termistor girisi kullanimda
yukselme tespit etti o
degilse kisa devre
Termistor girisi 3 yaptiriimasi gerekir.
1566 . o
hatasi Size en yakin dagiticiya
basvurun.
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Hata adi

Olasi nedeni

1301 Bakim sayaci 1 Bakim sayaci alarm limitine ulasti.
alarmi
Gerekli bakimi
1302 I’B1aatI:2|] sayacl 1 Bakim sayacl hata limitine U|a$t|. gergek|e§tirin ve sayacl
68 Bak 2 sifirlayin. B3.16.4 veya
1303 | -axIm sayaci Bakim sayaci alarm limitine ulagti. P3.5.1.40 parametrelerine
alarmi bakin.
1304 Bakim sayaci 2 Bakim sayaci alarm limitine ulasti.
hatasi
Degerlerin Haberlesme Streci Veri Cikigina | Haberlesme Veri Esleme
1310 eslenmesi igin mevcut olmayan bir ID menusutndeki parametreleri
numarasi kullaniimis. kontrol edin (bélim 3.3.19).
Eslenen deger
g T tanimlanmamis turde
Haberlesme iletisim H_aberlesrpe_Sur?c!'Vg'rlplk@l. 1ein blrnveya olabilir. Haberlesme Veri
69 1311 birka¢ degerin dénlstirtlmesi mimkin . .
hatasi L Esleme menulsindeki
degil. . .
parametreleri kontrol edin
(boluim 3.3.19).
Haberlesme Sireci Veri Cikigi igin deger | Haberlesme Veri Esleme
1312 esleme ve donlstiurme sirasinda tagsma (16 | menusundeki parametreleri
bit). kontrol edin (b&lim 3.3.19).
Normal ¢alismaya donmek
Baglatma komutu etkin ve ilk baglatma icin suriclyu sifirlayin.
Baslatma : e . -
76 1076 . sirasinda motorun istenmeyen dénusuni | Yeniden baslatma gerekliligi
engellendi - L -
onlemek igin bloke edildi. parametre ayarlarina
baglidir.
Ayni anda desteklenen maksimum 5 etkin
77 1077 |>5 baglant haberlesme ya da PC araci baglantisi Fazlalk baglantilari ¢ikarin.
uygulama tarafindan asildi.
Nedeni boru yanmasi
PID denetleyicisindeki Yazilim doldurma olabilir. Sureci kontrol edin.
Yazilim doldurma |, - N PRI A
100 1100 zaman asimi islevi zaman asimina ugradi. Bu sure iginde | Yazilim doldurma menusi
s istenen slrec¢ degerine ulagiimadi. M3.13.8'deki parametreleri
kontrol edin.
Geribildirim PID Denetleyicisi: Geri bildirim degeri Sireci kontrol edin.
o denetim limitlerinin (P3.13.6.2, P3.13.6.3) | Parametre ayarlarini,
101 1101 | denetimi hatasi . L
ve ayarlanmigsa ertelemenin (P3.13.6.4) | denetim limitlerini ve
(PID1) . .
disinda. ertelemeyi kontrol edin.
Geribildirim Harici PID denetleyicisi: Geri bildirim degeri | Streci kontrol edin.
o denetim limitlerinin (P3.14.4.2, P3.14.4.3) | Parametre ayarlarini,
105 1105 | denetimi hatasi . R
ve ayarlanmigsa ertelemenin (P3.14.4.4) | denetim limitlerini ve
(Har. PID) - .
disinda. ertelemeyi kontrol edin.
1109 Giris basinci denetim sinyali (P3.13.9.2) Sdreci kontrol edin.
. alarm limitinin (P3.13.9.7) altinda. menilsi M3.13.9'daki
Girig basinci . .
109 denetimi . . - parametreleri kontrol edin.
1409 Girig pag_n_m denetim sinyali (P3.13.9.2) Giris basinci senséril ve
hata limitinin (P31398) altinda. baglantllarlnl kontrol edin.
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Hata Hata
kodu Kimlik

Hata adi Olasi nedeni

Segcilen sicaklik girigi sinyallerinden
1315 (P3.9.6.1) en az biri alarm limitine Sicakiik artisinin nedenini
(P3.9.6.2) ulasti.
111 Sicaklik hatasi 1 : — i bulun.
Segilen sicaklik girigi sinyallerinden Sicaklik sensdrii ve
1316 (P3961) en az biri hata limitine (P3963) bag|ant||ar|n| kontrol edin.
ulasti. Sensor bagh degilse,
Secilen sicaklik girisi sinyallerinden sicaklik giriinin bagli
1317 (P3.9.6.5) en az biri hata limitine (P3.9.6.6) | oldugunu kontrol edin.
ulastr. Daha fazla bilgi igin,
112 Sicaklik hatasi 2 - —— - segenek karti kilavuzuna
Secilen sicaklik girigi sinyallerinden bakin
1318 (P3.9.6.5) en az biri hata limitine (P3.9.6.7) '
ulasti.
700 Desteklenmeyen uygulama kullanildi. Uygulamay degistirin
300 Desteklenmemis
701 Ejé{ﬁll(ll(:nmeyen segenek karti veya yuva Secenek kartini gikarin

Tablo 135. Hata kodlari ve agiklamalar
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