SAVIOR OTOMASYON TEKNIK DESTEK BIRIMI

FPWINPRO7 LIiBRARY EKLEME

Asagidaki resmin sol tarafindaki Project kisminda Libraries e girilir>System libraries lizerinde
sag tiklanir > Agilan pencerede Library lzerine gelinir >Install/Create butonuna basilir.
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Asagidaki acilan kiiglik pencerede gosterilen (...) kismina basarak, eklemek istedigimiz library
dosyasinin bulundugu konumda segip Ag diyoruz.
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Dosyayi sectikten sonra asagidaki ekranda OK diyerek pencereyi kapatiyoruz.
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Ekledigimiz Library icerinden kullanmak istedigimiz blogu mause ile tutup proje alanina sirikleyip
birakarak projemize icerinde kullanabiliriz.
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