SAVIOR OTOMASYON TEKNIK DESTEK BIRIMI

FPWINPRO7 KARSILASTIRMA
FONKSIYONLARI

Yontem 1: F60 Komutu:

Plc Gzerindeki VO potansinin degerini gordigiimiiz DT90040 adresi FO Move (tasima komutu)
ile DT10 transfer edildikten sonra DT10 adresi icerisindeki degisken deger FEOCMP komutu ile
karsilastirihp R900A,R900B ve R900C sistem bitlerinin gekmesi saglanmistir.F60 komutu ayni yazilim
icerisinde bir den fazla kullanilabilir. Asagidaki 6rnek resminde 2 adet kullanildigi gosterilmistir.
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Yontem 2: IEC standartlarina uygun komutlar

Asagidaki resminde gosterildigi gibi plc yazihminin 10.satirdan itibaren 2.ydntem ile ayni islem
yapilmaktadir. ingilizce karsiliklar Tiirkce sekilde verilmistir. Plc (izerinde bulunan VO potansiyometre
degeri DT90040 adresinden okunarak asagidaki karsilastirma komutlarinda kullaniimistir.
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