SAVIOR OTOMASYON TEKNIiK DESTEK BIiRIMI

1- E2000 Modbus komutlari

E2000 suricide modbus ile okuma ve yazma yapmak icin asagidaki fonksiyonlar kullanilir.
* 03 Read Holding Registers Slave siirliciden data okuma i¢in kullanilan modbus fonksiyon kodu.
* 06 Preset Single Register Slave siricini data alanlarina yazma icin kullanilan modbus fonksiyonu.

2- MODBUS Baglantilari

Tum EURA Drives sirculer, RS485 konektori ile donatiimistir. Bu baglanti noktasi MODBUS (izerinden inverter kontroli igin
ve PC yazilimini veya COPY STICK’1 kullanarak slriciyl parametre yikleme ve ¢cekme icin kullanilir.

Yandaki resimde, 4 kutuplu konnektériin pin-out lari gosterilmektedir.

* A+ ve B- klemensleri RS485 uclaridir

* GND ve +5V klamensleri, kontrol kartinin harici olarak enerjilendirilmesi veya COPY STICK’i enerjilendirmek i¢in kullanilir.
* 22 kW Ustii invertorlerde Olgii E1 - E6: RS485 klemensi, invertdriin sol tarafinda bulunur.

* 30 kW ve Ustii inverterlerde Olgii C3 - C6: RS485 klemensi siiriicii icindeki kontrol kartinda bulunur

3-Suriicii Modbus haberlesme parametreleri asagidaki gibidir;

F900 Inverter adresi Secim: 1 ... 255: sabit adresler Varsayilan ayarlar: 1
0: Haberlesme lizerinden adres ayari
F901 RS485 operasyon modu Secim: 1: ASCII protokolii 2: RTU protokolii Varsayilan ayarlar: 2
F902 STOP bit sayisi Secim: 1 -2 Varsayilan ayarlar: 2
Secim 0: NONE
F903 Parity kontroll 1: ODD Varsayilan ayarlar: 0
2: EVEN
Secim: 0:1200
1: 2400
2: 4800
3: 9600 Varsayilan ayarlar: 3
F904 Baud hizi 4- 19200
5: 8400
6: 57600
F905 MODEBUS Zaman asimi Aralik: 0.0.....3000 sn. Varsayilan : 0.0 sn.
F907 MODBUS Zaman asimi uyarisi Aralik: 0.0.....3000 sn. Varsayilan : 0.0 sn.

F113=> Haberlesme lizerinden hiz referansi buraya yazilir.

F200=>Start yeri secimi. E2000 siirlicliye start haberlesmeden verilecek ise bu parametre 3 veya 4 olmalidir.

F203=>Hiz referans yeri secimi. Strlicliye hiz bilgisi haberlesme ile verilecek ise bu parametre ayarlanmalidir.
“0” secilir ise F113 Parametre referans yeri olur.

Not=Haberlesme lizerinden gonderilen degerler, siiriiciiniin enerjisi kapatilip agildiginda siiriiciiniin
hafizasinda kalsin isteniyor ise F219 parametresi 0 yapiimalidir.



4- E2000 modbus adresleme

Asagidaki tablolarda siirtictiniin durum bilgileri ile kontrol adresleri gosterilmis.
Running status parameters ve Control commands adresleri HEX formatinda verilmis.

a) Running status parameters: Bu parametreler izleme parametreleridir. Suriici ile ilgili belirli durumlari
izlemek icin kullanilir. Asagidaki Hex 1000 den baslayan tablo durum parametrelerini gosterir.

1. Running status parameters

Pax:m:it—:rs Parameter Description (read only)

1000 Output frequency

1001 Output voltage

1002 Output current

1003 Pole numbers/ control mode, high-order byte is pole numbers,low-order byte is control mode.

1004 Bus-line voltage
Drive ratio/inverter status High-order byte is drive ratio, low-order byte is inverter status
Inverter status:
0X00: Standby mode 0X01: Forward running
0X02: Reverse running 0X04: Over-current (OC)
0X05: DC over-current (OE) 0X06: Input Phase loss (PF1)
0X07: Frequency Over-load (OL1) 0X08: Under-voltage (LU)
0X09: Overheat (OH) OX0A: Motor overload (OL2)

1005 0XO0B: Interference (Err) 0XOD: External Malfunction (ESP)
OXOE: Errl OXOF: Err2 0X10: Err3 0X11: Errd 0X12: OC1
0X13:PF0 0X14: Analog disconnected protection (AErr) 0X15:EP3
0X16:Under-load protection (EP) 0X17: PP
0X18: Pressure control protection (nP)
0X19: PID parameters are set incorrectly (Err5)
0X2D: Communication timeout (CE)
0X31: Watchdog fault (Erré)

1006 The percent of output torque

1007 Inverter radiator temperature

1008 PID given value

1009 PID feedback value

100A Read integer power value

100B DI terminal status: DI1~DI8—bit0~bit7
Terminal output status :

100C - - -
bit0-OUT1 bit1-OUT2 bit2-fault relay

100D Al1: 0~4095 read input analog digital value

100E Al2: 0~4095 read input analog digital value

100F Al3: 0~4095 read input analog digital value

1010 Reserved

1011 0~100.00% the percent of input pulse

1012 0~100.00% the percent of output pulse

1013 Monitoring in which stage speed inverter is.

0000 : no function 0001 : stage speed 1




0010 : stage speed 2 0011 :

stage speed 3

0100 : stage speed 4 0101 :

stage speed 5

0110 : stage speed 6 0111 :

stage speed 7

1000 : stage speed 8 1001 :

stage speed 9

1010 : stage speed 10 1011

: stage speed 11

1100 : stage speed 12 1101

: stage speed 13

1110 : stage speed 14 1111

: stage speed 15

1014 Monitoring external counting value

1015 Monitoring analog output percent, AO1 (0~100.00)

1016 Monitoring analog output percent, AO2 (0~100.00)

1017 Monitoring current speed.

1018 Read accurate power value, and correct the power to 1 decimal place.

101A Output current(when the current is too high, data overflow from 1002)

101B 101A: high 16 bits of output current 101B: low 16 bits of output current
101C Transmission ratio

101D Inverter is ready.

Ornek: Yukaridaki tabloya gére Hex 100B adresi dijitallerin durumunu gésteren modbus adresidir. Modbus master olan
cihazda dijitallerin durumunu gérmek istersek Hex100B adresini decimal sayiya cevirip kullanmamiz gerekiyor.

HEX 100B = DEC 4107
4107 decimal adresi bizim Master tarafinda kullanacagimiz adres.

Dijitalin durumu bu data adresinin bitlerine bakilarak tespit edilir.

Asagida Weintek panelde ve Panasonic PLC de 2. dijitalin adreslemesi gosterilmistir.

HMI 6rnegi;

Read address

adresinin sifirinci degil
birinci biti sGrtcunun
2.Dijitalin durumunu
gOstermektedir.

Device : |MODBUS RTU (Zero-based Addressing) v|[_Settings... |

Address : [4x_Bit vJ 4107,01 |

durum:_bilgisi_oku F145F146_MODBUS_MASTER | -
=3 EN ENO —
Yandaki 6rnekte DT20 . 1 —"Port

- 1—— SlaveAddress

- 3—— FunctionCode*
‘4107 —— StartRegister
-+ 1—— NumberOfRegisters

D120 —— MasterData




b) Control Command: Bu parametreler siiriiciiniin kontrol parametreleridir. Ornegin siiriicliyi
cahistirmak, durdurmak istersek 2000 ile baslayan parametreler kullaniimalidir. 2000 adresi

hexadecimal dir.

2. Control Commands

Parameters

Address Parameter Description (write only)

Command meaning:

0001: Forward running (no parameters)

0002: Reverse running (no parameters)

0003: Deceleration stop 0004: Free stop

2000 0005: Forward jogging start

0006: Forward jogging stop

0007:

Reserved 0008: Run (no directions) 0009: Fault reset

000A: Forward jogging stop 000B: Reverse jogging stop

000C: Wakeup

Lock parameters

0001: Relieve system locked (remote control locked)

2001

0002: Lock remote control (any remote control commands are no valid before unlocking)

0003: RAM and eeprom are permitted to be written.

0004: Only RAM is permitted to be written, eeprom is prohibited being written.

AO1 output percent is set by PC/PLC.Setting range: 0~1000

2002
Token output analog is 0~100.0%.

2003

AO2 output percent is set by PC/PLC.Setting range: 0~1000

Token output analog is 0~100.0%.

2004

FO output percent is set by PC/PLC.Setting range: 0~1000

FO token output pulse is 0~100.0%.

2005

To control multi-function output terminal:

2006 1 means token output is valid.

2007 0 means token output is invalid.

2009 Voltage is set by PC/PLC when V/F separation.

Ornek: Yukaridaki tabloya gére 2000 adresi siiriiciiniin kontrol komut adresidir. Modbus master olan cihazdan
surtclyd ileri yada geri ¢alistirmak istersek bu adresin ilgili bitini ON yada OFF yapmaliyiz.

HEX 2000 = DEC 8192

Asagida Weintek panelde ve Panasonic plc de yapiimis 6rnekler gosterilmistir.

PLC ornegi;
-start-stopr - - -0 F145F146 MODBUS MASTER Costatestopr o
J P J' EN ENO \@} .................

................ 1— Port
................ 1—— SlaveAddress
................ f— FunctionCode*
............... §192— StartReqister
................ 1— NumberQfRegisters
0T12— MasterData

Caligma Frekasi yazma parametresi 2000
1¢ilen Start

2:gen start

3:Rampal Stop

4: Serbest stop



HMI 6rnegi;

Write address
Device : |I"-'1I:IDEIL.IS RTU (Zero-based Addressing) - |[ settings. ..

Address : |Ex -l 2192 16-hit Unsigned

[ | write after button is released

Motification
|| Enable
Attribute
Set Style |'|.I'u'ritn.=-_ constant value r |

Setvalue : 1

SURUCUNUN NORMAL PARAMETRELERINE ULASMA

Surtict parametrelerini okuma yada yazma yaparken adres formati degisiklik gosterir. Daha iyi anlagilmasi igin 2 6rnek ile
gosterilmistir.

Ornek1: Maksimum calisma frekansi parametresi= F111 bu parametreyi 01 ve 11 diye ikiye ayiriyoruz. Bu degerlerden sol
taraftaki Hex sag taraftaki Decimal formattadir. Decimal formattaki sag tarafi da Hex formatina ¢eviyoruz.

Hex 01 = Dec 11

Hex 01 = Hex OB

Sonra bunlari birlestiriyoruz.01+0B = 10B oluyor.

Hex 10B veya decimal karsiligi olan 267, F111 parametresinin modbus karsiligidir.

Hex 10B = Dec 267

HMI 6rnegi;
Read/Mirite address
Device . |I"-'1DDEIL.IS RTU (Zero-based Addressing) b || settings...

Address : |Ex ~r| 267




PLC 6rnegi;

-aku -

F145F146_MODBUS _MASTER

il

Modbus Kargsihg 01,08

Maksimum Frekansi Okuma F111 paremetresi |

EM

- 1— Port

- 1—— SlaveAddress
- 3—— FunctionCode*®
16#0108 —— StartRegister

ENOD

- 1—— MumberOfRegisters
DT10—— MasterData

oku -

®-

Ornek2: Motor Voltaji parametresi= F802 bu parametreyi 08 ve 02 diye ikiye ayiriyoruz. Bu degerlerden sol taraftaki Hex sag

taraftaki Decimal formattadir. Decimal formattaki sag tarafi da Hex formatina geviyoruz.

Hex 08 = Dec 02
Hex 08 = Hex 02

Sonra bunlari birlestiriyoruz.08+02 = 0802 oluyor.

Hex 802 veya decimal karsiligi olan 2050, F802 parametresinin modbus karsihgidir.

Hex 802 = Dec 2050

Read/Mrite address

Device : |MDDEIL.IS RTU (Zero-based Addressing)

~r|[ settings... ]

Address : | o

1r| 2050

Parametrelerin modbus adreslerinin nasil bulunacagi agsagidaki ornekte gosterilmistir.

Modbus Adresi Modbus Adresi

Parametre Hex. Dec >>>Hex . . . .

Birl.Hex Karsiligi | Decimal Karsilig
F111 1 11 0B 0108B 267
F113 1 13 oD 010D 269
FAO4 A 04 04 0A04 2564
FC30 C 30 1E OC1E 3102
F331 3 31 1F 031F 799




