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Guvenlik talimatlari

Bu bolimiun igerigi
Bu bdéliimde suriicuyi kurarken, calistirirken ve sirtict Gzerinde bakim islemi gergek-

lestirirken uymaniz gereken guvenlik talimatlari bulunmaktadir. Bu glivenlik talimatla-
rina uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir. j

Bu kilavuzdaki uyarilarin ve notlarin kullanimi

Uyarilar, yaralanmaya veya 6lime ya da ekipmanda hasara neden olabilecek durum-
lar konusunda sizi uyarir. Ayrica tehlikeleri nasil dnleyebileceginizi size bildirir. Notlar
belirli bir durum veya olay hakkinda sizi uyarir ya da bir konu ile ilgili size bilgi verir.

Bu kilavuzda su semboller kullanilir:

Elektrik uyarisi, yaralanmalara veya 6lime ya da ekipman hasarina yol
acabilen elektrik kaynakli tehlikeler konusunda sizi uyarir.

Genel uyari, elektrik kaynakli olmayan yaralanma veya 6lim ya da
ekipman hasari konusunda sizi uyarir.

A Elektrostatik duyarl cihazlar uyarisi, ekipman hasarina neden olabilecek
A elektrostatik bosalma riski konusunda uyarir.
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Genel kurulum, baslatma ve bakim guvenligi

Bu talimatlar surtcltyl kuran ve surtcu Uzerinde bakim islemi gerceklestiren tim per-
sonel igindir.

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma
s0z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

» Surucuyu dikkatli bir sekilde tasiyin.
* Metal burunlu emniyet ayakkabilari kullanin.

» Sirlicuyu delme iglemi sirasinda meydana gelen toz ve ¢apaklardan korumak igin
montaji yapana kadar ambalajinda tutun veya bagka sekilde koruyun.

» Baglatmadan énce, suriict sogutma faninin sirtictiinlin igine toz gcekmesini dnle-
mek icin surdcinun altindaki alani elektrik supurgesiyle temizleyin.

« Montaji yapilan sirtclyul de toz ve ¢apaklara kargi koruyun. Surtcu igindeki
elektrik iletebilen kalintilar hasar veya arizaya neden olabilir.

» Suricu galisirken hava giris ve ¢ikisini kapatmayin.

* Yeterli duzeyde sogutma oldugundan emin olun.

» Sdurucuye gerilim saglamadan énce, suriict kapaklarinin acgik oldugundan emin
olun. Calisma sirasinda kapaklari kapali tutun.

» Suricu galisma limitlerini ayarlamadan 6nce, motorun ve tahrik edilen ekipmanla-
rin timundn ayarlanan ¢alisma limitlerinde ¢alisabileceginden emin olun.

» Suricu kontrol programinin hata sifirlama islevlerini etkinlestirmeden énce, tehli-
keli durumlarin meydana gelmeyeceginden emin olun. Bu iglevler siricuyu oto-
matik olarak sifirlar ve hatadan sonra ¢alismaya devam eder. Bu fonksiyonlar
etkinlestirildiyse, kurulum IEC/EN 61800-5-1 iginde 6.5.3 alt bendinde tanimlanan
sekilde (6rnegin, «<BU MAKINE OTOMATIK OLARAK CALISMAYA BASLAR.»)
acikga isaretlenmelidir.

» Dakikada sirticliye maksimum iki defa gig verilebilir. Cok sik giic verme, DC kon-
dansatoér sarj devresine zarar verebilir. Maksimum toplam sarj sayisi 15.000'dir.

+ Siirlicuye glvenlik devreleri (6rnegin, acil durdurma ve Givenli moment kapatma)
bagladiysaniz, baglatmada devreleri dogrulayin.
Not:

« Start komutu igin bir harici kaynak secerseniz ve bu komut aktif durumda olursa,
sUrlicliyl darbe baslatma igin yapilandirmadiginiz suirece siriict hata sifirlama
sonrasinda hemen baslayacaktir.

« Kontrol konumu lokal olarak ayarlanmadiysa, kontrol panelindeki durdurma tusu
surtcltyl durdurmaz.

» Suricu sadece yetkili bir kisi tarafindan tamir edilebilir.
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Elektriksel kurulum, baglatma ve bakim givenligi

Elektrik galigmasi 6ncesinde alinacak énlemler

Bu uyarilar, striicli, motor kablosu ve motor lGizerinde galisma yapan tiim personel

icindir.

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yara-
lanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir. Kalifiye bir elektrikgi

degilseniz elektrik kurulumu ve bakim iglerini yapmayin. Kurulum veya bakim igine
baslamadan 6nce su adimlari gergeklestirin.

1.
2.

Calisma konumunu net bir sekilde belirleyin.

Tum muhtemel gerilim kaynaklarinin baglantisini kesin.

Sdrucundn guc¢ kaynagdindaki ana baglanti kesicisini agin.

Tekrar baglantinin mimkun olmadigindan emin olun. Baglanti kesiciyi agik
konumda kilitleyin ve Gzerine bir uyari notu ilistirin.

Kontrol kablolari Gzerinde ¢alismadan 6nce tim harici gii¢ kaynaklarinin bag-
lantisini kontrol devrelerinden kesin.

Sirlict baglantisini kestikten sonra ara devre kondansatoérlerinin ylki bosalt-
malari igin mutlaka 5 dakika bekleyin.

3. Calisma alanindaki diger enerji yuklu parcalarin temas etmelerini engelleyin.

Acik iletkenleri kapatmak igin 6zel 6nlem alin.

Tesisatta enerjinin bulunmadigini gérmek igin élcim yapin.

En az 1 Mohm empedansl bir multimetre kullanin.

Siriicu giris gug terminalleri (L1, L2, L3) ile topraklama terminali (PE) arasin-
daki gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

Siriict DC terminalleri (UDC+ ve UDC-) ile topraklama terminali (PE) arasin-
daki gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

Yerel dizenlemelerce gerekli kilinan sekilde gegici topraklama kurun.

Elektrik tesisati isinden sorumlu kisinin iznini isteyin.
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Glivenlik talimatlar

Ek talimatlar ve notlar

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma
s0z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Sdrlciyu bir IT sistemine (topraklamasiz gii¢ sistemi veya yiiksek direngli toprak-
lamali [30 ohm Uzerinde] glg¢ sistemi) kuruyorsaniz dahili EMC filtresinin baglanti-
sini kesin, aksi halde sistem, EMC filtresi kondansatorleri yoluyla toprak
potansiyeline baglanir. Bu, tehlikeye veya siriiciide hasara neden olabilir.

Not: Dahili EMC filtresinin sokiilmesi iletilen emisyonu artirir ve striici EMC
uyumlulugunu oldukga azaltir.

Sirtclyu bir IT sistemine (topraklamasiz gii¢ sistemi veya yliksek direngli toprak-
lamali [30 ohm Uizerinde] gli¢ sistemi) baglarsaniz varistoriin toprakla baglantisini
kesin. Baglantiy1 kesmezseniz varistér devresi hasar gorebilir.

Kdsede topraklamah TN sistemine surlicl takiyorsaniz dahili EMC filtresinin bag-
lantisini kesin, aksi halde sistem, EMC filtresi kondansatérleri yoluyla toprak
potansiyeline baglanir. Bu surliclye hasar verecektir.

Not: Dahili EMC filtresinin sokilmesi iletilen emisyonu artirir ve striici EMC
uyumlulugunu oldukga azaltir.

Sirucuye bagl olan tim ELV (asirn dusuk gerilim) devrelerini yalnizca esit potan-
siyele sahip bir bdlgede, yani, ayni anda erisilebilen tiim iletken pargalarin arala-
rinda olusan tehlikeli gerilimleri engellemek icin elektriksel olarak birbirlerine bagli
olduklari bir bélgede kullanin. Bunu uygun fabrika topraklamasi sayesinde ger-
ceklestirebilirsiniz, yani, ayni anda erisilebilen tim iletken parcalarin binanin koru-
yucu topraklama (PE) barasina baglandigindan emin olun.

Sdrlci Uzerinde yalitim veya gerilim dayanim testleri yapmayin.

Not:

Motor ¢alisiyor olsa da, olmasa da giris glicu verildigi zaman surtctinin motor
kablosu terminalleri tehlikeli gerilim altindadir.

DC ve fren direnci terminalleri (UDC+, UDC-, R+ ve R-) tehlikeli gerilim altindadir.
Harici kablo baglantisi réle ¢ikiglarinin terminallerine tehlikeli gerilim saglayabilir.

Guvenli moment kapatma islevi, ana ve yardimci devrelerdeki gerilimi ortadan
kaldirmaz. Bu iglev kasti sabotaj veya hatali kullanima kargi etkili degildir.

A

UYARI! Basil devre kartlarina miidahale ederken topraklama el bandi kullanin.

A Kartlara gerekmedigi stirece dokunmayin. Kartlarin pargalari elektrostatik

bosalmaya karg! hassastir.
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Topraklama

Bu talimatlar, siriciniin topraklanmasi da dahil elektriksel kurulumdan sorumlu olan
tim personel icindir.

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bu talimatlara uyulmamasi durumunda, yaralanma
veya 6lim ya da ekipman arizasi meydana gelebilir ve elektromanyetik parazit
seviyesi artabilir.

+ Kalifiye bir elektrik¢i degilseniz, topraklama islemi yapmayin.

« Sdrucuyu, motoru ve bitisik ekipmanlari her zaman gu¢ kaynaginin koruyucu top-
raklama (PE) barasina topraklayin. Bu, personelin giivenligi icin gereklidir. Uygun
topraklama islemi ayrica elektromanyetik emisyonu ve paraziti de azaltir.

» Birden fazla suriici kurulumu sirasinda, her bir srtictiyu ayri ayr gu¢ beslemesi-
nin koruyucu topraklama (PE) barasina baglayin.

» Koruyucu topraklama (PE) iletkenlerinin iletkenliginin yeterli oldugundan emin
olun. Bkz. Gli¢ kablolarinin secilmesi, sayfa 48. Yerel diizenlemelere uyun.

» Gug kablosu blendajlarini strlictinin koruyucu topraklama (PE) terminallerine
baglayin.

» Elektromanyetik bozulmalari ortadan kaldirmak igin, gli¢ ve kontrol kablosu blen-
dajlarini 360° topraklayin. &
Not:

» Gl kablosu blendajlarini yalnizca iletkenlikleri yeterli oldugunda topraklama ilet-
kenleri olarak kullanabilirsiniz.

» IEC/EN 61800-5-1 standardi (b6lim 4.3.5.5.2.), siriciiniin normal temas akimi
3,5 mAAC veya 10 mA DC degerinin Gzerinde oldugu igin, sabit bir koruyucu top-
raklama (PE) baglantisi kullanmanizi gerektirir. Ayrica,

« orijinal koruyucu topraklama iletkeni ile ayni kesit alanina sahip ikinci bir koru-
yucu topraklama iletkeni
veya

« enaz 10 mm? kesitinde bakir veya 16 mm? kesitinde aliminyum koruyucu
topraklama iletkeni

veya

» koruyucu topraklama iletkeni kirilirsa besleme ile baglantiyi otomatik olarak
kesecek bir cihaz takmalisiniz.
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Sabit miknatisli motor siiriciiler igin ek talimatlar

Kurulum, baglatma ve bakim giivenligi

Bunlar sabit miknatisli motor surtcdiler ile ilgili ek uyarilardir. Bu bélimdeki diger
guvenlik talimatlari da gegerlidir.

UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim veya yara-
lanma s6z konusu olabilir ve ekipman zarar gorebilir.

» Donen sabit miknatish bir motor bagliyken suriict Gzerinde ¢alismayin. Don-
mekte olan bir sabit miknatisli motor giris glict terminalleri dahil olmak tzere,
sirlictye enerji saglar.

Sirucuyu kurmadan, baglatmadan ve Gzerinde bakim yapmadan 6nce:

* Motoru durdurun.

* Motoru surtctden bir givenlik anahtari veya bagka bir ydntem ile ayirin.

* Motoru ayiramiyorsaniz, ¢alisma sirasinda motorun dénemeyeceginden emin
olun. Motorun hidrolik striinmeli strcdler gibi herhangi bir baska sistem tarafin-
dan dog@rudan veya kece, nip, halat vb. gibi mekanik baglantilar yardimiyla dén-

& meyeceginden emin olun.
» Tesisatta enerjinin bulunmadigini gérmek i¢in dlgiim yapin.

* Enaz 1 Mohm empedansli bir multimetre kullanin.

» Sdrici gikis terminalleri (T1/U, T2/V, T3/W) ile topraklama (PE) barasi arasin-
daki gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

» Sdrlc girisi gu¢ terminalleri (L1, L2, L3) ile topraklama (PE) barasi arasindaki
gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

+ Surlci DC terminalleri (UDC+, UDC-) ile topraklama terminali (PE) arasindaki
gerilimin 0 V'a yakin oldugundan emin olun.

» Siirlicu ¢ikis terminallerine (T1/U, T2/V, T3/W) gegici topraklama kurun. Cikis ter-
minallerini birbirlerinin yani sira PE'ye baglayin.

Devreye alma ve calistirma:

» Operatoriin motoru nominal hizin tzerinde galistiramayacagindan emin olun.
Asirt motor hizi, yuksek gerilime neden olur ve suricinun ara devresindeki kon-
dansatdrler hasar gorebilir veya patlayabilir.
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Calistirmada genel glivenlik

Bu talimatlar strtucuyu ¢alistiran tim personel igindir.
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UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yara-
lanma sz konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir.

Sirucu gug kaynagindaki baglanti kesiciyle motoru kontrol etmeyin. Kontrol pane-
linin start ve stop tuslarini ya da G/C veya fieldbus arabirimi (izerinden baglanmis
harici bir kontrol cihazinin start/stop komutlarini kullanin.

Bir hatayi sifirlamadan 6nce siriclye durdurma komutu verin. Basglatma komutu
icin bir harici kaynaginiz varsa ve bu kaynak aktif durumda olursa, strtcuyu
darbe baslatma icin yapilandirmadiginiz sirece sirtcu hata sifirlama sonrasinda
hemen baslayacaktir. Yazilim kilavuzuna bakin.

Sirucu kontrol programinin hata sifirlama islevlerini etkinlestirmeden énce, tehli-
keli durumlarin meydana gelmeyeceginden emin olun. Bu iglevler surlclyl oto-
matik olarak sifirlar ve hatadan sonra ¢alismaya devam eder.

Not: Kontrol konumu Lokal olarak ayarlanmadiysa, kontrol panelindeki durdurma
tusu suriciyd durdurmaz.
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El kitabina giris

Bu bolimiun igerigi
Bu bélimde kilavuzun uyumlulugu, hedef kitlesi ve amaci hakkinda bilgi verilir. Kila-

vuzun igindekiler agiklanmaktadir. Bélimde ayrica suriictiintn teslimati, kurulumu ve
devreye alinmasi i¢in bir akis semasi da bulunmaktadir.

Gegerlilik
Kilavuz ACS380 surtcdler icin gegerlidir.

Hedef kitle

Okuyucu, elektrik, kablo baglantisi, elektrikli pargalar ve elektrik semasi simgelerinin
temellerini bilmelidir.

Kilavuzun amaci

Bu kilavuz, strtcinln kurulumu, devreye alinmasi, kullanimi ve servisi i¢in gereken
bilgilere sahiptir.
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Kilavuz igerigi

Glivenlik talimatlari (sayfa 13), stuructyl ¢aligtirirken, devreye alirken, kurulum ve
servis islemlerini yaparken izlemeniz gereken guvenlik talimatlarini igerir.

El kitabina giris (sayfa 21), bu kilavuzun uyumlulugu, hedef kitlesi, amaci ve igeri-
gini aciklar.

Donanim agiklamalari (sayfa 27) ¢alistirma ilkeleri, diizen, gui¢ baglantilari, kont-
rol arabirimleri, tip tanimlama bilgilerini kisaca aciklar.

Mekanik kurulum (sayfa 41), kurulum alaninin nasil incelenecegini, teslimatin
ambalajindan nasil ¢ikarilip kontrol edilecegini ve suricinun mekanik olarak nasil
kurulacagini agiklar.

Elektrik kurulumunun planlanmasi (sayfa 47) striicinin elektriksel kurulumunun
nasil planlanacagini aciklar.

Elektrik kurulumu (sayfa 59), tertibatin yaltiminin ve IT (topraklamasiz) ve
koésede topraklamali TN sistemleri ile uyumlulugunun nasil élgtlecegini aciklar.
Gug¢ kablolarinin ve kontrol kablolarinin nasil baglanacagini, opsiyonel moduillerin
nasil kurulacagini ve bilgisayara nasil baglanilacagini gosterir.

Kurulum kontrol listesi (sayfa 75), calistirmadan énce slriciinin mekanik ve
elektriksel donaniminin kurulumu igin bir kontrol listesi igerir.

Bakim (sayfa 77), 6nleyici bakim talimatlar ve LED gostergesi agiklamalarini igerir.
Teknik veriler (sayfa 85), surliclnun teknik 6zelliklerini igerir.

Boyut semalari (sayfa 115), siiriciiniin boyut semalarini gosterir.

Direng frenleme (sayfa 125), fren direncinin nasil segilecegini anlatir.

Glvenli moment kapatma islevi (sayfa 133), STO 6zelliklerini, kurulumunu ve teknik
verilerini agiklar.

BTAC-02 pals enkoderi arabirim mod(ilii (sayfa 145), istege bagli BTAC-02 modii-
IGnd aciklar.
BREL-01 réle ¢ikisi genisletme modiilii (sayfa 163), istege bagli BREL-01 modu-
IGnu aciklar.

BAPO-01 gii¢ genisletme modiilii (sayfa 169), istege bagh BAPO-01 modulini
aciklar.

ilgili belgeler

Bkz. llgili el kitaplari listesi, sayfa 2 (icteki 6n kapak).

Kasaya (kasa tipine) gore kategoriler

Sirlci RO, R1, R2, vb. kasalarda (kasa tiplerinde) Uretilir. Sadece belli kasalari ilgi-
lendiren bazi talimatlar ve diger bilgiler kasa tipini gésterir. Kasa boyutunu suriictudeki
tip tanimlama etiketinden okuyabilirsiniz, bkz. Sirtici etiketleri, sayfa 33.
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Hizli kurulum ve devreye alma akig diyagrami

Gorev

Bkz.

| Kasa boyutunu belirleyin: RO, R1, R2 vb.

| Tip tanimlama anahtari, sayfa 35.

Montaji planlayin.

Ortam kosullarini, degerleri ve gerekli
sogutma havasi akisini kontrol edin.

Elektrik kurulumunun planlanmasi, sayfa 47.
Teknik veriler, sayfa 85.

Sirlcuyl paketten gikarin ve kontrol edin.

| Teslimat ambalajini agma, sayfa 43.

Sdricd, IT (topraklamasiz) sistemine veya
kdsede topraklamali TN sistemine baglana-
caksa dahili EMC filtresinin bagli olmadigin-
dan emin olun.

Tip tanimlama anahtari, sayfa 35.
IT (topraklamasiz) ve késede topraklamali TN
sistemleriyle uyumluluk, sayfa 61.

| Stiriciyt kurun.

| Stirticiinin kurulumu, sayfa 44.

| Kablolari déseyin.

| Kablolari déseme, sayfa 54.

Y

Giris kablosu, motor ve motor kablosunun
yalitimini él¢in.

Yalitimi élgme, sayfa 60.

| Giig kablolarini baglayin.

| Elektrik kablolarini baglama, sayfa 63.

| Kontrol kablolarini baglayin.

| Kontrol kablolarini baglama, sayfa 66.

Y

| Montaji inceleyin.

| Kurulum kontrol listesi, sayfa 75.

Y

Siruclyl devreye alin.

Bkz. ACS380 Quick installation and start-up
guide (3AXD50000018553 [ingilizce]) ve
ACS380 Firmware manual
(3AXD50000029275 [ingilizce]).
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Terimler ve kisaltmalar

Terim/kisaltma Aciklama

ACS-AP-x Gelismis kontrol paneli. Surucu ile haberlesme igin gelismis operatér tus
takimi.

Fren kiyici Gerektiginde, siriiciinlin ara devresinden frene fazla enerjiyi aktarir.
Kiyici, DC bara gerilimi, belirli bir maksimum limiti astiginda galisir.
Gerilim artigi tipik olarak ylksek atalet momentli motorun yavaglamasi
(frenlemesi) ile olusur.

Fren direnci Fren kiyici tarafindan iletilen fazla surlct frenleme enerjisini isi olarak
atar. Fren devresinin temel parcasidir. Bkz. Fren kiyici.

Kondansator banki | Bkz. DC bara kondansatdrleri.

Kontrol karti Kontrol programinin galistigi kontrol kartidir.

BAPO-01 istege bagl yana monte yardimci gii¢ genisletme modiili

BCAN-11 istege bagl CANopen arabirimi

BCBL-01 istege bagll USB - RJ45 kablosu

BREL-01 istege bagli yana monte réle gikisi genisletme modiilii

BTAC-02 istege bagl pals enkoderi arabirim modiilii

CCA-01 istege bagl soguk yapilandirma adaptérii

DC bara Dogrultucu ve invertdr arasindaki DC devresi

DC bara Ara devre DC gerilimini dengede tutan enerji depolama

kondansatorleri

Surici AC motorlarinin kontroll igin frekans donusttricu

EFB Dahili fieldbus

EMC Elektromanyetik uyumluluk

FBA Fieldbus adaptori

FCAN-01 Opsiyonel CANopen adaptér modiili

FCNA-01 Opsiyonel ControlNet adaptér modulu

FDNA-01 Opsiyonel DeviceNet adaptér modiili

FECA-01 Opsiyonel EtherCAT adaptor modulu

FENA-11/-21 EtherNet/IP, Modbus TCP ve PROFINET IO protokolleri igin opsiyonel
Ethernet adaptér moduli

FEPL-02 istege bagh Ethernet POWERLINK adaptér modiilii

FPBA-01 Opsiyonel PROFIBUS DP adaptér moduli

Kasa (tip) RO ve R1 gibi fiziksel kasa boyutunu ifade eder. Siriictiide bulunan tip
tanimlama etiketi surtictiniin kasasini gosterir, bkz. bolim Tip tanimlama
anahtari, sayfa 35.

G/IC Girig/Cikis

IGBT Yalitimh gegit iki kutuplu transistoru

Ara devre Bkz. DC bara.

Cevirici Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime gevirir.

LRFI istege bagl EMC filtresi serileri
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Terim/kisaltma

Aciklama

Makro

Sdricu kontrol programinda 6nceden tanimlanan varsayilan parametre
degerleri. Her bir makro belirli bir uygulama igin tasarlanmistir.

NETA-21 istege baglh uzaktan izleme araci

Ag kontroll DeviceNet ve Ethernet/IP gibi Ortak Enduistriyel Protokol (CIPTM)
tabanli fieldbus protokollerinde, ODVA AC/DC Sdricu Profilinin Net Ctrl
ve Net Ref nesnelerini kullanarak siriici kontroliini ifade eder. Daha
ayrintili bilgi igin, www.odva.org adresine ve asagidaki el kitaplarina
bagvurun:
* FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual (3AFE68573360

[ingilizce])
* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual
(3AUA0000093568 [ingilizce]).

Parametre Sirtcinin kullanici tarafindan ayarlanabilir galisma talimati veya
suriict tarafindan élgilen veya hesaplanan sinyal

PLC Programlanabilir lojik kontrol cihazi

PROFIBUS, Pl - PROFIBUS & PROFINET International'in tescilli ticari markalari

PROFIBUS DP,

PROFINET IO

RO, R1, ... Kasa (tip)

RCD Kagak akim cihazi

Dogrultucu Alternatif akimi ve gerilimi, dogru akim ve gerilime gevirir.

RFI Radyo frekansi paraziti

SIL Glvenlik butlnlik dizeyi. Bkz. Giivenli moment kapatma islevi,
sayfa 133.

STO Gulvenli moment kapatma. Bkz. Giivenli moment kapatma iglevi,

sayfa 133.
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Donanim aciklamalari

Bu bolimiun igerigi
Bu bdlimde ¢alisma ilkeleri, duzen, tip etiketi ve tip tanimlama bilgileri agiklanmakta-
dir. Gug baglantilarinin ve kontrol arabirimlerinin genel bir semasini gésterir.

Genel agiklama

ACS380, asenkron AC endiiksiyon motorlarini, sabit miknatisli senkron motorlari ve
ABB senkron reliktans motorlarini (SynRM motorlar) kontrol etmek igin kullanilan bir
surdcudur. Kabine montaj icin optimize edilmistir.

Uriin gesitleri

Surdcinin Gg temel Urln gesidi vardir:
* Genisletiimis G/C ve Modbus modiiliine sahip Standart gesit (ACS380-04xS)

+ Onceden yapilandiriimis fieldbus adaptérii benzeri genigletme modiiliiniin siparis
edilirken secildigi Yapilandirilmis ¢esit (ACS380-04xC).

+ Onceden kurulmus genigletme modiilleri olmayan Temel gesit (ACS380-04xN)

Bkz. Tip tanimlama anahtari, sayfa 35.
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Donanima genel bakig

..

TIT

O ooo

Oge | Agiklama Oge | Agiklama

1 | On segenek modiilleri (geside bagh 9 | Varistor topraklama vidasi
oIaral"k"G/Q ve Modbus veya Fieldbus [ 1o [ pE baglantis (motor)
moduld) 11 | Kontrol paneli ekran ve durum LED'i
Giris glic baglanti terminali 12 | Sabit kontrol terminalleri

3 | Motor ve frenleme direnci baglanti 13 | Haberlesme modililleri (G/C veya Fieldbus
terminali modiilleri) i¢in opsiyon yuvasi 1
Sogutma fani 14 | CCA-01 icin soguk konfigiirasyon
Panel ve PC araci portu (RJ45) baglantisi
Model bilgisi etiketi 15 | Yana monte segenekler igin Segenek

yuvasli 2

EMC filtre topraklama vidasr* 16 | On kapak

Tip etiketi

* ACS380-040x-xxxx-1/2 tip kodlarinda EMC vidasi yoktur.
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Kontrol baglantilari

Temel Unitenin sabit kontrol baglantilarina ek olarak, diger baglantilar surict ¢cesidine
baglhdir.

Standart gesit (G/C ve Modbus) (ACS380-04xS)

T Standart cesit asagidaki tip koduna sahiptir:
N I” “ H_H—H ’ 1 M ACS380-04xS. Bkz. Tip tanimlama anahtari,
sayfa 35.

Baglantilar:
1. Yardimci gerilim ¢ikislari
2. Dijital girigler

3. Guvenli moment kapatma baglantilari

4. Réle ¢ikisi baglantisi

N

5. CCA-01 icin soguk konfiglirasyon baglantisi
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6. Dijital girigler ve cikiglar
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1

7. Analog girigler ve cikiglar
8. EIA-485 Modbus RTU
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Yapilandiriimig gesit (ACS380-04xC)

= Yapilandiriimis gesit asagidaki tip koduna
N sahiptir: ACS380-04xC kodunun ardindan
I genisletme modiiliinii belirten bir segenek
kodu. Belirli bir fieldbus moduili olan Grin
siparis etmek icin yapilandiriimig ¢egidi kulla-
nin. Bkz. Tip tanimlama anahtari, sayfa 35.

Baglantilar:

1. Yardimci gerilim ¢ikislar

2. Dijital girigler

L 3. Glvenli moment kapatma baglantilari
I A D§ & 4. Role cikigl baglantisi
= 5. CCA-01 i¢in soguk konfigiirasyon baglantisi

\ l 6. Module bagl olarak fieldbus baglantilari

S O[O ED ED]

Eﬂ’

=
)=

L=

el ol
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Temel gesit (ACS380-04xN)

Standart Unitenin baglantilar:

1. Yardimci gerilim ¢ikiglari

2. Dijital girigler

3. Guvenli moment kapatma baglantilari

4. Role ¢ikisi baglantisi

5. CCA-01 igin soguk konfiglirasyon baglantisi

6. istege bagl modiil yuvasi 1
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Yana monte seg¢enekler
Yana monte istege bagli genisletme modulleri hakkinda bilgi igin, bkz.:
* BTAC-02 pals enkoderi arabirim mod(ilii, sayfa 145
* BREL-01 réle ¢ikisi genisletme modlilii, sayfa 163
*  BAPO-01 gli¢ genisletme modiilii, sayfa 169

Kontrol paneli segenekleri

Surlci asagidaki gelismis kontrol panellerini destekler:
* ACS-AP-I

+ ACS-AP-S

* ACS-AP-W

+ ACS-BP-S

Bilgisayar baglantisi
Sirucuye bir PC baglamak icin, USB - RJ45 doénlstirtcusu kullanin. 2 alternatif var:
1. DOnustirtclt olarak ACS-AP-1/S/W gelismis kontrol paneli kullanin.

2. USB - RJ45 donustiriclsi kullanin. ABB'den siparis edebilirsiniz (BCBL-01,
3AXD50000032449).

Kabloyu suricunin Ust kismindaki Panel ve PC araci portuna (RJ45) baglayin.
Bkz. Donanima genel bakis, sayfa 28.

Drive composer PC araci hakkinda daha fazla bilgi icin, bkz. Drive composer PC tool
user's manual (3AUA0000094606 [ingilizce]).
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Sirici etiketleri

Sdrlclnin iki etiketi vardir:
+ Sdrdcundn Gst kismindaki model bilgi etiketi.
+ Sdurdcunudn sol tarafindaki tip tanimlama etiketi.

Model bilgisi etiketi

AC S 3 8 0 Register with
Drivebase app

3~400/480 V (Frame R1) [E#[=]

Pld: 1.5 kW (2 hp) 3 (4)

Phd: 1.1 kW (1.5 hp) ]
S/N: M171300003

No. | Agiklama

Sdirucu tipi

Kasa boyu ve degerleri

Seri numarasi

Al W[N]~

Sirtclyl kaydetmek igin QR kodu
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Tip etiket

Bu 6rnek bir tip tanimlama etiketidir.

A DD ACS380-040S-04A0-4
. a - El L
A" m2©
ABB Oy 13 Input U1~ 3~400/480 VAC | input current is scaled by
liomotie 13 . fl 50/60 Hz motor output current
?ﬁghdelsmk' Output U2 3~0..Ul Input (with
FRAME ”:d 3-85 3.4A 2 utput '5'75}‘2.4 zszﬁ.c: oke)
1 3.3/3A 3.8/34 6.1/54 3.8/3.4
R12 2 0..599Hz 333 53/48 33/3
Air cooling —
0@ i (O
@S/N: M171300003
No. | Agiklama
1 | Tip tanimlamasi, bkz. bélim Tip tanimlama anahtari, sayfa 35.
2 |Kasa (tip)
3 | Koruma sinifi
4 | Nominal degerler, bkz. bélim Degerler, sayfa 86.
5 | Gegerli isaretler
6 | UL/CSA verileri. Bkz. Elektrik sebekesi dzellikleri, sayfa 101.
7 | SIN: MYYWWXXXX bigiminde seri numarasi, agagidaki kisaltmalarin anlamlari su
sekildedir.
M: Uretici
YY: Uretim yili: 2015, 2016, 2017, ... igin 15, 16, 17, ...
WW: Uretim haftasi: hafta 1, hafta 2, hafta 3 igin ...01, 02, 03 ...
XXXX: Her hafta 0001'den baglayan uriin numarasi.
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Tip tanimlama anahtani

Tip tanimlamasi, suriictiniin teknik 6zelliklerini ve konfiglirasyonunu agiklar. Tabloda
baslica sirucu cesitleri gosterilmektedir.

Ornek tip kodu: ACS380-042C-02A6-4+K475+L535

Bolim A |B|C| D E F

ACS380 -104 |2 |C|-|02A6 |-|4 |+ | Secenek kodlar
Kod Aciklama

A | Yapi 04 = Modiil, IP20

B | EMC filtresi 0 = (400V Cesidi) veya C4 (200V Cesidi)

2 = Birinci gevre icin ylksek filtreleme seviyesi (EN 61800-3, Sinif C2)
C | Baglanabilirlik | S = Standart gesit (G/C ve Modbus)

C = Yapilandiriimis gesit

D | Akim degeri Ornegin, 02A6, 2,6 A nominal ¢ikis akimini ifade eder.
E | Nominal 1=1fazli 200 - 240 V

gerilim 2 = 3 fazli 200 - 240 V

4 =3 fazli 380 - 480 V

F | Segenek kodlari
Fieldbus +K451 FDNA-01 DeviceNet protokolu

+K454 FPBA-01 Onceden yapilandiriimig Profibus-DP protokolii
+K457 FCAN-01 Onceden yapilandiriimis CANopen protokoli
+K469 FECA-01 Onceden yapilandiriimig EtherCAT protokolii
+K470 FEPL-02 Ethernet Powerlink protokoli

+K475 FENA-21 Onceden yapilandiriimig Profinet protokolii (dahili
Ethernet/IP veya Modbus/TCP)

+K490 FEIP-21 Onceden yapilandiriimis EtherNet/IP protokolii

+K491 FMBT-21 Onceden yapilandiriimis Modbus/TCP protokolii
+K492 FPNO-21 Onceden yapilandiriimis PROFINET 1O protokolii
+K495 BCAN-11 Onceden yapilandiriimig CANopen protokolii

G/IC +L511 BREL-01 Harici role segenegi (4x role) (yan segenek)

+L534 BAPO-01 Harici 24 V DC (yan segenek)

+L535 BTAC-02 HTL encoder arabirimi + Harici 24 V DC (yan segenek)
+L538 G/C ve Modbus genigletme modilli (6n segenek)

+L515 BIO-01 G/C genisletme modulu (6n segenek, fieldbus ile birlikte
kullanilabilir)
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Kod Aciklama

Belgeler +R700 Ingilizce Segenek kodu, Donanim kilavuzu ve
+R701 Almanca Yazilim kilavuzu dil gesitlerini belirler
+R702 italyanca Uriin paketine Ingilizce, Fransizca,
+R703 Felemenkge Almanca, Italyanca, ispanyolca ve

(varsa) yerel dilde Kullanici arabirim
+R704 !:)anCa kilavuzu ile Hizli kurulum ve baslatma
+R705 Isvegge kilavuzu dahildir.

+R706 Fince

+R707 Fransizca
+R708 Ispanyolca

+R709 Portekizce (Portekiz'de
konusulan)

+R711 Rusga
+R712 Cince
+R714 Tirkge
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Calisma ilkesi

Sekilde, surictnin basitlestiriimis ana devre semasi gosteriimektedir.

37

UDC+ UDC-

Dogrultucu. Alternatif akimi ve gerilimi, dogru akim ve gerilime gevirir.

DC bara. Dogrultucu ve invertér arasindaki DC devresi.

Cevirici. Dogru akimi ve gerilimi, alternatif akim ve gerilime cevirir.

Bl W[N] =

Fren kiyici. Siriciye harici bir fren direnci bagliysa ve gerekliyse, fazla enerjiyi
siriicinin ara DC devresinden fren direncine iletir. Kiyici, DC bara gerilimi, belirli bir
maksimum limiti astiginda calisir. Gerilim artisi tipik olarak bir motorun yavaslamasi
(frenlemesi) ile olusur. Kullanici gerektiginde fren direnci elde eder ve bunu kullanir.

DC baglantisi (UDC+, UDC-).
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Kontrol paneli
Sdrlcinln, ekrana ve kontrol tuslarina sahip olan bir entegre kontrol paneli vardir.

Cabuk referans igin, strlGiciiniin ana kapaginin altinda bir ACS380 User interface
guide (3AXD50000022224 [ingilizce]) kilavuzu vardir.

Arabirimin nasil kullanilacagi, suriiciniin nasil dereye alinacagi, ayarlarla parametre-
lerin nasil degistirilecedi hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. ACS380 Firmware
manual (3AXD50000029275 [ingilizce]).

1 Ekran (Ana sayfa gérinimu):

a) Kontrol konumu: yerel veya uzaktan
b) Durum simgeleri

c) Referans hedefi degeri

d) Gergek Olglilen deger

e) Sol ve sag tus eylemleri

Geri tusu (Ana sayfa gorinumu iginde Segenekler gérinimunu acar)

TAMAM tusu (Ana sayfa gérinimi icinde Segenekler 63esini agar)
Ok tuslar (meni icinde dolasma ve ayar degerleri)
Stop tusu (surlci lokal olarak kontrol edildiginde)

Start tusu (sUrlcu lokal olarak kontrol edildiginde)

Durum LED'i:

Sirekli yesil: Normal galisma

Yanip sonen yesil: Etkin uyari

Sdrekli kirmizi: Etkin ariza

Yanip sonen kirmizi: Etkin ariza, sifirlamak igin glici kapatin

N oo~ N
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Kisaca kullanici arabirimi:

* Ana sayfa goérinimunde, Segenekler goriniminu agmak icin Geri tusuna basin.
* Ana sayfa gérinimunde, Menii 6gesini agmak i¢cin TAMAM tusuna basin.

» Gorunumler icinde ok tuslarini kullanarak dolasin.

* Vurgulanan ayari veya 6geyi agmak icin TAMAM tusuna basin.

» Bir degeri vurgulamak igin sol ve sag ok tuglarini kullanin.

» Degeri ayarlamak igin yukari ve asagi tuslarini kullanin.

» Bir ayan iptal etmek veya dnceki gériinime donmek igin Geri tusuna basin.

Ana sayfa goriuniimi

Ana sayfa goriinim Olgiilen g sinyalden birinin okunan degerini gosterir. Sol ve sag
ok tuslari ile sayfayi segin.

Ana sayfa gérinimunin tst kismindaki durum gubugu sunlari gdsterir:
» Kontrol konumu (lokal kontrol igin Lok ve uzak kontrol igin Uzak)

*  Durum simgeleri

* Referans hedefi degeri

Ana sayfa goriniminde, Secenekler gérinimini agmak igin Geri tusuna basin ve
Menii 6gesini agmak icin TAMAM tuguna basin.

Yukari ve asagi ok tuslariyla akim referans degerini ayarlayin.

Durum simgeleri

Durum simgeleri strticiinin ¢alisma durumunu gosterir:

Simge |Animasyon |Aciklama

¢ Yok Lokal Start/Stop etkinlestirildi
(—1 Yok Durduruldu
& Yok Durduruldu, start yasaklandi.
("x Yanip soner | Durduruldu, start komutu verildi ancak yasaklandi
C-x Déner Referansta caligiyor
Doner Calisiyor ama referansta degil

i

Yanip soner | Referansta galisiyor ancak referans = 0

& Yanip séner | Slrlicl hatasi

Yok Lokal referans ayari etkinlestirildi

1p
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Mesaj gorinimii

Bir hata veya uyari olustugunda, ekran Mesaj gérinimiini gésterir. Mesaj gorinimu
ya bir simge ve hata kodu olarak etkin hatayi ya da en yeni uyari kodlarinin bir listesi-
nin gosterir.

En genel hatalar ve uyarilarin bir listesi icin, bkz. ACS380 User interface guide
(3AXD50000022224 [ingilizce]) veya ACS380 Quick installation and start-up guide
(3AXD50000018553 [ingilizce])

Daha ayrintili hata ve uyari bilgileri igin, bkz. ACS380 firmware manual
(3AXD50000029275 [ingilizce]).

Bir hatay sifilamak igin, TAMAM tusuna (Sifirla? etiketli tugla beraber) basin.

Secgenekler gorinimii
Secenekler goriniminit agmak igin, Ana sayfa gériniminde Geri tusuna basin.
Secgenekler gérinimiinde asagidakileri gergeklestirebilirsiniz:
« Kontrol konumunu ayarlayabilir
* Motorun yéninu ayarlayabilir
» Referansi ayarlayabilir
« Etkin hatay géruntuleyebilir
« Etkin uyarilarin bir listesini gérintuleyebilirsiniz

Meni
Menii 6desini agmak igin, Ana sayfa gériniminde TAMAM tusuna basin.

Mendi icinde dolasmak igin, yukari ve asagdi oklarina basarak menu 6geleri arasinda
hareket edin.

Menii 6geleri:

* Motor verileri gérunimu: Motor 6zelliklerini girin.

* Motor kontrolii gérinimu: Motor kontrol ayarlarini ayarlayin.

» Kontrol makrolari gérinimu: Baglanti parametresi makrosunu segin.

» Teshis gorinimu: Etkin hatalari ve uyarilari okuyun.

» Enerji verimliligi gérinimu — Surdcinun verimliligini izleyin.

» Parametreler gérinimi — Parametrelerin tam listesini acin ve dizenleyin.

Kullanici arabirimi hakkinda ayrintili bilgi icin, bkz. ACS380 Firmware manual
(8AXD50000029275 [ingilizce]).
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Mekanik kurulum

Bu bolimiun igerigi

Bu bdlim, kurulum tesisinin nasil incelenecegini, teslimatin ambalajindan nasil ¢ika-
rilip kontrol edilecegini ve slrtctiniin mekanik olarak nasil kurulacagini anlatir.

Kurulum alternatifleri
Sirtclyu su sekillerde kurabilirsiniz:

» Vidalarla bir duvara

+ Vidalarla bir montaj plakasina /
» Bir DIN montaj rayina (dahili kilitli)
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Kurulum gereksinimleri:

Sdrlcinln Ustliinde ve altinda (sogutma havasi girisi ve ¢ikisinda) en az 75 mm
bos alan oldugundan emin olun.

Birden fazla suriciyil yan yana monte edebilirsiniz. Yan yana montajda sirtculer
arasinda 20 mm bosluk birakilmasi gerektigini unutmayin.

RO sdriculeri dik monte edin. RO surlclde sogutma fani yoktur.
R1, R2, R3 ve R4 siirlcllerini (dikey konumdan tam yatay konuma dek) 90 dere-

ceye kadar egimle monte edebilirsiniz.
BN
2 @><% \
% ¥

Sirtctnln ust kismindaki sogutma havasi gikisinin striictiniin alt kismindaki
sogutma havasi giriginin agagisinda olmadigindan emin olun.

Bir sriciiden ¢ikan sicak havanin asla diger surlculerin veya ekipmanlarin
sogutma girislerine akmadigindan emin olun.

Sdricunln kabin montaji igin IP20 giris koruma sinifi vardir.

Kurulum alaninin incelenmesi

Asagidakilerden emin olun:

Yeterli sogutma var. Bkz. Kayiplar, sogutma verileri ve glirtilti, sayfa 97.

Calisma kosullari, Ortam kosullari bélumiinde (sayfa 106) verilen teknik 6zellikleri
karsilamaktadir.

Kurulum yiizeyi olabildigince egimsiz, yanmaz malzemeden ve sirtcinin agirl-
gini destekleyebilecek kadar dayanikli olmalidir. Bkz. Boyutlar ve agirliklar,
sayfa 96.

Sdrlcunln tzerindeki ve altindaki malzeme yanici degil.

Sogutma havasi akisl, servis ve bakim igin strlcinin tzerinde ve altinda yete-
rince bos alan mevcut.

Gerekli aletler

Sirlcinin mekanik kurulumu igin asagidaki aletler gereklidir:

Matkap ve uygun matkap uglari

Uygun ug seti ile birlikte tornavida veya anahtar
Serit metre ve su terazisi

Kisisel koruyucu ekipman
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Teslimat ambalajini agma

Sekil, siirtict paketini igerikleriyle birlikte gosterir. Tim 6delerin mevcut oldugundan
ve hicbir hasar izi olmadigindan emin olun.

Paketin icerigi:

1. Sirtcl

2. Hizli kurulum ve baslatma kilavuzu

3. Kurulum aksesuarlar

4. Montaj sablonu (sadece R3 ve R4 kasalari igin)
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Siricinin kurulumu

Sdrlciyu su sekillerde kurabilirsiniz:
» Uygun bir ylizeye (duvar veya montaj plakasi) vidalarla
» Dahili kilide sahip bir DIN montaj rayina

Siriiciiyii vidalarla monte etmek igin

1. Montaj delikleri icin ylzeyi isaretleyin. RN
Bkz. Boyutlar ve agirliklar, sayfa 96. R3 i é\-% e
ve R4 kasalari icin montaj sablonunu kul-

lanin. @

2. Montaj vidalari i¢in delik agin.
3. Vidalari montaj deliklerine sikmaya bas- W

layin.

4. Surucuyl montaj deliklerine takin.

5. Montaj vidalarini sikin.




Siruciiyii DIN montaj rayina monte etmek igin
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1. Kilitteme pargasini sola gekin.

2. Kilitteme digmesini agsag! dogru basili
tutun.

3. Sdrldclnun Ust tirnaklarini DIN montaj
rayinin Ust kenarina yerlestirin.

4. Surtcluyl DIN montaj rayinin alt kena-
rina yerlestirin.

5. Kilitteme digmesini birakin.

6. Kilitteme pargasini saga cekin.

7. Suriclnun dizgin monte edildiginden
emin olun.

Sdriclyu cikartmak igin, kilitteme pargasini
diiz tornavida ile agin.




46 Mekanik kurulum



Elektrik kurulumunun planlanmasi 47

Elektrik kurulumunun
planlanmasi

Bu bolimiun igerigi
Bu bélim sirictnin elektriksel kurulumunun nasil planlanacaginin (6rnegin, motor

ve surlcl uyumlulugunun nasil kontrol edilecegi, kablolarin, korumanin ve kablo
yolunun nasil segilecegi) talimatlarini igerir.

Kurulumun mutlaka yururlikteki yerel yasa ve duzenlemelere uygun olarak tasarlan-
digindan ve gergeklestirildiginden emin olun. ABB, yerel yasalar ve/veya diger
diizenlemeleri ihlal eden kurulumlar igin hicbir sekilde sorumluluk kabul etmemekte-
dir. ABB tarafindan verilen talimatlar izlenmezse, cihazda garanti kapsami disinda
kalan sorunlar meydana gelebilir.

Besleme kesme cihazinin segimi

AC gi¢ kaynagi ve suriicl arasina manuel olarak galistirilan bir giris kesme cihazi
takin. Ayirici cihazi kurulum ve bakim isleri i¢in acik konuma kilitleyebilmelisiniz.

Avrupa Birligi
Avrupa Birligi Yonergeleriyle uyumluluk igin, EN 60204-1 Makine Glivenligi standar-
dina uygun olarak, kesme cihazinin tipi asagidakilerden biri olmalidir:
» AC-23B (EN 60947-3) kullanim kategorisinden bir anahtarli ayirici.

» Her durumda ayiricinin ana kontaklari agilmadan anahtarlama cihazlarinin yik
devresini kesmeyi saglayan yardimci kontak igeren bir ayirici (EN 60947-3).

+ EN60947-2 ile uyumlu yalitim igin uygun bir devre kesici.
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Diger bolgeler

Kesme cihazi yirurlikteki yerel glivenlik diizenlemeleriyle uyumlu olmalidir.

Motor ve siriciu uyumlulugunun kontrol edilmesi

Sdrdcii ile birlikte bir asenkron AC endiksiyon motoru, bir sabit miknatisli motor ya
da bir senkron reliiktans motoru (SynRM) kullanin. Tek seferde siriictiye birden fazla
enduksiyon motoru baglanabilir.

Motorun ve sirtictiniin bélim Degerler, 86. sayfadaki deger tablosuna gére uyumiu
oldugundan emin olun. Tablo, her surlcu tipi i¢in tipik motor giictinu listeler.

Gug¢ kablolarinin secgilmesi

Giris glictinii ve motor kablolarini yerel diizenlemelere uygun olarak secin

» Girig guct ve motor kablolar karsilik gelen yUk akimlarini tagiyabilmelidir. Bkz.
Degerler, sayfa 86.

» Sirekli kullanimda, kablo iletken igin izin verilen maksimum 70°C sicakliga uygun
degerde olmalidir. ABD igin, bkz. bélim Ek ABD gerekililikleri, sayfa 51.

* PE iletkeninin iletkenligi yeterli olmalidir, 49. sayfaya bakin.

» 500 VAC degerine kadar bir 600 VAC kablo uygundur.

CE isaretinin EMC gerekliliklerine uymak igin, onayli kablo tiplerinden birini kullanin.
Bkz. Tavsiye edilen gii¢ kablosu tipleri, sayfa 50.

Sunlari azaltmak igin simetrik blendajli kablo kullanin:

« Sdrucu sisteminin elektromanyetik emisyonlari.

* Motor yalitimindaki baski.

* Rulman akimlari.

Koruyucu iletken daima yeterli iletkenlige sahip olmalidir.

Yerel kablo baglantisi diizenlemeleri aksini belitmedikge, koruyucu iletkeni kesit
alani IEC 60364-4-41:2005'in 411.3.2 kismi iginde gerektirilen glic kaynagdinin otoma-
tik olarak baglantisinin kesilmesinin gerekli oldugu kosullara uymali ve koruyucu
cihazin baglantisinin kesilmesi sirasinda ilgili hata akimina dayanabilecek durumda
olmalidir.

iigili iletkenin kesit alani agagidaki tablodan segilebilir ya da IEC 60364-5-54'te 543.1'e
gbre hesaplanabilir.

Bu tabloda, faz iletkeni ve koruyucu iletkenin ayni metalden imal edilmesi duru-
munda, IEC 61800-5-1 standardina goére faz iletkeni boyutuna iliskin minimum kesit
alani gbsterilmektedir. Bu dogru degilse, koruyucu topraklama iletkeninin kesit alani
bu tablonun uygulanmasinin sonuglarina esdeger bir iletim Uretecek sekilde belirlenir.
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Faz iletkenlerinin kesit alan1 S (mm?)

Karsilik gelen koruyucu iletkenin minimum
kablo kesit alami S, (mm?)

S<16 S
16<8S<35 16
35<8 S/2

17. sayfadaki IEC/EN 61800-5-1 topraklama gerekliligine bakin.

Tipik gu¢ kablosu boyutlari

Bunlar, gii¢ kablolarinin nominal sirtici akimindaki tipik kesit alanidir.

Siiriicii tipi | Kasa | mm?Z (Cu) (1 | AWG
1 fazl Up= 200...240 V

ACS380-04xx-02A4-1 RO 3x15+15 16
ACS380-04xx-03A7-1 RO 3x1,5+15 16
ACS380-04xx-04A8-1 R1 3x15+1,5 16
ACS380-04xx-06A9-1 R1 3x1,5+15 16
ACS380-04xx-07A8-1 R1 3x1,5+1,5 16
ACS380-04xx-09A8-1 R2 3%6 + 6 10
ACS380-04xx-12A2-1 R2 3%6 + 6 10
3 fazl Up= 380...480 V

ACS380-04xx-01A8-4 RO 3x1,5+15 16
ACS380-04xx-02A6-4 R1 3x1,5+15 16
ACS380-04xx-03A3-4 R1 3x1,5+1,5 16
ACS380-04xx-04A0-4 R1 3x15+1,5 16
ACS380-04xx-05A6-4 R1 3x15+15 16
ACS380-04xx-07A2-4 R1 3x15+1,5 16
ACS380-04xx-09A4-4 R1 3%2,5+25 14
ACS380-04xx-12A6-4 R2 3%2,5+25 14
ACS380-04xx-17A0-4 R3 3%6 + 6 10
ACS380-04xx-25A0-4 R3 3%6 + 6 10
ACS380-04xx-032A-4 R4 3x10 + 10 8
ACS380-04xx-038A-4 R4 3x16 + 16 6
ACS380-04xx-045A-4 R4 3%25 + 16 4
ACS380-04xx-050A-4 R4 3%25 + 16 4

1) Bu tipik gii¢c kablosunun (simetrik, blendajli, ti¢ fazli bakir kablo) boyutudur. Giris glicti baglantisi igin,
genelde iki ayri PE iletkeninizin olmasi gerektigini (blendaj tek basina yeterli degil) unutmayin. Bkz. Toprak-

lama, sayfa 17.

Ayrica bkz. Gii¢ kablolari igin terminal verileri, sayfa 98.
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Tavsiye edilen gii¢ kablosu tipleri

Ug faz iletkeni ve blendaj olarak egmerkezli bir PE iletkenine sahip simetrik blen-
dajli kablo. Blendaj IEC 61800-5-1 gerekliliklerini kargilamalidir, bkz. sayfa 48. Izin
verilen 6geler igin yerel / eyalet / llke elektrik kurallarini kontrol edin.

Ug faz iletkeni ve blendaj olarak egmerkezli bir PE iletkenine sahip simetrik blen-
dajli kablo. Blendaj IEC 61800-5-1 gerekliliklerini kargilamiyorsa, ayri bir PE iletkeni
gerekir, bkz. sayfa 48.

Ug faz iletkeni, simetrik olarak olusturulmus PE iletkeni ve bir blendaja sahip simet-
rik blendajli kablo. PE iletkeni IEC 61800-5-1 gerekliliklerini karsilamahdir,
bkz. sayfa 48.

Sinirli kullanim igin gli¢ kablosu tipleri

Motor kablaji icin dort iletkenli sisteme (bir kablo tepsisi lizerinde (¢ faz
iletkeni ve bir koruyucu iletken) izin verilmez (giris kablaji igin izin
verilir).

Faz iletkeni kesiti 10 mm? (8 AWG) degerinin altinda olan veya gicii

30 kW (40 hp) degerinin altinda olan motorlar icin girig kablajinda_dort
iletkenli sisteme (bir PVC kablo kanalinda li¢ faz iletkeni ve bir PE
iletkeni) izin verilir. ABD'de izin verilmez.

EMT

Faz iletkeni kesiti 10 mm? (8 AWG) degerinin altinda olan veya giicii
30 kW (40 hp) degerinin altinda olan motorlar igin g faz iletkeni ve bir
koruyucu iletkene sahip oluklu kablo veya EMT kablosuna_izin verilir.

izin verilmeyen giic kablosu tipleri

PE

o

%i

Giris veya motor kablaji igin herhangi bir kablo boyutunda her faz iletkeni
icin ayri blendaja sahip simetrik blendajli kabloya izin verilmez.
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Motor kablosu blendaji

Egder motorun kablo blendaji, motorun tek koruyucu topraklama iletkeniyse, blendajin
iletkenliginin yeterli oldugundan emin olun. Bkz. Gli¢ kablolarinin secilmesi, sayfa 48
veya |IEC 61800-5-1.

Yayimlanan ve iletilen radyo frekansi emisyonlarini etkin sekilde énlemek icin kablo
blendaiji iletkenligi, faz iletkeninin iletkenliginin en az 1/10'u olmahdir. Gereklilikleri
kargilamak igin, bakir veya aliminyum bir blendaj kullanin. Sekilde, motor kablosu
blendajinin minimum gereksinimleri gésterilmektedir. Es merkezli bir bakir tel katma-
nina ve agik bakir serit burgusuna veya bakir tellere sahiptir. Blendaj ne kadar iyi ve
sikiysa emisyonlar ve rulman akimlari da o kadar disUktir.

Kihf
Bakir tel blendaj
Bakir serit veya bakir tel burgusu

Dolgu

A [ W|IN| =

Kablo iletkenleri

Ek ABD gereklilikleri

Metal kanal kullaniimiyorsa motor kablosu igin simetrik topraklamali, MC tipi kesinti-
siz oluklu aliminyum koruma kablosu veya blendajli gli¢ kablosu kullanin. Kuzey
Amerika pazari igin, 500 VAC'ye kadar 600 VAC kablolar kabul edilmektedir. 500 VAC
Uzeri icin 1000 VAC kablo gerekir (600 VAC alti). Glg kablolari 75°C (167°F) degde-
rine gore Uretilmis olmahdir.

Kablo kanali

Bir kablo kanalina ait ayri pargalari birlestirin: Mafsalin her iki yanindaki kablo kana-
lina baglanmis topraklama iletkenleriyle mafsallari képruleyin. Ayrica kablo kanalla-
rini strtici muhafazasi ve motor kasasina baglayin. Giris glicli, motor, fren direnci ve
kontrol kablo baglantisi igin ayri kablo kanallari kullanin. Kablo kanali kullanildiginda,
MC tipi strekli oluklu aliminyum koruma kablosuna veya blendajli kabloya gerek yok-
tur. Her zaman 6zel ayriimis bir topraklama kablosu gereklidir.

Ayni kablo kanal Gizerinde birden fazla sirtictiden motor kablo baglantisi cekmeyin.
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Korumali kablo veya blendajh gii¢ kablosu

Simetrik topraklamali, alti iletkenli (li¢ faz ve Ug toprak iletkeni) MC tipi siirekli oluklu

aliminyum korumali kablo asagidaki saglayicilardan temin edilebilir (ticari adlar
parantez igindedir):

* Anixter Wire & Cable (VFD)

* RSCC Wire and Cable (Gardex)

» Okonite (CLX)

Ekranli gi¢ kablolari agagidaki saglayicilardan temin edilebilir:
* Belden

+ LAPPKABEL (OLFLEX)

« Pirelli
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Kontrol kablosu segimi

Blendajlama
Sadece blendajli kontrol kablolari kullanin.

Analog sinyaller igin (a) ¢ift blendajli buktimli gift kablo kullanin. Her bir sinyal igin
ayri blendajli bir ¢ift kullanin. Farkli analog sinyaller igin ortak dénus kullanmayin.

Algak gerilim dijital sinyalleri igin cift blendajli kablo (a) en uygun alternatiftir, ancak
tek blendajh (b) bikumlu ¢ift kablo da kabul edilebilir.

Sinyaller ayr kablolarda
Analog ve dijital sinyaller i¢in ayri, blendajli kablolar kullanin.

24 V ve 115/230 VAC sinyalleri ayni kabloda tagimayin.

Ayni kabloda tasinabilen sinyaller

Gerilimleri 48 V'u agsmazsa, role tarafindan kontrol edilen sinyaller, dijital giris sinyal-
leriyle ayni kablolar icinde bulunabilir. Réle kontrollii sinyaller bikimlu gift olarak
tasinmalidir.

Roéle kablosu
Orgiilii metalik ekranli kablo tipi (6rnegin, LAPPKABEL'in OLFLEX (riinii, Almanya)
ABB tarafindan test edilmis ve onaylanmistir.

Drive composer PC yazilimi kablosu

USB tip A (PC) - tip B (kontrol paneli) kablo kullanin. Kablonun izin verilen maksimum
uzunlugu 3 m'dir (9,8 ft).
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Kablolari dogseme

Kablo yénlendirmelerini agagidaki
sekilde segin:

* Giris glicu kablosunu (1), motor kablo-
sunu (M) ve kontrol kablolarini (C)
farkli tepsilere yerlestirin.

* Motor kablosunu (M) diger kablolar-
dan uzaga yerlestirin.

* Girig guicu kablosuyla (I) kontrol kab-
lolari (C) arasinda en az 200 mm
mesafe oldugundan emin olun.

» Motor kablosuyla (M) kontrol kablolari
(C) arasinda en az 500 mm mesafe
oldugundan emin olun.

* Girig guict kablosuyla (I) motor kab-
losu (M) arasinda en az 300 mm
mesafe oldugundan emin olun.

« Kontrol kablolari giris glicii kablosu
veya motor kablosuyla ¢akisiyorsa,
kablolari birbirine 90 derece agliyla yer-
lestirin

* Birden fazla motor kablosunu paralel
olarak yerlestirebilirsiniz.

« Diger kablolari motor kablolariyla
paralel olarak yerlegtirmeyin.

+ Kablo tepsilerinin birbirlerine ve elekt-
rik topraga elektriksel olarak bagh
olduklarindan emin olun.

*Kablolardaki baskiyi azaltmak igin
kontrol kablolarinin strictnin disin-
dan uygun sekilde desteklendiklerin-
den emin olun.
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Ayri kontrol kablosu kanallari

24 V kablosu 230 V (120 V) i¢in yalitimamissa veya 230 V (120 V) i¢in bir yahitim
mangonuyla yaltiimamigsa, 24 V ve 230 V (120 V) kontrol kablolarini ayri kanallara
yerlestirin.

Sirekli motor kablosu blendaji veya kablo kanali

Sdriict ve motor arasindaki motor kablosunda giivenlik anahtarlari, kontaktérler, bag-
lanti kutulari veya benzer cihazlarin olmasi durumunda emisyon diizeyini minimuma
indirmek icin: Ekipmani hem giren hem de ¢ikan kablolarin koruyuculari igin 360 derece
topraklamali metal bir muhafaza igerisine kurun veya kablo koruyucularini birbirine bag-
layin. Kablaj kablo kanalina yerlestiriimisse, strekli olduklarindan emin olun.

Kisa devre korumasinin uygulanmasi

Siiriicii ve giris gii¢ kablosunun kisa devre durumunda korunmasi

Surucu ve giris gu¢ kablosunu sigortalarla koruyun. Sigorta degerleri igin, bkz. bolim
Teknik veriler, sayfa 85. Sigortalar kisa devre durumunda giris kablosunu korur, suri-
cunin zarar gdérmesini engeller ve bitisik ekipmanlarin zarar gérmesini 6nler.

Devre kesiciler hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. bolim Teknik veriler, sayfa 85.

Kisa devre durumlarinda motor ve motor kablosunun korunmasi

Motor kablosu nominal akim i¢in dogru boyuttaysa, suriici bir kisa devre oldugunda
motor kablosunu ve motoru korur.
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Termik asirn ylik korumasinin uygulanmasi
Siiriuicu ile giris gucii ve motor kablolarinin termik asin yiike kargi
korunmasi

Kablolar nominal akim igin dogru boyuttaysa, striici kendini ve girig kablolari ile
motor kablolarini termik asiri yike karsi korur.

UYARI! Eger siirticl birden fazla motora baglanmissa, her bir motor kablosunu

ve motoru asiri yuklemeye karsi korumak igin ayri bir devre kesici veya sigorta-
lar kullanin. Suricinun asir yikleme korumasi, toplam motor yiikiine gére ayarlan-
mistir. Sadece bir motor devresinde asiri yiklenme olursa tetiklenmeyebilir.

Motorun termik asir yiuke kargi korunmasi

Duzenlemelere gére motor termik asiri yike karsi korumali olmali ve bir asir yik
algilandiginda akim kesilmelidir. Strtcude, motoru koruyan ve gerektiginde akimi
kesen bir termik koruma fonksiyonu bulunmaktadir. Siirlicii parametresi degerine
gore fonksiyon hesaplanan bir sicaklik degerini ya da motor sicaklik sensérleri tara-
findan verilen bir gercek sicaklik géstergesini izler. Kullanici, termik modeli ek motor
ve yuk verileri ile besleyerek ayrintili sekilde ayarlayabilir.

En yaygin sicaklik sensorleri:
« |EC180...225 motor boyutlari i¢in: termal anahtar, érnegin bir Klixon.
» |EC200...250 ve daha biylk motor boyutlari igin: PTC veya Pt100 sensor.

Suriicunun topraklama arizalarina kargi korunmasi

Sdrlci, motor ve motor kablosundaki topraklama arizalarina kargi cihazi koruyan bir
dahili topraklama arizasi koruma fonksiyonuna sahiptir. Bir kisisel koruma veya yan-
gin korumasi 6zelligi degildir.

Kagak akim cihazi uyumlulugu
Siricu, B Tipi kagak akim cihazlari ile kullanilabilir.

Not: Siricinin EMC filtresinde ana devre ve kasa arasina bagli kondansatorler var-
dir. Bu kondansatoérler ve uzun motor kablolari topraklama kagak akimini artirir ve
ariza akim devre kesicilerinin galismasina neden olabilir.

Acil durdurma fonksiyonunun uygulanmasi

Glivenlik amagli olarak her bir operator kontrol istasyonuna ve acil durdurmanin
gerekli olabilecegi diger operatdr istasyonlarina acil durdurma cihazlari monte edin.
Acil durdurma sistemini gecerli standartlara uygun olarak tasarlayin.
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Not: Sirlcl kontrol paneli Gzerindeki durdurma tusu, motorun acil olarak durmasini
ya da surtcinun tehlikeli potansiyelden ayrilmasini saglamaz.

Guvenli moment kapatma iglevinin uygulanmasi

Bkz. Givenli moment kapatma iglevi, sayfa 133.

Suruciu ve motor arasinda bir giuivenlik anahtari
kullaniimasi

Sabit miknatisli motor ile strlict ¢ikigi arasina bir gtivenlik anahtari takin. Guvenlik
anahtari bakim faaliyeti sirasinda motoru sirlciden yalitir.

Siriicii ve motor arasinda kontaktor kullaniimasi
Cikis kontaktériinuin kontrolu surtctyd nasil kullandiginiza baglidir.

Vektdr kontrol modunu ve motor rampa durusunu kullanirken, kontaktéri asagidaki
sekilde agin:

1. Sdriclye durma komutu verin.

2. Siricl motoru durdurana dek bekleyin.

3. Kontaktort agin.

Vektdr kontrol modu ve motor serbest durusunu veya skaler kontrol modunu kullanir-
ken, kontaktéri agagidaki sekilde agin:

1. Sdiriclye durma komutu verin.

2. Kontaktori agin.

UYARI! Vektdr kontroli modundayken, slrtct motoru kontrol ediyorsa cikis

kontaktoriini agmayin. Vektor kontroli, kontaktoriin kontaklarini agmasindan
daha hizli galisir. Stirlicii motoru kontrol ederken kontaktor agilmaya baslarsa, vektor
kontrolu surtci ¢ikis gerilimini maksimum degere ¢ikararak yik akimini korumaya
calisacaktir. Bu, kontaktére hasar verebilir.
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Réle cikiglarina ait kontaklarin korunmasi

Enduktif yukler (roleler, kontaktorler ve motorlar) kapatildiklarinda gegici gerilimlere
neden olurlar. Gegici gerilimler dider iletkenlerle kapasitif veya endiiktif olarak bag-
lanti kurup sistemde arizaya yol acabilirler.

Kapatma sirasinda enduktif yiklerin EMC emisyonlarini en aza indirmek igin bir
gurilth azaltma devresi (varistérler, RC filtreleri [AC] veya diyotlar [DC]) kullanin.
GUrultu azaltma devresini enduktif yike mimkin oldugu kadar yakin monte edin.
Roéle ¢ikisina bir guriltt azaltma devresi monte etmeyin.

il

Roéle cikisi

Varistor

RC filtresi

Al W[N] =

Diyot
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Elektrik kurulumu

Bu bolimiun igerigi
Bu bdlim, kurulumun yalitiminin ve IT (topraklamasiz) ve késede topraklamali TN
sistemleri ile uyumlulugunun nasil kontrol edilecegini anlatir. Glg kablolarinin ve

kontrol kablolarinin nasil baglanacagdini, opsiyonel moddullerin nasil kurulacagini ve
bilgisayara nasil baglanilacagini gosterir.

Uyarilar

UYARI! Bolium Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir.

A

UYARI! Kurulum sirasinda suriicuniin besleme giclyle baglantisinin kesilmis
oldugundan emin olun. Surticu Uzerinde ¢alismadan 6nce, giris glicinin bag-
lantisini kestikten sonra 5 dakika bekleyin.

Gerekli aletler

Elektrik kurulumunu gergeklestirmek icin asagidaki aletler gereklidir:
+ Kablo siyirici

* Uygun ug seti ile birlikte tornavida veya anahtar

* Multimetre ve gerilim dedektoru

+ Kisisel koruyucu ekipman
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Yalitimi 6lgme

Siiriicu
Siricu Gzerinde yalitim direnci veya gerilim toleransi testleri yapmayin. Surtic, fab-
rikada ana devre ve sasi arasindaki yalitim agisindan test edilmistir. Suriictide test
gerilimini otomatik olarak azaltan gerilim sinirlayici devreler vardir.

Giris glicii kablosu
Giris guicu kablosunu baglamadan 6nce, yalitimi yerel yonetmeliklere uygun sekilde
olguin.

Motor ve motor kablosu
Motor ve motor kablosu yalitimini agagdidaki sekilde dlgun:

1. Motor kablosunun siiriictu gikis terminali T1/U, T2/V ve T3/W'den ayrildigindan
emin olun.

2. Faz iletkenleri arasindaki ve her bir faz
iletkeni ile motor Koruyucu Topraklama
iletkeni arasindaki yalitim direncini élgin.
1000 V DC él¢tim gerilimi kullanin. ABB
motorunun yalitim direnci 100 Mohm'dan
fazla olmalidir (25°C veya 77°F'da refe-
rans deger). Diger motorlarin yalitim
direnci igin Ureticinin talimatlarina bakin.

Motor muhafazasi igindeki nem yalitim

direncini digurir. Motor iginde nem oldu-
gunu distndyorsaniz, motoru kurutun ve 6lgiimi tekrarlayin.

Fren direnci tertibati

Fren direnci tertibati yalitimini asagidaki sekilde dlgun:

1. Direng kablosunun dirence bagli ve R+ ve
R- surucu ¢ikis terminalleriyle baglantisinin
kesik oldugundan emin olun.

2. Sdricude direng kablosunun R+ ve R- ilet-
kenlerini birbirine baglayin. 1000 V DC él¢im
gerilimi kullanarak kombine iletkenler ile PE
iletkeni arasindaki yalitim direncini 6l¢in.
Yalitim direnci 1 Mohm'dan fazla olmaldir.
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IT (topraklamasiz) ve kosede topraklamali TN sistemleriyle
uyumluluk

EMC filtresi

UYARI! Siiriictiinin dahili EMC filtresini bir IT sistemde (topraklanmamis bir

glc sistemi veya yuksek direncli [30 ohm'un Uzerinde] topraklamali gii¢ sis-
temi) kullanmayin. Dahili EMC filtresini kullanirsaniz, sistem EMC filtresi kondansa-
torleri Gzerinden toprak potansiyeline baglanir. Bu, tehlikeye veya siriicide hasara
neden olabilir.

UYARI! Siirliciiniin dahili EMC filtresini kosede topraklamali TN sisteminde
kullanmayin. Dahili EMC filtresini kullanirsaniz, bu suriciye hasar verebilir.

Dahili EMC filtresi sokuldigunde, strtcinin EMC uyumlulugu azalir. Bkz. Motor kab-
losu uzunlugu, sayfa 102.
EMC filtresini ayirma

Bu sadece dahili bir EMC filtresi olan

urln cesitlerinde (EMC C2 ve C3 /\

cesitleri) gecerlidir. C4 deg@erine sahip

cesitlerin dahili EMC filtreleri yoktur. A
@=c]

Bkz. Donanima genel bakis, e e
sayfa 28. "

EMC filtresinin baglantisini kesmek
icin, EMC filtresi topraklama vidasini
sokun. Baz Urlin gesitlerinde, EMC
devresinin elektrik topraklamayla
baglantisi fabrikada iletken olmayan
(plastik) bir vidayla kesilir. EMC filtre-
sinin surdcuyle baglantisi EMC filtre-
sinin bulundugu yerdeki plastik bir
vidayla kesilir. Filtreyi baglamak igin,
plastik vidayi sékln ve suricuyle bir-
likte gdnderilen donanim posetindeki
metal vidayi ve pulu takin.
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EMC topraklama vidasi, R3 ve
R4 kasalarinda kasanin
altinda bulunur.

Toprak-faz varistori

Metal varistor vidasi (VAR)
varistdr koruma devresini
elektrik topraklamasina baglar.

Varistér koruma devresinin
toprakla baglantisini kesmek
icin, varistor topraklama vida-
sini sokun. Bkz. Donanima
genel bakig, sayfa 28.

Bazi Urln cesitlerinde, varistor
koruma devresinin elektrik top-
raklamayla baglantisi fabri-
kada iletken olmayan (plastik)
bir vidayla kesilir.

UYARI! Siirlictyt bir IT sistemine (topraklamasiz gui¢ sistemi veya ylksek
direncli topraklamali [30 ohm Ulzerinde] gli¢ sistemi) baglarsaniz varistoriin
toprakla baglantisini kesin. Baglantiyr kesmezseniz varistor devresi hasar gorebilir.




Elektrik kablolarini baglama

Baglanti gemasi
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Brake resisior
(optional)

a. Iki topraklama iletkeni. Topraklama iletkeninin kesiti 10 mm? Cu veya 16 mm? Al

(IEC/EN 61800-5-1) degerinden azsa, iki iletken kullanin. Ornegin, dérdiincii iletkene

ek olarak kablo blendaji kullanin.

b. Ayri topraklama kablosu (hat tarafi). Dérdiinci iletkenin iletkenlidi veya blendaji

koruyucu topraklama icin yeterli degilse kullanin.

c. Ayri topraklama kablosu (motor tarafi). Blendajin iletkenligi koruyucu topraklama
icin yeterli degilse veya kabloda simetrik yapil topraklama iletkeni yoksa kullanin.

d. 360 derece kablo blendaji topraklanmasi. Motor kablosu ile fren direnci kablosu

icin gereklidir, giris glict kablosu igin nerilir.

A
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Baglanti prosediirii

UYARI! Bolim Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir

veya ekipman zarar gorebilir.

UYARI! Siirlcu bir IT (topraklanmamig) sisteme veya késede topraklamali TN
sisteme bagliysa, EMC filtresi topraklama vidasini ¢ikarin.
Sarlci bir IT (topraklamasiz) sistemine bagliysa, varistor topraklama vidasini

ctkarin.

Calismaya baslamadan 6nce, surlclyu durdurun ve Elektrik ¢calismasi 6ncesinde ali-
nacak énlemler bolimindeki (sayfa 15) adimlari gerceklestirin.

Kablo déseme hakkinda daha fazla bilgi igin, bkz. b6lim Kablolari déseme, sayfa 54.

Dogru momentler hakkinda daha fazla bilgi i¢in, bkz. bélim Gii¢ kablolari igin termi-

nal verileri, sayfa 98.

1.
2.

Motor kablosunu soyun.

Motor kablosu blendajini motorun altinda
topraklayin.

Motor kablosu blendajini biikerek bir demet
haline getirin, Uzerine sari yesil yalitim
bandi takin, bir kablo pabucu takip toprak-
lama terminaline baglayin.

Motor kablosunun faz iletkenlerini T1/U,
T2/V ve T3/W motor terminallerine baglayin.

Uygunsa fren direnci kablosunu R- ve
UDC+ terminallerine baglayin. Blendajli bir
kablo kullanin ve topraklama kelepgesi
altinda topraklayin.

Giris gu¢ kablosunu soyun.

Giris kablosunun blendaji varsa, blendaji
bikerek bir demet haline getirin, izerine
sari yesil yalitim bandi takin, bir kablo

pabucu takip topraklama terminaline baglayin.
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8. Girig guicu kablosunun PE iletkenini topraklama terminaline baglayin.

9. Kablo blendajinin ve PE iletkeninin kesit alanlarinin birlesimi yeterli degilse, ek bir
PE iletkeni kullanin.

10. Girig glict kablosunun faz iletkenlerini L1, L2 ve L3 giris terminallerine baglayin.

11. Kablolarin timind mekanik olarak surtctindn digina baglayin.
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Kontrol kablolarini baglama

Kontrol kablolarini baglamadan 6nce, tim segenek modullerinin kurulu oldugundan
emin olun.

ABB standart makrosunun varsayilan G/C baglantilari igin, bkz. boélim Varsayilan
G/C baglanti semasi (ABB standart makrosu), sayfa 67. Diger makrolar igin,
bkz. ACS380 Firmware manual (3AXD50000029275 [Ingilizce]).

Kablolari 71. sayfadaki Kontrol kablosu baglama prosed(irii b6liminde goésterildigi
gibi baglayin.

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir.

Calismaya baslamadan 6nce, surlculyu durdurun ve Elektrik ¢calismasi 6ncesinde ali-
nacak énlemler bolimindeki (sayfa 15) adimlari gerceklestirin.

On kapagi gikarin.
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Varsayilan G/G baglanti semasi (ABB standart makrosu)

Bu baglanti semasi G/C ve Modbus genisletme modiili olan surdcller igin gegerlidir.

+ Standart cesit (ACS380-04xS)

* Yapilandiriimis gesit (ACS380-04xC), G/C ve Modbus genisletme modiiliyle bir-
likte (segenek +L538)

Bkz. Tip tanimlama anahtari, sayfa 35.

Terminaller

Aciklamalar

Dijital G/C baglantilar

+24V

Yrd. gerilim ¢ikisi +24 V DC, maks. 200 mA

DGND

Yardimci ¢ikig gerilimi ortak ucu

DCOM

Dijital giris ortak ucu

DI1

Stop (0)/Start (1)

DI2 lleri (0)/Geri (1)
DI3 Hiz segimi
Dl4 Hiz segimi

DIO1

Dijital giris fonksiyonu: Rampa grubu 1 (0)/Rampa grubu 2 (1)

DIO2

Dijital ¢ikis fonksiyonu: Calismaya hazir (0)/Hazir degil (1)

DIO SRC

Dijital ¢cikis besleme gerilimi

DIO COM

Dijital girig/cikis ortak ucu

Analog G/C

All

Cikis frekansi/Hiz referansi (0...10 V)

AGND

Analog giris devresi ortak ucu

Al2

Yapilandiriimadi

Analog giris devresi ortak ucu

Cikig frekansi (0...20 mA)

Analog ¢ikis devresi ortak ucu

Sinyal kablosu blendaji (ekran)

+10V Referans gerilimi
Guvenli moment kapatma (STO)
S+ Guvenli moment kapatma islevi. Fabrikada baglanir. Surticu
SGND sadece devrelerin her ikisi de kapaliysa baslar. Bkz. Giivenli
31 moment kapatma islevi, sayfa 133.
S2
Role cikisi
RC Role gikisi 1
RA ﬁ\J Hata yok [Hata (-1)]
—X—RB M
EIA-485 Modbus RTU
B+ Dahili Modbus RTU (EIA-485)
A-
BGND
Shield

Termination




68 Elektrik kurulumu

Fieldbus baglanti semasi

Bu baglanti semasi fieldbus genisletme modiili olan suriculer igin gegerlidir. Tip
kodu, ACS380-04xC kodunun ardindan genisletme modulini belirten bir segenek
kodudur. Bkz. Tip tanimlama anahtari, sayfa 35.

Terminaller Aciklamalar
Yardimci gerilim gikisi ve dijital baglantilar
+24V Yrd. gerilim gikisi +24 V DC, maks. 200 mA
— DGND Yardimci ¢ikis gerilimi ortak ucu
L] DCOM Tumu igin dijital giris ortak ucu
——NSI Hata resetleme
DI2 Yapilandiriimadi
Gilivenli moment kapatma (STO)
S+ Guvenli moment kapatma islevi. Fabrikada baglanir. Strticu
SGND sadece devrelerin her ikisi de kapaliysa baslar. Bkz. Giivenli
S1 moment kapatma islevi, sayfa 133.
S2
Role cikisi
RC Role ¢gikisi 1
RA \J Hata yok [Hata (-1)]
—&—{RB |~
Genigletme modiilii secenekleri ve baglantilari:
DSUB9 | CANopen | | +K457 FCAN-01 CANopen
DSUBY | Profibus DP | | +K454 FPBA-01 Profibus DP
—— (R4S X2 BIerCAT | | 1k469 FECA-01 EtherCAT
RJ45 X 2L EthemetIP | | k475 FENA-21 Ethernet/IP, Profinet, Modbus TCP
RJ45 X 2| Profinet L
+K495 BCAN-11 CANopen arabirimi
RJ45 X 2|Modbus TCP . -
Torminal Block | CANopen +K470 FEPL-02, Ethernet Gug baglantisi (RJ45 x2)
+K451 FDNA-01, DeviceNet (Terminal Blogu)

Fieldbus' siiriicliye baglama

Fieldbus'i stiriictinin kontrol initesine takilmis olan BMIO-01 moduiliiniin EIA-485
Modbus RTU terminaline baglayin. EIA-485 sebekesi, veri sinyali gdndermek igin
karakteristik empedansi 100 ile 130 ohm arasinda olan blendajli bukimli kablo ¢ifti
kullanir. iletkenler arasinda dagitilmis kapasitans metre basina 100 pF (foot basina
30 pF) degerinden azdur. iletkenler ile blendaj arasinda dagditiimis kapasitans metre
basina 200 pF (foot basina 60 pF) degerinden azdir. Folyo veya 6rgull blendajlar
kabul edilebilir. Baglanti semasi agagida gosterilmigtir.
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1)

Fieldbus kontrol cihazi

Veri akisi
- Kontrol Word'i (CW)
f————— Referanslar
Durum Word'l (SW) ——pm=
Gergek degerler ———p

Parametre R/W

Proses G/C (dongusel)

Sonlandirma ACIK ")

Fieldbus

Servis mesajlari (dongusel

talep/yanit - olmayan)
EIA-485 EIA-485 . EIA-485

Sonlandirma ve
bias KAPALI

Sdricl

Sonlandirma ve
bias KAPALI

Surici

Fieldbus'in her iki ucundaki cihazlarda sonlandirma ACIK olmalidir.
Tercihen fieldbus'in sonundaki cihazda bias ACIK olmalidir.

Sonlandirma ve
bias ACIK 12

Siricl
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iki kablolu ve ii¢ kablolu sensér baglanti 6rnekleri

Sekillerde, suricunin yardimer gerilim ¢ikigi tarafindan beslenen iki kablolu ve ¢
kablolu sensdr/verici icin baglanti érnekleri verilmektedir.

Not: Yardimci 24 V (200 mA) gikisin maksimum kapasitesini agsmayin.

iki kablolu sensér/verici

- 4...20 mA| Al2

Proses gergek deger 6lgimu veya referans,
e AGND [0(4)...20 mA, Rj, > 137 ohm

+24V | Harici gerilim ¢ikisi, yalitimsiz,
DGND [*+24 V DC, maks. 200 mA

Not: Sensor beslemesi, akim ¢ikisi yoluyla yapilir ve suriici besleme gerilimini
(+24 V) besler. Cikis sinyali 0...20 mA degil 4...20 mA olmalidir.

Ug kablolu sensér/verici

OUT (0)4...20 mAfp |5 Proses gercek deger 6lgimi veya referans,

| AGND |0(4)...20 mA, R;, > 137 ohm

+
+24V |Harici gerilim ¢ikisi, yahtimsiz,
LIDGND |+24 V DC, maks. 200 mA
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Kontrol kablosu baglama prosediirii

Baglantilari kullanimdaki makroya gore yapin. Varsayilan makro baglantilari igin, 67.
sayfadaki semaya bakin.

Sinyal kablosu ciftlerinin bikumuna, enduktif kuplaji 6nlemek igin terminallere mim-
kin oldugunca yakin tutun.

1. Kontrol kablosunun dig blendajinin bir kis-
mini topraklama i¢in soyun.

2. Dis blendaji topraklama tirnagina toprakla-
mak igin bir kablo bagdi kullanin. 360 derece
topraklama igin metal kablo baglari kulla-
nin.

3. Kontrol kablosu iletkenlerini siyirin.

4. lletkenleri dogru kontrol terminallerine
baglayin. Terminalleri 0,5 N-m (0,4 Ibf-ft)
moment degerinde sikin.

5. Bukumlu ciftlerin ve topraklama kablolari-
nin blendajlarini SCR terminallerine bagla-
yin. Terminalleri 0,5 N-m (0,4 Ibf-ft)
moment degerinde sikin.

6. Kontrol kablolarini mekanik olarak suriicu-
nun disina baglayin.
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Yardimci gerilim baglantisi

Suruclnin 24 V DC (+%10) yardimci bir geri- L J
lim baglantisi vardir. Uygulamaya bagl ola-
rak, baglantiyi sunlar igin kullanabilirsiniz

» Sirlcuye harici glic beslemede

0
|

——1

=
——

Harici kaynagi veya moduli +24V ve DGND
terminallerine baglayin.

» Surictye harici segenek modiillerinden — = —
glc beslemede
i RC
e . I RA m i
Sirucuye yardimci glii¢ besleme hakkinda RB
daha fazla bilgi icin, bkz. BAPO-01 gli¢ genis-

letme modiilii, sayfa 169. E @@ J

Gerilim girigi teknik 6zellikleri icin, bkz. bolim
Kontrol baglanti verileri, sayfa 104.

+8 ON9S WOOQ QN9 AZ+

BAPO-01 modulinin iginde DC - DC geri donusli donustirtcl gic kaynagi var. Bu
guc kaynagi giris olarak 24 V DC alip islemciyi ve iletisim baglantilarini surekli calisir
tutmak icin kontrol kartina 5 V DC ¢ikig verir.

i ACS380 |
Extomal ; :
24VDC{4) el 8. K | paroot

_— ' oeto ]

,.__________________

BAPO-01 igindeki gli¢ kaynagi suriiciinin ana gli¢ kaynagiyla birlikte ¢alisir ve sadece
ana gug kaynagi kesilince devreye girer.
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Segenek modiilleri

Genelde, secenek modiilleri suriict ¢esidine veya siparise gore fabrikada monte edilir.

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde 6lum ya da yaralanma s6z konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir.

Sdrlclnin iki se¢enek moddl yuvasi vardir:

+ On segenek: On kapagin altinda iletisim moddilii yuvasi.

* Yan segenek: Suricunin yan tarafinda ¢ok fonksiyonlu modil yuvasi.

Daha fazla bilgi igin, kurulum ve kablo baglantisi talimatlar hakkinda se¢cenek modili
kilavuzuna basvurun. Yana monte segenekler hakkinda bilgi igin:

* BTAC-02 pals enkoderi arabirim mod(ilii, sayfa 145

» BREL-01 réle ¢ikisi genisletme modlilii, sayfa 163

* BAPO-01 gli¢ genisletme modiilii, sayfa 169

Calismaya baglamadan énce, surlclyl durdurun ve Elektrik calismasi éncesinde ali-
nacak 6nlemler bolimiindeki (sayfa 75) adimlari gerceklestirin.

On segenegi monte etmek igin

1. On kapagi gikarin.

2. BIO-01 segenek modiiliiniiz varsa,
ustline ilave bir fieldbus modult ekleyebi-
lirsiniz. Ust 6n kapagi kullanin.

3. Secgenek modullni suricinin 6n tarafin-
daki Yuva 1 ile dikkatlice hizalayin.

4. Segenek modulini yerine tamamen itin.

5. Plastik kilitteme tirnagini kilittenene kadar
itin.

6. Kilitleme vidasini sikin.

7. Gegerli kontrol kablolarini Kontrol kablola-
rini baglama boélimine (sayfa 66) uygun
olarak baglayin.
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On segenegi sokmek igin
1. Kontrol kablolarinin segenek modillyle baglantisini kesin.
2. Kilitteme vidasini gevsetin.

3. Secgenek modiiliini s6kmek icin dikkatlice gekin. Segenek moduliiniin yerine
sikica oturmus olabileceg@ini unutmayin.

Yan segenegi monte etmek igin

1. Surtcinun altindaki en 6nde olan toprak-
lama kelepgesinin iki vidasini sokun.

2. Yan secenegi dikkatli sekilde suricinin
sag tarafindaki konektorlerle hizalayin.

3. Secenek moduliuni yerine tamamen itin.

4. Segenek modulinin vidasini sikin.

5. Topraklama gubudunu yan segenegin alt
kismina ve surtclinun 6n topraklama tir-
nagina takin.

6. Gegerli kontrol kablolarini Kontrol kablola-
rini baglama boélimiine (sayfa 66) uygun
olarak baglayin.

Yan segenegi sokmek icin

—_

Kontrol kablolarinin yan secenek ile baglantisini kesin.
Topraklama ¢ubugu vidalarini agin.

Kilitteme vidasini gevsetin.

> woDn

Yan secgenegi suructden dikkatlice ¢ikarin. Segenek moduliniin yerine sikica
oturmus olabilecegini unutmayin.
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Kurulum kontrol listesi

Bu bolimiun igerigi
Bu bélim siricuyt devreye almadan 6énce tamamlamaniz gereken kurulum kontrol

listesini igerir.

Uyarilar

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde élim ya da yaralanma sz konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir.

Kontrol listesi

Calismaya baslamadan 6nce Elektrik calismasi 6ncesinde alinacak énlemler bolu-
mundeki (sayfa 15) adimlari gergeklestirin. Kontrol listesini bagka biriyle birlikte okuyun.

] Asagidakilerden emin olun...

] Ortam ¢alisma kosullari, Ortam kosullari bélimiinde (sayfa 7106) verilen teknik 6zellikleri
kargilamaktadir.

] Siirtict bir IT (topraklamasiz) veya kosede topraklamali TN besleme sebekesine bagliysa:
Dahili EMC filtresinin baglantisi kesildi.

Sdrlcu bir IT (topraklamasiz) sistemine bagliysa, varistér topraklama vidasini gikarin.
Bkz. IT (topraklamasiz) ve késede topraklamali TN sistemleriyle uyumluluk, sayfa 61.

] Sdricu bir yilin Gzerinde bir stire boyunca depoda kaldiysa: Suriictiniin DC baglantisin-
daki elektrolitik DC kondansatorleri yenilendi. Bkz. Kondansatériere bakim yapma,
sayfa 83.
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@ Asagidakilerden emin olun...

] Sirticl ve salt paneli arasinda yeterince blyuk koruyucu topraklama iletkeni bulun-
maktadir.

] Motor ve suricu arasinda yeterince buyuk koruyucu topraklama iletkeni bulunmaktadir.

] Tdm koruyucu topraklama iletkenleri uygun terminallere bagli ve terminaller sikistirildi
(kontrol etmek igin iletkenleri gekin).

] Besleme gerilimi siirlicti nominal girig gerilimine uyuyor. Tip tanimlama etiketini okuyun.

] Girig gli¢ kablosu dogru terminallere baglandi, faz sirasi dogru ve terminaller sikistirildi.
(Kontrol etmek igin iletkenleri ¢ekin.)

] Uygun besleme sigortalari ve ayirici takildi.

] Motor kablosu dogru terminallere baglandi, faz sirasi dodru ve terminaller sikistirild.
(Kontrol etmek icin iletkenleri gekin.)

] Fren direnci kablosu (varsa) uygun terminallere baglandi ve terminaller sikistirildi.
(Kontrol etmek icin iletkenleri gekin.)

] Motor kablosu (ve eger varsa fren direnci) diger kablolardan uzaga désenir.

] Kontrol kablolari (varsa) bagl.

] Bir surticu baypas baglantisi kullaniliyorsa: Motorun dogrudan hat Gizeri kontaktoru ve
suricu gikis kontaktor( birbirine mekanik olarak ve elektriksel olarak kilitlendi
(bu durumda ayni anda kapatilamazlar).
Sirtcinin iginde alet, yabanci madde ve toz yok. Suriiciiniin hava giriginin yakininda
toz yok.

] Sirtcinun kapagdi yerinde.

[]

Motor ve tahrik edilen ekipman galistirmaya hazirdir.
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Bakim

Bu bolimiun igerigi

Bu bdlimde Onleyici bakim talimatlari ve LED gdstergesi aciklamalari yer almaktadir.
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Bakim araliklan

Tabloda son kullanici tarafindan gerceklestirilebilecek bakim gorevleri gésterilmekte-
dir. Tam bakim plani www.abb.com/drivesservices adresinde bulunabilir. Ayrintili bilgi
icin yerel ABB servis temsilcinizle konusun (www.abb.com/searchchannels).

L . Devreye alma sonrasindaki yil sayisi
Bakim gorevi/nesnesi

0|1|2|3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|...

Sogutma fanlar

R R
Ana sogutma fani. Bkz. sayfa 80. (R) (R)

(R) (R)

Baglantilar ve cevre

Besleme geriliminin kalitesi | |O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O|O

Gelistirmeler

Uriin notlarini esas alir | | | | | | | | | | | | | | | | | |

Yedek parcalar

Yedek parga stoku T A I I A

DC devre kondansatorlerini (yedek
modauiller ve yedek kondansatérler) of0Ojo0jO0|O0O|O0O|O|O|O|O|O|O|O
yenileyin Bkz. sayfa 83.

Diger kullanigh gorevier

Kablo ve bara terminallerinin
sikiligi. Gerekirse, sikin.

Ortam kosullari (toz, nem, sicaklik) T T I I I A

Sogutma blogunu temizleyin.
Bkz. sayfa 79.

Simgeler
I Denetim, gerekirse bakim eylemi
() Denetim (zorlu kosullarda*), gerekirse bakim eylemi
R Degistirme
(R) Degistirme, zorlu kosullarda*
O Diger caligmalar (devreye alma, testler, digiimler vb.)

* Surekli 40°C'nin Uzerinde ortam sicakliklari, cok tozlu veya nemli ortam kosullari, ddngusel
agir yik veya surekli nominal (tam) yUk.

Sirtcinun performansini ve givenilirligini korumak igin, strtictyl yillik olarak inceleyin.
Eskiyen parcalari deg@istirmek icin en az U¢ yilda bir ABB Servisi ile baglantiya gegin.

Onerilen bakim araliklari ve parga degistirme araliklari igin belirtilen ortam kosullarinda
calisma esas alinmaktadir.



http://www.abb.com/drivesservices
http://www.abb.com/searchchannels
http://www.abb.com/searchchannels
http://www.abb.com/searchchannels
http://www.abb.com/searchchannels
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Sogutma blogunu temizleme

Surucu sogutma blogunun kanatlarini sogutma havasi tozlandirmis. Sogutma blogu
temiz degilse, surtcunun asir sicaklik uyarilari vermesine ve ariza yapmasina neden
olabilir.

UYARI! Bélum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6limlere yol acabilir
ya da ekipman hasar gorebilir.

A UYARI! Antistatik hortum ve uca sahip bir elektrikli slipdrge kullanin. Normal
A bir elektrikli stiplrgenin kullaniimasi, devre karti hasarina yol agabilecek statik
bosalmalar olusturabilir

Sogutma blogunu temizlemek igin:
1. Sirlclyl durdurun ve giris gucuyle baglantisini kesin.

2. 5 dakika bekleyin, sonra gerilim olmadigindan emin olmak igin élgim yapin. Bkz.
Elektrik calismasi éncesinde alinacak 6nlemler, sayfa 15.

3. Sogutma fanini gikarin. Bkz. Sogutma fanlarini degistirme, sayfa 80.

4. Sogutma blogunun asagisindan yukari dogru temiz, kuru ve yagsiz basingli hava
uygulayin ve tozu gekmek igin hava gikisinda bir elektrikli stiptirge kullanin.
Tozun diger cihazlara ge¢cme riski varsa sogutma blogunu bagka bir odada temiz-
leyin.

5. Sogutma fanini takin.



80 Bakim

Sogutma fanlarini degistirme

Bu talimat sadece R1, R2, R3 ve R4 kasa tiplerinde gecerlidir. RO kasada sogutma
fani yoktur.

Normal galisma kosullarinda fan degistirme aralidi i¢in bkz. bolim Bakim araliklari,
sayfa 78. 05.04 Fan on-time counter parametresi sogutma faninin galisma suresini
gosterir. Fani degistirdikten sonra, fan sayacini sifirlayin. Bkz. ACS380 Firmware
manual (3AXD50000029275 [ingilizce]).

Yedek fanlari ABB’den alabilirsiniz. Yalnizca ABB tarafindan belirtilen yedek pargalari
kullanin.

R1-R3 kasalarda sogutma fanini degistirmek igin

UYARI! Bolim Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya élimlere yol acabilir
ya da ekipman hasar gorebilir.

1. SdriclyU durdurun ve sebekeyle baglantisini kesin.

2. 5 dakika bekleyin, sonra gerilim olmadigindan emin olmak igin élgim yapin. Bkz.
Elektrik calismasi éncesinde alinacak énlemler, sayfa 15.

3. Fan kapagini agmak igin uygun bir diz
tornavida kullanin.

4. Fan kapagini sirrtciiden dikkatlice kaldi-
rin. Fan kapaginin sogutma kapagini tut-
tugunu unutmayin.

5. Fan gug kablosunu surtcudeki kablo
yuvasindan cikarin.

6. Fan gi¢ kablosunu gikarin.




7. Fan Klipslerini agin ve fani fan kapagin-
dan cikarin.

8. Yeni fani fan kapagina takin. Hava akisi-
nin dogru yénde oldugundan emin olun.
Hava, surtcunin alt kismindan igeri girip
Ust kismindan disari gikar.

9. Fan gug kablosunu baglayin.

10. Fan gug¢ kablosunu suricudeki kablo
yuvasina yerlestirin.

11. Fan kapagini surtctdeki yerine dikkatlice
yerlestirin. Fan gug¢ kablosunun dogru
yerlestirildiginden emin olun.

12. Kapag yerine oturtmak igin itin.

R4 kasasinda sogutma fanini degistirmek igin

Bakim 81

UYARI! Bolum Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
A edin. Talimatlara uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6lumlere yol acabilir

ya da ekipman hasar gorebilir.
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1. 5 dakika bekleyin, sonra gerilim olmadi-
gindan emin olmak igin élgiim yapin.
Bkz. Elektrik ¢alismasi éncesinde alina-
cak énlemler, sayfa 15.

2. Sirtclyi durdurun ve sebekeyle bag-
lantisini kesin.

3. Fan kapagini agmak i¢in uygun bir diiz
tornavida kullanin.

4. Fan kapagini kaldirin ve kenara koyun.
5. Fani yuvasinda kaldirin ve ¢ekin.

6. Fan gug kablosunu genigletme kablo
konektdriinden sokun.

7. Eski fani dikkatlice degistirin. Fanin tzerin-
deki ok isaretlerini izleyerek fanin dogru
kurulduguna dikkat edin, oklar yukari ve
solu isaret etmelidir. Fan dogru sekilde
kuruldugunda, surtci icinde emilme olus-
turur ve disari dogru hava Ufler.

8. Fan gug¢ kablosunu konektore takin.
9. Fan kapagini kasaya yerlestirin.

10. Kapag! yerine oturtmak igin itin.




Bakim 83

Kondansatorlere bakim yapma

Suriclinin DC ara devresinin elektrolitik kondansatorleri vardir. Kullanim émdrleri
surldcunun caligsma slresine, yuklenmesine ve ¢evre havanin sicakligina baghdir.

Kondansator arizasi surliclide hasara ve giris kablosu sigortasi arizasina veya hata

tetiklemesine neden olabilir. Bir kondansatorin bozuldugunu distiniyorsaniz ABB ile
irtibata gecin. Yedek parcalari ABB’den alabilirsiniz. Yalnizca ABB tarafindan belirti-

len yedek parcalari kullanin.

Kondansator yenileme

Sirlcu bir sene veya daha fazla sire boyunca depolandiysa, kondansatorleri yenile-
meniz gerekir. Seri numarasindan uretim tarihinin nasil okunacagi hakkinda bilgi igin
bkz. bélim Sdirdicii etiketleri, sayfa 33.

Kondansatérlerin yenilenmesi igin internet izerinde bkz. Converter module capacitor
reforming instructions (3BFE64059629 [ingilizce]), (http:/www.abb.com adresine
gidin ve kodu Arama alanina girin).



http://www.abb.com
http://www.abb.com
http://www.abb.com
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Teknik veriler

Bu bolimiun igerigi
Bu bdlimde degerler, boyutlar ve teknik gereksinimler gibi strticiiniin teknik 6zellikle-

rinin yani sira CE, UL ve dider isaretler icin gereksinimleri yerine getirme kosullari yer
almaktadir.
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Degerler

IEC degerleri

Tip Girig [ Bobinli Cikig degerleri Kasa
A%ﬁ:go' degeri | giris Maks. [Normal kullanim| Hafif sartlarda Agir sartlarda tipi
akim kullanim kullanim
I I Imax In Py g Py Ina Pua
A A A A kW A kW A kW
1 fazli Uy = 200...240 V
02A4-1 5,0 42 3,2 2,4 0,37 2,3 0,37 1,8 0,25 RO
03A7-1 7.8 6,4 43 3,7 0,55 3,5 0,55 2,4 0,37 RO
04A8-1 10,1 8,3 6,7 48 0,75 4.6 0,75 3,7 0,55 R1
06A9-1 14,5 11,9 8,6 6,9 1,10 6,6 1,10 4,8 0,75 R1
07A8-1 16,4 13,5 12,4 7.8 1,5 7.4 1,5 6,9 1,1 RT
09A8-1 20,6 17,0 14,0 9,8 2,2 9,3 2,2 7,8 1,5 R2
12A2-1 25,6 21,1 17,6 12,2 3,0 11,6 3,0 9,8 2,2 R2
3 fazli Uy = 380...480 V
01A8-4 2,9 1,8 2,2 1,8 0,55 1,7 0,55 1,2 0,37 RO
02A6-4 42 2,6 3,2 2,6 0,75 2,5 0,75 1,8 0,55 R1
03A3-4 5,3 3,3 47 3,3 1,1 3,1 1,1 2,6 0,75 R1
04A0-4 6,4 4,0 5,9 4,0 15 3,8 15 3,3 1,1 R1
05A6-4 9,0 5,6 7.2 5,6 2,2 53 2,2 4,0 15 R1
07A2-4 11,5 7.2 10,1 7.2 3,0 6,8 3,0 5,6 2,2 R1
09A4-4 15,0 9,4 13,0 9,4 4,0 8,9 4,0 7,2 3,0 R1
12A6-4 20,2 12,6 16,9 12,6 55 12,0 55 9,4 4,0 R2
17A0-4 27,2 17,0 22,7 17,0 7,5 16,2 7,5 12,6 55 R3
25A0-4 40,0 25,0 30,6 25,0 11,0 23,8 11,0 17,0 75 R3
032A-4 51,2 32,0 45,0 32,0 15,0 30,5 15,0 25,0 11,0 R4
038A-4 60,8 38,0 57,6 38,0 18,5 36,0 18,5 32,0 15,0 R4
045A-4 72,0 45,0 68,4 45,0 22,0 42,8 22,0 38,0 18,5 R4
050A-4 80,0 50,0 81,0 50,0 22,0 48,0 22,0 45,0 22,0 R4
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NEMA degerleri
Tip Girig Bobinli Cikig degerleri Kasa
ACS380-04xx- degeri giris Hafif sartlarda Agir sartlarda tipi
kullanim kullanim
hn hn g Py ha Pua
A A A hp A hp

3 fazll Uy = 460 V (440...480 V)
01A8-4 2,6 1,6 1,6 0,75 1.1 0,50 RO
02A6-4 3,4 2,1 2,1 1,0 1,6 0,75 R1
03A3-4 4,8 3,0 3,0 1,5 2,1 1,0 R1
04A0-4 54 3,4 3,4 2,0 3,0 1,5 R1
05A6-4 7,7 4,8 4.8 2,0 3,4 2,0 R1
07A2-4 9,6 6,0 6,0 3,0 4,0 2,0 R1
09A4-4 12,2 7,6 7,6 5,0 4,8 3,0 R1
12A6-4 17,6 11,0 11,0 75 7,6 5,0 R2
17A0-4 22,4 14,0 14,0 10,0 11,0 7,5 R3
25A0-4 33,6 21,0 21,0 15,0 14,0 10,0 R3
032A-4 43,2 27,0 27,0 20,0 12,0 15,0 R4
038A-4 54,4 34,0 34,0 25,0 27,0 20,0 R4
045A-4 64,0 40,0 40,0 30,0 34,0 25,0 R4
050A-4 67,2 42,0 42,0 30,0 40,0 30,0 R4
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Tanimlar
Un Nominal besleme gerilimi
N Nominal giris akimi. Stirekli rms giris degeri (kablolarin ve sigortalarin boyutlandi-
rilmasi igin)
hnax Maksimum c¢ikis akimi. Baslangigta iki saniye siresince.
IN Nominal gikis akimi. izin verilen maksimum siirekli rms gikis akimi (asiri yiik yok)
Py Sirtciiniin nominal guicl. Tipik motor giict (asirt ylk yok) Kilowatt glic nominal
degerleri IEC 4 kutuplu motorlarin gogunda gecerlidir. Kilowatt glic nominal
degerleri NEMA 4 kutuplu motorlarin gogunda gegerlidir.
g %110 asir yukli maksimum akim, her on dakikada, bir dakika boyunca izin veril-
mektedir.
Prqg Hafif sartlarda kullanimda tipik motor gticti (%110 asiri yik)
hq %150 asir yukli maksimum akim, her on dakikada, bir dakika boyunca izin veril-
mektedir.
Pud Agir sartlarda kullanimda tipik motor glicii (%150 asiri yuk)
Boyutlandirma

Surucu boyutlandirmasi, nominal motor akimi ve giiciine baglidir. Nominal motor
glicline ulagsmak igin, strtictinin nominal akiminin nominal motor akimindan fazla
veya esit olmasi gerekir. Ayrica suriicinun nominal gtict, nominal motor glicine egit
veya daha fazla olmalidir. Glig nominal degerleri, bir gerilim araliginda degisik bes-
leme gerilimi seviyeleri icin aynidir.
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Nominal degerler /y icin 50°C (104°F) cevre hava sicakhiginda gegerlidir. Sicaklik
artarsa, deger duglirme gerekir.

Sdrict, motor ve disli kombinasyonunun segiminde ABB tarafindan saglanan DriveSize
boyutlandirma aracinin kullaniimasi énerilir.

Deger kaybi

Yk kapasitesi (Iy, /g4 Ve Ind; Imax degerinin kayba ugramadigini unutmayin) asagida
tanimlandidi gibi belli durumlarda azalir. Tam motor glclntn gerektigi boyle durum-
larda, kayip uygulanmis degerin yeterli kapasiteyi saglamasi i¢in srticiiniin boyutunu
bayatun.

Bir anda birden fazla durum mevcutsa, deger disiirmenin etkileri kiimdilatiftir.

Ornek:

Uygulamaniz, 8 kHz anahtarlama frekansinda, besleme gerilimi 400 V iken ve siricl
1500 m'de konumlandiriimigken 6,0 A strekli motor akimi (/) gerektiriyorsa uygun
surlict boyutu gereksinimini asagidaki sekilde hesaplayin:

Anahtarlama frekansi deger kaybi (sayfa 89):
Tablodan, gerekli olan minimum boyut /y = 9,4 A degeridir.

Yiikseklige bagli deder kaybi (sayfa 90):
1500 m icin deger kaybi faktorti 1 - 1/10 000 m - (1500 - 1000) m = 0,95'tir.
Boylece gerekli minimum boyut /[y =9,4 A/0,95=9,9 A.

Deger tablolarinda (86. sayfadan baglayarak) /y degerine bakinca, ACS380-04xx-12A6-4
surdcu tipi 9,9 A Iy gereksinimini agar.



Cevre hava sicakhigi deger diigiirme, IP20
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Kasa tipi Sicaklik Deger kaybi
RO...R4 +50°C'a kadar |Deger disurme yok.
+122°F'a kadar
R1...R3 +50...+60°C  |Cikis akimi ilave her 1°C (1,8°F) igin %1 azaltilir.
+122...+140°F
R4 +50...+60°C  |ACS380-04xx-032A4-4 ve ACS380-04xx-045A-4: ilave her
+122...4140°F |1°Cicin %1 azaltilir.

ACS380-04xx-038A-4 ve ACS380-04xx-050A-4: ilave her

1°C igin %2 azaltilir.

Anahtarlama frekansi deger kaybi

Tip Farkli anahtarlama frekanslarina sahip akim (50°C'de /,y)
ACS380-04xx 2 kHz | 4 KHz 8 kHz | 12 kHz
1 fazh Uy = 200...240 V
02A4-1 2,4 2,4 1,9 1,6
03A7-1 3,7 3,7 29 24
04A8-1 4,8 4,8 3,9 3,3
06A9-1 6,9 6,9 5,6 47
07A8-1 7.8 78 6,6 58
09A8-1 9,8 9,8 8,3 7.2
12A2-1 12,2 12,2 10,0 8,4
3 fazli Uy = 380...480 V
01A8-4 1,8 1,8 1,2 0,86
02A6-4 2,6 2,6 1,7 1,2
03A3-4 3,3 3,3 21 1,6
04A0-4 4,0 4,0 2,6 1,9
05A6-4 5,6 5,6 3,6 2,7
07A2-4 7.2 7.2 47 3,5
09A4-4 9,4 9,4 6,1 4,5
12A6-4 12,6 12,6 8,5 6,4
17A0-4 17,0 17,0 1,5 8,6
25A0-4 25,0 25,0 16,8 12,6
032A-4 32,0 32,0 21,7 16,7
038A-4 38,0 38,0 24,6 18,5
045A-4 45,0 45,0 29,4 21,9
050A-4 50,0 50,0 329 24,5
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R4 kasa icin: Uygulama dongtselse ve ortam sicakhdi surekli olarak +40°C degerin-
deyse, minimum anahtarlama frekansini varsayilan degerde (parameter 97.02 = 1,5 kHz)
tutun. Parametreyi ayarlamak Uriiniin 6mrina azaltir ve/veya +40...60°C sicaklik ara-
hgindaki performansi sinirlar.
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Yiikseklige bagh deger kaybi

230 V birimler: Deniz seviyesinin 1000...2000 m uzerinde her 100 m (330 ft) igin
deger kaybi %1'dir.

400 V birimler: Deniz seviyesinin 1000...4000 m Gzerinde her 100 m (330 ft) igin
deger kaybi %1'dir. 400 V unitelerde, asagdidaki sinir kosullari dikkate alindiginda
4000 m'ye kadar yukseklikler mimkuandur:

« Entegre Rdle Cikisi 1 icin maksimum anahtarlama gerilimi 4000 m yikseklikte
30 V'tur (6r. Role Cikisi 1'e 250 V baglanmasina izin verilmez).

» BREL-01 yan segenek modiliinu kullanirken, bitisik modiiller arasindaki maksi-
mum potansiyel farki 30 V'tur (6r. 250 V'u Réle Cikisi 2'ye ve 30 V'u Réle Cikigi
3'e baglamaya izin verilmez).

* bu kosullar karsilanmiyorsa, maksimum yikseklik 2000 m'dir.

» 3fazli 400 V ACS380 surticliyl 4000 m yukseklikte kullanirken, sadece asagidaki
glc sistemlerine baglayabilirsiniz: TN-S, TN-c, TN-CS, TT (kdsede topraklanmali
degil).

Cikis akimini hesaplamak icin, deger tablosunda verilen akimi deger dugtrme fak-

tort k ile garpin, x metre (1000 m <= x <= 4000 m) i¢in sudur:

1

k=1 ———— . _
10000 (x-1000) m

1000 m'nin (3281 ft) Gzerinde ag uyumlulugu kisitlamalarini kontrol edin. 1000 m'nin
(3281 ft) Gzerinde ayrica role ¢ikis terminallerindeki PELV sinirlamasini da kontrol
edin.
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Sigortalar (IEC)

Tabloda, giris gli¢ kablosunda veya suructide kisa devreye karsi koruma igin gG, UL,
ve uR veya aR sigortalar listelenmektedir. Yeterince hizli ¢calistigi strece iki sigorta
tipinden herhangi biri kullanilabilir. Calisma slresi besleme sebekesi empedansina,
besleme kablosu kesit alanina ve uzunluguna baghdir. Bkz. Kisa devre korumasinin
uygulanmasi, sayfa 55.

Tabloda verilmis olandan daha yiiksek akim degerine sahip sigortalari kullanmayin.

Sigorta degerleri ve erime egrisi tabloda bahsedilen sigortanin erime egrisini asmi-
yorsa, baska ureticilerin sigortalarini da kullanabilirsiniz.

gG sigortalar

Sigortanin ¢alisma suresinin 0,5 saniyenin altinda oldugundan emin olun. Yerel
dizenlemelere uyun.

Tip Girig akimi [Min. kisa Nominal [?t Nominal |ABB tipi IEC 60269
ACS380-04xx devre akimi |akim gerilim boyutu
A A A AZs v

1 fazli Uy = 200...240 V
02A4-1 5,0 80 10 380 500 OFAFO000H10 000
03A7-1 7.8 80 10 380 500 OFAFO000H10 000
04A8-1 10,1 128 16 720 500 OFAFO00H16 000
06A9-1 14,5 200 20 1500 500 OFAFO000H20 000
07A8-1 16,4 200 25 2500 500 OFAFO000H25 000
09A8-1 20,6 256 32 2500 500 OFAFO000H32 000
12A2-1 25,6 320 35 7000 500 OFAFO000H35 000

3 fazh Uy = 380...480 V
01A8-4 2,9 32 4 55 500 OFAFO00H4 000
02A6-4 4,2 48 6 110 500 OFAFO000H6 000
03A3-4 53 48 6 110 500 OFAFO000H6 000
04A0-4 6,4 80 10 360 500 OFAFO00H10 000
05A6-4 9,0 80 10 360 500 OFAFO000H10 000
07A2-4 11,5 128 16 740 500 OFAFO00H16 000
09A4-4 15,0 128 16 740 500 OFAFO00H16 000
12A6-4 20,2 200 25 2500 500 OFAF000H25 000
17A0-4 27,2 256 32 4500 500 OFAFO000H32 000
25A0-4 40,0 400 50 15500 500 OFAFO00H50 000
032A-4 51,2 504 63 20000 500 OFAFO00H63 000
038A-4 60,8 640 80 36000 500 OFAFO000H80 000
045A-4 72,0 800 100 65000 500 OFAFO00H100 000
050A-4 80,0 800 100 65000 500 OFAF000H100 000
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UL sigortalar
Tip Girig akimi  [Min. kisa Nominal Nominal Bussmann/ Tip
ACS380-04xx devre akimi  [akim gerilim Edison tipi
A A A \Y

1 fazli Uy = 200...240 V
02A4-1 5,0 80 10 300 JIN/TIN10 ULsinif T
03A7-1 78 80 10 300 JIN/TIN10 ULsinif T
04A8-1 10,1 128 20 300 JIN/TIN20 ULsinif T
06A9-1 14,5 200 20 300 JIN/TIN20 ULsinif T
07A8-1 16,4 200 25 300 JIN/TIN25 ULsinif T
09A8-1 20,6 256 25 300 JIN/TIN25 ULsinif T
12A2-1 25,6 320 35 300 JIN/TIN3S ULsinif T

3 fazli Uy = 380...480 V
01A8-4 2,9 32 6 600 JJS/TJS6 ULsinif T
02A6-4 4,2 48 6 600 JJS/TJS6 ULsinif T
03A3-4 53 48 6 600 JJSITJIS6 ULsinif T
04A0-4 6,4 80 10 600 JJS/TJS10 ULsinif T
05A6-4 9,0 80 10 600 JJS/TJS10 ULsinif T
07A2-4 11,5 128 20 600 JJS/TJS20 ULsinif T
09A4-4 15,0 128 20 600 JJS/TJS20 ULsinif T
12A6-4 20,2 200 25 600 JJS/TIS25 ULsinif T
17A0-4 27,2 256 35 600 JJS/TJS35 ULsinif T
25A0-4 40,0 400 50 600 JJS/TJS50 ULsinif T
032A-4 51,2 504 60 600 JJS/TIS60 ULsinif T
038A-4 60,8 640 80 600 JJS/TJS80 ULsinif T
045A-4 72,0 800 100 600 JJS/TJS100 ULsinif T
050A-4 80,0 800 100 600 JJS/TIS100 ULsinif T
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dgR sigortalar

Tip Girig akimi |Min. kisa Nominal [%t Nominal |Bussmann IEC 60269

ACS380-04xx devre akimi [akim gerilim tipi boyutu

A A A AZs v

1 fazli Uy = 200...240 V
02A4-1 5,0 80 32 275 690 170M2695 00
03A7-1 7.8 80 32 275 690 170M2695 00
04A8-1 10,1 128 40 490 690 170M2696 00
06A9-1 14,5 200 50 1000 690 170M2697 00
07A8-1 16,4 200 63 1800 690 170M2698 00
09A8-1 20,6 256 63 1800 690 170M2698 00
12A2-1 25,6 320 63 1800 690 170M2698 00

3 fazh Uy = 380...480 V
01A8-4 2,9 32 25 125 690 170M2694 00
02A6-4 4,2 48 25 125 690 170M2694 00
03A3-4 53 48 25 125 690 170M2694 00
04A0-4 6,4 80 32 275 690 170M2695 00
05A6-4 9,0 80 32 275 690 170M2695 00
07A2-4 11,5 128 40 490 690 170M2696 00
09A4-4 15,0 128 40 490 690 170M2696 00
12A6-4 20,2 200 50 1000 690 170M2697 00
17A0-4 27,2 256 63 1800 690 170M2698 00
25A0-4 40,0 400 80 3600 690 170M2699 00
032A-4 51,2 504 100 6650 690 170M2700 00
038A-4 60,8 640 125 12000 690 170M2701 00
045A-4 72,0 800 160 22500 690 170M2702 00
050A-4 80,0 800 160 22500 690 170M2702 00
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Alternatif kisa devre korumasi

Minyatiir devre kesiciler (IEC gevre)

Devre kesicilerin koruyucu 6zellikleri kesicilerin tipine, yapisina ve ayarlarina baghdir.
Besleme sebekesinin kisa devre kapasitesine bagli olarak sinirlamalar mevcuttur.

konusunda size yardimci olabilir.

UYARI! Devre kesicilerin dahili galisma prensibi ve yapisi nedeniyle, ureticiden

bagimsiz olarak, kisa devre durumunda devre kesici muhafazasindan sicak,
iyonlasmis gaz gikabilir. Givenli kullanim saglamak amaciyla devre kesicilerin kuru-
lumuna ve yerlestiriimesine 6zel 6zen gdsterin. Ureticinin talimatlarina uyun.

Asagida listelenen devre kesicileri kullanabilirsiniz. Diger devre kesicileri, benzer
elektriksel karakteristikleri saglarlarsa surictyle kullanabilirsiniz. ABB, asagida liste-
lenmemis devre kesicilerle dogru fonksiyon ve koruma igin higbir sekilde sorumluluk
kabul etmemektedir. Ayrica, ABB tarafindan verilen talimatlara uyulmazsa, suriciide
garanti kapsami disinda kalan sorunlar meydana gelebilir.
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Not: Sigortasi olan veya olmayan minyatiir devre kesiciler ABD (UL) g¢evrelerinde
kisa devre koruma aygiti olarak kullanim i¢in degerlendiriimediler.

Tip kodu ABB minyatiir devre kesici
1 fazh Uy = 200...240 V Kasa Tip ka®
(200, 208, 220, 230, 240 V)

ACS380-04xx-02A4-1 RO  [S201P-B 10 NA 5
ACS380-04xx-03A7-1 RO  [S201P-B 10 NA 5
ACS380-04xx-04A8-1 R1 S 201P-B 16 NA 5
ACS380-04xx-06A9-1 R1 S 201P-B 20 NA 5
ACS380-04xx-07A8-1 R1 S 201P-B 25 NA 5
ACS380-04xx-09A8-1 R2 S 201P-B 25 NA 5
ACS380-04xx-12A2-1 R2 S 201P-B 32 NA 5
3-fazlh Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)

ACS380-04xx-01A8-4 RO  |S203P-B 4 5
ACS380-04xx-02A6-4 R1 S 203P-B 6 5
ACS380-04xx-03A3-4 R1 S 203P-B 6 5
ACS380-04xx-04A0-4 R1 S 203P-B 8 5
ACS380-04xx-05A6-4 R1 S 203P-B 10 5
ACS380-04xx-07A2-4 R1 S 203P-B 16 5
ACS380-04xx-09A4-4 R1 S 203P-B 16 5
ACS380-04xx-12A6-4 R2 S 203P-B 25 5
ACS380-04xx-17A0-4 R3  |S203P-B 32 5
ACS380-04xx-25A0-4 R3  |S 203P-B 50 5
ACS380-04xx-032A-4 R4 ABB ile irtibata gegin

ACS380-04xx-038A-4 R4  |ABB ile irtibata gegin

ACS380-04xx-045A-4 R4 ABB ile irtibata gegin

ACS380-04xx-050A-4 R4 ABB ile irtibata gegin

1) Elektrik sebekesinin maksimum izin verilen nominal kisa devre akimi (IEC 61800-5-1)

Kendini koruma kombinasyonlu manuel kumanda cihazi - Tip E

ABD (UL) cevre

ABB E Tipi manuel motor koruyuculart MS132 & S1-M3-25, MS165-xx ve MS5100-100'G
dal devre korumasi olarak dnerilen sigortalara bir alternatif olarak kullanabilirsiniz. Bu,
Ulusal Elektrik Yasasina (NEC) uygundur. Dogru ABB E Tipi manuel motor koruyucusu
tablodan segcilip devre pargasi korumasi icin kullanildiginda, strict maksimum nominal
geriliminde 65 kA RMS simetrik amperden daha fazlasini iletemeyen bir devrede siiriici
kullanima uygun olur. Uygun degerler icin agagidaki tabloya bakin. Bir muhafazaya
monte edilmis olan IP20 agik tip ACS380'in minimum muhafaza hacmi icin MMP deger

tablosuna bakin.

Tip kodu Minimum muhafaza hacmi 9 |
1 fazli Uy = 200...240 V Kasa MMP tipi )2 J "

(200, 208, 220, 230, 240 V) uing
ACS380-04xx-02A4-1 RO [MS132-6.3 & S1-M3-25 %) 30,2 1842
ACS380-04xx-03A7-1 RO [MS132-10 & S1-M3-25 ) 30,2 1842
ACS380-04xx-04A8-1 R1 [MS165-16 30,2 1842
ACS380-04xx-06A9-1 R1 [MS165-16 30,2 1842
ACS380-04xx-07A8-1 R1 [MS165-20 30,2 1842
ACS380-04xx-09A8-1 R2 [MS165-25 30,2 1842
ACS380-04xx-12A2-1 R2 [MS165-32 30,2 1842
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3 fazh Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V) 41

ACS380-04xx-01A8-4 RO [MS132-4.0 & S1-M3-25 9 30,2 1842
ACS380-04xx-02A6-4 R1 |[MS132-6.3 & S1-M3-25 % 30,2 1842
ACS380-04xx-03A3-4 R1 [MS132-6.3 & S1-M3-25 9 30,2 1842
ACS380-04xx-04A0-4 R1 |[MS132-10 & S1-M3-25 9 30,2 1842
ACS380-04xx-05A6-4 R1 [MS132-10 & S1-M3-25 9 30,2 1842
ACS380-04xx-07A2-4 R1 |MS165-16 30,2 1842
ACS380-04xx-09A4-4 R1 |MS165-16 30,2 1842
ACS380-04xx-12A6-4 R2 |MS165-20 30,2 1842
ACS380-04xx-17A0-4 R3 |MS165-32 30,2 1842
ACS380-04xx-25A0-4 R3  |MS165-42 30,2 1842
ACS380-04xx-032A-4 R4 |ABB ile irtibata gegin

ACS380-04xx-038A-4 R4  |ABB ile irtibata gegin

ACS380-04xx-045A-4 R4 |ABB ile irtibata gegin

ACS380-04xx-050A-4 R4 |ABB ile irtibata gegin

1) Listelenen tim manuel motor koruyuculari 65 kA'e kadar kendini korumali Tip E'dir. Bkz. ABB yayini
2CDC131085M0201 — Manual Motor Starters — North American Applications for complete technical data on
the ABB Type E manual motor protectors. Bu manuel motor koruyucularin dal devrelerinin korunmasinda
kullanilabilmeleri igin, UL tarafindan Tip E manuel motor koruyuculari olarak listelenmelidirler, aksi takdirde
sadece Motorda Baglanti Kes olarak kullanilabilirler. «<Motorda Baglanti Kes» motorun biraz éniinde panelin
yuk tarafinda bulunan bir baglanti kesicidir.

2) Manuel motor koruyuculari, rahatsiz edici agmalardan kaginmak igin agma sinirinin fabrika ayarindan
suruicl giris amperine veya daha lzerine ¢ikarilmasini gerektirebilir. Manuel motor koruyucusu maksimum
akim agma seviyesine ayarlanmigsa ve rahatsiz edici agma gerceklesiyorsa, sonraki MMP boyutunu segin.
(MS132-10, MS132 kasa tipinde 65 kA'de Tip E'yi karsilayan en yiiksek boyuttur; sonraki boyut MS165-16'dir.)
3) Tip E kendini koruma sinifini karsilamak icin S1-M3-25 hat tarafi besleme terminalinin manuel motor koru-
yucusuyla birlikte kullanimini gerektirir

4) Sadece 480Y/277V delta sistemleri: Kesme isaretli gerilim degerlerine (6r. 480Y/277 V AC) sahip olan kisa
devre koruyucu aygitlar, sadece hattan topraga olan gerilimin iki degerden dusik olanini (6r. 277 V AC) asma-
dig1 ve hattan hatta gerilimin iki degerden yiksek olanini (6r. 480 V AC) asmadidi saglam topraklanmis sebe-
kelerde uygulanabilirler. Dislk deger, suriicuniin kutup bagina kesme yetenegini ifade eder.

5) Tim surlcllerde, muhafaza belirli termik hususlara uymanin yani sira sojuma igin bos alan saglayacak
sekilde boyutlandiriimalidir. Bkz. bélim Bos yer gereksinimleri, sayfa 97. Sadece UL igin: Tabloda gdsterilen
ABB Tip E MMP ile uygulandigindaki minimum muhafaza hacmi, UL listesinde belirtiimistir. NEMA 1 kiti eklen-
medigi sirece ACS380 surlictlerinin bir muhafazaya monte edilmeleri gerekmektedir.
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Boyutlar ve agirhiklar

B! ;IWT

*) D2 = istege bagli daha derin kapak

Kasa Boyutlar ve agirliklar
tipi 1P20 / UL tipi acik
H1 H2 H3 W D1 D2 M1 M2 Agirlik
mm [ ing [mm | ing [mm | ing [mm | ing [ mm | ing [ mm | in¢g [ mm | in¢ | mm | in¢ | kg [pound
RO 205 [ 8,07 220 8,66 170 [6,69| 70 [2,76 | 174 [6,85] 191 [ 7,52 50 [1,97] 191 [7,52] 14 | 3,1
R1 205 [ 8,07 220 8,66 170 [6,69[ 70 [2,76 [ 174 [6,85] 191 [ 7,52 50 [1,97 | 191 [7,52] 16 | 3,5
R2 205 [ 8,07 220 [ 8,66 170 [ 6,69 95 [3,74| 174 [6,85| 191 [7,52| 75 [295[ 191 [7,52] 19 | 4,2
R3 205 [ 8,07 220 8,66 | 170 [ 6,69 169 [ 6,65 | 174 [ 6,85 191 | 7,52 | 148 [ 583 | 191|752 29 | 64
R4 205 [ 8,07 [ 220 [ 8,66 | 170 | 6,69 [ 260 [10,24] 174 [ 6,85 | 191 [ 7,52 238 [ 9,37 [ 191 [7,562] 58 | 12,7
3AXD10000299801.xIs
i w - qM1.F Simgeler
@5[.21] H1  Yikseklik arka
H2 Yikseklik arka
H3 Yikseklik 6n
w Genislik
D1 Derinlik
D2 Derinlik 2*)
M1 Montaj deligi mesafesi 1
M2 Montaj deligi mesafesi 2
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Bos yer gereksinimleri

Kasa tipi Bos yer gereksinimi
Ustte Altta Yanlarda "
mm [ ing mm | ing mm | ing
ROR4 75 | 3 75 I 3 0 | 0

3AXD10000299801.xls

1) Modiilleri yan yana monte edebilirsiniz, ancak yana monte edilen segenekleri kurmayi planliyorsaniz,
moduliun sag tarafinda 20 mm'lik yer birakin.

Kayiplar, sogutma verileri ve gurultu

Kasa tipi dogal sogutmali kasa tipi R0O. R1...R4 kasalarinda sogutma fani yoktur.
Hava akisgi yon(, asagidan yukariya dogrudur.

Asagidaki tablo nominal yukteki ana devrenin ve minimum yik (I/O ve panel kulla-
nimda degil) ve maksimum yuk (tum dijital girisler agik durumda ve panel, fieldbus ya
da fan kullanimda) altindaki kontrol devresinin 1si yayilimini belirtmektedir. Toplam isi
yayihmi ana devre ve kontrol devrelerindeki 1s1 yayilimlarinin toplamidir.

Tip Is1 yayihmi Hava akisi| Giiriiltii | Kasa
ACS380-04xx|Ana devre |Kontrol |Kontrol Ana kart tipi
nominal |(devresi devresi ve kontrol
Iy ve by |minimum (maksimum kartlan
akimla- maksimum
rinda
W w w w m3/h dB(A)
1 fazli Uy = 200...240 V
02A4-1 32 17 20 52 - <30dB RO
03A7-1 46 17 20 66 - <30dB RO
04A8-1 59 24 25 84 57 63 dB R1
06A9-1 85 24 25 109 57 63 dB R1
07A8-1 95 24 25 120 57 63 dB R1
09A8-1 115 24 25 140 63 59 dB R2
12A2-1 145 24 25 170 63 59 dB R2
3 fazl Uy = 380...480 V
01A8-4 26 17 20 46 - <30dB RO
02A6-4 35 24 25 60 57 63 dB R1
03A3-4 42 24 25 67 57 63 dB R1
04A0-4 50 24 25 75 57 63 dB R1
05A6-4 68 24 25 93 57 63 dB R1
07A2-4 88 24 25 112 57 63 dB R1
09A4-4 115 24 25 139 57 63 dB R1
12A6-4 158 24 25 183 63 59 dB R2
17A0-4 208 24 25 232 128 66 dB R3
25A0-4 322 24 25 346 128 66 dB R3
032A-4 435 24 25 460 216 69 dB R4
038A-4 537 24 25 561 216 69 dB R4
045A-4 638 24 25 663 216 69 dB R4
050A-4 709 24 25 734 216 69 dB R4

3AXD10000299801.xIs
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Gl¢ kablolari igin terminal verileri

IEC
Tip U1, V1, W1 /U2, V2, W2 /| BRK+, BRK-/ DC+, DC terminalleri PE terminali
ACS380-04xx- [ Min (som/damarl) | Maks (som/damarli) Moment Min. Moment
mm? AWG mm? AWG N-m Idf-in mm? N-m
1 fazli Uy = 200...240 V
02A4-1 0,2/0,2 18 6/6 10 05...0,6 5 4,0 1,2
03A7-1 0,2/0,2 18 6/6 10 0,5..0,6 5 4,0 1,2
04A8-1 0,2/0,2 18 6/6 10 0,5...0,6 5 4,0 1,2
06A9-1 0,2/0,2 18 6/6 10 05...0,6 5 4,0 1,2
07A8-1 0,2/0,2 18 6/6 10 0,5..0,6 5 4,0 1,2
09A8-1 0,5/0,5 18 6/6 10 0,5...0,6 5 4,0 1,2
12A2-1 0,5/0,5 18 6/6 10 05...0,6 5 4,0 1,2
3 fazli Uy = 380...480 V
01A8-4 0,2/0,2 18 6/6 10 0,5...0,6 5 4,0 1,2
02A6-4 0,2/0,2 18 6/6 10 0,5...0,6 5 4,0 1,2
03A3-4 0,2/0,2 18 6/6 10 0,5..0,6 5 4,0 1,2
04A0-4 0,2/0,2 18 6/6 10 0,5...0,6 5 4,0 1,2
05A6-4 0,2/0,2 18 6/6 10 0,5...0,6 5 4,0 1,2
07A2-4 0,2/0,2 18 6/6 10 0,5..0,6 5 4,0 1,2
09A4-4 0,2/0,2 18 6/6 10 0,5...0,6 5 4,0 1,2
12A6-4 0,2/0,2 18 6/6 10 0,5...0,6 5 4,0 1,2
17A0-4 0,5/0,5 20 16/16 6 12.15 | 11..13 4,0 1,2
25A0-4 0,5/0,5 20 16/16 6 1,2.15 | 11..13 4,0 1,2
032A-4 0,5/0,5 20 16/16 6 25..37 | 22.32 10,0 2,9
038A-4 0,5/0,5 20 25/35 2 25..37 | 22.32 10,0 2,9
045A-4 0,5/0,5 20 25/35 2 25.3,7 | 22.32 10,0 2,9
050A-4 0,5/0,5 20 25/35 2 25..37 | 22.32 10,0 2,9

3AXD10000299801.xIs
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Kontrol kablolari i¢in terminal verileri

Tip Tiim kontrol kablolari
ACS380-04xx- Kablo boyutu Moment
mm? | AWG N'm Idf-in

1 fazh Uy =200...240 V
02A4-1 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
03A7-1 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
04A8-1 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
06A9-1 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
07A8-1 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
09A8-1 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
12A2-1 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53

3 fazli Uy = 380...480 V
01A8-4 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
02A6-4 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
03A3-4 0,14...1,5 26...16 0,5...0,6 4,4..53
04A0-4 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
05A6-4 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
07A2-4 0,14...1,5 26...16 0,5...0,6 4,4..53
09A4-4 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
12A6-4 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
17A0-4 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
25A0-4 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
032A-4 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
038A-4 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
045A-4 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53
050A-4 0,14...1,5 26...16 0,5..0,6 4,4..53

3AXD10000299801.xIs
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Kategori C1 icin EMC filtreleri

4 kHz anahtarlama frekansinda maksimum kablo uzunluguna sahip olan Kategori
C1'de Avrupa EMC Direktifindeki (standart EN 61800-3) EMC sinirlarina uymak igin
bir EMC filtresi kullanin. Dogru EMC filtreleri hakkinda bilgi almak icin yerel ABB tem-
silcisiyle iletisim kurun.

Tip C1 filtre

ACS380-04xx-

3 fazli Uy = 460 V (380...480 V)
01A8-4 Schaffner FN 3268-7-44
02A6-4 Schaffner FN 3268-7-44
03A3-4 Schaffner FN 3268-7-44
04A0-4 Schaffner FN 3268-7-44
05A6-4 Schaffner FN 3268-7-44
07A2-4 Schaffner FN 3268-16-44
09A4-4 Schaffner FN 3268-16-44
12A6-4 Schaffner FN 3268-16-44
17A0-4 Schaffner FN 3268-30-33
25A0-4 Schaffner FN 3268-30-33
032A-4 ABB ile irtibata gecin
038A-4 ABB ile irtibata gecin
045A-4 ABB ile irtibata gegin
050A-4 ABB ile irtibata gecin

3AXD10000299801.xIs
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Elektrik sebekesi ozellikleri

Gerilim (U,)

Sebeke tipi

Nominal kosullarda
kisa devre akimi

(IEC 61439-1)

Kisa devre akim
korumasi (UL 508C,
CSA C22.2 No. 14-05)
Frekans (f1)
Dengesizlik

Temel gii¢ faktorii
(cos phi)

200/208/220/230/240 V AC, 1-fazli 200 V AC sirucdler igin
380/400/415/440/460/480 V AC, 3-fazli 400 V AC sirucdler igin

Varsayilan olarak konvertér nominal geriliminden +%10/-%15
sapmaya izin verilmektedir.

Kamu algak gerilim sebekeleri. TN (topraklanmis), IT (topraklanmamis)
ve kosede topraklamal TN sistemleri.

Sigorta tablolarinda verilen sigortalar ile korundugu zaman 65 kA

ABD ve Kanada: SuriicU, sigorta tablosunda verilen sigortalar ile
korundugu zaman 480 V maksimum gerilimde en fazla 100 kA
simetrik amper (rms) verebilen bir devrede kullanilabilir.

47 - 63 Hz, maksimum degisim hizi %17/sn
Nominal fazdan, faz giris gerilimine maks. + %3
0,98 (nominal yukte)
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Motor baglanti verileri

Motor tipi

Gerilim (U,)

Kisa devre korumasi
(IEC 61800-5-1, IEC
61800-5-1)

Frekans (f2)

Frekans ¢ozuniirliigu
Akim

Anahtarlama frekansi

Motor kablosu
uzunlugu

Asenkron enduksiyon motoru veya sabit
miknatish senkron motor
0 - Uy, 3 fazh simetrik, alan zayiflama noktasinda U,y,ax

Motor cikigl, IEC 61800-5-1 ve UL 61800-5-1'e uygun olarak kisa
devreye karsi korumalidir.

0...599 Hz

0,01 Hz

Bkz. Degerler, sayfa 86.
2,4,8veya 12 kHz

Operasyonel ¢alisma ve motor kablo uzunlugu

Siriicl, asagidaki maksimum motor kablosu uzunluklarinda
optimum performansla ¢aligsacak sekilde tasarlanmistir. Motor kablo
uzunluklari tabloda goésterildigi gibi ¢ikis bobinleriyle uzatilabilir.

Kasa Maksimum motor kablo uzunlugu
tipi m ft
Standart siiriicii, harici opsiyon olmadan
RO 150 492
R1, R2 150 492
R3, R4 en az 50 165

Not: Cok motorlu sistemlerde, tim motor kablosu uzunluklarinin hesaplanan
toplami, tabloda verilen maksimum motor kablosu uzunlugunu gegmemelidir.
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EMC uyumlulugu ve motor kablosu uzunlugu

Avrupa EMC Yénergeleriyle (IEC/EN 61800-3 standardi) uyumluluk
amaciyla 4 kHz anahtarlama frekansi icin asagdida belirtilen maksimum
motor kablosu uzunluklarini kullanin.

Tiim kasa Maksimum motor kablosu uzunlugu,
4 kHz

m ft

tipleri

Dahili EMC filtresiyle

Birinci cevre 10 30
(kategori C2)
ikinci gevre 30 (1 100 (1

(kategori C3)
Opsiyonel harici EMC filtresiyle

Ikinci gevre 30 (en az) @ 100 (en az) @
(kategori C3)
Birinci gevre 10 (en az) @ 30 (en az) @
(kategori C2)
Birinci gcevre 10 (en az) @ 30 (en az) @

(kategori C1)
1) R2 400 V kasalar igin, maksimum motor kablosu uzunlugu 20 m'dir (66 ft).
2) Maksimum motor kablosu uzunlugu, striiciiniin calisma faktorlerine gére

belirlenir. Harici EMC filtrelerini kullanirken tam maksimum uzunluklari
ogrenmek igin yerel ABB temsilcinizle iletisim kurun.

Not 1: Dahili EMC filtresinin baglantisi, dlisiik kagak akim EMC filtresi (LRFI-XX)
kullanilirken EMC vidasi gikarilarak kesilmelidir (bkz. sekil, sayfa 67).

Not 2: Radyasyonlu emisyonlar, harici EMC filtresiyle veya filtre olmadan
C2'ye uygundur. 200V kasalarda, yayilan emisyon C2 limitlerini karsilamak igin
metal bir muhafaza kullaniimalidir.

Not 3: Iletkenli emisyonlarla sadece kategori C1. Radyasyonlu emisyonlar
standart emisyon 6lgiim dlizenegiyle dl¢uldiginde uyumlu degildir ve kabin ve
makine tesisatlarinda tek tek kontrol edilmeli ve dlgtimelidir.
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Kontrol baglanti verileri

Analog girigler
(Al1, Al2)

Analog cikis
(AO)

Yardimci gerilim
girisi/cikisi (+24V)

Dijital girigler
(DI1...DI4)

Programlanabilir
dijital G/IC
(DIO1, DIO2)

Role cikisi
(RA, RB, RC)

Frekans girisi (FI)

Frekans cikisi
(FO)

STO arayiizii

(SGND, S+, S1, S2)

Gerilim sinyali,
tek uglu

Akim sinyali,
tek uglu

Hata

Asiri gerilim
korumasi

Potansiyometre
referans degeri

Akim ¢ikis modu

Gerilim gikis
modu
Hata
Cikis olarak
Girig olarak:

Gerilim

Tip
Girig empedansi
Girig olarak:

Cikis olarak:

Tip

Maks. anahtarlama
gerilimi

Maks.
anahtarlama akimi
10 Hz ... 16 kHz

0...10 V DC (%10 aralik disi, 11 V DC maks.)

Ry, = 221,6 kohm

0...20 mA (%10 aralik disi, 22 mA maks.)

Rin, = 137 ohm
tam 6lgegdin <%1'i
en fazla 30 VDC

10 V DC £%1, maks. yuk akimi 10 mA

0...20 mA (%10 aralik disi, 22 mA maks.) 500 ohm

yukine

0...10V DC (%10 aralik dig1, 11 V DC maks.) 200 kohm

minimum yukune (direng)

tam olgegin <%1'i

+24 V DC %10, maks. 200 mA
+24 V DC %10, maks. 1000 mA (dahili fan yiki dahil)
12...24 V DC (dahili veya harici besleme)

Maks. 30 V DC.
PNP ve NPN
Rin = 2 kohm
Gerilim

Tip

Giris empedansi
Tip

Maks. anahtarlama
gerilimi

Maks. anahtarlama
akimi

Frekans
Cozunarlik

1 C'den (NO + NC)

250 VAC/30VDC

2A

12...24 VV DC dahili veya
harici besleme ile.
Maks. 30 V DC.

PNP ve NPN

Rin = 2 kohm
Transistor ¢ikisi PNP
30vDC

70mA/30V DC,
kisa devre korumall

10 Hz ... 16 kHz
1Hz

DI3 ile DI4, dijital giris veya frekans girisi olarak kullanilabilir.
DIO1 ile DIO2, dijital ¢ikis veya frekans cikisi olarak kullanilabilir.

Bkz. Giivenli moment kapatma iglevi, sayfa 133.
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Fren direnci baglantisi

Kisa devre korumasi Fren direnci ¢ikisi, IEC/EN 61800-5-1 ve UL 61800-5-1'e uygun
(IEC 61800-5-1, IEC olarak kisa devreye karsi kosullu korumalidir. Dogru sigorta segimi

60439-1, icin yerel ABB temsilcinizle iletisim kurun. IEC 60439-1'de
UL 61800-5-1) tanimlanan nominal kosullu kisa devre akimi.
Verim

Nominal gl¢ seviyesinde yaklasik %98.

Koruma siniflari

Koruma sinifi IP20 (kabin kurulumu) / UL Agik Tip: Standart muhafaza. Kontaga

(IEC/EN 60529) kargi koruma gereksinimlerini karsilamak icin sirtcu bir kabin igine
kurulmalidir.

Muhafaza tipleri UL Agik Tip. Yalnizca kapali alanda kullanmak igindir.

(UL508C)

Asin yiiksek gerilim 1

kategorisi

(IEC 60664-1)

Koruma siniflar
(IEC/EN 61800-5-1)
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Ortam kosullan

Sirtcinin ortam kosullari sinirlar agagida verilmistir. Strtcd, 1sitmali ve kontrolli bir kapali

mekanda kullaniimalidir.

Calistirma
sabit kullanim igin
kurulur

Depolama
koruyucu paket iginde

Nakliye
koruyucu paket icinde

Kurulum yerinin rakimi

230V birimler: Deniz
seviyesinin 0 - 2000 m
Gzerinde (1000 m
Uzerinde deger kaybi
ile)

400 V birimler: Deniz
seviyesinin 0 -

4000 m Uzerinde
(1000 m uzerinde
deger kaybi ile)
Daha fazla bilgi igin,
bkz sayfa 90.

Cevre hava sicakhgi.

-10...+60°C
(14...140°F)(1
Donma olmamalidir.
Bkz. Deger kaybi,
sayfa 88.

1) RO kasa igin,
-10...+50°C
(14...122°F).

-40...+70°C +%2
(-40...+158°F £%2)

-40...+70°C £%2
(-40...+158°F £%2)

Bagil nem

%0...95

Maks. %95

Maks. %95

Yogusmasiz. Korozyona neden olan gazlarin bulunmasi durumunda

maksimum izin verilen

bagil nem %60'dir.

Kirlilik diizeyleri
(IEC 60721-3-3,
IEC 60721-3-2,
IEC 60721-3-1)

iletken toz olmamalidir.

IEC 60721-3-3'ye
gore, kimyasal gazlar:
Sinif 3C2

kati maddeler:

Sinif 382.

Sirticliyld muhafaza
siniflandirmasina
gb6re monte edin.
Sogutma havasinin
temiz oldugundan,
asindirici madde ve
elektrik ileten toz
icermediginden emin
olun.

IEC 60721-3-1'ye
gore, kimyasal gazlar:
Sinif 1C2

kati maddeler:

Sinif 182

IEC 60721-3-2'ye
gore, kimyasal gazlar:
Sinif 2C2

kati maddeler:

Sinif 282
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Kirlilik derecesi
(IEC 60950-1)

Kirlilik derecesi 2

Sinusoidal titresim
(IEC 60721-3-3)

IEC 60721-3-3'e gore
test edilmistir,
mekanik kosullar:

Sinif 3M4

2...9 Hz, 3,0 mm

(0,12 ing)

9...200 Hz, 10 m/s?

(33 ft/s?)
Darbe izin verilmez ISTA 1A'ya gore. ISTA 1A'ya gore.
(IEC 60068-2-27, Maks. 100 m/s® Maks. 100 m/s?
ISTA 1A) (330 ft./s2), 11 ms (330 ft./s2), 11 ms
Serbest diisme izin veriimez 76 cm (30 in) 76 cm (30 in)

Malzemeler

Siriicii muhafazasi

Ambalaj
Elden Cikarma

* PC/ABS 2 mm, PC+%10GF 2,5...3 mm ve PA66+%25GF 1,5 mm,
hepsi renkli NCS 1502-Y (RAL 9002 / PMS 420C)

» Sicak daldirma ginko kaplamali 1,5 mm c¢elik levha, kaplama
kalinhgi 20 mikrometre

« Ekstrude aliminyum AISi.

Oluklu karton.

Siricl enerji ve dogal kaynaklarin korunmasi igin yeniden dénu-

sUimu yapilmasi gereken ham maddeler icermektedir. Ambalaj mal-

zemeleri gevreyle uyumlu ve geri donusturulebilir 6zelliktedir. Tim

metal pargalar geri donusturulebilir. Plastik pargalar geri donusturdle-

bilir ya da kontrollu sartlar altinda lokal dizenlemeler uyarinca yaki-

labilir. Geri donusturilebilir pargalarin gogunda geri dontsturilebilir

isareti bulunur.

Geri donusum mimkun degilse, elektrolitik kondansatorler ve basili

devre kartlari harig tim pargalar topraga gémiilebilir. DC kondansa-

torlerinde AB iginde tehlikeli atik olarak degerlendirilen elektrolitler

bulunmaktadir. Lokal dizenlemelere uygun olarak ¢ikartiimali ve kul-

laniimalidir.

Cevresel hususlarda daha fazla bilgi ve daha detayli geri déniisim

talimatlari icin, lokal ABB distribitoriinizle baglantiya gegin.

Yirirliukteki standartlar

EN ISO 13849-1:2015

EN ISO 13849-2:2012

Siricl asagidaki standartlara uygundur:

Makine guvenligi - Kontrol sistemlerinin glivenlikle iligkili kisimlari -
Boélim 1: genel tasarim ilkeleri

Makine guvenligi - Kontrol sistemlerinin glvenlikle iligkili kisimlari -
Boélim 2: Onaylama
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EN 60204-1:2006 + Makine guvenligi. Makinelerin elektrik techizatlari. Bélim 1: Genel
A1:2009 + AC:2010 gereklilikler. Uygunluk gerektiren hiikiimler: Makinenin nihai montaj-
cisi agagidakilerin kurulumundan sorumludur
- acil stop cihazi
- bir besleme kesme cihazi
EN 62061:2005 + Makine guvenligi — Guvenlikle ilgili elektrikli, elektronik ve programla-
AC:2010 + A1:2013 + nabilir elektronik kontrol sistemlerinin fonksiyonel givenligi
A2:2015

EN 61800-3:2004 + Ayarlanabilir hizli elektrikli stirticu sistemleri. Bolim 3: EMC gerekli-
A1:2012 likleri ve 6zel test yontemleri

IEC 61800-3:2004 +

A1:2011

IEC/EN 61800-5-1:2007 Ayarlanabilir hizl elektrikli gli¢ siirlictu sistemleri — Bolim 5-1:
Guvenlik gereksinimleri — Elektriksel, termal ve eneriji

ANSI/UL 61800-5- Ayarlanabilir hizli elektrikli gli¢ strtcu sistemleri icin UL Standardi —
1:2015 Bolum 5-1: Guvenlik gereksinimleri — Elektriksel, termal ve enerji

CSA C22.2 No. 274-13  Ayarlanabilir hizli siiriictler

CE isareti

Sirtcunin Avrupa Algak Gerilim, EMC, RoHS ve WEEE Direktifleri hikimlerine
uygun oldugunu belirtmek amaciyla surlclye CE isareti eklenir. CE isareti ayrica
sUriictinin guvenlik islevleri (Glvenli moment kapatma gibi) agisindan, bir giivenlik
bileseni olarak Makine Direktifine uygun oldugunu dogrular.

Avrupa Algak Gerilim Direktifi ile Uyumluluk

Avrupa Algak Gerilim Direktifine uygunluk EN 61800-5-1:2007 standardina gore tas-
dik edilmistir. Beyan Internet'te bulunmaktadir.

Avrupa EMC Direktifi ile Uyumluluk

EMC Direktifinde, Avrupa Birligi'nde kullanilan elektrik ekipmanlarinin bagisiklik ve emis-
yonlart ile ilgili kosullar yer almaktadir. EMC (iriin standardi (EN 61800- 3:2004 + A1:2012),
sUrucdler igin belirtilen gereklilikleri kapsamaktadir. Bkz. EN 61800-3:2004 +A1:2012 ile
uyumluluk, sayfa 110. Beyan Internet'te bulunmaktadir.

Avrupa RoHS Direktifi ile Uyumluluk

RoHS Direktifi elektrikli ve elektronik ekipmanlarda belirli tehlikeli maddelerin kullani-
minin sinirlandiriimasini tanimlar. Beyan internet'te bulunmaktadir.

Avrupa WEEE Direktifi ile Uyumluluk

WEEE Direktifi elektrikli ekipmanlarin diizenlemelere tabi olarak elden gikarilmasini
ve geri donlisimuni tanimlar.
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Avrupa Makine Direktifi ile Uyumluluk

Siricu, givenli moment kapatma islevine sahiptir ve makine igin glivenlik bilesenleri
olarak Makine Direktifi kapsamindaki baska glivenlik fonksiyonlari bulunabilir. Stru-
cunin bu fonksiyonlari EN 61800-5-2 gibi harmonize edilmis Avrupa standartlari ile
uyumludur. Bkz. Givenli moment kapatma islevi, sayfa 133.

Power and productivity "“ ==

for a hetter world

EU Declaration of Conformity
Machinery Directive 2006/42/EC

We

Manufacturer:  ABB Oy

Address: Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.
Phone: +358 10 22 11

declare under our sole responsibility that the following product:
Frequency converter
ACS380-04
with regard to the safety function
Safe torque off
is in conformity with all the relevant safety component requirements of EU Machinery Directive
2006/42/EC, when the listed safety function is used for safety component functionality.

The following harmonized standards have been applied:

EN 61800-5-2:2007 Adjustable speed eIegm‘cal power drive systems — Part 5-2: Safety
requirements - Functional

EN 62061:2005 + AC:2010 + Safety of machinery - Functional safely of safety-related electrical,

A1:2013 + A2:2015 electronic and prog Je ic control syst

EN ISO 13849-1:2015 Safety of maqhinery - Safety-related parts of control systems. Part 1:
General requirements

EN ISO 13849-2:2012 Safety_ of machinery — Safety-related parts of the control systems. Part
2: Validation

EN 60204-1: 2006 + A1:2009 + Safety of machinery — Electrical equipment of machines — Part 1:

AC:2010 General requirements

The following other standards have been applied:

. Functional safety of electrical / electronic / programmable electronic
IEC 61508:2010 safety-related systems

The product referred in this Declaration of conformity fulfils the relevant provisions of other European
Union Directives which are notified in Single EU Declaration of conformity 3AXD10000495941.

Person authorized to compile the technical file:

Name and address: Risto Mynttinen, Hiomotie 13, 00380 Helsinki, Finland.

Helsinki, 22 Sep 2016

Manufacturer representative: Q'I"uomo sniemi
Vice President, ABB Oy

3AXD10000462189 {1
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EN 61800-3:2004 +A1:2012 ile uyumluluk

Tanimlar

EMC'nin acilimi, Electromagnetic Compatibility'dir (elektromanyetik uyumluluk).
Elektrikli/elektronik ekipmanlarin elektromanyetik ortam iginde sorunsuz sekilde cali-
sabilmesidir. Benzer sekilde, ekipmanlar bulundugu alan igindeki diger triin veya sis-
temleri bozmamali ve parazite neden olmamalidir.

Birinci gevre, yagama amaciyla kullanilan binalari besleyen digik gerilim sebekesine
bagl kuruluglar icermektedir.

ikincil gevre, dogrudan yagama amaciyla kullanilmayan tesisleri besleyen sebekeye
bagl kuruluglar igermektedir.

C1 kategorisi stirticii: nominal gerilimi 1000 V'un altinda olan ve birincil cevrede kulla-
nim amaciyla tasarlanmig sirucu.

C2 kategorisi stirticti: nominal gerilimi 1000 V'un altinda olan ve birincil ¢cevrede ilk
kullaniminda sadece yetkili bir profesyonel tarafindan kurulmasi ve devreye alinmasi
gereken suricd.

C3 kategorisi siriicti: nominal gerilimi 1000 V'un altinda olan ve birincil gevrede degil,
sadece ikincil gevrede kullanim amaciyla tasarlanmis sirtcu.

Kategori C1
Emisyon sinirlari, agagidaki hikimlerle uyumludur:

1. lIstege bagl EMC filtresi, ABB belgelerine uygun sekilde segilir ve EMC filtresi
kilavuzunda belirtilen sekilde takilir.

2. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir.
3. Sdricd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmaldir.

4. 4 kHz anahtarlama frekansiyla maksimum motor kablosu uzunlugu igin, bkz.
bolim Motor kablosu uzunlugu sayfa 102.

Mesken amagli ortamda bu urtin radyo frekansi parazitine neden olabilir, bu durumda
ek azaltici dnlemler gerekli olabilir.
Kategori C2
Dahili bir EMC C2 filtresi olan ACS380-042x'te gegerlidir.
Emisyon sinirlari, agagidaki hikimlerle uyumludur:
1. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir.
2. Sirtcl, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.

3. 4 kHz anahtarlama frekansiyla maksimum motor kablosu uzunlugu igin, bkz. b6élim
Motor kablosu uzunlugu sayfa 102.
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Sirtcu yerlesim bolgelerinde veya mesken amagcli ortamda kullanilirsa radyo fre-
kansi parazitine neden olabilir. Gerekliyse, CE uyumu gerekliliklerine ek olarak para-
ziti dGnlemek igin dnlemler alin.

UYARI! Siricuyt dahili EMC filtresi bagh olarak IT (topraksiz) sistemlerine
monte etmeyin. Aksi takdirde besleme sebekesi dahili EMC filtresi kondansa-
torleri Gzerinden toprak potansiyeline baglanir ve bu da tehlikeye veya suriclye zarar
gelmesine neden olabilir. EMC filtresini sékmek icin, bkz EMC filtresini ayirma
sayfa 61.

UYARI! Dahili EMC filtresi bagli olan bir strtctyu késede topraklamali TN sis-
temlerine bagliyken takmayin, aksi halde sirlcu hasar gortir. EMC filtresini
sOkmek igin, bkz EMC filtresini ayirma sayfa 61.

Kategori C3
Bu sadece dahili bir EMC C3 filtresi olan ACS380-040x-4/-2 suruculerinde gegerlidir.
Sirucu, asagidaki kosullarda standarda uyum saglamaktadir:
1. Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir.
2. Sdricd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.

3. 4 kHz anahtarlama frekansiyla maksimum motor kablosu uzunlugu igin, bkz.
bolum Motor kablosu uzunlugu sayfa 102.

UYARI! Radyo frekansi parazitini dnlemek igin, yasama amaciyla kullanilan
tesisleri besleyen kamu algak gerilim sebekesinde C3 kategorisindeki bir
surticl kullanmayin.
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Kategori C4

Bu, ACS380-040x-1 suriculerde gegerlidir.

Kategori C3 bolimundeki kosullar yerine getirilemiyorsa, standardin gereklilikleri asa-
gidaki sekilde karsilanabilir:

1.

Komsu dislk gerilim sebekelerine asiri emisyon génderilmemesi saglanmalidir.
Bazi durumlarda, transformatér ve kablolarda dogal emisyonun bastiriimasi
yeterlidir. Emin olamiyorsaniz, primer ve sekonder sargilari arasinda statik ekran
bulunan bir besleme transformatéra kullanilabilir.

Orta germm sebekesi

Besleme transformatori

r— XA T T a0 X = n
| Komsu sebeke ‘ ‘ = Statik ekran ‘
| Olgiim noktasi | |
| | |
| Dustik | | Dusk ‘
gerilim gerilim
| Ekipman ‘ ‘ Surici ‘
(kazazede) urucu
| | \
| Ekipman ‘ | Ekipman |
Lo —_ — - _ _ s _

Kurulum icin paraziti engelleyen bir EMC plani gizilir. Yerel ABB temsilcisinden bir
sablon alinabilir.

Motor ve kontrol kablolari bu kilavuzda agiklanan sekilde segilir.

Sdrlcd, bu kilavuzda verilen talimatlara uygun olarak kurulmalidir.

UYARI! Radyo frekansi parazitini dnlemek icin, yagsama amaciyla kullanilan
tesisleri besleyen kamu algak gerilim sebekesinde C4 kategorisindeki bir

surlcl kullanmayin.
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UL isareti

UL kontrol listesi

+ Sdricu tipi tanimlama etiketinin cULus Listelidir isaretini icerdiginden emin olun.

+ DIKKAT - elektrik garpmasi riski. Giris giiclinii kestikten sonra siiriicii, motor
veya motor kablosu Uzerinde islem yapmadan dnce ara devre kondansatorlerinin
yuki bosaltmalari igin 5 dakika bekleyin.

» Sirlcu, 1sitmali ve kontrolll bir kapali mekanda kullaniimalidir. Stirlici muhafaza
sinifina uygun temiz hava kosullarinda kurulmahdir. Sogutma havasinin temiz,
korozif materyallerden ve elektrik agisindan iletken tozlardan arinmis olmasi
gerekir.

* Nominal akimda maksimum ortam hava sicaklidi 50°C'dir (122°F). Akim, RO kasa
tipi harig, 50 - 60°C (122 - 140°F)5050 igin dusurdlur.

« Sdrucu, 92. sayfadaki tabloda verilen UL sigortalari ile korundugu zaman 480 V
(veya 240 V) maksimum gerilimde en fazla 100000 rms simetrik amper verebilen
bir devrede kullanilabilir. Amper degeri, uygun UL standardina gore yapilan test-
lere dayanmaktadir.

* Motor devresinde bulunan kablolar UL uyumlu kurulumlarda en az 75°C (167°F)
icin uygun olmahdir.

« Dahili kati hal kisa devre korumasi dal devre korumasi saglamaz. Giris kablosu
sigortalarla korunmalidir. Uygun IEC sigortalar 91. sayfada ve UL sinifi
sigortalar 92. sayfada listelenmektedir. Bu sigortalar, Ulusal Elektrik Yasasina
(NEC) ve Kanada Elektrik Yasasina uygun olarak dal devre korumasi saglarlar.
ABD'de kurulum igin yurirlikteki diger tim yerel yasalara da uyun. Kanada'da
kurulum igin yararlikteki diger tim yerel yasalara da uyun.

Not: ABD'de devre kesiciler sigortasiz kullaniimamalidir. Uygun devre kesiciler
icin yerel temsilcinizle iletigsim kurun.

« Sdrucu, motor asirl yik korumasi saglar. Ayarlamalar i¢in yazilim el kitabina bas-
vurun.

« Sdrucu asir gerilim kategorisi igin, bkz. sayfa 7105. Kirlilik derecesi igin bkz
sayfa 106.

RCM isareti

Sirtcude RCM igareti var.

EAC isareti

Siriclde EAC igareti var.
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@ Cin RoHS isareti

Cin Halk Cumhuriyeti Elektronik Sanayi Standardi (SJ/T 11364-2014) elektronik ve
elektrikli Granlerdeki tehlikeli maddelerin isaret gerekliliklerini belirtir. Yesil isaret, mak-
simum yogunluk degerlerinin tGzerinde toksik ve tehlikeli madde veya element icerme-
digini ve geri donustirilip yeniden kullanilabilecek ¢cevre dostu bir Grin oldugunu
dogrulamak icin surlcuye yapistirilir.

Sorumluluk reddi beyanlari

Genel sorumluluk reddi

Uretici (i) uygun olmayan sekilde onariimis veya degisiklik yapilmis; (ii) hatal kulla-
nima, dikkatsizlige veya kazaya maruz kalmis; (iii) Ureticinin talimatlarina uygun
olmayan sekilde kullaniimis ya da (iv) normal aginma veya eskime sonucunda ariza-
lanmis higbir Grlne iligkin olarak ytukimlilik kabul etmeyecektir.

Siber giivenlik sorumluluk reddi

Bu uriin bir ag arabirimi araciligiyla baglanmak ve bilgilerle verileri iletmek igin tasar-
lanmustir. Uriin ile Misterinin adi veya basgka bir a§ (olmasi durumunda) arasinda
guvenli bir baglanti saglamak ve baglantiy1 kurmak ve sirekli olarak korumak tama-
men Musterinin sorumlulugundadir. Mdasteri Griin(, agi, sistemi ve arabirimi her tir
glvenlik ihlaline, yetkisiz erisime, mudahaleye, zorla girmeye, sizmaya ve/veya veri-
lerin ya da bilgilerin calinmasina karsi korumak igin tim uygun énlemleri (bunlarla
sinirl olmamak kaydiyla érnegin gtivenlik duvarlarinin kurulumu, kimlik dogrulama
o6nlemlerinin uygulanmasi, verilerin sifrelenmesi, virlis-Gnleyici programlarin kuru-
lumu, vb.) alacak ve sirdirecektir. ABB ve bagli kuruluslar bu giivenlik ihlalleri, yetki-
siz erisim, miidahale, zorla girme, sizma ve/veya verilerin ya da bilgilerin galinmasi ile
ilgili hasarlardan ve/veya kayiplardan sorumlu degildir.



Boyut semalari 115

Boyut semalari

ACS380 surucusuniun RO, R1, R2, R3 ve R4 kasa tiplerinin boyut semalari. Boyutlar
milimetre ve ing cinsindendir.
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RO Kasa (230 V)
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RO Kasa (400 V)
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R1 Kasa (230 V)
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First angle projection. Original drawing made with 30 CAD. Set the correct scale factor when odding dimensions affer DNG/DXF conversion
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R2 Kasa (230 V)
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R2 Kasa (400 V)
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R3 Kasa (400 V)
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R4 Kasa (400 V)
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Direnc¢ frenleme

Bu bolimiun igerigi
Bu bdlum, fren direnci ve kablolarin nasil segilecegini, sistemin nasil korunacagini,

fren direncinin nasil baglanacagini ve direng frenlemenin nasil etkinlestirilecegini
anlatir.

Calisma ilkesi ve donanim agiklamalari

Fren kiyici yavaslayan bir motor tarafindan olusturulan enerjiyi kullanir. Devredeki
gerilim kontrol programi tarafindan tanimlanan siniri astigi zaman kiyicli, fren diren-
cini ara DC barasina baglar. Direng kayiplarindan kaynaklanan enerji tiketimi, diren-
cin ayrilmasi uygun olana kadar gerilimi disurar.

Fren direncinin secgilmesi
Sdrictllerde standart olarak dahili fren kiyici bulunmaktadir. Fren direnci, bu bélimde
saglanan tablo ve denklemler kullanilarak segilir.

1. Uygulama igin gerekli maksimum frenleme giciini Prpax S€GIN. Prmax, Kullanilan
slrlcu tipi icin 727 numarali sayfadaki tabloda verilen Pgrmax degerinden daha
kuguk olmalidir.

2. Denklem 1'i kullanarak R direnci hesaplayin.
3. Denklem 2'yi kullanarak Erp,ise €nerjiyi hesaplayin.
4. Asagidaki kosullar kargilanacak sekilde direnci segin:
» Direncin nominal glicii Prpyax degerine esit veya daha biylk olmahdir

» Direng R degeri, kullanilan siirtcd tipi igin tabloda verilen Ry, - Riyax degerleri
arasinda olmalidir.

+ Frenleme donglst T sirasinda direng, Erpyise €nefrjisini dagitabilmelidir.
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Diren¢ segimi igcin denklemler:

_ . _ 150000 ton
Eq.1. Uy=200...240V: R= CRmax PRrmax
P,
Uy =380..415 v R= 220000 Rave
pRmax T
-
1
Uy=415..480V: R= 615000
pRmax
Eq. 2. Erpuise = Prmax" fon
t
EQ. 3. Prave = PRrmax" % Donlistim igin, 1 hp = 746 W olarak kabul edin.
burada
R = hesaplanan fren direnci dederi (ohm). Asagidakilerden emin olun: Ry,ip < R < Rpxx-

Prmax = frenleme dénglisu sirasinda maksimum gi¢ (W)

Prave = frenleme déngusu sirasinda ortalama gug (W)

ERpuise = tek bir frenleme darbesi sirasinda dirence iletilen gtic (J)
ton = frenleme darbesinin uzunlugu (sn)

T = frenleme déngusunin uzunludunu (sn) belirtmektedir.

UYARI! Siiriicu igin belirlenmis minimum degerin altinda dirence sahip bir fren
direnci kullanmayin. Sirtici ve dahili kiyici, disuk direng nedeniyle olusan
asirt akimi harcayamazlar.
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TiP | Rmin | Rmax| PBRcont Pgrmax | Referans direnci tipleri | Frenleme siiresi
ACS380- “
04X ohm [ohm | kW I hp | kW I hp Danoterm s
1 fazh Uy = 200...240 V
02A4-1 | 32,5 | 468 | 0,25 | 0,33 | 0,38 | 0,50 CBH 360 C T 406 210R Fren direnci
03A7-1 | 325 | 316 | 0,37 | 0,50 | 0,56 | 0,74 veya ureticisinin
04AB1 | 325 | 213 | 055 | 0.75 | 0.83 | 1.10 CAR 200 D T 406 210R belgelerine bagvurun
06A9-1 | 32,5 | 145 | 0,75 | 1,00 | 1,10 | 1,50 | CBR-V 330 D T 406 78R UL
07A8-1 | 32,5 | 96,5 | 1,10 | 1,50 | 1,70 | 2,20
09A8-1 | 32,5 | 69,9 | 1,50 | 2,00 | 2,30 | 3,00 | CBR-V 560 D HT 406 39R UL
12A2-1 | 19,5 | 47,1 | 2,20 | 3,00 | 3,30 | 4,40
3 fazl Uy = 380...480 V
01A8-4 | 99 933 | 0,37 | 0,50 | 0,56 | 0,74 CBH 360 C T 406 210R Fren direnci
02A6-4 | 99 | 628 [ 0,55 0,75 [ 0,83 | 1,10 veya Ureticisinin
03A34 99 228 [0.75 | 1.00 | 1.13 | 150 CAR 200 D T 406 210R belgelerine basvurun
04A0-4 | 99 285 | 1,10 | 1,50 | 1,65 | 2,20
05A6-4 99 206 | 1,50 | 2,00 | 2,25 | 3,00
07A2-4 53 139 | 2,20 | 2,00 | 3,30 | 4,40 | CBR-V 330D T 406 78R UL
09A4-4 | 53 102 | 3,00 | 3,00 | 4,50 | 6,00
12A6-4 32 76 4,00 | 5,00 | 6,00 | 8,00
17A0-4 32 54 5,50 | 7,50 | 8,25 | 11,00 | CBR-V 560 D HT 406 39R UL
25A0-4 | 23 39 | 7,50 |10,00| 11,25 | 15,00
032A-4 6 29 |[11,00|15,00| 17 (22,00 CBT-H 560D HT 406 19R
038A-4 6 24 [15,00|20,00| 23 (30,00 CBT-H 760D HT 406 16R
045A-4 6 20 |18,50 (25,00 28 |37,00
050A-4 6 20 |22,00 (30,00 33 |44,00

3AXD10000299801.xIs

1) Fren direncinin izin verilen maksimum frenleme déngusi sirlicliniin donglsiinden farklidir.
PgRrmax — Striictiniin maksimum frenleme kapasitesi 1/10 dak (Pgreont* %150), istenen frenleme gliciinii geg-

melidir.

PgRecont — Striiciiniin maksimum frenleme kapasitesi, istenen frenleme giiciinii gegmelidir.

Fren direnci kablolarinin segimi ve yerlegimi

Bolim Gii¢ kablolari igin terminal verileri, 98. sayfada belirtilen blendajl kablo kullanin.
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Elektromanyetik parazitin minimuma indirilmesi
Diren¢ kablolarindaki ani akim degisikliklerinden kaynaklanan elektromanyetik para-
zitleri minimuma indirmek icin bu kurallari uygulayin:
« Kablolari diger kablo hatlarindan uzaga kurun.

« Diger kablolar ile uzun mesafeler boyunca paralel yerlesimden kaginin. Minimum
paralel kablaj ayirma mesafesi 0,3 metre olmahdir.

« Diger kablolar ile kesisim noktalarinda kablolara dik agiyla yerlestirin.

» Isiyan emisyonlari ve kiyici IGBT'leri Uizerindeki gerilimi minimuma indirmek igin
kabloyu mimkiin oldugu kadar kisa tutun. Kablo ne kadar uzunsa fren kiyicisinin
IGBT yari iletkenleri izerindeki 1siyan emisyonlar, enduktif yik ve gerilim tepe
noktalari da o kadar fazla olur.

Maksimum kablo uzunlugu

Direng kablosunun maksimum uzunlugu 10 m'dir (33 ft).

Tiim sistemin EMC uyumlulugu

ABB, harici kullanici tanimli fren direngleri ve kablolarinin EMC gerekliliklerini karsila-
yip karsilamadigini dogrulamamistir. Misteri tarafindan tiim sistemin EMC uyumlu-
lugu ele alinmalidir.

Fren direncinin planlanmasi
Sirucunln diginda kalan tim direncler, soguyacaklari bir ortama kurulmalidir.

Direncin sogumasini asagidaki sekilde dizenleyin:
» Direncin veya yakindaki malzemelerin asiri 1Isinma riski yok.
* Cevredeki havanin sicakhgi izin verilen maksimumu asmiyor.

Direng Ureticisinin talimatlarina uygun sekilde dirence sogutma havasi/suyu saglan-
malidir.

UYARI! Fren direnci yakininda yanici malzemeler bulunmamalidir. Direncin

yuzey sicakligi yuksektir. Direncten gelen hava akimi ylzlerce derece sicaklik-
tadir. Cikis delikleri havalandirma sistemine bagliysa, malzemenin ylksek sicaklik-
lara dayanikh olmasina dikkat edin. Direnci, fiziksel temasa karsi koruyun.

Fren devresi hata durumlarinda sistemin korunmasi

Kablo ve fren direnci kisa devre durumlarinda sistemin korunmasi

Giris sigortalar da giris kablosuna benzedigi zaman diren¢ kablosunu koruyacaklardir.
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Sistemin asir termik yiike kargi korunmasi

Glvenlik amach olarak surtciinun bir ana kontaktor ile donatiimasi siddetle 6nerilir.
Kontaktér kablo baglantilarini direncin asiri iIsinmasi durumunda agilacak sekilde
yapin. Bu, kiyicinin ariza durumunda iletken olarak kalmasi halinde suriict ana bes-
lemeyi kesintiye ugratamayacagindan dolayi, glivenlik anlaminda gereklidir. Asagida
ornek bir kablo semasi gosterilmistir. ABB direng tertibatinin icinde termik anahtar (1)
bulunan direncler kullaniimasini tavsiye eder. Anahtar agiri sicaklidi ve agir yuku gosterir.

ABB termal anahtarin suricinin bir dijital girisine de baglanmasini tavsiye eder.

L1 L2 L3

1

T

1 3 5 13

[« d d
NN YT T T T AeKE
7@@ Stiriici

K

10 +24V

CF— — —\ —
X Dix

|
|
|
|
L+ — — — ]

Mekanik kurulum

Direng Ureticisinin talimatlarina basvurun.

Elektrik kurulumu

Tertibat yalitiminin kontrol edilmesi

Fren direnci tertibati bélimiinde (sayfa Fren direnci tertibati) belirtilen talimatlara
uyun.

Baglanti semasi

Bkz. bolum Elektrik kablolarini baglama, sayfa 63.
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Baglanti prosediirii
Bkz. bolim Elektrik kablolarini baglama, sayfa 63.

Fren direncinin termik anahtarini bélium Sistemin asiri termik yiike karsi
korunmasi, 129. sayfada acgiklanan sekilde baglayin.



Direng frenleme 131

Devreye alma

Asagidaki parametreleri ayarlayin:

1. 30.30 Overvoltage control parametresi ile sirlict yiksek gerilim kontrollinii devre
digi birakin.

2. Fren direnci termik anahtarinin baglandidi dijital girisi belirtmek igin 31.01 External
event 1 source parametresinin kaynagini ayarlayin.

3. 31.02 External event 1 type parametresini Fault olarak ayarlayin.

4. 43.06 Brake chopper enable parametresi ile fren kiyiciyi etkinlestirin. Termal
model ile etkinlestirildi segilirse, uygulamaya uygun sekilde 43.08 ve 43.09 fren
direnci asiri yik korumasi parametrelerini de ayarlayin.

5. 43.10 Brake resistance parametresinin diren¢ degerini kontrol edin.

Bu parametre ayarlari ile suriicu bir hata olusturur ve fren direnci asiri sicakliyinda
serbest durus yapar.

UYARI! Parametre ayarlarinda etkinlestiriimemigse fren direncinin baglantisini
kesin.
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12

Guvenli moment kapatma
islevi

Bu bolimun igindekiler

Bu bdlim slricinin Guvenli moment kapatma (STO) islevini anlatir ve kullaniima-
sina iligkin talimatlar verir.

Aciklama

Guvenli moment kapatma islevi, 6rnegin surtctyu tehlike durumunda durduran
glvenli veya denetim devreleri olusturmak icin kullanilabilir. Bagka bir olasi uygulama
ise, surliclilye saglanan gug¢ beslemesini kapatmadan makinenin elektrikli olmayan
parcalari Uzerinde ¢alisma yapmak ya da temizlik yapmak gibi kisa sireli bakim
islemlerine olanak saglayan beklenmedik devreye alma 6nleme anahtaridir.

Not: Giivenli moment kapatma islevi, surlicideki gerilimi kesmez, bkz. 140. sayfa-
daki uyari.

Guvenli moment kapatma islevi etkinlestirildiginde, strtcu ¢ikisindaki gig yari ilet-
kenlerinin kontrol gerilimini devre digi birakarak (A, bkz. 136. sayfadaki sema), siiri-
ctiniin motorun déndurilmesi icin gereken momenti tretmesini engeller. Guvenli
moment kapatma etkinlestirildiginde motor caligiyorsa, serbest durus yapar.

Glvenli moment kapatma islevi, glivenlik fonksiyonunun uygulanmasinda her iki
kanalin da kullaniimasi gereken bir yedekli yapiya sahiptir. Bu kilavuzda verilen
glvenlik verileri yedekli kullanimi igin hesaplanmistir ve her iki kanalin kullaniimadigi
durumlarda gecerli degildir.
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Sdrlcinin Guvenli moment kapatma islevi su standartlara uygundur:

Standart Adi

EN 60204-1:2006 + Makine giivenligi — Makinelerin elektrikli ekipmanlari — Bélim 1:
A1:2009 + AC:2010 Genel gereklilikler
IEC 61000-6-7:2014. Elektromanyetik uyumluluk (EMC) - B6liim 6-7: Genel standartlar -

Sanayi konumlarinda gtivenlikle ilgili (fonksiyonel giivenlik) bir sis-
temde fonksiyon gerceklestirmesi tasarlanan ekipman igin bagisik-
ik gereklilikleri

IEC 61326-3-1:2008. Olgiim, kontrol ve laboratuvar kullanimi igin elektrik teghizatlari —
EMC gereklilikleri — Béliim 3-1: Glivenlikle ilgili sistemler igin ve
glivenlikle ilgili fonksiyonlari gerceklestirmesi tasarlanmig teghizat-
lar igin (fonksiyonel giivenlik) bagisiklik gereklilikleri — Genel
endlistriyel uygulamalar

IEC 61508-1:2010 Giivenlige iliskin elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik sis-
temlerin islevsel giivenligi — Béliim 1: Genel gereKlilikler
IEC 61508-2:2010 Givenlige iligkin elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik sis-

temlerin islevsel giivenligi — B6lim 2: Giivenlikle ilgili elektrik-
sel/elektronik/programlanabilir elektronik sistemler igin gereklilikler

IEC 61511:2003 Fonksiyonel giivenlik — Proses end(istrisi igin giivenlik enstriimanli
sistemler

IEC/EN 61800-5-2:2007 | Ayarlanabilir hizli elektrikli sdiriicti sistemleri —

IEC 61800-5-2:2016. Béliim 5-2: Giivenlik gereksinimleri — Islevsel

IEC/EN 62061:2005 + Makine giivenligi — Glivenlikle ilgili elektrikli, elektronik ve program-
AC:2010 + A1:2013 + lanabilir elektronik kontrol sistemlerinin fonksiyonel giivenligi
A2:2016

EN ISO 13849-1:2015 Makine giivenligi - Kontrol sistemlerinin giivenlikle iligkili kisimlarr -
Béliim 1: Genel tasarim ilkeleri

EN ISO 13849-2:2012 Makine giivenligi - Kontrol sistemlerinin giivenlikle iligkili kisimlarr -
Boéliim 2: Onaylama

Bu iglev ayrica EN 1037:1995 + A1:2008 uyarinca belirtildigi gibi beklenmedik dev-
reye almanin dnlenmesi ve EN 60204-1:2006 + AC:2010'da belirtildidi gibi kontrolstiz
durdurma (durdurma kategorisi 0) ile uyumludur.

Avrupa Makine Direktifi ile Uyumluluk
Bkz. bolim Avrupa Makine Direktifi ile Uyumluluk, sayfa 109.
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Dahili +24 V DC gii¢ kaynagiyla baglanti
Siiricu
® Kontrol karti
roA STO
I
oSt L +24VDC
SGND
S1
S2 I uDC+
Kontrol lojik | T,
A T2V,
T3/W
>£
uDC-
Harici +24 V DC gii¢ kaynagiyla baglanti
/A~ ]
"24vDC Siiriicii
L- .+
Kontrol Unitesi
4 l
'X; 1 sTO
L
S+ L +24VDC
SGND
S1
S2 I uDC+
Kontrol lojik | | T,
ontrol loji A TN,
T3/W
>£
UDC-
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Kablo baglantisi 6rnekleri

Dahili +24 VV DC gl¢ kaynagiyla Glvenli moment kapatma kablo baglantisi 6rnegi
asagida gosterilmigtir.

Siiriicii "Guvenli PLC
- B ouT
S+ — ! | - -
— L 3
J y :L r 1?372%_3?1 Y1v2 !
. | w \ |
SGND : X Guvenlik rélesi
: | 1\4 54 32 A1 A2 |
! L . o
i 1 ?— [¢] -0
: T_ GND

Asagida dahili +24 V DC gui¢ kaynagiyla bir giivenli moment kapatma kablo baglan-
tis1 6rnegi gosterilmektedir.

Siiriicii ™ 424V DC harici "Givenli PLC '
| glgkaynagi | |
- +
L= — - ouT
- L 4
- — — 3
r 13 23 3 Yiv2 !
| \ \ |
SGND — Glvenlik rélesi
B Y |
A g [ 14 24 32 A1 A2
S1 ML - o= — — 5 ¥ -
S2 E T I GND

Aktivasyon anahtari

Yukaridaki kablo semasinda (sayfa 136), aktivasyon anahtari (K) tanimlamasina
sahiptir. Bu, elle kumanda edilen anahtar, basmali acil stop butonu ya da bir gtivenlik
rélesi ya da giivenlik PLC kontaklari gibi bir bileseni ifade eder.

« Elle kumanda edilen aktivasyon anahtari kullanilirsa, anahtar agik konumda kilit-
lenebilen tipte olmalidir.

* IN1 ve IN2 girisleri birbirinden 200 ms araliklarla agilmali’/kapanmalidir.
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Kablo tipleri ve uzunluklan

Cift blendajli bikidmli ¢ift kablo 6nerilir.
Aktivasyon anahtari (K) ve sirticii kontrol linitesi arasinda 100 m (328 ft) maksi-

mum kablo uzunlugu.

Not: Anahtarla STO terminali arasindaki kablolarda kisa devre tehlikeli bir hataya
neden olur ve bu nedenle kisa devrenin sebep oldugdu riski azaltan ya da ortadan kal-
diran bir gtivenlik rdlesi (kablo teshisleri dahil) veya kablolama yontemi (blendaj top-
raklama, kanal ayirma) kullaniimasi &nerilir.

Not: Her bir stirticiinin INx terminallerindeki geriliminin, «1» sekilde yorumlanmasi
icin en az 13 V DC degerinde olmasi gerekir. Giris kanallarinin darbe toleransi 1 ms'dir.

Koruyucu blendajlarin topraklanmasi

Aktivasyon anahtari ile kontrol karti arasindaki kablajin blendajini kontrol kartinda
topraklayin.

iki kontrol karti arasindaki kablajin blendajini sadece bir kontrol kartinda topraklayin.

Caligsma ilkesi

1.

Guvenli moment kapatma etkinlestirilir (aktivasyon anahtari agik veya guvenlik
rolesi kontaklari agik).

Siricl kontrol kartindaki STO girigleri IN1 ve IN2'nin enerjisi kesilir.
STO surlci IGBT'lerinden gelen kontrol gerilimini keser.

Kontrol programi 31.22 STO indication run/stop parametresi tarafindan tanimla-
nan bir gésterge olusturur.

Parametre bir ya da her iki Glivenli moment kapatma (STO) sinyali kapandiginda
veya kayboldugunda verilecek gosterimleri seger. Gdsterimler ayrica bu durum
meydana geldiginde surdcinin ¢aligiyor ya da durdurulmus olmasina da baghdir.

Not: Bu parametrenin STO fonksiyonunun galismasi lizerinde etkisi yoktur. STO
fonksiyonu bu parametrenin ayarindan bagimsiz olarak ¢alisir: caligsan bir surtcu
bir ya da her iki STO sinyalinin kesilmesiyle durur ve her iki STO sinyali tekrar
saglanip tim hatalar resetleninceye kadar start etmez.

Not: Sadece bir STO sinyali kaybi bir STO donanimi arizasi veya kablolama ari-
zasi gibi yorumlandigindan mutlaka bir hata olusturur.

Motor serbest durus yapar (galisiyorsa). Aktivasyon anahtari veya giivenlik rolesi
kontaklari agik durumdayken, sirtici yeniden baglayamaz. Kontaklar kapandik-
tan sonra, slrticliyl baglatmak igin yeni bir baslatma komutu gerekir.
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Onay testini iceren devreye alma

Bir guvenlik iglevinin guvenli sekilde ¢calismasini saglamak igin, dogrulama gereklidir.
Makinenin nihai montajcisi bir onay testi gerceklestirerek fonksiyonu tasdik etmelidir.
Onay testi asagidaki durumlarda gerceklestiriimelidir:

» guvenlik fonksiyonunun ilk devreye alinmasinda

» glvenlik fonksiyonuna iligkin herhangi bir degisiklikten sonra (devre kartlari,
kablo, bilesen, ayar vb.)

» glvenlik fonksiyonuna iligkin herhangi bir bakim galismasindan sonra.
Yetkili kigi

Guvenlik fonksiyonunun onay testi glivenlik fonksiyonu hakkinda bilgi sahibi, uzman
bir yetkili kisi tarafindan gergeklestiriimelidir. Test yetkili bir kisi tarafindan belgelen-
meli ve imzalanmalidir.

Yetkili kisi, makine Ureticisi veya son kullanici adina glvenlik islevinin dogrulama /
onay testini gerceklestirmek, raporlamak ve onaylamak igin makine Ureticisi veya son
kullanicidan yetki almig bir kigidir.

Onay testi raporlari

imzalanan onay testi raporlari makinenin kayit defterinde saklanmalidir. Rapor dev-
reye alma faaliyetlerini ve test sonuglarini, ariza raporu ve ariza ¢6zim referanslarini
icerecektir. Degisiklik veya bakim dolayisiyla gerceklestirilen herhangi bir yeni degi-
siklik kayit defterine kaydedilecektir.
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Onay testi prosediirii

Gulvenlik moment kapatma fonksiyonunun kablo baglantisi yapildiktan sonra, ¢alis-
masini agagidaki sekilde onaylayin.

Eylem @
: UYARI! 13. sayfadaki Giivenlik talimatlari bolimuni izleyin. Talimatlara O

uyulmamasi, fiziksel yaralanmalara veya 6limlere yol acabilir ya da ekip-
man hasar gérebilir.

Devreye alma sirasinda sirtcinun rahatga calistirilabildiginden ve durdurulabildigin- O
den emin olun.

Sirtclyl durdurun (galisiyorsa), giris glicinu kapatin ve bir ayirici ile stiriictiyl guc O
hattindan yalitin.

Kablolama semasina gére Guivenli moment kapatma devresinin baglantilarini kontrol O
edin.

Ayiriclyl kapatin ve gici agin. |

Motor dururken STO fonksiyonunun c¢aligsmasini test edin. ]

» Sdricu igin bir durdurma komutu verin (¢alisiyorsa) ve motor mili duruncaya kadar
bekleyin.

Sirtclinun asagidaki sekilde ¢alistigindan emin olun:

* STO devresini agin. 31.22 STO indication run/stop parametresinde «durduruldu»
durumu igin bir gésterim tanimlanmigsa, sirticl bir gésterim oIU§turur_. Uyarinin
aciklamasi igin, bkz. ACS380 firmware manual (3AXD50000029275 [Ingilizce]).

» STO iglevinin, siricunin galismasini engelledigini dogrulamak igin bir baglatma
komutu verin. Surticl bir uyari géruntuler. Motor calismaya baglamamalidir.

* STO devresini kapatin.

« Tum aktif hatalari sifirlayin. Surticuyu tekrar baslatin ve motorun normal sekilde
galistigini kontrol edin.

STO islevinin galismasini motor galigirken test edin. |

» Surtclyu baslatin ve motorun galistigindan emin olun.

» STO devresini agin. Motor durmalidir. 31.22 STO indication run/stop parametre-
sinde «galigtyor» durumu igin bir gésterim tanimlanmigsa, striict bir gésterim olug-
tyrur. Uyarinin agiklamasi igin, bkz. ACS380 firmware manual (3AXD50000029275
[Ingilizce]).

« TUm aktif hatalari sifirlayin ve siriicliyl baslatmaya galisin.

* Motor dururken yapilan galisma testinde, motorun yukarida agiklandigi gibi dur-
maya devam ettiginden ve surticinin ¢alistigindan emin olun.

» STO devresini kapatin.

» Tam aktif hatalari sifirlayin. Striciyu tekrar baglatin ve motorun normal sekilde
galistigini kontrol edin.

Guvenlik fonksiyonunun givenli bir sekilde galistigini ve ¢alismanin onaylandigini O
dogrulayan onay testi raporunu belgeleyin ve imzalayin.
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Kullanim

1. Aktivasyon anahtarini agin veya STO baglantisina baglanan guivenlik islevselligini
etkinlestirin.

2. Sirtcl kontrol Gnitesindeki STO girislerine saglanan gl¢ kesilir ve suricu kontrol
Unitesi suruict IGBT'lerinden gelen kontrol gerilimini keser.

3. Kontrol programi 31.22 STO indication run/stop parametresi tarafindan tanimla-
nan bir gdsterge olusturur.

4. Motor serbest durus yapar (galisiyorsa). Aktivasyon anahtari veya glivenlik rolesi
kontaklari acik durumdayken, suricl yeniden baglamayacaktir.

5. Aktivasyon anahtarini kapatarak veya STO baglantisina baglanan givenlik islev-
selligini sifirlayarak STO'yu devre disi birakin.

6. Tekrar baglatmadan 6nce tim hatalar sifirlayin.

UYARI! Glvenli moment kapama iglevi, slrtici ana ve yardimci devreleri-
nin gerilimini kesmez. Bu nedenle, sirtict ya da motorun elektrikli parcalari
Uzerinde bakim galigmalari, yalnizca slrtctnin ana beslemeden yalitiima-
sinin ardindan gerceklestirilebilir.

arizas! durumunda, suriici sistemi Glvenli moment kapatma iglevinin
etkinlestiriimesinden bagimsiz olarak motor milini maksimum 180/p derece

2 UYARI! (Yalnizca sabit miknatish motorlarda) Coklu IGBT gii¢ yari iletkeni

doénduren bir hizalama momenti Uretebilir. p, kutup cifti sayisini ifade eder.

Notlar:

Eger calisan bir strlci Glvenli moment kapatma iglevi kullanilarak durdurulursa,
surtict motor besleme gerilimini kesecek ve motor serbest sekilde duracaktir. Bu
tehlikeye neden oluyorsa veya kabul edilebilir bir durum degilse, Glvenli tork
kapama fonksiyonu etkinlestiriimeden 6nce uygun durdurma modu kullanilarak
surlclyl ve makineyi durdurun.

Guvenli moment kapatma islevi diger tim surucu islevlerini gegersiz kilar.
Bu fonksiyon kasti sabotaj ve hatali kullanima kars! etkili degildir.

Gulvenli moment kapatma islevi bilinen tehlikeli durumlari azaltmak igin tasarlan-
mistir. Buna ragmen, her zaman olasi tim tehlikeler ortadan kaldirilamaz. Maki-
nenin montajcisi nihai kullaniciyi kalan riskler hakkinda bilgilendirmelidir.

Elektrik kesintisi sirasinda veya surlclye sadece + 24 V gl¢ genisletme moduili
BAPO-01'den guig verildiginde Guivenli moment kapatma teshisi kullanilamaz.
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Bakim

Devrenin galismasi baglatma sirasinda dogrulandiktan sonra STO islevi periyodik
koruma testiyle surduralar. Yiksek talep ¢alisma modunda, maksimum koruma testi
araligi 20 yildir. Diglk talep ¢alisma modunda, maksimum koruma testi araligi 2 yil-
dir. Test prosedurl Onay testi prosediirii bélimuinde (sayfa 139) verilmigtir.

Koruma testine ek olarak, makine lGizerinde baska bakim prosediirleri gerceklestirilir-
ken iglevin calismasinin kontrol edilmesi tavsiye edilir.

Sdriclyu calistiran makinelerin rutin bakim programina yukarida agiklanan Guvenli
moment kapatma ¢alisma testini dahil edin.

Devreye alma isleminden sonra herhangi bir kablo veya bilesenin degistiriimesi gere-
kirse veya parametre kaydedilirse Onay testi prosed(irii bolimuinde (sayfa 7139) belir-
tilen test islemini gercgeklestirin.

Yalnizca ABB onayl yedek pargalari kullanin.

Hata izleme

Guvenli moment kapatma islevinin normal galismasi sirasinda verilen gosterimler
31.22 STO indication run/stop parametresiyle segilir.

Glvenli tork kapama fonksiyonu hata tespitleri iki STO kanalinin durumunu gapraz
olarak karsilastirir. Kanallarin ayni durumda olmamasi halinde, bir hata reaksiyon
fonksiyonu gercgeklestirilir ve striict bir «<STO donanim arizasi» hatasinda agilir.
STO'nun yalnizca bir kanali etkinlestirme gibi fazlalik olmayan bir durumda kullaniima
girisimi ayni reaksiyonu tetikleyecektir.

Surucu tarafindan olusturulan gdésterimler ve harici hata tespiti igin kontrol Gnitesin-
deki bir ¢cikisa saglanan hata yénlendirme ve uyari gésterimler ile ilgili ayrintili bilgi
icin suricl yazilim el kitabina bakin.

Giuvenli tork kapama fonksiyonuna iliskin her turli ariza ABB'ye bildirilmelidir.
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Giivenlik verileri

Glvenli moment kapatma islevinin giivenlik verileri asagida verilmistir.

Not: Guvenlik verileri yedekli kullanim igin hesaplanmistir ve her iki STO kanalinin
kullanilmadigr durumlarda gecerli degildir.

Tip IEC 61508 ve IEC/EN 61800-5-2
ACS380-04xx g sC PFH HFT SFF iE] PFDoy | PFDoy
(1/saat) (%) @ |(M1=2A)|(T1=5A)

1 fazh Uy = 200...240 V
02A4-1 3 3 8,91E-9 1 96,1 20 740E5 | 1,85E-4
03A7-1 3 3 8.91E-9 1 96,1 20 740E5 | 1,85E-4
04A8-1 3 3 8,91E-9 1 96,1 20 740E5 | 1,85E-4
06A9-1 3 3 8.91E-9 1 96,1 20 740E5 | 1,85E-4
07AB-1 3 3 8.91E-9 1 96,1 20 740E5 | 1,85E-4
09A8-1 3 3 8,91E-9 1 96,1 20 740E5 | 1,85E-4
12A2-1 3 3 8.91E-9 1 96,1 20 740E5 | 1,85E-4

3 fazli Uy = 380...480 V
01A8-4 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E5 | 1,68E-4
02A6-4 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E5 | 1,68E-4
03A3-4 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E-5 | 1,68E-4
04A0-4 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E5 | 1,68E-4
05A6-4 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E5 | 1,68E-4
07A2-4 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E-5 | 1,68E-4
09Ad-4 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E-5 | 1,68E-4
12764 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E5 | 1,68E-4
17A04 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E5 | 1,68E-4
25A0-4 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E-5 | 1,68E-4
032A4 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E5 | 1,68E-4
038A4 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E5 | 1,68E-4
045A-4 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E-5 | 1,68E-4
050A4 3 3 8,00E-9 1 98,7 20 6,68E5 | 1,68E-4

3AXD10000299801.xIs 2017-09-20
Tip EN 1SO 13849-1 IEC/EN62061| IEC61511
ACS380-04xX B[ gegeri CCF MTTF,] DCZ SILCL SIL
(%) (@) %)

1 fazh Uy = 200...240 V
02A4-1 e 80 2243 >90 3 3
03A7-1 e 80 2243 >90 3 3
04A8-1 e 80 2243 >90 3 3
06AS-1 e 80 2242 >90 3 3
07A8-1 e 80 2242 >90 3 3
09A8-1 e 80 2243 >90 3 3
12A2-1 e 80 2243 >90 3 3
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Tip EN 1SO 13849-1 IEC/EN62061] IEC61511
ACS380-04xX ™ B[ Gegeri CCF MTTRg" DC? SILCL SIL
(%) (a) (%)

3 fazl Uy = 380...480 V
01A8-4 e 80 2569 >90 3 3
02A6-4 e 80 2569 >90 3 3
03A3-4 e 80 2568 >90 3 3
04A0-4 e 80 2568 >90 3 3
05A6-4 e 80 2568 >90 3 3
07A2-4 e 80 2568 >90 3 3
09A4-4 e 80 2568 >90 3 3
12A6-4 e 80 2568 >90 3 3
17A0-4 e 80 2569 >90 3 3
25A0-4 e 80 2569 >90 3 3
032A-4 e 80 2568 >90 3 3
038A-4 e 80 2568 >90 3 3
045A-4 e 80 2568 >80 3 3
050A-4 e 80 2568 >90 3 3

1) Guvenlik dongulsiini hesaplamak igin 100 yil kullanin.

2) EN ISO 13849-1, Tablo E.1'e gére

3AXD10000299801.xls 2017-09-20

Guvenlik degeri hesaplamalar igin asagidaki sicaklik profili kullanilir:

» yilda 670 agma/kapatma gevrimi, AT = 71,66°C sicaklikta

* yilda 1340 agma/kapatma ¢evrimi, AT = 61,66°C sicaklikta

» yilda 30 agma/kapatma gevrimi, AT = 10,0°C sicaklikta

» 32°C kart sicakhgi, zamanin %2,0'sinde

*  60°C kart sicakhgi, zamanin %1,5'inde

* 85°C kart sicakhgi, zamanin %2,3'inde

STO, IEC 61508-2'de tanimlandigi gibi bir A tipi giivenlik bilesenidir.

iigili ariza modlari:

» STO gercek olmayan hata verir (gtivenli ariza)

* STO talep edildiginde etkinlestirimez
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«Baski devre kartinda kisa devre» hata modunda bir hata istisnasi meydana gel-
mistir (EN 13849-2, tablo D.5). Analiz, bir seferde tek bir ariza meydana geldigi
varsayimina dayanir. Birikmis arizalar analiz edilmez.

STO reaksiyon suresi (tespit edilebilir en kisa kesinti): 1 ms

STO tepki suresi: 5 ms (tipik), 10 ms (maksimum)

Hata tespit suresi: 200 ms'den daha uzun sure igin farkli durumlardaki kanallar
Hata reaksiyon suresi: Hata algilama suresi +10 ms

STO hata gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: <500 ms

STO uyari gosterimi (parametre 31.22) gecikmesi: <1000 ms

Aktivasyon anahtari (K) ve slriicl kontrol Unitesi arasinda 100 m (328 ft) maksi-
mum kablo uzunlugu.

Her bir strticunin INx terminallerindeki geriliminin, «1» sekilde yorumlanmasi igin
en az 13 V DC degerinde olmasi gerekir. Girig kanallarinin darbe toleransi 1 ms'dir.

Kisaltmalar

Kis. Referans Aciklama

CCF EN ISO 13849-1 Temel nedenli ariza (%)

DC EN ISO 13849-1 Teshis kapsami

FIT IEC 61508 Ariza zamani: 1E-9 saat

HFT IEC 61508 Donanim hata toleransi

MTTFy | ENISO 13849-1 Tehlikeli arizaya ortalama sire: (Toplam yasam Unitesi
sayisi) / (toplam tehlikeli, tespit edilemeyen ariza sayisi)
belirli bir 6lcim arahginda ve belirtilen kosullarda

PFDyt | IEC 61508 Talep lizerine ortalama tehlikeli ariza olasihg

PFH IEC 61508 Saatte ortalama tehlikeli ariza siklidi

PL EN ISO 13849-1 Performans duzeyi. SIL, a-e duzeylerine karsilik gelir

SC IEC 61508 Sistematik kapasite

SFF IEC 61508 Guvenli ariza orani (%)

SIL IEC 61508 Guvenlik bitinlik dizeyi (1...3)

SILCL |EN 62061 Bir glivenlik fonksiyonu ya da alt sistemi igin talep edilebilen
maksimum SIL (seviye 1...3)

STO IEC/EN 61800-5-2 Guvenli moment kapatma

T1 IEC 61508 Koruma testi araligi

Uygunluk beyani

Uygunluk beyani internet'te bulunmaktadir. Arka kapagin i¢ kisminda, bkz. Inter-

net'teki Belge Kiitliphanesi.

Sertifika

Sirictinin TUV sertifikasi var.
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BTAC-02 pals enkoderi
arabirim modulu

Bu bolimiun igerigi
Bu bélim, istege bagli BTAC-02 pals enkoderi arabirimi modulinin agiklamasi ile
teknik verilerini icerir ve moduliin nasil ¢calistirilacagini aciklar.

Gilivenlik talimatlar

UYARI! Bolium Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde élim ya da yaralanma sz konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir.
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Donanim agiklamalari

Uriin genel bilgileri

BTAC pals enkoderi arabirimi modili (segenek +L535) siriictiye dijital bir pals enko-
deri arabirimi ekler. Motor saftindan dogru bir hiz veya konum (agi) geribildirimine ihti-
yaciniz varsa, pals enkoderi kullanin. BTAC modili enkodere gli¢ verir. Daha fazla
bilgi icin, bkz. b6lim Kablo baglantisi — Enkoder gli¢ kaynagi arabirimi sayfa 149.

BTAC modiliinde, BAPO-01 yardimci gu¢ genisletme modulinin 6zellikleri vardir.
Surlciye yedek gl saglar. Daha fazla bilgi igin, bkz. bolim BAPO-01 gii¢ genis-
letme mod(ilii sayfa 169.

Diizen

1. BTAC modiild

2. Kilitleme vidasi deligi
3. X103 konektoru

4. X104 konektori

5. X105 konektoru

6. X106 konektdru

7. Dahili X100 konektori
8. Dahili X102 konektori

£iz

9. Topraklama ray

2 > »
-4

10. Topraklama vidasi

=

Q
F4
-4

2NN
=4
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Mekanik kurulum

Bkz. Yan segenegi monte etmek icin, sayfa 74.

Elektrik kurulumu

UYARI! Bolium Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir.

Kablo baglantisi - Genel

Pals enkoderi BATC modiiliine bu tabloda belirtilen kablolarla baglayin.

Kablo Maks. konektor boyu Maksimum kablo uzunlugu

4 x (2+1) genel bir 2,5 mm? 12 AWG 100 m* 330 ft
blendaj ve ayri ayri
blendajlarla cifte
blendajli bukimli gift
kablo

* Enkoder besleme gerilimi 10 V'tan azsa, maksimum kablo uzunlugu 50 m'dir.
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Terminal igaretleri
BTAC modulinin enkoder kullanici arabirimi doért 1x3 pimli terminal blogundan olusur.

BTAC modili ve enkoder terminallerinin kablo baglantilarini yaparken bu tabloyu
referans olarak kullanin.

Tanimlama
Aciklama
BTAC Enkoder
X103
VIN V. /PWR Harici gli¢ kaynag: girisi
VOUT V. /PWR Enkoder igin gli¢ kaynagi ¢ikisi
GND 0V /GND Harici gli¢ ve enkoder toprak
X104
A 1 A A+ |Enkoder sinyali A + terminali
A 1 A A-  |Enkoder sinyali A - terminali
GND - - - Enkoder toprak
X105
B 2 B B+ |Enkoder sinyali B + terminali
B 2 B B- |Enkoder sinyali B - terminali
GND - - - Enkoder toprak
X106
z 3 4 Z+  |Enkoder sinyali Z + terminali
z 3 z Z-  |Enkoder sinyali Z - terminali
GND - - - Enkoder toprak.
Kanallar
Aciklama
BTAC Enkoder
A 1 A A+ |+ Maksimum sinyal frekansi: 200 kHz
A 1 A A- |+ Sinyal seviyeleri:
B 2 B B+ Enkoder besleme gerilimi|Mantik «1»  |Mantik «0»
B 2 B B- 5V >25V <19V
z 3 4 Z+ 15V >75V <53V
z 3 z z- 24V >12,1V <83V
» Karar seviyeleri, zincir baglanmis giic kaynagi gerilim seviyesine
bagli olarak otomatik tanimlanir.
+ Giris kanallari, mantik ve topraktan yahtiimistir.
+ Siiriic, Ileri yénde galistiginda, Kanal A Kanal B'nin 90° kadar
(elektriksel) dntindedir.
+ Kanal Z: Devir basina bir pals (sadece konumlandirma
uygulamalarinda kullanilir).
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Kablo baglantisi — Enkoder gii¢ kaynagi arabirimi

Enkoder gu¢ kaynagini BTAC moduli Gzerinden baglayin. Ayni gi¢ kaynagi BTAC
moduliiniin sinyal arabirimine gu¢ besler. Gerilim ve akim degerleri icin, bkz. bélim

Enkoder arabirimi, sayfa 160.

24\ enkoder kullaniyorsaniz, enkoder ve BTAC moduilii igin surliiciinin 24 V DC gi¢
kaynagini kullanabilirsiniz. YUk kapasitesini agmadiginizdan emin olun. Bkz. Yar-

dimci gerilim baglantisi, sayfa 72.

@
O ?
r— — 7
. | | ®
|
0V Vg Vin
| —_—
l f: VOUt —|\7Vcc
L GND H ov N
\—6ji |
| — |
L — ——
1. Enkoder

2. BTAC modiilu
3. Enkoder gl¢ kaynagi

Sirucunin kaynagini kullanip kullanmayacaginizi belirlemek icin agagidaki tabloyu
kullanin. Eksik sayilari ekleyin ve hepsini toplayin: toplam degeri suriict kaynaginin

toplam yuk kapasitesini agmamalidir.

Siiriiciiniin 24 V DC kaynagina sahip yiikler

mA

Kullanilan dijital giriglerin sayisi ’ ‘ her biri x 15 mA

BTAC-02

50 mA

Enkoder akim gerekliligi =

Sirucinin 24 V DC kaynagina bagli baska herhangi bir kullanici baglantisinin
toplam gereklilikleri =

Toplam (sUrlciniin 24 V DC kaynaginin maksimumu yiik kapasitesinden az
olmalidir) =
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Kablo baglantisi - Enkoder
1. Konektér kapagini gikarin.

2. Enkoder kablo baglantisi yapilandirmasini belirleyin:

» Enkoderin normal bir pals sirasi (enkoder kanal A palsi kanal B palsinin
onlnde gider) belirlemek igin, bkz. Fazlama, sayfa 151.

» Enkoder cikis tipini belirlemek igin, bkz. Enkoder ¢ikis tipleri sayfa 152.
+ [tme gekme tiplerinde, baglanti igin ireticinin tavsiyesine bakin. Tek uglu veya
diferansiyel ¢ikisi kullanin.

3. Uygun semayi segcip enkoderin kablo baglantilarini baglamak igin, bkz. Kablo
baglantilari semalari — itme cekme tipi enkoder cikisi, Kablo baglantilari semalari
— Acik kolektér (¢6kme) enkoder ¢ikisi veya Kablo baglantilari semalari — Agik
yayici (kaynaklama) enkoder ¢ikisi (sayfalar 153...156).

Notlar:
* Normalde, kablo blendajini sadece suriicti ucunda topraklayin.
» Enkoder kablolarini, gli¢ (6rnegin, motor) kablolarina paralel désemeyin.

4. Dogru enkoder fazlamasini dogrulayin. Bkz. Fazlama, sayfa 151.
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Fazlama

Enkoder dogru baglandiginda, siriiciiyii fleri (pozitif hiz referansi) yonde calistirmak,
pozitif enkoder hiz geribildirimi olusturmalidir.

Secgenek A: Osiloskop testi. Artimli enkoderlerde, genelde Aile B veya 1 ile 2 olan
iki ¢ikis kanali birbirinden (faz olarak) 90° ayridir. Saat yoniinde dénddrildiginde,
cogu enkoderde kanal A kanal B'den énde gider. Onde giden kanali belirlemek igin,
enkoder belgelerine bakin veya bir osiloskop kullanin.

—»! :<-90°

Semalar normal fazlamayi gosterir:
Aveyat| [T [ 1T_T 1_T Pasa PalsBnin éninde gider (daha
— — I erken yukselir).
Aveyat[ || [ [ 1|
|

Bveya2| | || |1 [_
Bveya2l [ [ [

Siiriicii fleri yénde galistiginda énde giden enkoder gikis kanalini BTAC terminali A'ya
baglayin. Takip eden ¢ikis kanalini BTAC terminal B'ye baglayin.

Segenek B: islevsel test. Bu test icin:

+ Siricuyu gegici olarak skaler moda gegirin [parametre 99.04 Motor kontrol modu
=1 (SKALER)].

« Sdrucuyu ileri ydnde calistirin.
» 90.13 Enc1 devir genigletme parametresinin pozitif ydnde arttigini dogrulayin.
« Artmiyorsa, A/A (veya 1/1) bagdlantilarini degistirin.
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Enkoder cikis tipleri

itme gekme Acik toplayici (g6kme) Acik yayici (kaynaklama)
VCC VCC VCC
RL
ouT
ouT
ouT
R

Ve = Enkoder girig glicu besleme gerilimi
R = Enkoder ¢ikis kanalindaki yik direnci
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Kablo baglantilari semalar — itme gekme tipi enkoder gikigi

Sema, Ileri ydnde normal pals sirasi oldugunu kabul A J_|_,_L
eder: Pals A 6nde.
B _I LT 1

Pals B'nin 6nde oldugu enkoderlerde, semay! degistirin:
» Enkoder Aile B'yi sirasiyla B ve A terminallerine baglayin.
« Enkoder Aile B'yi (varsa) sirasiyla BTAC terminalleri B and A'ya baglayin.

Diferansiyel baglanti

o Tr — — — 7
® iy |
Vout || |
| e |
1 U | T \I A
7 RS A e —— -
: | ' o’ GND | |
| —
2 L B |
a5 : 1 | ; B
I | : ', GND |
0 L ’\I z |
I
3 ] ! z
CR ov V 0 ' | |
ce I : o? GND |
I
| —
T | |
0 e | |
A@j |
| — |
L — —

1. Enkoder
2. BTAC modili
3. Enkoder gl kaynagi
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Tek uglu baglanti

@

V%

CR oV

cCc

1)

- =-F = =4 = =[- 4

1. Enkoder
2. BTAC modulu
3. Enkoder gug kaynagi
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Kablo baglantilari gemalar1 — Agik kolektor (c6kme) enkoder ¢ikisi

Sema, Ileri ydnde normal pals sirasi oldugunu kabul A J_|_,_L
eder: Pals A 6nde.
B _I LT 1

Pals B'nin 6nde oldugu enkoderlerde, semay! degistirin:
* Enkoder Aile B'yi sirasiyla B ve A terminallerine baglayin.

r— "
r— — "
® . Iy |
BRI |
| L i GND [
1 I 1'\ A II____I
L
L ol
T Ve GND
2 . :| 5 B |
Hpl ST B ||
! GND | |
|
° SR 2 I
SCR  ov V. |'|: z
— e ono ||
T I
I
=
L — — 4

1. Enkoder

2. BTAC modiilu

3. Enkoder gl¢ kaynagi
4. Uc benzer direng

Diren¢ boyutu enkoder gu¢ kaynagina baghdir, V;, = VOUT:

Vip=30V R_=2,7...3,0 kohm, 0,5 W
Vip= 24V R =18...2,2 kohm, 0,5 W
Vjp= 15V R_=1,0...1,5 kohm, 0,5 W

V=5V R, = 390...470 kohm, 0,125 W
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Kablo baglantilari semalar — Agik yayici (kaynaklama) enkoder gikisi

Sema, lleri ydnde normal pals sirasi oldugunu kabul

eder: Pals A 6nde.

A

B

Pals B'nin 6nde oldugu enkoderlerde, semayi degistirin:

« Enkoder Aile B'yi sirasiyla B ve A terminallerine baglayin.

I
Ll

@

®

SCR oV V.

N

Ao bh =

Enkoder
BTAC modulu

Enkoder gu¢ kaynagi

Uc benzer direng

Direng boyutu enkoder gu¢ kaynagina baglidir, V;, = VOUT:

Vip=30 V
Viy= 24V
V=15V
V=5V

R =2,7...3,0 kohm, 0,56 W
R, =1,8...2,2 kohm, 0,5 W
R =1,0...1,5 kohm, 0,56 W
Rp =390...470 kohm, 0,125 W
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1. Sdricinin giris glicind agin.

2. Devreye alma bélimiinden (sayfa 157).

Devreye alma

BTAC moduliiniin galismasini yapilandirmak igin:

1. Sdrlclye gig verin.

2. Grup 90 Geribildirim se¢imi, 91 Enkoder adaptérii ayarlari ve 92 Enkoder yapilan-
dirmasi parametrelerini (157...159 sayfalarinda acgiklanan) ayarlayin.

Geribildirim se¢imi

Bu parametreleri, geribildirimi segmede veya enkoderden gelen geribildirimi goriinti-
lemede kullanin.

No.  Ad/Deger | Aciklama | Def/FbEq16/32
90 Geribildirim se¢imi
90.01  Kontrol igin motor Motor kontrolui icin kullanilan, yani 90.41 Motor geribildi- | -
hizi rim segimi parametresi ile segilen ve 90.42 Motor hiz
filtre suresi ile filtrelenen nihai motor hizi geribildirimi
olan, tahmini veya 6lgilen motor hizini gésterir.
Bu parametre salt okunurdur.
-32768...32767 Kontrol igin kullanilan motor hizi. 1=1 rpm/
100=1 rpm
90.02  Motor konumu 90.41 Motor geribildirim segimi parametresi ile segilen
kaynaktan alinan motor konumunu (bir devirde) gdsterir.
0...1dev Motor konumu 32767=1 dev/
100000000=
1 dev
90.10 Enc1hizi Enkoder 1 hizini rpm cinsinden gdsterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
-32768...32767 Enkoder 1 hizi. 1=1 rpm/
100=1 rpm
90.11 Enc1 konumu Bir turda enkoder 1'nin gergek pozisyonunu gdsterir. -
Bu parametre salt okunurdur.
0...1dev Bir turda enkoder 1 pozisyonu. 32767=1 dev/
100000000=
1 dev
90,13  Enc1 devir Devir sayaci uzantisini goriintiler. yok 1=1
genisletme Enkoder konumu pozitif ydnde déndiigiinde sayag degeri
artar, negatif ydnde déndigiinde azalir.
Bu parametre sadece konum mutlak ise etkilidir. Para-
metre de@eri hem tek donisli hem de cok dénusli enko-
derler igin glincellenir.
Bu parametre salt okunurdur.
90.41  Motor geribildirim Hiz kontroli ve motor modeli igin geribildirimler olarak tahmin
sec kullanilan motor hizi ile motor konumunun kaynagini
seger.
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No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16/32
tahmin Hesaplanmisg bir hiz tahmini 0
Enkoder 1 Enkoder 1 ile dlgllen gergek hiz. 1
90.42  Motor hizi filtre Kontrol amaciyla kullanilan motor hizi geri bildirimi igin 3 ms
slresi bir filtre stiresi tanimlar.
0 ... 10000 ms Motor hizi filtre siresi. 1=1 ms/1=1 ms
90.45  Motor geribildirim Sdiructniun dlgllen motor geri bildirimi kaybina nasil tepki | Hata
arizasi verecegini
seger.
Hata Sdrtict bir 7301 Motor hizi geribildirimi hatasinda agilir. | 0
Uyari Siirtict bir A7B0 Motor hizi geribildirimi uyarisi olusturur | 1
ve tahmini geribildirimleri kullanarak galismaya devam
eder.
Not: Bu ayari kullanmadan 6nce, tahmini geribildirimli
hiz kontrol déngsiniin kararliigini striictiyd tahmini bir
geribildirimde calistirarak kontrol edin (bkz. 90.41 Motor
geribildirimi seg).
90.46  Zorla acik dongu Motor kontroli igin kullanilan hiz geribildirimini tanimlar. | Hayir
Hayir Motor modeli, 90.41 Motor geribildirim secimi ile secilen |0
geribildirimi kullanir.
Evet Motor modeli hesaplanan hiz tahminini kullanir 1
(bu durumda sadece hiz kumanda cihazinin geribildirim
kaynagini secen 90.41 Motor geribildirim segimi
ayarindan bagimsiz olarak).
90,47  Motor enkoder Motor enkoder kayma algilamasini etkinlestirir Evet
kayma algilamasini
etkinlestir
Hayir Enkoder kaymasi algilanirsa bir hata olusturmaz. 0
Evet Enkoder kaymasi algilanirsa 7301 Motor hizi geribildirimi | 1
arizasini olugturur.

Enkoder adaptori ayarlari

Bu parametreler enkoder arabirim modiillerinin yapilandirmasini géruntuler.

No. Ad/Deger | Aciklama | Def/FbEq16/32
91 Enkoder adaptorii ayarlari
91.10  Enc par yenileme Tum degistirilmis enkoder arabirim moduli parametrele- | Tamam
rini onaylar. Bu, 90...92 gruplarindaki parametrelerde
yapilan degisikliklerin etkinlik kazanmasi i¢in gereklidir
Yenilemeden sonra deger otomatik olarak Tamam duru-
muna doner.
Not: Parametre sirlicu ¢caligirken degistirilemez.
Tamam Yenileme tamamlandi. 0
Yapilandir Yenileniyor. 1
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Enkoder yapilandirmasi

Bu parametre grubu, enkoderin ayarlarini seger.

No. Ad/Deger I Aciklama Def/FbEq16/32
92 Enkoder 1 yapilandirmasi
92.10 Pals/dev TTL veya HTL pals sayisi / tur degerini tanimlar. 32
0...65535 1=1
Teshis

90.45 Motor geribildirim arizasi parametresinde, siiriciniin enkoder sinyalinin kay-
boldugunu algilayinca nasil tepki verecegini secebilirsiniz.

» 90.45 = 0 (Hata) — Siriicu bir hata olusturur (7301 Motor hiz geribildirimi) ve
motor serbest durus yapar.

* 90.45 =1 (Uyari) — Surlct bir uyari (A7B0 Motor hizi geribildirimi) olusturur ve
tahmini geribildirimleri kullanarak ¢aligmaya devam eder.

Sirtcu bu hata veya uyariyi olusturursa:

Kod
(on Hata/Uyari Neden
altili)
7301 | Motor hizi geri bildirimi Motor hizi geri bildirimi alinmiyor.
4 Kayma algilandi.
Enkoder ve motor arasindaki kaymayi kontrol edin.
3FC Yanlig motor geri bildirim yapilandirmasi
3FD Yanlis motor hizi

A7B0 | Motor hizi geri bildirimi Motor hizi geri bildirimi alinmiyor

4 Enkoder kaymasi tespit edildi.
Enkoder ve motor arasindaki kaymayi kontrol edin.

3FC Yanlis motor geri bildirim yapilandirmasi

3FD Yanlis motor hizi
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Teknik veriler

Enkoder arabirimi

Enkoder kullanici arabirimi DC potansiyelinden gl¢lendiriimis yalitimla yahtilmigtir.

Enkoder tipi

e Artiml, TTL/HTL enkoderleri

» Diferansiyel, tek uglu, acik kolektdr ve acik yayici enkoder ¢ikislari (bkz. Enkoder
¢ikis tipleri, sayfa 152)

« Uckanal: A, B ve Z.
* Maksimum pals frekansi: 200 kHz
» Enkoder gug¢ kaynagi araligi: 5...30 V

Giris sinyali seviyeleri igin, bkz. bolim Terminal isaretleri, sayfa 148.

Enkoder arabirim konektorleri

Dort tane 3 pimli (1x3) yay kelepge tipi terminal blogu, kalay kapli, 2,5 mm?, dis 5 mm.
Terminaller igin, bkz. bélim Terminal isaretleri, sayfa 148.

Kablo

izin verilen maksimum kablo uzunlugu 100 m'dir.

Enkoder ve BTAC modiilii gli¢ kaynagi

* 50 mA (BTAC) + enkoder akim tiiketimi (bkz. enkoder veri sayfasi)

» Gerilim: 5...30 V DC (Enkodere bagli. Enkoder veri sayfasina bakin.)
Siiriicii icin yedek gili¢ kaynagi

Bkz. Yardimci gerilim baglantisi, sayfa 72.

Dahili konektorler

Konektdr X102 surucu kontrol kartina enkoder arabirim sinyalleri saghyor.
Konektor X102 verileri: 1x8 pim bagshgi, dis 2,54 mm, yikseklik 33,53 mm.

Konektoér X100, BTAC modiiliyle stricinin kontrol karti arasinda gui¢ kaynagi arabi-
rimi gérevi gérur. Ana gu¢ kaybi durumlarinda yedek gu¢ kaynagi saglar.
Konektor X100 verileri: 2x4 pim bashgi, dis 2,54 mm, yukseklik 15,75 mm.



BTAC-02 pals enkoderi arabirim modiilii 161
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BREL-01 role cikisi
genisletme modulu

Bu bolimiun igerigi
Bu bélim, istege bagli BREL-01 rdle ¢ikis genisletme moduliniin agiklamasini ve
teknik verilerini igerir.

Gilivenlik talimatlar

UYARI! Bolium Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde élim ya da yaralanma sz konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir.
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Donanim agiklamalari

Uriin genel bilgileri

BREL-01 réle ¢ikis genisletme modiilii (segenek +L511) surticliye dort role gikisi ekler.

Diizen

—_

. BREL moddilu

. Kilitteme vidasi deligi
. X103 konektori

. X104 konektori

. X105 konektoru

. X106 konektori

. Dahili X100 konektori
. Dahili X102 konektorii

© 0 N O O M~ W N

. Topraklama rayi

10. Topraklama vidasi
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Mekanik kurulum

Bkz. Yan segenegi monte etmek icin, sayfa 74.

Elektrik kurulumu

UYARI! Bolium Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde 6lim ya da yaralanma s6z konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir.

Terminal igaretleri
BREL modultndn réle arabirimi doért 1x3 pimli terminal blogundan olusur.

Terminallerin kablo baglantilarini yaparken bu tabloyu referans olarak kullanin.

Tanimlama Aciklama
X103 Cikis roleleri 2-5:
1 COM + Maks. anahtarlama gerilimi: 250 V AC /30 V DC
* Maks. anahtarlama akimi: 2 A
2 NC | =4 Galvanik olarak yalitildi.
3 NO |12
X104 Endiiktif yikler (kontaktdr bobinleri gibi): Réle kontaklarini Réle
1 CcCOoM cikislarina ait kontaklarin korunmasi boliminde (sayfa 58) dnerilen
D) NG sekilde koruyun.
3 NO —13
X105
1 COM
2 NC |—7]
3 NO |14
X106
1 COM
2 NC —3
3 NO | 15
Kablolama

Dijital sinyaller igin uygun bir gerilim degerine sahip olan 0,5 - 2,5 mm? (20 to 14
AWG) kablo kullanin.

Terminal isaretleri bdlimiine (sayfa 165) bakin ve kontrol kablolarini BREL modiiliine
baglayin.

Enerji verilmesi
1. Sdricinin giris glicind agin.

2. Devreye alma bélimunden (sayfa 166).
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Devreye alma

BREL moduliyle birlikte eklenen rdlelerin calismasini yapilandirmak igin:

1. Suruclye gig verin.

2. 15.01 Genisletme modiili tipi parametresini 5 (BREL) olarak ayarlayin.

3. Sdrucudeki kontrol panelini kullanin ve 15 G/C genigletme modulindeki 2-5
réle ¢ikislari igcin parametreleri ayarlayin. Parametre agiklamalari igin,

bkz. ACS380 Firmware manual (3AXD50000029275 [ingilizce]).

Yapilandirma parametreleri

BREL modulinun yapilandirma parametreleri, grup 15 G/C genisletme modulindedir.

No.  Ad/Deger | Agiklama | DeflFbEq16/32
15 G/C genigletme modiilii
15.01  Genisletme modulu | Baglanmis olan yana monte genisletme moduliini ayarlar. | Yok
tipi
BREL Taban somun réle genisletme moddlu 5
15.02  Tespit edilen Siructude G/C genisletme modilu tespit edildi. Yok
genisletme modulu
BREL Taban somun réle genigletme modlu 5
15.04 RO durumu Roéle ¢ikislarinin durumu. 1=1
Bit 0 RO2 Roéle 2 ¢ikis durumu. 1 = agik, 0 = kapali
Bit 1 RO3 Roéle 3 ¢ikis durumu. 1 = agik, 0 = kapali
Bit 2 RO4 Roéle 4 ¢ikis durumu. 1 = agik, 0 = kapali
Bit 3 RO5 Roéle 5 ¢ikis durumu. 1 = agik, 0 = kapali
15.05 RO zorlama segimi | Zorlama igin réle gikislari secimi. 1=1
Bit 0 RO2 Role 2 ¢ikis durumu. 1 = zorlama igin segildi / 0 = normal
Bit 1 RO3 Role 3 ¢ikis durumu. 1 = zorlama igin segildi / 0 = normal
Bit 2 RO4 Role 4 ¢ikis durumu. 1 = zorlama igin segildi / 0 = normal
Bit 3 RO5 Role 5 ¢ikis durumu. 1 = zorlama igin segildi / 0 = normal
15.06 RO zorlanmis Roéle ¢ikisi zorlama. 1=1
veriler
Bit 0 RO2 Réle 2 ¢ikis durumu. 1 = agik, 0 = kapall
Bit 1 RO3 Réle 3 ¢ikis durumu. 1 = agik, 0 = kapall
Bit 2 RO4 Role 4 ¢ikis durumu. 1 = agik, 0 = kapall
Bit 3 RO5 Roéle 5 ¢ikis durumu. 1 = agik, 0 = kapal
15.07 RO2 kaynagi Rdéle gikisi 2 kaynagi segimi.
Roéle gikisl 2 agik. 0
Réle ¢ikisi 2 kapali 1
Tam parametre listesi igin, bkz. ACS380 Firmware
manual (3AXD50000029275 [ingilizce]).
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No. Ad/Deger Aciklama Def/FbEq16/32
15.08 RO2AGCIK Réle gikisi 2 igin etkinlestirme gecikmesini ayarlar. 00s
gecikmesi
0,0...3000,0 s Réle ¢ikisi 2 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.09 RO2 KAPALI Réle ¢ikisi 2 igin devre digi birakma gecikmesini ayarlar. | 0,0 s
gecikmesi
0,0...3000,0 s Réle gikisi 2 igin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
15.10  RO3 kaynagi Réle gikisi 3 kaynagi segimi.
Réle gikisi 3 agik. 0
Réle gikisi 3 kapali 1

Tam parametre listesi igin, bkz. ACS380 Firmware
manual (3AXD50000029275 [Ingilizce]).

15.11 RO3 ACIK Réle gikisi 3 igin etkinlestirme gecikmesini ayarlar. 00s

gecikmesi

0,0...3000,0 s Réle ¢ikisi 3 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.12 RO3 KAPALI Réle ¢ikisi 3 igin devre digi birakma gecikmesini ayarlar. | 0,0 s

gecikmesi

0,0...3000,0 s Réle gikisi 3 igin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
15.13  RO4 kaynagi Role ¢ikisi 4 kaynagi segimi.

Role gikisi 4 agik. 0

Role gikisi 4 kapali

Tam parametre listesi igin, bkz. ACS380 Firmware
manual (3AXD50000029275 [Ingilizce]).

15.14 RO4 ACIK Réle gikisi 4 igin etkinlestirme gecikmesini ayarlar. 00s

gecikmesi

0,0...3000,0 s Réle ¢ikisi 4 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.15 RO4 KAPALI Réle ¢ikisi 4 icin devre digi birakma gecikmesini ayarlar. | 0,0 s

gecikmesi

0,0...3000,0 s Réle gikisi 4 igin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
15.16  ROS5 kaynagi Role ¢ikisi 5 kaynagi segimi.

Role ¢ikisi 5 agik. 0

Role gikisi 5 kapali

Tam parametre listesi igin, bkz. ACS380 Firmware
manual (3AXD50000029275 [Ingilizce]).

15.17 RO5AGCIK Réle gikisi 5 igin etkinlestirme gecikmesini ayarlar. 00s
gecikmesi
0,0...3000,0 s Réle ¢ikisi 5 icin etkinlestirme gecikmesi. 10=1s
15.18 RO5 KAPALI Réle ¢ikisi 5 igin devre digi birakma gecikmesini ayarlar. | 0,0 s
gecikmesi

0,0...3000,0 s Role gikisi 5 igin devre disi birakma gecikmesi. 10=1s
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Teknik veriler

Harici konektérler
Dért tane 3 pimli (1x3) yay kelepge tipi terminal blogu, kalay kapli, 2,5 mm?, dis 5 mm.

Terminal isaretleri icin, bkz. bélim Terminal isaretleri, sayfa 165.

Dahili konektorler

Konektor X102 kontrol kartindan réle kontrol sinyalleri saglyor:
1x8 pim bashgi, dis 2,54 mm, yukseklik 33,53 mm.

Konektor X100 BREL icinde kullanimda degil:
2x4 pim baslig, dis 2,54 mm, ylkseklik 15,75 mm.
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26.5 [1.045
11.3[0.444]
24 [0.944 86.1[3.389]
— / o) g g
S
0w
Se
ﬁ —
S g ]
% 2500008 o
~ i 1T
a1
& 4 1
52.5 [2.067] 16.5 [0.649] 42.4 [1.671] 13.3[0.524]
68.5 [2.697] ‘
3AXD50000031148 rev. A




BAPO-01 gii¢ genigletme modiilii 169

15

BAPO-01 guc¢ genisletme
modulu

Bu bolimiun igerigi
Bu bélim, istege bagli BAPO-01 yardimci gli¢ genisletme moduiliiniin agiklamasini

ve teknik verilerini icerir. Bu bélim ayrica kilavuz icindeki ilgili diger iceriklere refe-
ranslar igerir.

Gilivenlik talimatlari

UYARI! Bolium Giivenlik talimatlari, 13. sayfadaki talimatlara uygun hareket
edin. Bunlara uymamaniz halinde élim ya da yaralanma sz konusu olabilir
veya ekipman zarar gorebilir.
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Donanim agiklamalari

Uriin genel bilgileri

BAPO -01 yardimci gui¢ genisletme modili (segenek +L534) siiriiciiyle harici bir yar-
dimci gu¢ kaynagi kullanmaya izin verir. Striicly gi¢ kesintisinde agik tutmak igin
harici bir yardimci gic kaynagina ihtiyaciniz var. Yardimci gli¢ kaynagini suricudeki
+24 \V ve DGND terminallerine baglayin.

Kontrol kartina BAPO modilinden gug verilirken sirticli parametrelerini degistirirse-

niz, 96.07 PARAM KAYDET parametresinde degeri (1) KAYDET olarak ayarlayarak

parametre kaydetmeye zorlayin. Aksi halde, degistirilmis veriler saklanmazlar.
Diizen

1. BAPO modiilt

2. Kilitleme vidasi deligi
3. Dahili X100 konektori
4. Dahili X102 konektori
® ] O 5. Topraklama ray!

™)
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Mekanik kurulum

Bkz. Yan segenegi monte etmek icin, sayfa 74.

Elektrik kurulumu

Yardimci gu¢ kaynagini suricltdeki +24 V ve DGND terminallerine baglayin.
Bkz. Yardimci gerilim baglantisi, sayfa 72. BAPO modulinin kontrol kartina
(G/C, fieldbus) yedek gli¢ saglamak icin dahili baglantilari vardir.

Devreye alma
BAPO modilini yapilandirmak igin:

1. Surtclye gig verin.

2. 95.04 Kontrol karti beslemesi parametresini 1 (Harici 24V) olarak ayarlayin.

171
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Teknik veriler

Yardimci gii¢ kaynagi i¢in gerilim ve akim degeri

Bkz. Yardimci gerilim baglantisi, sayfa 72.

Giic¢ kaybi

Maksimum yuk 4 W ile gli¢ kaybi

Boyutlar
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Daha fazla bilgi

Uriin ve servis ile ilgili sorular

Uriin ile ilgili her tirll sorunuzu, s6z konusu nitenin tip kodu ve seri numarasi ile
birlikte lokal ABB temsilcinize yéneltin. ABB satis, destek ve servis noktalarina su
adresten ulasilabilir: www.abb.com/searchchannels.

Uriin egitimi

ABB urin egitimi hakkinda bilgi almak i¢in, new.abb.com/service/training adresine gidin.

ABB Sdructleri el kitaplari hakkinda geri bildirimde bulunulmasi

Kilavuzlarimiz hakkindaki yorumlarinizi bekliyoruz.
new.abb.com/drives/manuals-feedback-form adresine gidin.

Internet'teki Belge Kutiphanesi

El kitaplarini ve diger riin belgelerini Internet'te su adreste PDF formatinda
bulabilirsiniz: www.abb.com/drives/documents.
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