ABB MIKRO SURUCULERI

ACS150 siiriiciiler
Hizh kurulum ve baslatma kilavuzu

W

Giivenlik talimatlan

yaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gorebilir. Kalifiye bir

2 UYARI! Bu talimatlara uyun. Bunlara uymamamz halinde 6lim ya da
elektrikgi degilseniz elektrik montaj ve bakim iglerini yapmayin.

* Kurulumu yapana kadar siirlicliyl paketinden ¢ikarmayin. Paketten
¢ikardiktan sonra surtcuyu toz, kahnt ve nemden koruyun.

* Gerekli kisisel koruyucu ekipmanlari kullanin: metal burunlu emniyet
ayakkabilan, koruyucu gozlik, koruyucu eldiven ve uzun kollu is kiyafeti vb.

¢ Sdruclde veya bagh ekipmanda enerji varken, sirlici, motor kablosu, motor,

kontrol kablolar veya kontrol devrelerinde bakim yapmayin.

Elektriksel glivenlik 6nlemleri
1. Gahisma yerini ve ekipmanini net bir sekilde belirleyin.
2. Tim muhtemel gerilim kaynaklarimin baglantisinm kesin. Tekrar baglantinin
mimkin olmadigindan emin olun. Kilitleyip etiketleyin.
® Sirlcindn ana baglant1 kesme cihazim agin.
¢ Tehlikeli harici gerilimler bulunuyorsa bunlarin kontrol devreleri ile
baglantisim kesin.

¢ Siriclinin glic baglantisin kestikten sonra ara devre kondansatorlerinin
yuki bosaltmalan icin mutlaka 5 dakika bekleyin.

3. Gahsma alanindaki diger enerji ylikli parcalarin temas etmelerini engelleyin.
4. Acikiletkenleri kapatmak icgin 6zel 6nlem ahn.
5. Tesisatta enerjinin bulunmadigin1 gérmek igin 6l¢lim yapin.
* Enaz1Mohm empedansh bir multimetre kullanin.
* Sdricu giris gl¢ terminalleri (U1, V1, W1) ile topraklama (PE) arasindaki
gerilimin 0 V degerine yakin oldugundan emin olun.
* Siricl gikis terminalleri (U2, V2, W2) ile topraklama (PE) arasindaki
gerilimin 0 V degerine yakin oldugundan emin olun.

® Sirlcl DC terminalleri (BRK+ ve BRK-) ile topraklama (PE) arasindaki
gerilimin O V degerine yakin oldugundan emin olun.

6. Yerel dizenlemelerce gerekli kihnan sekilde gecici topraklama kurun.

7. Cahsmak icin elektrik tesisatindan sorumlu olan kisinin iznini isteyin.
Eksiksiz glivenlik talimatlan icin stirlici kullama el kitabina bakin.

1. Kurulum alanim inceleyin

Siirlicti pano kurulumu igin tasarlanmistir ve standart olarak IP20/UL agik tip
koruma simfina sahiptir.

Kurulum alaminda asagidakilerden emin olun:

* Sogutma igin slrlicliniin lizerinde ve altinda yeterli bos alan oldugundan ve
sicak havanin devridaim yapmadigindan. Bkz. Bos yer gereksinimleri.

* Ortam kosullan uygun. Bkz. Ortam kosullari.

* Montaj yapilacak yiizeyin yanici degil ve siriicliniin agirhgim tasiyabilir.
Bkz. Boyutlar ve agirfiklar.

* Sirtcinin yakinindaki malzemeler alevlenebilir degil.

® Sirlcunin yakininda yiksek akimh tek niiveli iletkenler veya kontaktor

bobinleri gibi glicli manyetik alanlar olan kaynaklar yok. Gli¢li bir manyetik
alan surtciiniin cahsmasinda parazite neden olabilir.

2. Siiriicli kurulumu

Surlclyu vidalarla veya bir DIN rayina [Silindir Sapka, GxY =35 x 7,5 mm

(1,4 x 0,3 ing)] kurabilirsiniz.

* Sogutma havasi icin slriicliniin Gstlinde ve altinda en az 75 mm (3 ing) bos
alan oldugundan emin olun.

* Sdrucileri panel veya panoda birbiri Gzerine yerlestirirken, asagidaki
surlculerden gikan sicak havamn hemen yukaridaki siiriicliye girmemesini
saglayin.

UYARI! Siirlicllyl bas asagi monte etmeyin. Sogutma havasi ¢ikisinin
(Gstte) sogutma havasi girisinin (altta) yukanisinda oldugundan emin
olun.

Siiriicliyii vidalarla monte etmek icin

1. Pakette bulunan
montaj sablonu
pargasini kesip
¢ikararak montaj
deliklerinin yerlerini
isaretleyin.

2. Montaj vidalan igin
delik agin ve uygun
dibel veya ankraj
elemanlarini takin.

3. Vidalan montaj
deliklerine sikmaya
baslayin.

4. Siricuyld montaj
deliklerine yerlestirin.

5. Montaj vidalarinm iyice
sikin.

Siiriicliyii DIN
rayina monte

Kasa tipi Sikma momentleri
U1, V1, W1, U2, V2, W2, PE
BRK+ ve BRK-
RO...R2 0,8 N-m (7 Ibf-ing) 1,2 N-m (11 Ibf-ing)

etmek icin

1. Sirtcindn st kismim
DIN montaj rayina
sekilde gosterilen
aciyla yerlestirin.

2. Suricuyu duvara
dayayin.

3. Suriclyi sékmek igin,
surticliniin Uzerindeki
serbest birakma
koluna basin.

3. Kelepce plakalarim takin.

1. Kelepce plakasini,
verilen vidalarla
sirlctnln altindaki
levhaya sabitleyin.

2. 1/0 kelepce plakasim
saglanan vidalan
kullanarak kelepge
plakasina sabitleyin.

4. Yahtim

direncini 6lgme
Kuzey Amerika'da yahtimin dlctilmesi genellikle gerekli degildir.

Siirlicii: Siirlicliye zarar verebilecedi icin, slrlicliniin tizerinde gerilim toleransi

veya yahtim direnci testleri gerceklestirmeyin.

Giris giicii kablosu: Giris glici kablosunu baglamadan 6nce, giris glicl

kablosunun yahtimim élciin. Yerel diizenlemelere uyun.

Motor ve motor kablosu:

1. Motor kablosunun motora bagh oldugundan ve U2, V2 ve W2 siirlici ¢ikis
terminalleriyle baglantisimin kesik oldugundan emin olun.

2. Her bir faz iletkeni ile koruyucu topraklama
iletkeni arasindaki yahtim direncini élgmek i¢in
1000 VDC gerilim kullanin. Bir ABB motor icin
yahtim direnci 100 Mohm'dan fazla olmahdir
(25°C/T7°F sicakhkta). Diger motorlann yahtim @
direnci icin Ureticinin belgelerine bakin. Motor
icindeki nem yahtim direncini diigliriir. Motor
icinde nem oldugunu distiniiyorsanmz, motoru o

kurutun ve élcimi tekrarlayin.
5. Kablolar segme

Giris giicii kablosu: IEC/EN 61800-5-1 icin iki adet koruyucu topraklama iletkeni
gereklidir. Simetrik blendajh kablo (VFD kablo) kullanmay tercih edin.

Motor kablosu: En iyi EMC performansim elde etmek ve Avrupa EMC
gereksinimlerine uygunluk saglamak igin simetrik blendajh kablo (VFD kablo)
kullanin.

Kontrol kablosu: Analog sinyaller icin ¢ift blendajh bikimli ¢ift kablo kullamin.
Dijital, réle ve G/C sinyalleri icin ¢ift veya tek blendajh kablo kullanin. 24 V ve
115/230 VAC sinyalleri ayni kabloda tagimayin.

6. Glic kablolarim baglama
Baglant:1 semasi (blendajh kablolar)
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360 derece kablo blendaji topraklanmasi. Motor kablosu ile fren direnci kablosu igin
gereklidir, giris glicti kablosu igin dnerilir.

Kablo blendajinin iletkenligi koruyucu topraklama igin yeterli degilse (faz iletkeninin
iletkenliginden daha azsa) veya kabloda simetrik olarak olusturulmus topraklama
iletkeni yoksa ayn bir topraklama kablosu kullanin.

Tek fazh kurulumlarda, faz1 U1/L'ye, n6tri V1/N'ye baglayin ve W1'i baglamadan birakin.
Tek topraklama iletkeninin kesiti 10 mm2 Cu veya 16 mm?2 Al (IEC/EN 61800-5-1)
degerinden azsa iki topraklama iletkeni kullanin. érnegin, dordincd iletkene ek olarak
kablo blendaji kullamin.

Dordinci iletkenin iletkenligi veya blendaji koruyucu topraklama igin yeterli degilse ayn
bir topraklama kablosu (hat tarafi) kullanin.
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Baglanti prosediirii (blendajh kablolar)

olun. Tim suricu tiplerini simetrik topraklamah TN-S sisteme

2 UYARI! Siirticiniin topraklama sistemiyle uyumlu oldugundan emin
baglayabilirsiniz. Farkh sistemler igin siirlicti kullamci el kitabina bakin.

1. Giris gli¢ kablosunu
soyun. Kablo
blendajinm (varsa)
topraklama
kelepgesi altinda
topraklayin. Kablo
blendajim blkerek
bir demet haline
getirin ve uygun
sekilde isaretleyip
topraklama

terminaline baglayin.
Diger topraklama iletkenlerini (PE) topraklama terminaline baglayin. Faz
iletkenlerini U1, V1 ve W1 terminallerine baglayin.

2. Motor kablosunu soyun. Kablo blendajim
motorun altinda topraklayin. Motor kablosu
blendajim biikerek bir demet haline getirin ve
uygun sekilde isaretleyip topraklama
terminaline baglayin. Faz iletkenlerini U2, V2 ve
W2 terminallerine baglayin.

3. Varsa, fren direnci kablosunu BRK+ ve BRK-
terminallerine baglayn. Blendajh bir kablo
kullanmn ve topraklama kelepcesi altinda
topraklayin.

4. Kablolan mekanik olarak siriicliniin disina
baglayin.

00353783 L

7. Kontrol kablolarim baglama
Varsayilan 1/0 baglantilan

Sema, 9902 parametresinin 1 degerine (ABB STANDART) sahip oldugu
durumdaki G/C baglantilannm gosterir.

G/C baglantis1 ¥

SCR Sinyal kablosu blendaji (ekran)
Al Frekans referansi: 0...20 mA
GND Analog giris devresi ortak ucu

&

+10V Referans gerilimi: +10 VDC, maksimum 10 mA

+24V Yardimai gerilim gikisi: +24 V DC, maksimum 200 mA

GND Yardima gerilim ¢ikisi ortak ucu
L COoM Dijital giris ortak ucu
—/— DI1 Stop (0) / Start (1)
g DI2 ileri (0) / Geri (1)
g DI3 Sabit iz secimi P
Lo Sabit hiz secimi V)
L DI5 Hizlanma ve yavaslama secimi 2

Réle baglantis1 9

CcoM Réle gikis1
Hata yok [Hata (-1)]

NC
X NO
All icin alternatif baglanti:
— SCR Akim yerine gerilim sinyali kullamyorsamz, U segicisini U

¢ Fadun| (0... 10 V gerilim sinyali) olarak degistirin ve yukanda
Al gosterilen yerine bu baglantiyr kullanin.

i

GND

+10V

1...10 kohm
D Bkz. parametre grubu 12 SABIT HIZLAR: parametrelerine gére. 1 = rampa sureleri
2205 ve 2206 parametrelerine gore.

3 Kelepge altinda 360 derece topraklama.
4 s1ikma momenti: 0,22 N-m/2 Ibf-i -ing

DI3 | DI4 | Gahsma (parametre)

0 0 Dahili potansiyometre 5)
aracihdyla iz ayarlayin Sikma momenti: 0,5 N-m/4,4 Ibf.ing
1 0 Hiz 1 (1202)

o |1 Hiz 2 (1203)
1 1 Hiz 3 (1204)

A0= rampa sireleri 2202ve 2203

Baglant: prosediirii

Endiiktif kuplaji dnlemek icin sinyal kablosu ciftlerini terminallere mimkdiin
oldugunca yakina kadar bukimld tutun.

5. Kablonun dig yahtimim soyun ve
ciplak blendaji kelepge altinda
360 derece topraklayin.

6. iletkenleri dogru kontrol
terminallerine baglayin. Girig
sinyallerini 0,22 N-m (2 Ibf-in) ve role
cikisim 0,5 N-m (4,4 Ibf-in) moment
ile sikin.

7. Cift ekranh kablolar igin kablodaki
her bir ¢iftin topraklama

iletkenlerini biikiin ve demeti SCR
terminaline (terminal 1) baglayin.

8. Kontrol kablolarint mekanik olarak siirliciiniin disina baglayin.

8. Siiriiciiyl devreye alma

emin olun. Siirliciiniin kapaginin yerinde oldugundan emin olun.

Cahstinldiginda motorun tehlikeye neden olmayacagindan da emin

olun. Hasar veya yaralanma riski varsa, motorun diger makinelerle
baglantisim kesin. Siirlici kullama el kitabinda kapsamh bir kurulum kontrol
listesi bulunmaktadir.

2 UYARI! Suriclyu devreye almadan 6nce, kurulumun tamamlandigindan

Baslamadan 6nce motor plaka degerlerinin elinizin altinda oldugundan emin olun.



Hata kodlan

ENERJi VERME Boyutlar ve agirhklar
[ | Girig besleme gerilimini uygulayin. Tox Bu bir hata mesajlar icin kisa bir listedir. 1P20 (kabin)/UL agik
Panel Cikis modunda cahsr. &
Cikig cahg O O Hz Hata Agiklama Kt?:ia H1 H2 H3 w D Agirhk
a . . : . . K "
CIKIS ILR FO001 ASIRI AKIM - C1kig akimi, hata tetikleme seviyesini gecti. mm | Ing | mm | Ing | mm | g | mm | g | mm | In¢ 9 poun
S — — RO 169 | 6,65 | 202 | 795 [ 239 | 9,41 | 70 | 2,76 | 142 | 5,59 1,1 2,4
DEVREYE ALMA VERI GIRISI FO002 DC ASIRI GERILIM - Ara devrede agir DC gerilimi. T T
- — RL | 169 | 6,65 | 202 | 7,95 | 239 | 9,41 | 70 | 276 | 142 | 5,59 [1,3/1,2Y |2,9/2,6V
[] | Kontrol kablolarinin baglanma sekline gére FO003 CHZ ASIRI SICAKLIK - Siirlicli IGBT sicakhdr asin yiiksek.
uygulama makrosunu (9902parametresi) secin. LOK S R2 | 169 | 6,65 | 202 | 795 | 239 | 9,41 | 105 | 4,13 | 142 |559| 1,5 33
Varsayilan deger 1 (ABB STANDART) bircok FO004 KISA DEVRE - Motor kablolarinda veya motorda kisa devre. 1P20 / NEMA 1
durumda uygundur. PAR LLR FO006 | DC DUSUK GERILIM - Ara devrenin DC gerilimi yeterli degildir. Kasa Ha H5 w D _ Agirhk
Kisa parametre modunda genel parametre ayan FO009 MOT ASIRI SICAKLIK - Motor sicakhginin tahmini degeri ¢cok yliksek. tipi mm | ing | mm | in¢ | mm | in¢ | mm | ing - - kg pound
prosediirii asagida agiklanmstir. FOO016 TOPRAK HATASI - Suirlicti, motor veya motor kablosunda toprak hatas: tespit etti. RO 257 (10,12 | 280 | 11,02 | 70 | 2,76 | 142 | 5,59 - - 1,5 3,3
1. Ana mentiye gitmek igin alt 5§t1rd§\ CIKIS LOK F0022 GIRIS FAZI KAYBI - Ara devre DC gerilimi, eksik giris besleme hatti fazi veya Rl | 257 | 10,12 | 280 | 11,02 | 70 | 276 | 142 | 559 | - - | 17/1,69|37/3,5Y
yaziyorsa \_J tusuna basin; aksi takdirde alt ; .
kisimda MENU yazis1 gériilene kadar =77 rI yanmis sigorta nedeniyle saimm yapmakta. R2 | 257 | 10,02 | 282 | 11,10 | 105 | 4,13 | 142 | 559 | - - 1,9 4,2
tusuna arka arkaya basin. MENU ILR 3AXD00000353783 L
2 @PN S ya,ff‘{:f:;ggi?ze kadar ®/ LOK Dev erler 1) 200V lnite agirhd /400 V tinite agirhd
? ' PA r S 9 1P20 (kabin)/UL agik
MENU TLR Giris Cikis Kasa H1 monta]: parcalan veya kelepce plakasi olmadan yi]kselih'k )
ACS150- tipi Y2 montaj pargalan varken ve kelepge plakasi olmadan yiikseklik
3. ﬁ tusuna basin. Ekranda Kisa parametre oK S hn hn N k1710 l2max Py Y3 montaj parcalan ve kelepge plakasi varken yiikseklik
modunda bir parametre gérintilenir. 9 9 O 2 (asov) G  genislik
- x = E/UY A A A A A kw hp D  derinlik
PAR ILR 1fazh Uy = 230 V (200...240 V) ::Z-O/NEM?'I (istelge baétl; h:I:JL-tX)I(( k:ti ile bil;(likte.!(lzjruklﬁkmu yapilan siiriicii)
montaj parcalan ve baglant: kutusu varken yiiksekli
4. AN/ ¥ tuslanm kullanarak uygun | o s 01x-02A4-2 | 61 - 24 36 4.2 037 0,5 RO H5 montaj parcalari, baglanti kutusu ve bashk ile yiikseklik
parametreyi segin.
01x-04A7-2 11,4 - 4,7 71 8,2 0,75 1 R1
PAR iLR 01x-06A7-2 16,1 - 6,7 10,1 117 11 15 R1 . . .
Bos yer gereksinimleri
5. v digmesini basih tutarak bekleyin; oK 01x-07A5-2 16,8 - 75 113 131 15 2 R2 -
yaklasik iki saniye sonra parametre degeri, 01x-09A8-2 21,0 - 9,8 147 17,2 2,2 3 R2 Ustte Altta Yanlarda
degerin alt kisminda ile gésterilir. A Hz - mm in mm in mm in
PAR LR 3 fazh Uy =230V (200...240 V) s 3(;' s 39 5 OG
03x-02A4-2 43 - 2,4 3,6 42 0,37 0,5 RO
6.Degeri : N N : _ tuslarim kullanarak
degigtirin. Tusa k{asm tuttuguiuzda deger LOK 6 O O 03x-03A5-2 6.1 - 35 5.3 6.1 0,55 0,75 RO 3AXD00000353783 L
daha hizh degisecektir. n Hz 03x-04A7-2 76 - 47 71 8,2 0,75 1 R1 .
PAR iLR 03x-06A7-2 | 11,8 - 67 10,1 117 11 15 R1 Isaretler
7. Parametre degerini, “Y_J tusuna basarak 03x-07A5-2 | 12,0 - 75 11,3 13,1 15 2 R1 s PR shogE .. . :
kaydedin. LOK S Gecerli isaretler Grin tip tammlama etiketi Gzerinde gdsterilmektedir
03x-09A8-2 14,3 - 9,8 147 17,2 2,2 3 R2
PAR ILR 3 fazh Uy = 400/480 V (380...480 V) @ D
“ e
[ | Motor plakasindan motor degerlerini girin. LOK S 03x-01A2-4 22 18 L2 L8 21 0,37 05 RO c € c us @ EH[ d
« motor nominal gerilimi (9905%) 9 9 O 5 03x-01A9-4 3,6 3,0 1,9 2,9 33 0,55 0,75 RO LISTED —
« motor nominal akim (9906)
- motor nominal frekans (9907) AR i 03x-02A4-4 41 3,4 2,4 3,6 4,2 075 1 R1 CE UL RCM EAC WEEE EIP
03x-03A3-4 6,0 5,0 33 5,0 58 11 1,5 R1
[ | Harici referans REF1 (2105) i¢in maksimum oK S 03x-04A1-4 6,9 58 4,1 6,2 72 15 2 R1
degeri ayarlayn. 1 1 O 5 03x-05A6-4 | 9,6 8,0 5,6 8,4 9,8 2,2 3 R1
PAR fLR 03x-07A3-4 11,6 9,7 73 11,0 12,8 3 4 R1
) o 03x-08A8-4 | 13,6 11,3 8,8 13,2 15,4 4 5 RL
[ | Sabit iz 1,2 ve 3 (1202, 1203, 1204) degerlerini
ayarlayin. LOK S 00353783.xls J
An siirekli rms giris degeri (kablolarin ve sigortalarin boyutlandiriimasi igin)
PAR iLR hN (480V) 480V giris gerilimine sahip siiriiciler igin siirekli rms giris akim (boyutlandirma
. . kablolar1 ve sigortalari igin)
[ | Al(@) igin minimum sinyale kargihk gelen LOK S bN kesintisiz rms akimi. %50 agir1 yiike her on dakikada bir dakika boyunca izin
minimum degeri (%) ayarlayn (1301). Normal 1 3 O 1 verilmektedir.
ayarlar: X . . h1/10 maksimum (%50 agin yiik) akima her on dakikada bir dakika boyunca izin
0...20 mA (ya da 0...10 V) sinyal icin :A:O PAR iLR ’ verilmektedir.
4...20 mA (ya da 2...10 V) sinyal icin %20 brmax maksimum ¢ikig akim. Startta iki saniye siiresince, diger durumlarda siiriicii
[ | Siriiciinin gikis frekansimin maksimum limitini 5 S sicakhgimin izin verdigi sireyle.
ayarlayin (2008). Bu, genelde, gl¢ hatti LOK Py tipik motor giici. Kilowatt glic nominal degerleri IEC 4 kutuplu motorlarin
frekansina esittir. Degeri ise $8yledir: 50 veya cogunda gegerlidir. Kilowatt glic nominal degerleri NEMA 4 kutuplu motorlarin
60 Hz. PAR LR gogunda gecerlidir.
O Motor stop islevini secin (2102). . .
1 = Motor giic beslemesinin kesilmesiyle stop Lo 2 1 O 2 s Sigortalar ve normal gli¢ kablosu boyutlar
etme. Motor serbest durus yapar. e . e .
2 = Parametre ile tammlanan rampa boyunca PAR fLR Tabloda, giris glicl kablosundaki veya sirliclideki kisa devrelere karsi koruma
stop etme. sigortalan listelenmistir. Tablo ayrica normal gli¢ kablosu boyutlarin1 da gosterir.
MOTOR DONUS YONU ACS150-...x Sigortalar Kablolardaki bakir iletkeni boyutu
=E/U
[J | Motor donis yéniind kontrol edin. o S / 9G UL Besleme Motor PE Fren
LOK smfT| (UL, VL, W1) | (U2, V2, W2) (BRK+ ve BRK-)
1. Potansiyometreyi tamamen saat yonunin (600V)
tersine gevirin. PAR iLR 2 2 2 2
2.SUricu, uzaktan kontroldeyse (UZK sol tarafta A A mm | AWG | mm | AWG | mm | AWG | mm | AWG
gésterilir), tusuna basarak lokal kontrole 1fazh Uy =230V (200...240 V)
gegin. 01x-02A4-2 | 10 10 2,5 14 | 075 | 18 2,5 14 2,5 14
3.Motoru ¢ahstirmak icin tusuna basin.
4.Motor donene kadar potansiyometreyi hafifce 01x-04A7-2 16 20 25 14 0,75 18 25 14 2,5 14
saat yoniine gevirin. 01x-06A7-2 [16/209| 25 2,5 10 15 14 2,5 10 2,5 12
5.Motorun gergek yoniinln, ekranda )
goriuntilenenle aym olup olmacdigin kontrol 01x-07A5-2 |20/25 30 25 10 L5 14 25 10 25 12
edin (ILR, ileri ve GER, geri anlamina 01x-09A8-2 (25/35 v 35 6 10 2,5 12 6 10 6 12
gelmektedir). =
6.Motoru durdurmak igin tusuna basin. 3 fazh Uy =230V (200...240V)
. L . 03x-02A4-2 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
Motor dénme yoniinii degistirmek igin:
1. Giris glicliniin baglantisim suriiciden ayinn ve 03x-03A5-2 10 10 25 14 0,75 18 25 14 25 14
ara devre kondansatérlerinin ytki 03x-04A7-2 | 10 15 25 14 | 075 | 18 2,5 14 2,5 14
bosaltmalan i¢in 5 dakika bekleyin. Kilitleyip
etiketleyin. Her bir giris terminali (U1, V1 ve W1) 03x-06AT7-2 16 15 25 12 L5 14 25 12 25 12
arasindaki gerilimi Sl¢iin ve siirlicl ylkinin 03x-07A5-2 16 15 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
bosaltildigindan emin olmak icin bir 03x-00A82 | 16 | 20 | 25 | 12 | 25 | 12 | 25 | 12 | 25 | 12
multimetre ile topraklayin.
2.Suriict gikig terminallerinde veya motor 3 fazh Uy = 400/480 V (380...480 V)
baglant: kutusunda bulunan iki motor kablo 03x-01A2-4 | 10 10 [ 25| 14 [ors| 18 | 25| 14 | 25| 14
faz iletkeninin yerini degistirin.
3. Giris gliclinii uygulayarak ve kontrolii yukarida 03x-01A9-4 10 10 2,5 14 0,75 18 2,5 14 2,5 14
tarif edildigi gibi tekrarlayarak yaptigimz 03x-02A4-4 | 10 10 2,5 14 | 075 | 18 2,5 14 2,5 14
fglemin dogr”|u9u'1u kontr_O' edin. 03x-03A3-4 | 10 10 | 25 | 12 |05 | 18 | 25 | 12 | 25 | 12
HIZLANMA/YAVASLAMA SURELERI 03x-04A1-4 16 15 2,5 12 0,75 18 2,5 12 2,5 12
O H_l_zlar?nja siiresini 1 (2202) olarak ve yavaslama oK 3 03x-05A6-4 16 15 2,5 12 15 14 2,5 12 2,5 12
sliresini 1 (2203) olarak ayarlayin.
03x-07A3-4 16 20 2,5 12 1,5 14 2,5 12 2,5 12
PAR iR 03x-08A8-4 | 20 25 2,5 12 2,5 12 2,5 12 2,5 12
SON KONTROL 00353783.xls J
D Eger %50 asin yiik kapasitesi gerekiyorsa daha biiyiik olan sigortayi kullanin.
[ | Devreye alma artik tamamlanmigtir. Ayarimzi bir oK S
kullamcr makrosu olarak kaydetmek istiyorsaniz, 9 9 O 2 Ortam kO§U"ar'|
9902 parametresine gidin ve -1 (KULLANICI S1
KAYDET) degerini segin. PAR ILR Gereklilikler Cal SIr: da (sabit kull 1 igin kurulu)
Kurulum rakim Deniz seviyesinin 0...2000 m (0...6562 ft) tizerinde (1000 m [3281 ft]
[ | Ekranda hata veya alarm g&sterilip tzerinde cikis degerinin dusirilmesi ile)
gdsterilmedigini kontrol edin. Cevre hava sicakhgi. -10...+50°C (14...122°F). Sicakhk 40°C (104°F) degerinden fazlaysa,
Siiriict artik kullamma hazirdir. ¢ikis degerinin dlsiirlilmesi gerekir. Donmaya izin verilmemelidir.
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